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(57) Anotace:
Pro ovladani volného priichodu, zejména prichodu osob
dovnitf a ven z prostortl obchodd typu supermarketu, je
uréené zafizeni opatfené vykyvnou zabranou s pohonnou
jednotkou a ovladaci jednotkou, kde pohonné jednotka je
opatfena stejnosmérnym elektromotorem (1) a s nim
souose uspofadanou elektromagnetickou tieci brzdou (2),
pficemz tieci kotoud (12) tfeci brzdy (2) je spfazeny
s rotorem elektromotoru (1).
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ZARIZENi PRO KONTROLU PRUCHODU

Oblast techniky

Technické feseni se tyka zafizeni pro kontrolu priichodu, zejména prichodu

osob do nakupniho prostoru obchodl typu supermarketu, opatfené vykyvnou
zabranou s pohonnou jednotkou a ovladaci jednotkou.

Dosavadni stav techniky

Priichod osob do prodejnich prostord velkych obchodl typu supermarketl je
obvykle ovladan zafizenim, které bézné umoznuje pouze prichod dovniti. Ven
je pak nutné projit pfes pokladni Gsek. Takové zafizeni pro oviadani volného
priichodu je tvofeno jednostrannou nebo oboustrannou zévorou, brankou, ktera
se automaticky rozevira pfi pfichodu zékaznika, at' jen s kosikem v ruce nebo
s nakupnim vozikem. Prdchod v opa¢ném sméru neni mozny, zavora klade
tuhy odpor a nelze ji jakkoliv nésilné pohnout z vnitfni ¢asti nakupniho prostoru
bez mechanického poskozeni. Zafizeni zabrany ma obvykle tvar sloupku, na
némsz je vykyvné umisténa zavora, jejiz pohyb je ovladan pohonnym systémem,
uvadénym do chodu signalem z&idla, jako je elektronicky opticky radar,
reagujicim na pohyb osob. Pohonny systém branku automaticky otevira a opét
zavira, pokud smérem dovniti neprochazi dal$i osoba. Pohonny systém branky
je tvofen subtilnim vysokootackovym motorem s prakticky samosvornou
prevodovkou, Cidlem byva elektronicky opticky radar nebo obdobné zafizeni.
Celé zafizeni musi byt dostatetné robustni, aby zabranilo nelegélnimu jednani,
tj. neopravnénému prichodu ven z ndkupniho prostoru. Zafizeni daneho typu je
popsané napi. ve WO 2008/000360. Béina zafizeni branici prachodu
nezadoucim smérem véak nedovoluji priichod ani tehdy, kdy z bezpecnostnich
dtvodl, napf. pfi pozaru nebo je tieba béhem kratké doby vSechny osoby
z nakupniho prostoru evakuovat. To je vrozporu s bezpecnostnimi predpisy
Evropské unie, které byly vypracovany jako reakce na tézke urazy zpusobené
agresivitou dosud vyuZivanych branek pfi pokusech o otevieni v krizovych
situacich. Pozadavek na umoznéni prichodu pfi pfipadném jemném doteku

zéakaznika béhem legalniho priichodu brankou a souc¢asné vytvofeni odporu az
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100 Nm pfi pokusu o nelegdlni piekondni zabrany souCasné konstrukce
postavené na jediném akénim ¢&lenu, motoru s vysokymi otackami a
prevodovkou s vysokym pievodovym stupném, tedy vysokou setrvacnou energii
na vystupu hiidele, neni prakticky technicky Fesitelny. Pozadavek Jlimitované
sily* pro umoznéni pfekonani zabrany v pfipadech vzniklého nebezpedi
v ndkupnich prostorach je fesen pfidavnou spojkou s mechanicky nastavitelnym
limitnim odporem formou prokluzu. Toto dosud pouzivané opatfeni nejen
vyluéuje nové normou stanoveny pozadavek na fizeni odporu zabrany
v zavislosti na uhlu otodeni, resp. na poloze zébrany, ale navic komplikovanost
fedeni s sebou pfinasi i neimérné vysokou poruchovost a naroky na udrzbu.

Ugelem tohoto vynalezu je vytvorit zafizeni, které bude s dostateCnou silou
branit prichodu brankou nelegélnim smérem, av8ak umozni pfi vynalozeni
piiméfené sily prekonani zabrany v piipadé nebezpedi, aniz by pfitom nejen
nemohlo dojit k poskozeni celého zafizeni, ale zejména nemohlo dojit

k ohrozeni osob snazicich se o prlichod opaénym smérem v piipade nouze.

Podstata vynalezu

Vy$e uvedeného ucelu je dosazeno zafizenim pro kontrolu prichodu, zejména
priichodu osob do nékupniho prostoru obchodd typu supermarketu, opatfené
vykyvnou zébranou s pohonnou jednotkou a ovladaci jednotkou, v provedeni
podle tohoto vynélezu, jehoZ podstata spociva v tom, Ze pohonna jednotka je
opatfena stejnosmérmym elektromotorem a snim souose usporadanou
elektromagnetickou tfeci brzdou, pficemz tfeci kotou¢ tfeci brzdy je sprazeny
s rotorem elektromotoru. Stejnosmérny elektromotor mlze byt v usporadani s
vnéj§im rotorem nebo s vnitinim rotorem. Déle podle tohoto vynalezu je
elektromagneticka tfeci brzda opatfend budici civkouve tvaru prstence
usporadanou souose s rotorem stejnosmérného motoru. Rovnéz podle tohoto
vynalezu je rotor stejnosmérného motoru s tfecim kotoucem elektromagnetické
brzdy spfazeny pomoci alespon dvou, soubézné sjeho osou usporadanych

trndl, pficemz tfeci kotoud ve tvaru prstence je na trnech posuvny v axialnim
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sméru. Ve vyhodném provedeni je oviadaci jednotka opatfena elektronickym
optickym radarem.

Vyhodou tohoto vynélezu je, ze zafizeni s pomalobéznym stejnosmérnym
motorem ma dostateény moment pro pracovni funkce zafizeni, bez tzv.
cogging-efektu, jak jsou oznacovany pulzace momentu pfi nizkych otackach,
typickych napi. pro krokové motory. Treci elektromagneticka brzda plni jak
funkci presného Fizeni pasivniho odporu zabrany az do hodnoty 100Nm
s nastavitelnymi hodnotami odporu v ¢ase a Uhlu, tak zajisteni pracovni polohy
zbytkovym magnetismem, danym remanenci pfislusného materialu
magnetického obvodu. Piedmétné zafizeni citlivé doprovazi pohyb prochéazejici
osoby aktivni motorickou &asti, fizenym zplsobem vytvari pasivni odpor pfi
pokusu o nelegélni prekonani a minimalizuje spotfebu energie pfi zajistovani
vychozi polohy remanentnim magnetizmem. Dal$i vyznamnou vyhodou jsou

minimalni energetické naroky na spotiebu v pohotovostnim rezimu

Piehled obrazku na vykresech

Predmétny vynalez je dale podrobnéji popsan a objasnén pomoci prikladu jeho
praktického provedeni, ktery je uvedeny na pfilozenych vykresech, na nichz na
obr. 1 je nakreslena principialni sestava pohonného systému a na obr. 2 je

v podélném fezu znazornéno vnitfni uspofadani pohonnéeho systému dle obr. 1.

Priklad provedeni

Jak je uvedeno na obr. 1 a 2, zafizeni pro oviadani voiného prachodu osob je
opatiené pohonnym systémem, sestavajicim z pomalobézného stejnosmérného
motoru 1 a tieci elektromagnetické brzdy 2, které jsou vzajemneé souose
usporadané na nosném sloupu 3. Pohonny systém ovlada vykyvnou zébranu,
branku. Na obr. 1 a obr. 2 je nakreslené pouze &ast branky, kterd ma v podstaté
tvar obdélnikového ramu 4. V ramu 4 je obvykle umistény ter¢, na némz je
z vnéjéi strany, smérem k pfichozimu, nakreslena bila Sipka v modrém poli

azopatné strany bily pruh v ¢erveném poli, coz jsou obdoby v§eobecné
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znamého dopravniho znadeni piikazany smér jizdy, resp. vjezd do jednosmérné
ulice zakazan.

U zobrazeného provedeni je pouzit stejnosmérny motor 1 s vnéj§im rotorem 5
a vnitinim statorem 6 upevnénym na pevném hiideli 7 tvoficim osu pohonného
systému. Rotor 5 stejnosmérného motoru 1, uloZeny v prvnim loZisku 8 a
druhém lozisku9, je spojeny srémem 4 branky. Ram 4 je pomoci tietiho
loziska 10 vykyvné ulozeny na prodlouZeni pevného hiidele 7, resp. na nosném
sloupu 3. Treci elektromagneticka brzda 2 mé budici civku 13 ve tvaru prstence
usporadanou v axialnim odstupu od stejnosmérného motoru 1, souose s jeho
vnéj$im rotorem 5. V prostoru mezi rotorem 5 a budici civkou 13 je ulozeny
prstencovity brzdny tfeci kotoué 12 elektromagnetické brzdy 2, ktery je
s rotorem 5 stejnosmérného motoru 1 spfazeny pomoci tfi, soubézné s osou
tfeciho kotou¢e 12, resp. s osou pevného hiidele 7, uspofadanych trnd 11,
vetknutych do télesa rotoru 5. Treci kotou¢ 12 je na trnech 11 posuvny
v axialnim sméru. Trny 11 musi byt alespof dva, tfi jsou pro dobry pienos
brzdné sily dostacujici, mize jich vSak byt i vice.

Na vykresech neni znazornéna ovladaci jednotka. U zndzornéného provedeni
je ovladaci jednotka umisténa na nosném sloupu 3, nad pohonnou jednotkou.
Napajeni pohonné jednotky i ovladaci jednotky je vedeno uvniti nosného
sloupu 3 a pevnym hiidelem 7, ktery je duty. Ovladaci jednotka je opatiena
gidlem pohybu osob v blizkosti zafizeni. Vhodnym &idlem je napf. elektronicky
opticky radar.

V alternativnim provedeni mlze byt pfedmétné zafizeni opatieno téz
stejnosmé&mym motorem 1 s vnitinim rotorem. Tento vnitini rotor je pak sprazen
snosnym valcem, ktery jednak nese branku, jednak je spfaZeny s trecim
kotoudem 12 tieci elektromagnetické brzdy 2.

Zafizeni je uvadéno do chodu signdlem ¢&idla osob. V odezvu na tento signal je
jednak odmagnetovana brzda 2, jednak uveden do chodu stejnosmeérny
motor 1. Pohyb jeho rotoru, resp. branky, je elektromagnetickou brzdou 2
zastaven v predem dané poloze. Pak je napdjeni elektromagnetické brzdy 2

vypnuto, ale zbytkovym magnetizmem je branka drzena v dané poloze tak
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dlouho, dokud je signalizovan priichod osob. Jakmile zmizi odezva na blizkost
nebo prlichod osob, branka se vraci do plvodni, zaviené polohy, v niz je opét
udrzovéana pouze pusobenim zbytkového magnetizmu elektromagnetické
brzdy 2. Jelikoz v této poloze na branku neplsobi Zadna mechanicka sila, resp.
neni mechanicky sprazend se Zadnym jinym Ustrojim, je otevieni branky
zopatného sméru, tedy zevnitf nakupniho prostoru pouze problémem
prekondni momentu tfeni tfeciho kotouCe 12 unaseného na trnech 11
spojenych s rotorem 5 a dosedaciho povrchu elektromagnetické brzdy 2 pevné
spojené s nosnym sloupem 3. Moment tfeni je vyvolan proudem prochazejicim
budici civkou 13 elektromagnetické brzdy 2. Tento moment Ize pfedem stanovit
pouzitim magnetického materidlu vhodnych vlastnosti, pfipadné velikosti
magnetizacniho proudu prochézejicim budici civkou 13. Pohotovostni polohu
zébrany pak zajistuje remanentni indukce bez nutného odbéru proudu.

Vy$e uvedené uspoiadani tak piné vyhovuje v8em bezpecnostnim predpistiim
pfi sougasném zachovani véech nezbytnych funkci daného zarizeni.

Vhodnym stejnosmérnym motorem 1 je elektromotor v provedeni popsaném ve
spise W02012155868. Jeho konstrukce umoZriuje, ze pohyb rotoru tohoto
stejnosmérného motoru nevykazuje jakakoliv kolisani momentu bez ohledu na

rychlost otacivého pohybu, jinak typicky jev u krokovych motoru.

Pramyslova vyuzitelnost

Vynalez je uréen pro vybaveni nakupnich stfedisek typu supermarketu.
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1. Zatizeni pro kontrolu priichodu, zejména prichodu osob dovniti a ven
z prostordi obchodld typu supermarketu, opatfené vykyvnou zabranou
s pohonnou jednotkou a ovladaci jednotkou, vyznaéujici se tim, ze pohonna
jednotka je opatfena stejnosmérnym elektromotorem (1) a snim souose
usporadanou elektromagnetickou tfeci brzdou (2), pficemz treci kotou€ (12)

treci brzdy (2) je spiazeny s rotorem elektromotoru (1).

2. Zafizeni pro kontrolu priichodu podle néaroku 1, vyznaéujici se tim, ze
stejnosmérny elektromotor (1) je v uspofadani s vnéjsim rotorem (5).

3. Zafizeni pro kontrolu prichodu podle naroku 1, vyznacujici se tim, ze

stejnosmérny elektromotor (1) v uspofadéani s vnitrnim rotorem.

4. Zafizeni pro kontrolu prichodu podle naroku 1 nebo 2, vyznaéujici se
tim, Ze elektromagneticka tfeci brzda (2) je opatfena budici civkou (13) ve tvaru

prstence uspofadanou souose s rotorem stejnosmérného motoru (1).

5. Zatizeni pro kontrolu prichodu podie nékterého z piedchazejicich narokd,
vyznaéujici se tim, Ze rotor stejnosmérného motoru (1) je s tfecim kotoucem
(12) elektromagnetické brzdy (2) spfazeny pomoci alespori dvou, soubézné
s jeho osou usporadanych trnl (11), pficemz treci kotouc (12) ve tvaru prstence

je na trnech (11) posuvny v axialnim smeru.

6.  Zafizeni pro kontrolu priichodu podle nékterého z predchézejicich narokd,
vyznadujici se tim, Zze ovladaci jednotka je opatfena elektronickym optickym

radarem.
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