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Oielem FeSeni je umoindni presnéno
zjisténi dynamickych ulinkd obdzného kola
na mechanické Casti derpadla a hydraulic-
kého stfedu spirdlni skriné derpadla, a
tim umoZndni piesnych dimenzovanin mecha-
nickych dasti derpadla,zvySeni jeho uiit-
né hodnoty a Zivotnosti. Uvedeného ucelu
se dosahuje loZiskovym kozliken, jehoZ
radidlni loZiskova télesa (3) jsou s ramen
(2) kozliku spojena pomoci snimadlh (4)
radidlni sily a jeho axialni loZiskové
téleso (10) je uchyceno k ramenu paky (5),
JejiZz konce jsou spojeny s ramem (2),
pridemZ alespon Jeden konec paky (5) Je
s rémem (2) spojen prostfednictvim snima-
de (7) axialni sily.
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Vyndlez se t¥kd loZiskového kozliku, zejména pro mé¥eni
dynamickych 4dinkd ob&¥ného kola Serpadla.

V soulasné dobé se pro urdeni radidlnich a axidlnich sil
Jednospirdlnich odstiedivych Serpadel pou¥ivd riznych vypodet=~
nich metod. Tyto metody jsou znad&nd nep¥esné, nebot nap¥iklad
pro vypolet axidlni sily se vychdzi z pFedpokladu rovnomérného
rozlozeni tlakl pred a za obdZnym kolem, co¥ zejména pri pouii-
ti odlehdovacich lopastek neodpovidd skutednosti. Konstruktéri
pak zpracovdvaji konstrukdni FesSeni loZiskového kozliku derpa-
dla a jeho dimenzovdni na zékladd teoretickych vypodtd, kterd
Casto nejsou ovéfeny m&¥enim.Tyto kozliky jsou bud p¥edimenzo-
vdny, nebo jsou na hranici pevnosti a tuhosti. V obou p¥ipadech
jsou tato reSeni pro sériovou vyrobu nep¥iznivi. V prvaim pri-
padé je to urdité mnoZstvi materidlu navic, kterd snizZuje kva-
litu derpadla v poméru vykonu na kilogram hmotnosti, v druhém
pPipadé je to omezeni Zivotnosti a tedy i uZitné hodnoty Jer-
padle. Podle dostupnych prameni se timto problémem v oblasti
Cerpaci techniky dosud nikdo nezabyval,

Uvedené nedostatky a nevyhody odstranuje v podstaté vyné-
lez, kterym je loZiskovy kozlik, zejméne nro mé¥eni dynanickych
i€inkl ob&Zného kola Serpadla, sestdvajici z rdmu opat¥eného
loZiskovymi télesy, v nichZ je uloZena h¥idel, a jeho podstata
spoéivd v tom, %e radidlni loZiskovd t&lesa Jsou s rédmem spoje-
na pomoci snimadd radidini sily a axidlni loZiskové t&leso je
uchyceno k ramenu pdky, jeji% konce Jsou spojeny s rdmem, pri-
édemZ alesoon Jeden konec pdky je s rdmem spojen prostiednictvim
snimade exidlni sily.

Dalsi podstatou vyndlezu je, Ze axidlni lo¥iskové t&leso
Jje od radidlnich loZiskovych téles odd&leno.,

Koneéné je podstatou vyndlezu, Ze axidlni lo¥iskové t&leso
je spojeno alespon s jednim redidlnim loZiskovym télesem uniSe-
cim ramenem.,

ReSeni loZiskového kozliku podle vyndlezu umoZnuje p¥esné
uréeni radidlni a axiding sily na ob&Zné kolo jednoSnirélniho
Cerpadla mé¥enim sil na loZiska kozliku., Ddle umoznuae najit
hydreulicky stied spirdly, ve kterdém Je pisobeni redidlnich sil
p¥i dané hydraulice spirdly minimdlni. Ne zdkladd tohoto méreni
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je mo¥no v praxi oviFit teoretické vipodty a stanovit optimdl-

. ni PeBeni lo¥iskové &d4sti Serpadel z hlediska dimenzovéni lo=-
¥isek na zdklad® zjisténych reekci, tuhost h¥idele a celého
kozliku,a tim také optimdlni vyufiti materidlu, coZ pFindsi
zvydeni uZitné hodnoty jednospirdlnich derpadel, sniZeni mate-
riélovich ndkladd, a tim i energetické ndroénosti vyroby derpa-
del. Ha z4kladd m&Peni nékolika pFedstaviteld hydraulik lze
pak obecnd stanovit optimalizeci celé Fady &erpadel, vytvorit
matematicky model a uvést tak do praxe konstruovdni kozliku
pomoci poditade, 8im¥Z se zprogresivni konstrukéni prdce v oblasti
jednospirdlnich kozlikovych Serpadel.

P¥iklad konkrétniho provedeni loZiskového kozliku podle vy-
‘ndlezu je schematicky zndzornén na p¥ipojenych vykresech pred-
stavujicich na obr. 1 ndrysny Pez loZiskovym kozlikem podle vy-
nélezu s nemontovanym zkuSebnim jednospirdlnim Cerpadlem a nea
obr, 2 3dstedny zvétSeny bokorysny pohled na kozlik z obr. 1
ze strany jeho axidlniho loZiska.

Lo%iskovy kozlik podle vyndlezu sestdvd z frémy 1, na které
je upevnén rdm 2 kozliku. V rdmu 2 jsou uloZena dvé souosd ra-
didlini loZiskovd t&lesa 3 upevnénd k rdmu 2 vidy StyPmi snime-
8i 4 radidlni sily usporddenymi radidln& v opravidelnych roze=-
gtupech, Na konci rdmu 2 je upravena pdka 5 uchycend k rdmu 2
na jednom konci tédhlem 6 a na druhém konci snimadem 7 axidlni
sily. V pdce 5 je v roviné jejiho kyvu upraven prichozi otvor
8, v ndmZ je prostPednictvim souosych nekldp&cich Cepd 9 upra-
venych kolmo na rovinu kyvu pdky 5 uchyceno souose s radidlni-
mi loZiskovymi t&lesy 3 axidlni loZiskové téleso 10. Radidlni
loZiskovd t&lesa 3 jsou opat¥ena nekldpécimi radidlnimi loZisky
11, zatimco axidlni loZiskové téleso ;Q je opatieno jednek obou-
smérnym axidlnim loZiskem 12 a jednek undSecim ramenem 13 opatre-
nym na konci vyfezem 14, v némZ je uloZen undseci dep 15 upevné-
ny ne vnéjsim obvodé bliZsiho radidlniho loZiskového itélesa 3.

V exidlnim e v radidlnich loZiskdch 12, 11 je uloZena h¥idel 16.
Na konci h¥idele 16 protilehlém konci s axidlnim loZiskem 12

je uloZeno ob&zZné kolo 17 umisténé ve spirdlnim télese 18. Spi=-
rélni téleso 18 je s rdmem 2 spojeno pomoci mezipiiruby 19,

v ni% je uloZena mechanickéd ucpdvka 20 pro utésnéni h¥idele 16.
Spirdlni téleso 18 je pomoci kompenzdtoru 21 s plovoucimi tésni-
cimi kruhy 22 spojeno se sacim potrubim 23. Podobné je spirdlni
t8leso 18 spojeno pomoci obdobného nezndzornéného kompenzdtoru
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g nezndzornénym vytladnym potrubim. Spirdlni téleso 18 je ddle
opatieno patkami 24, mezi nimi% a frémou 1 jsou uloZeny vyménné
podloZky 25.

V klidovém stavu jsou radidlni loZiskovd télesa 3 aretova-
na $ty¥mi zejistovacimi Srouby 26 ulofenymi protilehle ve dvoji-
cich na zdvit v rdmu 2 v rovindch snimedd 4 radidlni sily. Konec
hiidele 16 opatieny exidlnim loZiskem 12 se pomoci nezndzornéné
spojky pPrendSejici pouze kroutici moment spoji s nezndzornénou
hnaci h¥ideli a spirdlni téleso 18 se zavodni. Nato se uvolni
aretace radidlnich loZiskovych téles 3 a provede se elektrické
vyvdZeni vSech snimadl 4, 7 radidlni a axidlni sily. Jakonec se
uved ou do chodu nezndzornéné vyhodnocovaci a zdznamové zarize-
ni a nezndzorndny pohon. Vlivem otddeni h¥idele 16 zadne obéiné
kolo 17 p¥ederpdvat dopravovanou vodu ze saciho potrubi 23 do
spirdlniho télesa 18 a odtud do nezndzornéného vytlaéného potrubi,
Vlivem kompenzdtoru 21 saciho potrubi 23 a nezndzornéného kom-
penzdtoru vytladného potrubi se p¥itom na spirdlni sk¥in nepie-
ndSeji Zddné vnéjsi sily. Béhem Jerpdni zadne na obéZzné kolo 17
pligobit Cerpan:s voda radidlni s axidlni silou a klopnym momentem,
Toto plsobeni Cerpané vody na obézné kolo 17 se projevi nepatr-
nou vychylkou h¥idele 16 ze své klidové polohy, zdvislou na tu=-
hosti snimadl 4, 7 radidlni a axidlni sily a na hodnotdch piso-
benim Zerpané vody vyvolanych sil v jednotlivych snimacdich 4, T
radidlni a axidlni sily. PPitom u kaZdé dvojice »rotilehlych
snimadd 4 radidlni sily je tahovd sloZky sily v jednom z nich
provézena tlakovou sloZkou sily v druhém. Vislednd sila v daném
sméru je pak ddne soultem absolutnich hodnot obou téchto sloZek.
Vzhledem k tomu, %e se vlivem axidlani sily h¥idel 16 vychyli
i v axidlnim saéru, vznikne ve snimadich 4 radidlni sily pri-
davné tahovd sloZka. Tim v8ak, Ze vidy v jednom snimali 4 ra-
didlni sily ka%dé dvojice protilehlych snimacd 4 raedidlai sily o
tato p¥idavnd tahovd slozka jeho zdkladni tahovou sloZku zvysi
a v druhém snimadi 4 radidlni sily dvojice jeho zdkladni tlako-
vou sloiku snizi, dojde sedtenim absolutnich hodnot obou visled-
nych sloZek k vykompenzovdni pridavné tahové sloZky bez vliwu
na pbesnost méreni.

Elektrické impulsy snimalld .4, 7 radidlni a axidlni sily

4

vyhodnoti nezndzornéné vyhodnocovaci zarizeni a vyhodnocené

’

pribéhy sil zndzornl napiiklad nezndzornény pPipojeny oscilo-
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skop s tiskdrnou s grafickym zdznamem zatiZeni v celém prib&hu
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pracovaiho re¥inu, p¥ipadnd se provede megneticky zdznam oro
zpracovdni vysledkd sanodinnym poditacen.

7 vyhodnocenych sil v jednotlivych smérech a z poméri vzé-
jemych vzddlenost{ radidlnich loZisek 1l a ob&Zného kola 17T
a z pomérd remen pdky 5 lze jiZ béZnymi matematickymi operaceni
urdit jek radidlnf, tak i axidlni, pFipadn ohybové .plsobeni
derpané vody ne obézZné kolo 17.

Uvoln¥nim spirdlniho t&lesa 18 a jeho ustavenim do nové
polohy nep#iklad zménou vym&mnjych podloZek 25 a bodnim posunutim
spirdlniho t8lesa 181ze provést nové mé¥eni e opakovédnim tohoto
postupu lze nejit tak zvany hydraulicky st¥ed spirdlniho télese
18, ve kterém na obd%né kolo L7 plsobi nejmensi radidlni sila.

Za¥izeni podle vyndlezu umo¥nuje zkoudeni riznych druhd
hydreulicky aktivnich &dsti derpadla, to je ob&Znych kol a spi-
rélnich t&les, jejich vzdjemné dynamické pisobeni,a tim piesné
dimenzovéni jejich p¥isludnych mechanickjch &dsti.
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1. LoZ¥iskovy kozlik, zejména pro m&¥feni dynamickych ddinkd
ob&¥ného kola Jerpadla, sestdvajici z rdmu opatieného lo¥iskovy-
mi télesy, v nichZ je uloZena h¥#idel, vyznadujici se tim, Ze ra-
didlni loZiskovd télesa (3) jsou s rdmem (2) spojena pomoci sni-
madd (4) radidlni sily a axidlni loZiskové téleso (10) je uchy-
ceno k ramenu pdky (5), jeji%¥ konce jsou spojeny s rdmem (2),
pridemZ alespoﬂ jeden konec pdky (5) je s rdmem (2) spojen
prostpednictvim snimade (7) axidlni sily.

2. LoZiskovy kozlik podle bodu 1,vyznadujici se tim, Ze
axidlni loZiskové t8leso {10) je od radidlnich loZiskovych té-
les {3) oddéleno.

3, Lo¥iskovy kozlik podle bodd 1 a 2lvyzna6ujici se tim,
Ye axidlni lo¥iskové tdleso {10) je spojeno alespon s jednim
redidlnim loZiskovym t&8lesem {3) undSecim remenem {(13).

2 vykresy
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