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{54) Zapojenie krokovacieho hydraulického mechanizmu

Vyndlez sa tyka zapojenia krokovacieho
hydraulického mechanizmu s jednotkovym presne #*
definovanym posunutim.

Géelom vyndlezu je zjednodulenie kroko-
vacich mechanizmov, zniZenie rozmerov, ako
aj gdstrdnenie jednoddelovosti podobnych za-
riadeni.

Podstata vyndlezu spolivd v tom, Ze hyd-
raulicky agregdt je svojim vystupom pripo-~
jeny cez prvy posuvny rozvddzad tlakového
média a druhy presuvny rozvddzal na priestor
pod samostatnym pohyblivym piestom ddvko-
vacieho valca, s jednym stavitelnym Zelom,
pridom priestor nad piestom ddvkovacieho
valca je cez druhy posuvny rozvddzal tlakové-
ho média, krokovaci &len a prvy posuvny
rozvddzadé tlakového média pripojeny na zd-
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Vyndlez rieSi zapojenie krokovacieho hydraulického mechanizmu s jednotkovym presne defi-

novanym posunutim.

Doposial zndme krokovacie mechanizmy a ich zapojenie v dopravnikov, poddvacich a oté4la-
cich stoloch v jednodfelovych strojoch v nedzioperainej a opera&nej doprave apod., si zlozi-
té, taZkopddne, neumoZiiuji &islicové ovlddanie, pritom vyZaduji zariadenie pre indexovanie
polohy, ktoré brdni svojimi rozmerami robit malé kroky. Ich rychlost je tie? obmedzend, pridom
zdvihy si nemenitelné a univerzdlnosti je moZné dosiahnut len pomocou zloZityeh a ndkladnych

servomechanizmov,

Uvedené nedostatky si odstrdnené zapojenim krokovacieho hydraulického mechanizmu s jednot-
kovym presne definovanym posunutim, podla vyndlezu, ktorého podstata spofiva v tom, Ze hydrau-
licky agregdt je svojim vystupom pripojeny cez prvy posuvny rozvidzad tlakového média a druhy
posuvny rozvddza& na priestor pod samostatnym pohyblivym piestom ddvkovacieho valca, s jednym
staviteInym Celom, pridom priestor nad piestom je cez druhy posuvny rozvddzalé tlakového média,
krokovaci élen a prvy posuvny rozviddzal pripojeny na zdsobnik tlakového média hydraulického

agregdtu, -

Zapojenym krokovacim hydraulickym mechanizmom se docieli jednotkového presne definované-
ho posunutia s éisliéovﬁm ovlddanim polohy. MoZnost stavitelnosti poZadovaného kroku pri

optimdlnej rychlosti, jednoduchej, nendkladnej a spolahlivej konStrukcii.

Na pripojenom vykrese je zndzorneny priklad zapojenia krokovacieho hydraulického mechaniz-
mu podla vyndlezu, kde na obr. 1 je zndzornené schématické zapojenie obvodu krokovacieho
mechanizmu a pozdI%ny rez jeho didvkova&a. Na obr. 2 je zndzornené alternativne prevedenie

krokovacieho ¢&lena.

Zapojenie krokovacieho mechanizmu pozostdva z hydraulického agregétu'l a posuvnych
rozvddzalov 2, 3, spojenych s krokovacim &lenom 11, 12, so stolmi 14, 13, a ddvkovacim val-
com 4, v ktorom je uloZeny samostatny piest, ktory je opatreny a stavitelnym elom 5. Valec

4 je uzavrety prirubami 7 s tesnenim 9 a skrutkami 8.

Chod krokovacieho hydraulického mechanizmu zabezpeluje hydraulicky agregdt 1. Prvym po-
suvnym rozvddzalom 2 riadime smer pohybu krokovacich &lenov 11, 12 a druhym posuvnym rozvddza-
€om 3 ovlddanie ddvkovacieho valca 4. Ak si obidva posuvné rozvidzaéle 2, 3 v poiohe, ako je
zndzornené na obr. 1, prechddza médium 2z agregdtu | pod samostatny piest 6 a tladi ho sme-

rom hore.

Médium z tejto strany samostatného piesta 6 prechddza na lavy vstup krokovacieho &lena
11, 12. Po prestaveni druhého posuvného rozvddza&a 3 médium prichddza na opa&nd stranu sa-
mostatného piesta 6 a tlali ho smerom dole. Médium z tejto strany samostatného piesta 13
prichddza znovu na lavd vstupnui stranu krokovacieho &lena 11, 12, &im sa cyklus opakuje.
Pru zmene polohy prvého posuvného rozvddzafa 2 krokovaci &len 11, 12 je priamo hnany od
agregdtu 1 a riadeny opdt ddvkovacim valcom 4, ale vystupujdicim médiom s krokovacieho &lena
11, 12. Posuvné rozvddzale 3, 2 si riadené elektrickymi impulzami od riadiaceho systému,
Polet krokov za fas je dany frekvenciou impulzov z riadiaceho systému. Velkost kroku je
dand stavitelnym Celom 5, ktory je opatreny zdvitom a jeho pootolenim sa zmenduje alebo

zvid3uje objem ddvkovacieho valca 4.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojenie krokovacieho hydraulického mechanizmu s jednotkovym presne definovanym posu-
nutim, vyznadujdca sa tym, 3e hydraulicky agregdt /1/ je svojim vystupom pripojeny cez prvy
posuvny rozvddzal /2/ tlakového média a druhy posuvny rozviddzad /3/ na priestor pod samostat-
nym pohyblivym piestom /6/ divkovacieho valca /4/ s jednym stavitelnym &elom /5/, priédm
priestor nad piestom /6/ ddvkovacieho valca /4/ je cez druhy posuvny rozvddzad /3/ tlakového
wédia, krokovaci &len /11, 12/ a Prvy posuvny rozvddzad /2/ tlakového média pripojeny na zd-

sobnik tlakového média hydraulického agregdtu [1/

1 list vykresov
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