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Vynalez se tyka elektrického vicepolového
stejnosmérného motoru s hrnickovym roto-
rem, ktery slouzi jako vykonovy dlen pies-
nych a rychlych servomechanismu s vystup-
nim otoénym pohybem.

U nékterych ptistrojd a zarizeni se poza-
duje presné nastaveni polohy nebo otadek
vystupniho hridele. Je to na piiklad nastave-
ni presné polohy magnetického pasku pod
snimacimi a zdznamovymi hlavami u paskové
paméti, nebo presné nastaveni polohy u koor-
dinatnich zafizeni, nebo presné nastaveni po-
lohy u ¢éislicové Fizenych obrabécich stroju.
U téchto servomechanisma jsou dynamické
vlastnosti a presnost zavislé na kvalité
pouzitého vykonového prvku a na jeho tech-
nickych parametrech. NejduleZitéj§im para-
metrem, urcujicim technickou troven stejno-
smérného motoru jako regulaéniho vykono-
vého ¢lenu je co moZnad nejvétsi zrychleni
nebo zpomaleni vystupniho pohybu, coz je
déno koeficienty narustu vykonu, elektrome-
chanickou ¢asovou konstantou, zdbérovym
momentem a regulaénimi vlastnostmi. Sou-
Casné stejnosmérné motory pouzivané jako
vykonové prvky reguladnich soustav maji
fadu nevyhod, které vyplyvaji z pomérné
velkého momentu setrva¢nosti rotoru téch-
to stroju. Nevyhodou jsou rovnéz vysoké
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vystupni otaéky pri plném vybuzeni moto-
ru. Proto je tfeba pouzit prevodovych skii-
ni, které zhorsuji presnost nastaveni vystup-
nich otacek nebo polohy vlivem pridavnych
mechanickych vili. Velkd mechanicka a elek-
trickd dasova konstanta nepfiznivé ovliviiuje
dynamické vlastnosti motoru.

Tyto nedostatky odstratiuje vicepolovy
stejnosmérny motor sestdvajici z magnetic-
kého obvodu buzeného permanentnimi mag-
nety, z rotoru ve tvaru hrni¢ku a ze snimace
otdc¢ek podle vyndlezu. Jeho podstata spoéiva
v tom, Ze uvnitf hrni¢kového rotoru tvorené-
ho samonosnym vinutim vyvedenym na &elni
komutator umistény ve vnitfnim dné hrnié-
kového rotoru jsou permanentni magnety.
Magnety tvofi vicepdlovou magnetovou hvéz-
dici pevné spojenou s vnéj§im povrchem
vnitfniho jha. Ve vnitfnim jhu jsou téz upev-
nény sbérade, jejichZ pocet je poloviéni nebo
rovny poctu péld magnetové hvézdice. Osy
téchto sbéra¢lt jsou rovnobéiné s osou hii-
dele hrni¢kového rotoru, uvnitf kterého je
déle s vnitfnim jhem pevné spojen stator sni-
mace otadfek. Rotor snimace otadek je na spo-
leéném hrideli s hrni¢kovym rotorem, jehoz
vnéjsi povrch je uvnitt vnéjsiho statorového
jha vytvofeného z feromagnetického mate-
rialu.



Vyhodou  vicepdlového  stejnosmérného
motoru s hrni¢kovym rotorem podle vynéalezu
je, Ze samaonosné vinuti rotoru v bezprostied-
ni blizkosti vnéjsiho jha umoziuje jeho in-
tensivni chlazeni a dosaZeni vysokéhe vyko-
nového vyuZiti u celého stroje. Chladici
vzduch prochazi otvory v prednich a zadnich
¢elech motoru. Dosahuje se vysokych tech-
nickych parametri, zejména kratké elektric-
ké a mechanické ¢asové konstanty, vysokého
narustku vykonu, velmi dobrych regulaénich
vlastnosti a nizkych vystupnich otadek pti
znatném momentu. Usporddani snimace otéa-
¢ek na jedné hrideli s rotorem pfitom nevy-
Zzaduje pouziti pfidavnych pomocnych me-
chanickych zatizeni a spojek. Odstraiiuje me-
chanické vile mezi motorem a snimacem ota-
cek.

Priklad provedeni motoru podle vynélezu
je zndzornén na pripojeném vykresu, kde jed-
na polovina motoru je v pohledu a druha po-
lovina je v rezu.

Vicepolovy motor s hrnickovym rotorem
se skladd z nepohyblivé magnetové hvézdice,
slozené z permanentnich magnetd 1 hranolo-
vitého tvaru s jednou sténou zaoblenou do
tvaru ¢asti valcového povrchu. Magnety 1
jsou upevnény v podélnych vybranich na
vnéjsim povrchu trubkovitého vnitfniho jha
2. Tato magnetovd hvézdice je umisténa
_ uvnitf hrni¢kového rotoru 3. Hrni¢kovy rotor
3 méa samonosné vinuti, které je vyvedeno na
delni komutator 4, umistény uvnitf dna hr-
ni¢ku. Dno hrni¢kovéha rotoru 3 je opat-
feno otvory, které nejsou na vykrese znéa-
zornény a které slouzi ke chlazeni hrni¢kové-
ho rotoru 3 a k odsavani uhlikového prachu.
Sbérace 5 jsou nepohyblivé vetknuty ve vy-
stupcich upravenych na wvnitfnim povrchu
vnitfniho jha 2 rovnobézné s osou motoru.
Pocet sbéra¢li 5 je poloviéni nebo je rovny
poétu poélt magnetové hvézdice. Sbérace 5
jsou pristupné z oteviené ¢asti, kterd je na
opatné strané dna hrni¢kového rotoru 3.

Uvnitt hrniékového rotoru 3 je umistén sni-
mac otacek, jehoZ stator 6 je nepohyblivy a
rotor 7 je na stejné hrideli 8 jako hrnic¢kovy
rotor 3 motoru. Nosnou &asti motoru tvori lo-
ziskovy §tit 9 s pevnym kulickovym loziskem,
ktery méa otvory pro pruchod -chladiciho
vzduchu a na vnéjsi strané ma4 stredici ptiru-
bu 11 slouZici k pripevnéni celého motoru.
Tento loZiskovy §tit 9 na vnéjSim obvodu za-
padé do vnéjsiho statorového jha 10 trubko-
vého tvaru. Hrni¢kovy rotor 3 je v bezpro-
stfedni blizkosti vnéjsiho jha a tim i povrchu
motoru.’

Motor pracuje takto. Napajeci napéti se
privadi na svorky, které jsou soucasti sbéra-
¢ 5. Po privedeni napajeciho napéti na svor-
ky sbéracu 5 se nastavi neutrdlni poloha po-
oto¢enim magnetové hvézdice s permanentni-
mi magnety 1. V zadané poloze se magnetova
hvézdice zaaretuje. Po pfivedeni napajeciho
napéti se v loZiskach otaéi hrni¢kovy rotor 3
motoru s ¢elnim komutatorem 4, hiidel 8 mo-
toru a rotor 7 snimace otacek. Ostatni dily
jsou v klidu. Rychlost otaceni hiidele 8 mo-
toru je pfimo umérna velikosti p#ivedeného
napéjeciho napéti a smér otaceni je dén pola-
ritou napéti. Vestavény snimaé otdéek ma na
svorkach elektricky signal, ktery je umdrny
rychlosti otaéeni hiidele motoru. V nenaroc¢-
nych podminkach pracuje motor bez nucené-
ho chlazeni. V tomto pripadé vzduch samo-
volné proudi otvorem ve §titu 9 a postupuje
otvory ve dnu hrni¢kového rotoru 3. Prou-
di kolem sbérac¢d 5 a vychazi otevienou Casti
na opacné strané dna hrni¢kového rotoru 3.
Tim se hrni¢kovy rotor 3 chladi a soucasné
se zamezuje usazovani uhlikového prachu.
V ndro¢nych podminkach se provadi nucené
chlazeni hrni¢kového rotoru 3.

Vynalezu se vyuZije hlavné u perifernich
zatizeni vypoétové techniky, zejména u pas-
kovych magnetickych koordindtnich zarizeni
a v pristrojich a zafizenich automatizadni
techniky.

PREDMET VYNALEZU

Vicepdlovy stejnosmérny motor s hrnicko-
vym rotorem sestdvajici z magnetického ob-
vodu buzeného permanentnimi magnety, a ze
snimace otacek, vyznacujici se tim, Ze uvnitf
hrni¢kového rotoru (3) tvofeného samonos-
nym vinutim vedenym na ¢elni komutator (4)
umistény ve vnittnim dné hrni¢kového roto-
ru (3) jsou permanentni magnety (1) tvorici

vicepdlovou magnetovou hvézdici pevné spo- -

jenou s vné&j§im povrchem vnitiniho jha (2},
v némZ jsou téZ upevnény sbérace (5), jejichz

pocet je poloviéni nebo rovny poctu poli
magnetové hvézdice, pritemZ osy téchto sbé-
racll (3) jsou rovnobézné s osou htidele (8)
hrni¢kového rotoru (3), uvnitt kterého je déle
s vnitfnim  jhem (2) pevné spojen stator (6)
snimade otacek, jehoz rotor (7) je na spolec-
ném htideli (8) s hrni¢kovym rotorem (3), je-
hoZ vn&jsi povrch je uvnitt vnéjsiho statoro-
vého jha (10) vytvoreného z feromagnetické-
ho materialu.
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