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(57) Resumo: SISTEMA PARA O CONTROLE REMOTO DE
APARELHOS, EM PARTICULAR DE APARELHOS INDUSTRIAIS A
presente invengao refere-se a um sistema para o controle de
aparelhos, em particular de aparelhos industriais, compreendendo uma
pluralidade de interfaces (20), cada uma dedicada a uma conexdo com
um aparelho respectivo (10) a ser monitorado, e uma unidade de
processamento (40) para controlar os aparelhos (10); a unidade de
processamento (40) sendo fornecida com primeiro dispositivo de
recebimento (41) para receber pelo menos um item de dados de um
aparelho (10), um primeiro bloco de selegdo (42) para selecionar um
ou mais enderegados, dependendo do item de dados recebido, um
segundo bloco de selegao (43) para selecionar um ou mais canais de
comunicagdo (50) para conexdo com os ditos enderegados, e um
primeiro dispositivo de transmisséo (44) para enviar pelo menos um
sinal de notificagdo representativo dos dados recebidos para os
enderegados através do canal/canais de comunicagéo selecionados
(50).
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Relatério Descritivo da Patente de Invencao para “SISTEMA
PARA O CONTROLE REMOTO DE APARELHOS, EM PARTICULAR DE
APARELHOS INDUSTRIAIS". '

DESCRICAQ

A presente invengao refere-se a um sistema para o controle re-
moto de aparelhos, em particular os aparelhos industriais.

Sabe-se que as maquinas industriais sdo equipadas com um ou
mais acionadores, um ou mais sensores, e um controlador para regular a
operag¢ao desses dispositivos. '

Em maiores detalhes, a tarefa dos acionadores é realizar fun-
¢Oes predeterminadas do tipo mecanico ou eletromecanico (acionamento de
elementos de funcionamento, mudanga de produtos acabados ou semi-
acabados, por exemplo, e assim por diante); os sensores detectam os para-
metros predeterminados relacionados com a operagdo das maquinas (por
exemplo, velocidade de funcionamento, nimero de pegas trabalhadas ou
mudadas, consumo de energia elétrica, temperatura das regiées particular-
mente sujeitas ao superaquecimento, etc.).

O controlador realiza tipicamente um ajuste local dos acionado-
res, suprindo os ultimos com sinais de comando adequados para execugédo
das operagbes desejadas e na entrada recebem dados detectados pelos
sensores diferentes, de forma que o ajuste da operagdo da maquina possa
ser realizado dependendo das condi¢des verdadeiras da maquina propria-
mente dita.

Em diferentes campos industriais é necessario que as diferentes
maquinas sejam capazes de ser monitoradas remotamente, de forma que os
operadores carregados, mesmo se estiverem em um local geograficamente
remoto éom relagao ao aparelho, possam receber notificagcdo ou sinais de
aviso, no caso de uma falha ou meramente uma anomalia na operagéo da
maquina ocorrer, e também podem enviar sinais de comando, ajuste e/ou
configuragdo para as maquinas propriamente ditas. Dessa forma, no entan-
to, situagdes de mau funcionamento da maquina podem ser resolvidas, além

de problemas que podem resultar das mesmas, sem a presenca fisica do
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operador perto do aparelho em questéo ser necessaria.

Em maiores detalhes, é necessario que, dependendo do tipo e
urgéncia dos dados a serem comunicados, os operadores possuindo espe-
cializagdes e experiéncia diferentes um do outro devem ser informados so-
bre quaisquer problemas da maquina através do emprego de canais de co-
municac¢ao selecionados adequados.

Em adi¢cdo ao acima exposto, deve-se destacar que geralmente
a comunicagao entre o operador remoto e as maquinas a ser controlada faz
uso de uma interface posicionada perto das maquinas e projetada para reali-
zar a permuta de canal entre o controlador da maquina e o dispositivo de
comuniCagéo utilizado pelo operador.

Atualmente, as interfaces do tipo conhecido sdo conectadas ao
controlador local através de uma conexao em série ou uma conexao parale-
la. | |

Visto que na conexdao em série uma "disposi¢cdo" inevitavel de
dados diferentes que devem ser transmitidos seqliencialmente ocorre, uma
reducdo intrinseca na velocidade de comunicagdo é causada, visto que é
necessario se esperar para que toda a fila de dados chegue ao destino a fim
de se poder levar vantagem de toda a informacéo.

A conexao paralela, ao contrario, impde alguns limites importan-
tes a quantidade de informagdo que pode ser transmitida, devido ao fato de
essa quantidade ser definida pelo nimero de canais utilizado para transmis-
sdo; portanto, a fim de se enviar e receber quantidades importantes de da-
dos, o uso de um numero alto de canais é necessario, o que torna toda a
estrutura de conexao complicada, cara e dificil de se manusear.

A presente invengao tem por objetivo o fornecimento de um sis-
tema para o controle remoto de aparelhos, em particular os aparelhos indus-
triais, permitindo a comunicagao entre os operadores e o controlador local
associado com as maquinas a serem otimizadas.

Em maiores detalhes, é um objetivo da invengao disponibilizar
um sistema para o controle remoto dos aparelhos que seja capaz de infor-

mar ao operador que esta realmente preocupado com a informagéo sobre
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uma anomalia ou uma falha, através do canal ou canais de conexdao mais
adequados.

E adicionalmente um objetivo da invengado se fornecer um siste-
ma para o controle remoto de aparelhos oferecendo um compromisso ideal
entre a complexidade de fabricagdo e a velocidade de comunicagéo da co-
nexao entre o controlador local montado no aparelho e a interface associada
com 0 mesmo. '

O acima exposto e objetivos adicionais sdo substancialmente
alcangados por um sistema para o controle remoto de aparelhos, em particu-
lar aparelhos industriais, de acordo com as caracteristicas mencionadas nas
reivindicagdes em anexo.

Caracteristicas e vantagens adicionais se tornardo mais aparen-
tes a partir da descrigao detalhada de uma modalidade preferida, porém nio
exclusiva do sistema de controle de acordo com a invengéo. Essa descricdo
é realizada doravante com referéncia aos desenhos em anéxo, fornecidos
por meio de exemplo nao limitador, nos quais:

A figura 1 é um diagrama em bloco do sistema de acordo coma
invengao;

A figura 2 é um diagrama em bloco de uma unidade de proces-
samento do sistema ilustrado na figura 1.

Com referéncia aos desenhos, um sistema para o controle de
aparelhos, em particular aparelhos industriais, de acordo com a presente
invencao foi geralmente identificado com referéncia numérica 1.

O sistema 1 em primeiro lugar compreende uma pluralidade de
interfaces 20, cada uma das quais é associada com um aparelho respectivo
10 a ser controlado e permite uma conexao com.esse aparelho.

O sistema 1 compreende adicionalmente uma unidade de pro-
cessamento 40, associada de forma operacional com as interfaces 20 para
controlar os aparelhos 10. V

Por exemplo, a unidade de processamento 40 pode ser conec-
tada as interfaces 20 através de uma rede telematica 30 que pode ser em
particular a Internet, ou pode utilizar os protocolos GPRS ou GSM.
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Preferivelmente; cada interface 20 possui um posicionamento
local com relagdo ao aparelho 10 com o qual é associado (isto é, é posicio-
nada em proximidade com o mesmo); mais especificamente a interface 20
pode ser montada no aparelho 10. |

O dito aparelho 10 pode ndo apenas consistir em maquinas in-
dustriais, mas também podem ser maquinas de venda automatica para ali-
mentos e/ou bebidas, veiculos a motor, distribuidores automaticos de medi-
camentos, aparelhos para distribuicdo de agua, energia elétrica ou gas nas
casas ou escritérios, e qualquer outro tipo de aparelho/maquina que seja
adaptado para controle automatico. -

A tarefa da unidade de processamento 40 é controlar a comuni-
cagao entre os aparelhos 10 e bs operadores remotos que, apesar de nao
estarem nas cercanias dos aparelhos 10, sdo colocados em uma posi¢éo
para monitorar e regular a operagao dos aparelhos propriamente ditos, pos-
sivelmente se deparando com situagoes de falha ou anomalias.

' Portanto, a unidade de processamento 40 compreende primeiro
dispositivo de recebimento 41 para receber pelo menos um item de dados a
partir do pelo menos um aparelho predeterminado 10; esse item de dados é
preferivelmente representativo das condi¢gdes operacionais do dito aparelho
predeterminado 10.

Em particular, os dados transmitidos a partir do aparelho prede-
terminado 10 pode conter um cédigo de identificagcao para o dito aparelho,
juntamente com um parametro de identificagdo para o tipo de falha ou ano-
malia que ocorreu. Os dados transmitidos a partir do aparelho 10 também
podem conter, de forma mais simples, um parametro operacional detectado
por um sensor do aparelho 10, e opcionalmente um cédigo de identificagao
para identificagao do sensor que realizou a dita detecgao.

A unidade de processamento 40 compreende adicionalmente um
primeiro bloco de selegdo 42 associado de forma operacional com o primeiro
dispositivo de recebimento 41 para selecionar um ou mais enderegados de-
pendendo dos dados recebidos.

Praticamente, dependendo do aparelho 10 do qual os dados
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provém, e do tipo de informagdo contida no mesmo, o primeiro bloco de se-
leg@o 42 seleciona um ou mais operadores aos quais um sinal de notificacdo
deve ser enviado. ‘

Por exemplo, no caso de um aparelho 10 possuir um problema
mecanico inibindo a operagao correta do mesmo, o primeiro bloco de sele-
¢ao 42 da aviso sobre essa situagdo para um operador responsavel pelos
reparos mecanicos; no caso de o aparelho 10 possuir um consumo de ener-
gia elétrica muito alto e inesperado, o primeiro bloco de selecdo 42 da aviso
sobre essa situagdo para um operador encarregado de reparos dos compo-
nentes elétricos presentes na maquina.

Geralmente, os enderegados aos quais a unidade de processa-

‘mento 10 podem enviar sinais de notificacdo podem compreende operado-

res 'encarregados de manutencdo ou reparos, ou operadores de alto grau
aos quais as decisdes referentes ao gerenciamento sdo delegadas, etc.

Alternativamente, ou em adigdo ao acima exposto, a unidade de
processamento 40 compreende um segundo bloco de selegao 43 para sele-
cionar um ou mais canais de comunicagbes 50 para conexdo com um ou
mais enderegados.

No caso dos primeiro e segundo blocos de selegdo 42, 43 esta-
rem ambos presentes no sistema 1, os canais de comunicagéo 50 selecio-
nados pelo segundo bloco de selecao 43 serdo preferivelmente orientados
para se comunicar com 0s enderecados selecionados pelo primeiro bloco de
selegao 42. |

Os possiveis canais de comunicagao 50 dentre os quais o se-
gundo bloco de sele¢do 43 pode escolher sdo um canal para comunicagao
de voz por telefone, uma transmissao via fac-simile, uma transmissao de
correio eletrénico, comunicagoes em uma rede telefonica através‘de SMS
e/ou MMS, etc.

Deve-se destacar que cada canal de comuhicagéo 50 é associa-
do com um dispositivo de notificagdo respectivo 51, para permitir que o dis-
positivo de notificagdo fornega aviso para o operador dos enderecados.

Praticamente, os dispositivos de notificagdo podem incluir telefo-
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nes (fixos e méveié),'dispdsitivos de fac-simile, PC, PDA, etc. e qualquer
outro tipo de dispositivo através do qual os operadores podem realizar a in-
terface com o sistema 1; esses dispositivos de notificagao 51 sdo algumas
vezes referidos como "Interfaces Humanas". '

Preferivelmente, cada canal de comunicacao 50 esta associado

~ com uma "interface humana" 51.

No momento em que um operador enderecado € selecionado
pelo primeiro bloco de selegao 42, também um endereco virtual (enderecgo
de telefone e fac-simile, endereco de correio eletrénico, etc.) é automatica-
mente recuperado em um registro de armazenamento adequadamente for-
necido de modo que esse enderegado possa ser alcangado por meio de um
ou mais dos ditos dispositivos de notificagao 51.

A unidade de processamento 40 compreende adicionalmente
primeiro dispositivo de transmissao 44, associado de forma operacional com
0s primeiro e/ou segundo blocos de sele¢do 42, 43 para enviar pelo menos
um sinal de notificagdo por meio do canal/canais selecionados pelo segundo
bloco de selégéo 43 para o enderegado/enderegados preferivelmente sele-
cionados pelo primeiro bloco de selegao 42.

O conteudo desse sinal de notificacao claramente é uma funcgéo
dos dados provenientes do aparelho predeterminado 10.

Deve-se destacar que a sele¢ado realizada pelo segundo bloco
de sele¢ao 43 pode ser realizada dependendo dos dados recebidos através
do primeiro dispositivo de recebimento 41, e/ou no enderecado/enderegados
selecionados pelo primeiro bloco de selegcao 42. Em outras palavras, os ca-
nais de comunicagao 50 que sao utilizados cada vez podem depender de
ambos o tipo de informagao a ser transmitida (por exemplo, para assuntos
particularmente urgentes uma chamada telefonica direta sera utilizada, en-
quanto que para assuntos menos urentes um fac-simile ou um e-mail que
néo sao lidos necessariamente de forma imediata pelo enderegado pode ser
suficiente), e no enderegado selecionado (por exemplo, no que diz respeito
aos operadores que nao estao normalmente dentro do escritério, 0 uso de

uma rede de telefonia movel (sem fio) sera preferido).
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Como dit_o acima, dentre os possiveis canais de comunicagdo 50
um canal de comunica¢do de voz pode ser levado em consideragéo; esse
tipo de comunicacgao é particularmente Util no caso de comunicagdes urgen-
tes ou no caso de operadores que normalmente sao dificeis de se localizar
com outros canais de comunicagao.

Nesse caso, depois dos dados de entrada do aparelho 10, a uni-
dade de processamento 40 ativa uma comunicagdo telefénica com o ende-
recado, durante a qual uma voz (uma voz gravada ou sintetizada, por exem-
plo) fornece ao operador selecionado a informagéao relativa aos ditos dados,
permitindo que o operador propriamente dito subsequentemente envie os
comandos em voz, durante a mesma comunicagao telefénica, para regular o
aparelho 10.

Geralmente, portanto, o sinal de notificagéo e o sinal de resposta
subsequente podem ser transmitidos/recebidos em uma unica comunicacao
telefbnica.

A unidade de processamento 40 é adicionalmente fornecida com
um segundo dispositivo de recebimento 45 para receber pelo menos o dito
sinal de resposta a partir do operador contatado.

O segundo dispositivo de transmissdo 46 envia o sinal de res-
posta para a interface 20, de forma que o dito sinal possa alcangar o apare-
lho 10 e regular o mesmo dependendo das declaragdes do operador. De
fato, o sinal de resposta pode incorporar um comando ou um ajuste para o
aparelho 10, por exemplo.

Em uma modalidade preferida, a unidade de processamento 40
compreende adicionalmente um bloco intermediario 47 intercalado de forma
operacional entre 0 segundo dispositivo de recebimento 45 e 0 segundo dis-
positivo de transmissao 46.

O bloco intermediario 47 torna o sinal de resposta adequado pa-
ra transmissao através do segundo dispositivo de transmissao 46; em parti-
cular, o bloco intermediario 47 é fornecido para conversao do sinal de voz
em sinal elétrico, no caso de o sinal de resposta do operador ser do tipo de

VOZ.
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Em particular, o bloco intermediario 47 pode ser capaz de con-
verter o sinal de resposta originado do operador em um sinal adaptado para
ser interpretado pela inferface 20 e/ou aparelho 10, de modo a permitir que
as declaragdes do operador sejam realizadas. '

Vantajosamente, para pelo menos um dos enderecados selecio-
nados pelo primeiro bloco de selecdo 42, o segundo bloco de selecdo 43

'seleciona uma pluralidade de canais de comunicacdo 50. Dessa forma, o

enderegado pode ser alcangado de formas diferentes, dependendo do tipo

de informagéao comunicada, por exemplo.

Por meio de exemplo, se considera o evento no qual um relatério
eletrdnico contendo uma série de informagdes detalhadas sobre um ciclo de
operag¢ao do aparelho 1 deve sér transmitido para um operador predetermi-
nado. Obviamente, esse relatério ndo pode ser transmitido através de uma
comunicag¢ao de voz, devido a grande quantidade de informacdo a ser co-
municada. Portanto, através de uma comunicacédo de voz o enderecado po-
de ser informado que o relatdrio foi fornecido, enquanto que, através de fac-
simile ou e-mail a transmissao do conteudo completo desse relatério pode
ser enviada.

Geralmente, é, portanto, fornecido que um primeiro sinal de noti-
ficagdo seja enviado para o enderegado através de um primeiro canal de
comunicagao 50 (por exemplo, notificagdo de que o relatério foi enviado),
enquanto um segundo sinal de notificacdo é enviado, preferivelmente de
forma simultdnea, para 0 mesmo enderegado através de um segundo canal
de comunicacgao diferente do primeiro.

Outra situagao na qual o envio do sinal de notificagdo através de
uma pluralidade de canais 50 pode ser util é a situagdao na qual o canal de
comunicagao 50 atualmente disponivel para o enderecado nao é conhecida
de uma forma precisa.

Portanto, a utilizagdo de mais de um canal 50 torna possivel se
ter uma certeza razoavel de que o enderegado tomou ciéncia do sinal de
notificagdo dentro de um periodo de tempo aceitavel.

Preferivelmente, o sinal de notificagdo é enviado para o endere-
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cado simultaneamente em cada um dos canais selecionados 50, de forma a
tornar a transmissao rapida e eficiente.

Em vista do acima exposto, e, portanto, aparente que existe a
possibilidade de ambos o envio do mesmo sinal de notificagdo para o mes-
mo enderegado através de varios canais diferentes e o envio de pelo menos
dois sinais de notificagao distintos, porém mutuamente conectados, para o
meémo enderecado, cada sinal sendo enviado em um canal de comunicacao
respectivo 50.

Uma fungao adicional que pode ser realizada pelo segundo blo-
co de selegdo 43 pode consistir em uma pluralidade de tentativas de comu-
nicagao subsequentes em tempo, com pelo menos um canal de comunica-
¢ao diferente para cada tentativa, para contatar um enderegado determina-
do.

Em particular, o segundo bloco de sele¢do 43 pode realizar uma
primeira tentativa de comunicagao para contatar tal enderegcado determinado
e, no caso de a primeira tentativa ser mal-sucedida, realizar uma segunda
tentativa utilizando um canal de comunicagdo diferente do utilizado para a
primeira tentativa.

No caso de a segunda tentativa também nao obter sucesso, o
segundo bloco de selegdo 43 pode realizar uma terceira tentativa com um
canal de comunicagao diferente dos dois primeiros canais, e assim por dian-
te.

Deve-se notar que, enquanto a referéncia foi feita particularmen-
te as situagbes de mau funcionamento ou anomalias no aparelho 10, o sinal
de notificagdo enviado para o enderegado/enderegados selecionados tam-
bém pode se referir as situagdes de controle é configuragdo normais das
etapas operacionais realizadas pelo aparelho 10 propriamente dito.

Como dito acima, associado com cada aparelho 10 encontra-se
uma interface 20 permitindo o controle e ajuste do aparélho 10 propriamente
dito.

A interface 20 compreende um médulo de conexao em série e

um maédulo de conexdo paralela. O moédulo de conexdo em série € utilizado
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para enviar e/ou receber dados seriais, enquanto 0 médulo de conexao para-
lela é utilizado para enviar e/ou receber dados em paralelo.

E também importante se destacar que na presente especificagao
os diferentes blocos funcionais presentes no sistema 1 foram representados
como mencionado acima para fins de clareza de explicagcao; na verdade, a

unidade de processamento 40 pode ser criada com um dispositivo eletronico

-unico, que é adequadamente adaptado e/ou programado para a realizagédo

das fungbes descritas.

O aparelho 10, em adicdo aos acionadores 11 e sensores 12,
pode compreender um controlador local 13 para controlar a operagédo dos
ditos acionadores 11 e sensores 12, e uma interface de conexao 14 a ser
operacionalmente associada com a dita interface 20.

Em maiores detalhes, a interface de conexdo 14 é fornecida com
um médulo de conex&o em série 15 e um médulo de conex&o paralelo 16.

O médulo de conexdo em série 15 é utilizado para enviar e/ou
receber dados seriais, enquanto o médulo de conexao paralela. 16 é utilizado
para enviar e/ou receber dados paralelos.

Através dos modulos 15, 16, informagdes diferentes mesmo que
mutuamente conectadas sao enviadas e/ou recebidas.

O controlador local 13 é programado de forma adequada para

‘manusear a informag&o recebida e a ser enviada através da interface de co-

nexao 14.

O controlador local 13 pode ser associado com uma memodria
13a dentro da qual uma pluralidade de pardmetros de identificagao de refe-
réncia é armazenada; cada um desses parametros sendo associado, na dita
memadria, com uma ou mais a¢des que devem ser iniciadas em uma deter-
minada situagao.

A invengao alcanga vantagens importantes.

Primeiro, o sistema permite uma transmissao rapida e eficiente
entre cada aparelho monitorado e os operadores encarregados que sao con-
tatados em diferentes situagées que podem ocorrer.

Essa comunicagao, devido aos modos de obtencdo da mesma,
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permite uma ampla faixa de adaptacao e flexibilidade de uso para as técni- |
cas de controle empregadas. '

Adicionalmente, devido a estrutura‘ da interface 20 intercalada
entre o aparelho 10 e o computador remoto 40, é possivel se otimizar a ra-
zao de complexidade de fabricagao e velocidade de transmissao da interface
propriamente dita, enquanto que ao mesmo tempo mantém os custos de
producao e montagem muito reduzidos. ‘

Uma vantagem adicional reside na simplificagao da compreen-
sdo e interpreta¢cao dos dados transmitidos, visto que a quantidade de infor-
magao que passa através de cada porta (serial e paralela) é muito reduzida.

Em adicdo ao acima exposto, pela reducdo da quantidade de
dados transmitidos em cada porta, € simultaneamente reduzido 'o numero de

possiveis erros durante a transmissao/recep¢ao.
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REIVINDICACOES

1.‘Sistema para controle de aparelhos, em particular aparelhos
industriais, compreendehdo: ,

uma pluralidade de interfaces (20), cada uma dedicada a-uma
conex@o com um aparelho respectivo (10) a ser controlado;

‘uma unidade de processamento (40) associada de forma opera-
cional as interfaces (20) para controlar os aparelhos (10), a unidade de pro-
cessamento (40) sendo fornecida com: -

primeiro dispositivo de recebimento (41) para receber pelo me-
nos um item de dados de um dos aparelhos (10);

um primeiro bloco de selegdo (42) para selecionar um ou mais
enderegados, dependendo do itém de dados recebido;

primeiro dispositivo de transmissao (44), para enviar pelo menos
um sinal de notificagdo representativo do item de dados recebido para um ou
mais enderecados selecionados.

| 2. Sistema, de acordo com a reivindicagdo 1, em que a unidade
de processamento compreende adicionalmente um segundo bloco de sele-
¢ao (43) para selecionar um ou mais canais de comunicagdo (50) para cone-
xa0-com um ou mais dos enderecados.

3. Sistema, de acordo com a reivindicagdo 2, em que o segundo

‘bloco de selegdo (43) realiza uma selegdo dos canais de comUnicagéo (50),

dependendo dos dados recebidos.

4. Sistema, de acordo com a reivindicagdo 2, em que o segundo
bloco de sele¢édo (43) realiza uma selegao dos canais de comunicagédo (50)
dependendo do endere¢ado/endereg¢ados do sinal de notificagao.

5. Sistema, de acordo com a reivindicagdo 1, em que os canais
de comunicagéo (50) compreendem um canal de comunicagao de voz.

6. Sistema, de acordo com a reivindicagao 1, em que a unidade
de processamento (40) compreende:

segundo dispositivo de recebimento (45) para receber os sinais
de resposta respectivos para o sinal de notificagdo de um ou mais endere-

cados;
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segundo dispositivo de transmiss&o (46) para enviar os sinais de
resposta para a interface (20).

- 7. Sistema, de acordo com a reivindicagéo 6, em que o sinal de
resposta incorpora um comando ou um ajuste para o aparelho (10).

8. Sistema, de acordo com a reivindicacédo 7, em que o sinal de
resposta € um sinal de voz. '

9. Sistema, de acordo com a reivindicagao 8, em qué o sinal de
notificagdo e o sinal de resposta séo transmitidos em uma unica comunica-
¢ao telefbnica entre o enderegado e a unidade de processamento (40).

10. Sistema, de acordo com a 'reivindicagéo 2, caracterizado pe-
lo fato de que para pelo menos um dos enderegados selecionados pelo
primeiro bloco de sele¢do (42), o segundo bloco de selec¢ao (43) seleciona
uma pluralidade de canais de comunicagéo (50). |

11. Sistema para controle de aparelhos, em particular aparelhos
industriais, compreendendo: }'

uma pluralidade de interfaces (20), cada uma dedicada a uma
conexdo com um aparelho respectivo (10) a ser controlado;

uma unidade de processamento (40) associada de forma opera-
cional as interfaces (20) para controlar os aparelhos (10), a unidade de pro-
cessamento (40) sendo fornecida com:

primeiro dispositivo de recebimento (41) para receber pelo me-
nos um item de dados de um dos aparelhos (10);

um segundo bloco de selecao (43) para selecionar um ou mais
canais de comunicagao (50), para conexao com 0s enderegados;

primeiro dispositivo de transmisséo (44), para enviar pelo menos
um sinal de notificagdo representativo do item de dados recebido para um ou
mais enderegados através do canal/canais de comunicagdo selecionados.

12. Sistema, de acordo com a reivindicagdo 11, em que a
unidade de processamento compreende adicionalmente um prime_iro bloco
de selegéo (42) para selecionar um ou mais enderegados para o envio do
sinal de notificagao.

13. Sistema, de acordo com a reivindicagdo 11, em que o

segundo bloco de selegéao (43) realiza uma sele¢ao dos canais de comuni-
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segundo bloco de selecao (43) realiza uma sele¢éo dos canais de comuni-
cagao (50) dependendo dos dados recebidos.

14. Sistema; de acordo com reivindica¢édo 11, em que o segundo
bloco de selegdo (43) realiza uma selecdo dos canais de comunicacédo (50)
dependendo do enderegado/enderegados do sinal de notificagao.

15. Sistema, de acordo com reivindicacdo 11, em que os canais

‘de comunicagdo (50) compreendem um canal de comunicacéo de voz.

16. Sistema, de acordo reivindicagdo 11, em que a unidade de
processamento (40) compreende:

segundo dispositivo de recebimento (45) para receber os sinais
de resposta respectivos para o sinal de notificagdo de um ou mais endere-
cados; |

segundo dispositivo de transmisséo (46) para enviar os sinais de
resposta para a interface (20). '

17. Sistema, de acordo com a reivindicagdao 16, em que o sinal
de resposta incorpora um comando ou um ajuste para o aparelho (10).

18. Sistema, de acordo com a reivindicagao 17, ém que o sinal
de resposta € um sinal de voz.

19. Sistema, de acordo com a reivindicagao 18, em que o sinal
de notificag@o e o sinal de resposta sao transmitidos em uma unica comuni-

‘cagdo telefdnica entre o enderecado e a unidade de processamento (40).

20. Sistema, de acordo com reivindicagdo 11, em que para pelo
menos um dos enderegados selecionados pelo primeiro bloco de selegao
(42), o segundo bloco de selecdo (43) seleciona uma pluralidade de canais
de comunicagao (50). '
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RESUMO
Patente de Invengdo: "SISTEMA PARA O CONTROLE REMOTO DE APA-
RELHOS, EM PARTICULAR DE APARELHOS INDUSTRIAIS".

A presente invengdo refere-se a um sistema para o controle de -
aparelhos, em particular de aparelhos industriais, compreendendo uma plu-
ralidade de interfaces (20), cada uma dedicada a uma conex&o com um apa-
relho respectivo (10) a ser monitorado, e uma unidade de processamento
(40) para controlar os aparelhos (10); a unidade de processamento (40) sen-
do fornecida com primeiro dispositivo de recebimento (41) para receber pelo
menos um item de dados de um aparelho (10), um primeiro blocb de selecao
(42) para selecionar um ou mais enderegados, dependendo do item de da-

“dos recebido, um segundo bloco de selegao (43) para selecionar um ou mais

canais de comunicagdo (50) para conexdo com os ditos enderegados, e um
primeiro dispositivo de transmissao (44) para enviar pelo menos um sinal de
notificagdo representativo dos dados recebidos para os enderegados através

~do canal/canais de comunicagao selecionados (50).
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