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(57)摘要

本实用新型涉及一种电动操作机构的锁定

组件，包括机构架、安全锁、锁轮、脱扣件、滑块锁

片、拉簧、第一微动开关、手自动切换滑板、第二

微动开关、手自动锁片、复位拉簧，凸轮部上设置

有用于驱动手自动锁片动作的拨杆部，手自动锁

片随拨杆部动作且抵触在手自动切换滑板上，且

构成手自动锁片与手自动切换滑板的限位配合，

锁轮上设置有与滑块锁片相配合的凸条，凸条穿

插在滑块锁片的拨动槽内，凸条随锁轮动作且在

拨动槽内往复动作，且构成滑块锁片与凸条的联

动配合，滑块锁片随凸条动作且分别抵触在滑

块、脱扣件上，且构成滑块锁片与滑块、脱扣件的

限位配合。本实用新型具有结构简单、性能稳定

可靠、操作便捷、安全性高的优点。
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1.一种电动操作机构的锁定组件，其特征在于：包括机构架、设置在机构架上的安全

锁、与安全锁联动配合的锁轮、设置在机构架上的脱扣件、转动设置在机构架上且用于锁定

滑块和脱扣件的滑块锁片、设置在滑块锁片与机构架之间的拉簧、设置在机构架上且与锁

轮相配合的第一微动开关、滑动设置在机构架上的手自动切换滑板、设置在机构架上且与

手自动切换滑板相配合的第二微动开关、转动设置在机构架上且与锁轮相配合的手自动锁

片、设置在机构架与手自动锁片之间的复位拉簧，所述的锁轮上设置有与第一微动开关相

配合的凸轮部，所述的凸轮部随锁轮动作且触发第一微动开关，实现第一微动开关的接通

或断开，所述的凸轮部上设置有用于驱动手自动锁片动作的拨杆部，所述的手自动锁片随

拨杆部动作且抵触在手自动切换滑板上，且构成手自动锁片与手自动切换滑板的限位配

合，所述的锁轮上设置有与滑块锁片相配合的凸条，所述的凸条穿插在滑块锁片的拨动槽

内，所述的凸条随锁轮动作且在拨动槽内往复动作，且构成滑块锁片与凸条的联动配合，所

述的滑块锁片随凸条动作且分别抵触在滑块、脱扣件上，且构成滑块锁片与滑块、脱扣件的

限位配合。

2.根据权利要求1所述的电动操作机构的锁定组件，其特征在于：所述的手自动锁片上

设置有与手自动切换滑板相配合的限位凸块，所述的限位凸块随手自动锁片动作且抵触在

手自动切换滑板上，且构成限位凸块与手自动切换滑板的限位配合。

3.根据权利要求1或2所述的电动操作机构的锁定组件，其特征在于：所述的滑块锁片

一端具有与滑块相配合的限位柱，所述的滑块上设置有与限位柱相配合的限位槽，所述的

限位柱随滑块锁片动作且抵触在限位槽内，且构成限位柱与滑块的限位配合。

4.根据权利要求1或2所述的电动操作机构的锁定组件，其特征在于：所述的滑块锁片

另一端具有限位片，所述的脱扣件上设置有与限位片相配合的锁定片，所述的限位片随滑

块锁片动作且抵触在锁定片上，且构成限位片与锁定片的限位配合。

5.根据权利要求1或2所述的电动操作机构的锁定组件，其特征在于：所述的滑块锁片

中部上具有转轴部，所述的机构架上设置有与转轴部相配合的定位孔，所述的转轴部转动

设置在定位孔内。

6.根据权利要求1或2所述的电动操作机构的锁定组件，其特征在于：所述的手自动切

换滑板上设置有与第二微动开关相配合的驱动块，所述的驱动块随手自动切换滑板动作且

触发第二微动开关，实现第二微动开关的接通或断开，手自动切换滑板通过驱动块触发第

二微动开关，从而可保证手自动切换滑板能够可靠触发第二微动开关。
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一种电动操作机构的锁定组件

技术领域

[0001] 本实用新型涉及断路器技术领域，具体涉及一种用于断路器的电动操作机构的锁

定组件。

背景技术

[0002] 断路器是一种用于电网中的配电电器，能够接通、承载及分断正常电路条件的电

流，也能在规定的非正常条件下(如过载、短路、欠电压以及发生单相接地故障时)接通、承

载一定时间和分断电流的开关电器。电动操作机构是塑壳型断路器专用配件，与断路器配

合后，可远距离电动闭合、断开和再扣断路器以实现输配电网的集中和自动控制。随着电力

事业的发展，塑壳断路器操作机构已逐渐成为当前发展的主流，设计向小型化、智能化方向

发展。为了保障维修人员的人身安全，现有的断路器电动操作机构上均设置有锁定组件，在

检修时，锁定组件可将电动操作机构的手动分合闸、电动分合闸功能锁定，可避免他人随意

对断路器进行分闸或合闸。然而，现有的锁定组件的结构设计不合理，该锁定组件结构设计

复杂，锁定不可靠，甚至存在安全隐患，从而该电动操作机构的锁定总成存在结构复杂、性

能不稳定、安全性较低、操作不便捷的缺陷。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的在于克服现有技术的缺陷，提供一种结构简单、性能稳定可靠、

操作便捷、安全性高的电动操作机构的锁定组件。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型采用一种电动操作机构的锁定组件，包括机构架、设

置在机构架上的安全锁、与安全锁联动配合的锁轮、设置在机构架上的脱扣件、转动设置在

机构架上且用于锁定滑块和脱扣件的滑块锁片、设置在滑块锁片与机构架之间的拉簧、设

置在机构架上且与锁轮相配合的第一微动开关、滑动设置在机构架上的手自动切换滑板、

设置在机构架上且与手自动切换滑板相配合的第二微动开关、转动设置在机构架上且与锁

轮相配合的手自动锁片、设置在机构架与手自动锁片之间的复位拉簧，所述的锁轮上设置

有与第一微动开关相配合的凸轮部，所述的凸轮部随锁轮动作且触发第一微动开关，实现

第一微动开关的接通或断开，所述的凸轮部上设置有用于驱动手自动锁片动作的拨杆部，

所述的手自动锁片随拨杆部动作且抵触在手自动切换滑板上，且构成手自动锁片与手自动

切换滑板的限位配合，所述的锁轮上设置有与滑块锁片相配合的凸条，所述的凸条穿插在

滑块锁片的拨动槽内，所述的凸条随锁轮动作且在拨动槽内往复动作，且构成滑块锁片与

凸条的联动配合，所述的滑块锁片随凸条动作且分别抵触在滑块、脱扣件上，且构成滑块锁

片与滑块、脱扣件的限位配合。

[0005] 上述结构的有益效果是：该电动操作机构的锁定组件采用多重联锁的结构设计，

有效提高了该锁定组件的安全性能。在检修时，用户先将手自动切换滑板拨动至电动位置，

手自动切换滑板遮挡在手动操作孔上，该电动操作机构的手动操作功能锁定；用户再通过

钥匙转动安全锁内的锁芯，锁芯带动锁轮动作，锁轮的可触发第一微动开关，第一微动开关
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切断电动操作机构的电机的电源，从而可将电动操作机构的电动功能锁定；且锁轮的凸条

驱动滑块锁片动作，滑块锁片可将脱扣件锁定在脱扣位置，用户无法按压脱扣件；且滑块锁

片可抵触在滑块上，实现滑块锁片与滑块的锁定，用户无法手动分合闸操作，从而可避免他

人随意对断路器进行分闸或合闸，有利于提高该断路器电动操作机构的锁定组件的安全性

能。从而该电动操作机构的锁定组价具有结构简单、性能稳定可靠、操作便捷、安全性高的

优点。

[0006] 特别地，所述的手自动锁片上设置有与手自动切换滑板相配合的限位凸块，所述

的限位凸块随手自动锁片动作且抵触在手自动切换滑板上，且构成限位凸块与手自动切换

滑板的限位配合。手自动锁片通过限位凸块抵触在手自动切换滑板上，从而可保证手自动

锁片与手自动切换滑板的可靠锁定。

[0007] 特别地，所述的滑块锁片一端具有与滑块相配合的限位柱，所述的滑块上设置有

与限位柱相配合的限位槽，所述的限位柱随滑块锁片动作且抵触在限位槽内，且构成限位

柱与滑块的限位配合。滑块锁片通过限位柱卡合在滑块的限位槽内，从而可保证滑块锁片

与滑块的可靠锁定。

[0008] 特别地，所述的滑块锁片另一端具有限位片，所述的脱扣件上设置有与限位片相

配合的锁定片，所述的限位片随滑块锁片动作且抵触在锁定片上，且构成限位片与锁定片

的限位配合。滑块锁片通过限位片抵触在脱扣件的锁定片上，从而可保证滑块锁片与脱扣

件能够可靠锁定。

[0009] 特别地，所述的滑块锁片中部上具有转轴部，所述的机构架上设置有与转轴部相

配合的定位孔，所述的转轴部转动设置在定位孔内。滑块锁片通过转轴部转动设置在机构

架上，从而可保证滑块锁片能够在机构架上可靠转动，且便于滑块锁片与机构架的装配，装

配效率更高。

[0010] 特别地，所述的手自动切换滑板上设置有与第二微动开关相配合的驱动块，所述

的驱动块随手自动切换滑板动作且触发第二微动开关，实现第二微动开关的接通或断开。

手自动切换滑板通过驱动块触发第二微动开关，从而可保证手自动切换滑板能够可靠触发

第二微动开关。

附图说明

[0011] 图1为本实用新型实施例电动操作机构的立体图。

[0012] 图2为本实用新型实施例电动操作机构的分解图。

[0013] 图3为本实用新型实施例电动操作机构的内部结构图。

具体实施方式

[0014] 如图1～3所示，本实用新型实施例是一种电动操作机构的锁定组件，包括机构架

10、设置在机构架10上的安全锁11、与安全锁11联动配合的锁轮12、设置在机构架10上的脱

扣件13、转动设置在机构架10上且用于锁定滑块14和脱扣件13的滑块锁片15、设置在滑块

锁片15与机构架10之间的拉簧16、设置在机构架10上且与锁轮12相配合的第一微动开关

17、滑动设置在机构架10上的手自动切换滑板18、设置在机构架10上且与手自动切换滑板

18相配合的第二微动开关19、转动设置在机构架10上且与锁轮12相配合的手自动锁片20、
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设置在机构架10与手自动锁片20之间的复位拉簧21，所述的锁轮12上设置有与第一微动开

关17相配合的凸轮部121，所述的凸轮部121随锁轮12动作且触发第一微动开关17，实现第

一微动开关17的接通或断开，所述的凸轮部121上设置有用于驱动手自动锁片20动作的拨

杆部122，所述的手自动锁片20随拨杆部122动作且抵触在手自动切换滑板18上，且构成手

自动锁片20与手自动切换滑板18的限位配合，所述的锁轮12上设置有与滑块锁片15相配合

的凸条123，所述的凸条123穿插在滑块锁片15的拨动槽151内，所述的凸条123随锁轮12动

作且在拨动槽151内往复动作，且构成滑块锁片15与凸条123的联动配合，所述的滑块锁片

15随凸条123动作且分别抵触在滑块14、脱扣件13上，且构成滑块锁片15与滑块14、脱扣件

13的限位配合。所述的手自动锁片20上设置有与手自动切换滑板18相配合的限位凸块201，

所述的限位凸块201随手自动锁片20动作且抵触在手自动切换滑板18上，且构成限位凸块

201与手自动切换滑板18的限位配合。手自动锁片通过限位凸块抵触在手自动切换滑板上，

从而可保证手自动锁片与手自动切换滑板的可靠锁定。

[0015] 如图2和3所示，所述的滑块锁片15一端具有与滑块14相配合的限位柱152，所述的

滑块14上设置有与限位柱152相配合的限位槽141，所述的限位柱152随滑块锁片15动作且

抵触在限位槽141内，且构成限位柱152与滑块14的限位配合。滑块锁片通过限位柱卡合在

滑块的限位槽内，从而可保证滑块锁片与滑块的可靠锁定。所述的滑块锁片15另一端具有

限位片153，所述的脱扣件13上设置有与限位片153相配合的锁定片131，所述的限位片153

随滑块锁片动15作且抵触在锁定片131上，且构成限位片153与锁定片131的限位配合。滑块

锁片通过限位片抵触在脱扣件的锁定片上，从而可保证滑块锁片与脱扣件能够可靠锁定。

所述的滑块锁片15中部上具有转轴部154，所述的机构架10上设置有与转轴部154相配合的

定位孔101，所述的转轴部154转动设置在定位孔101内。滑块锁片通过转轴部转动设置在机

构架上，从而可保证滑块锁片能够在机构架上可靠转动，且便于滑块锁片与机构架的装配，

装配效率更高。所述的手自动切换滑板18上设置有与第二微动开关19相配合的驱动块181，

所述的驱动块181随手自动切换滑板18动作且触发第二微动开关19，实现第二微动开关19

的接通或断开。手自动切换滑板通过驱动块触发第二微动开关，从而可保证手自动切换滑

板能够可靠触发第二微动开关。

[0016] 该电动操作机构的锁定组件采用多重联锁的结构设计，有效提高了该锁定组件的

安全性能。在检修时，用户先将手自动切换滑板拨动至电动位置，手自动切换滑板遮挡在手

动操作孔上，该电动操作机构的手动操作功能锁定；用户再通过钥匙转动安全锁内的锁芯，

锁芯带动锁轮动作，锁轮的可触发第一微动开关，第一微动开关切断电动操作机构的电机

的电源，从而可将电动操作机构的电动功能锁定；且锁轮的凸条驱动滑块锁片动作，滑块锁

片可将脱扣件锁定在脱扣位置，用户无法按压脱扣件；且滑块锁片可抵触在滑块上，实现滑

块锁片与滑块的锁定，用户无法手动分合闸操作，从而可避免他人随意对断路器进行分闸

或合闸，有利于提高该断路器电动操作机构的锁定组件的安全性能。从而该电动操作机构

的锁定组价具有结构简单、性能稳定可靠、操作便捷、安全性高的优点。
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图3
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