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Trzycztonowa przekladnia hydrokinetyczna

Przedmiotem wynalazku jest trzyvczlonowa przcktadnia hydrokinetyvezna, przesnaczona do
- ukfadéw napg¢dowych, zwlaszcza pojazdéw i maszyn roboczych.

Znana jest z opisu patentowego PRL nr 89626 trzycztonowa przekfadnia hydrokinetyczna z -
plaskimi topatkami bez pier§cienia wewngtrznego w wirnikach pompy i turbiny. Krawedzie przed-
nie fopatek sg przesunigte wzglgdem plaszczyzny potudnikowej wirnika, rownoleglej do tej krawg-
dzi lopatek, o odlegloé¢ zawierajaca si¢ w granicach 0,1-0,9 glgbokosci czaszy wirnika. Katy

“odchylenia topatek dla wirnika pompy zawierajg si¢ w granicach 10°-45°, zas dla wirnika turbiny —
w granicach 15°-60°. W przekiadni tej w wirniku kierownicy zastosowano topatki o pojedyncze;j
krzywiznie, wygigte o kat odchylenia na wejsciu réwny zeru, a na wyjsciu o kat odchylenia w
granicach 40°-75°. _ v

Wada tej przekiadni jest ograniczona warto$¢ maksymalnego przetozenia dynamicznego ig max,
nie przekraczajaca dwoch, co nie zawsze jest wystarczajace dla zakladéw napedowych pojazdéow,
maszyn roboczych. W znanych przekladniach hydrokinetycznych warto$¢ t¢ zwigksza si¢ poprzez
skomplikowanie kszatttu wirnikéw, tworzacych przestrzenne zamknigte kanaty. Utrudnia to ich
wykonanie zaréwno w postaci odlewow jak i wyttoczek z blachy, co wplywa na koszt produkcji.

W trzycztonowej przekladni hydrokinetycznej wedtug wynalazku, z wirnikami bez pier§cienia
wewngtrznego i z plaskimi lopatkami w wirnikach pompy i turbiny, przekroje topatek wirnika
kierownicy maja ksztalt profilu oplywowego opartego na krawe¢dzi w przedniej zaokraglonej
promieniem a-3a i na krawgdzi tylnej (K. zaokraglonej promieniem 0,5a-a, gdzie a oznacza
przyjeta miarg dlugosci. Te krawegdzie topatki potaczone s3g dwiema parami prostych stycznych do
okregéw opartych na tych krawgdziach. Kazda para stycznych w obszarze przecigcia si¢, przecho-
dzi w krzywa przejSciowa, zapewniajaca rOwnomierne i tagodnie zmieniajaca si¢ grubos¢ topatki o
oplywowym profilu. Zarys profilu lopatki powstaje na bazie dwéch prostych przechodzacych przez

_$rodki okrggéw opartych o krawedzie topatek i potozonych migdzy stycznymi do tych okregéw, a
takze ochylonych od ptaszczyzny potudnikowej wirnika o katy dla krawedzi przedniej &, = 0°-45°i
dia krawedzi tylnej &y, =40°-75°.

Przekladnia wedlug wynalazku z jednej strony zapewnia prostotg technologii jej wykonania, a
z dugiej strony gwarantuje uzyskanie wyzszego maksymalnego przetozenia dynamicznego i korzy-
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stnej charaktervstki sprawnosci. Zaproponowany ksztaht topatek zmniejsza straty przepiywu
zarO6wno strat uderzenia cieczy jak i strat tarcia i dzigki temu uzyskuje si¢ maksymalnce przefozenic
dynamiczne igm. = 2,4 i lepszy przebicg sprawnosci.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykiadzic wykonana na rysunku, na ktorym fig.
1 przedstawia schematycznie wirniki przektadni w przekroju potudnikowym. a fig. 2 — przekroj
A-A lopatki wirnika kicrownicy.

Czasze wirnikéw pompy P, turbiny T, kierownicy K, w rzucie na plaszczyzny potudnikowe,
maja ksztalat kota, lub zblizony do kota. Zewngtrzny kontur topatek wirnika kierownicy K w rzucie
na plaszczyzne potudnikowa, ma ksztalt trapezu symetrycznego wzgledem osi S-S prostopadtej do
osi obrotu wirnikéw O-0. Wirniki pompy P i turbiny T s3 symetryczne wzgl¢dem osi symetrii S-S
wirnika kierownicy K. Lopatka wirnika kierownicy, jak to jest przedstwione na fig. 2 ma ksztah
profilu optywowego. KrawegdZ przednia lopatki jest zaokraglona promieniem r;=2,5mm, a
krwedZ tylna — promieniem r;= 0,5 mm. Zarys profilu fopatki powstaje na bazie dwoch prostych
1b, 2b odchylonych od plaszczyzny potudnikowej wirnika P o kat &x1=5° od strony krawedzi
przedniej i 8x2=45° od strony krawedzi tylnej. Ze §rodkéw 01z, 0w, 02z, 0;w lezacych na tych
prostych poprowadzone sg proste styczne do okr¢géw opartych na krawedziach topatki 1., 1, 2.,
2.. Polozenie tych $srodkéw 01z, 0w, 02zi 0.w wyznaczaja katy: a1z = 6° migdzy styczng 1zi prostg 1b,
a1w=4° mie¢dzy styczng 1w i t3 sama prosta 1b, a:z=4° mi¢dzy styczng 2z i prostg 2b oraz kat
axw= 4° miedzy ta prosta 2b i styczng 2w. W obszarze przecigcia si¢ stycznych 1z, 2z, 1w, 2w, para
sztucznych 1z, 2w przechodzi w krzywa przejSciowa Kz, a para stycznych 1w, 2w —w krzywa
przejéciowa Kw. Krzywe te zapewniaja réwnomiernie i fagodnie zmieniajaca si¢ grubos¢ fopatki o-
opltywowym ksztalcie. ’ .

ZastrzeZzenie patentowe

Trzyczlonowa przekiadnia hydrokinetyczna z wirnikiem bez pier§cienia wewngtrznego i z
ptaskimi lopatkami w wirnikach pompy 1 turbiny, znamienna tym, ze przekroj topatki wirnika
kierownicy ma ksztalt profilu oplywowego opartego na krawedzi przedniej (Kp) zaokraglonej
promieniem (r;)=a-3a i na krawgdzi tylnej (Kr) zaokraglonej promieniem (r2)=0,5a-a, ktére to
krawedzie (Kj, K:) polaczone s3 dwiema parami (1z, 2z), (1w, 2w) prostych stycznych do okre¢géw
opartych na tych krawedziach (Kr, K,), za$ kazda para stycznych (1z, 2z), (1w, 2w) w obszarze
przecigcia si¢, przechodzi w krzywa przej$ciowa (Kw), (Kz) zapewniajaca rbwnomiernie i tagodnie
zmieniajacg si¢ grubosé topatki o optywowym profilu, przy czym zarys profilu lopatki powstaje na
bazie dwdch prostych (1b, 2b) przechodzacych przez $rodki okr¢gédw opartych o krawedzie (K, Ky)
foptek i polozonych migdzy stycznymi (1z, 1w), (2z, 2w) do tych okrggdw oraz odchylonych od
ptaszczyzny potudnikowej wirnika (P) o katy dla krawedzi przedniej 8«1 = 0°-45°, i dla krawedzi
~tylnej dx2=40-75°.
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