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(54) Zpdsob vélcovéng nekone&ného pésu za studena a zaiffzen! k provddint zplsobu

1 .
Vynédlez se tyk4 zZpiisobu a za¥{zen! pro vélcovéng nekone&ného pdsu za studena na Jedno= v
stolicovych % vicestolicovych tratich, zejména opatienych dvacetivélcovymi vélcovacimi stoli-

cemi.

v pésu na vystupu tratd pi¥fmo navi jedlem. To se a¥ dosud provéaf tek, %e péds se nejprve zave-
de otevfenymi vélei stolice bez vdlcovéni do Stérbiny bubnu tahového navijedla, kterym se pés
na&pne, tzn., Ze dojde k Vytvoten! poZedovaného technologickéhb tahu. Potom dojde k sevient
pésu pracovnimi vdlei & k vlastnfmy vélcovénf. Existuje téz PeSen{, kde jednotlivé svitky pd-
8u na vstupu tratd se svafujf do nekone&ného pédsu a na vystupu z tratd se instalujf specielnf
zafizen! pro vytvoient tahu, nepf. stolice duo nebo dvojité tehové S-vélce a pfiéné’nﬁzky

k déléni Pédsu po navinutf Jednotlivych svitkd.,

‘ Nevyhodou prvého redent Je znedny odpad z konet pést Jednotlivyeh svitkd zplsobeny tim,
Ze pri zavéddnf konce pésu: do 8térbiny bubnu navijedla pés nelze vélcovat, nebot Je&t& nent
iytyofen pot¥ebny tah. Délks pdsu, potdebns k pfeklenutt vgdélenosti mezi vélei stolice a ta-
hovou polohou upfnact Et&rdbiny bubnu navi jedla, p¥i kterd Je Ji%Z mo¥né vytvorent potiebného
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tahu, Jjde toti% do odpadu. Nevyhodou druhého feéoni Jsou zna¥nd investidni néklady, souvise-
Jict se zv&tSenim rozmérd tratd v dlsledku instalace specielnich za¥izeni pro vytvoifeni tahu
v pésu. Se zvitdenim celkového po¥tu regulovanych atejnosm¥rnfch elektrickych pohond se zvysu-
J1 nejen energetické néroky, ale i néroky ne regulaci celé traté. Toto Pedeni neni proto vhod-
né tam, kde je z technologickych ddvodd poZadovén mendf polet stolic nebo dokonce jednostoli~
cové tret. ‘

Uvedené nevyhody odstraﬁuje zptsob & zafizen{ pro vélcovéni nekone&ného pésu za studena
podle vyndlezu, urleny zejméne pro vélcovaci tratd s vicevdlcovimi vdlcovacimi stolicemi. ‘

Podstatou zplisobu vdlcovdni podle vyndlezu je to, ¥fe pred odstFiZenim hotového svitku se
28 poslednf vélcovaci stoliei zp¥tnym chodem pdsu ze svitku vytvoP{ zésobni emyéka; ze které
se po odbaven! svitku zavede pés do upinaci Zt&rbiny bubnu navijedla bez pohybu pésu ve vélco=~
vacich stolicich, pfilem? technologicky tah v pésu na vystupu védlcovaci trat® se p*i vélcovéni
vytvérf piimo navijedlem. Hlavnim vyznekem zafizeni k provédéni zplsobu podle vyndlezu je to,
¥e mezi posledni vdlcovaci stolief s pr{lnymi niZkemi jsou ve sméru pohybu védlcovaného pésu
uspotéddny ze sebou sklopny stil a dvojice p¥itladnych véledkl, provedenych s odklon&nou rovi-
noﬁ, prolo¥enou jejich podélnymi osami, od vertikélnf{ roviny swérem ke sklopenému stohu, z
nich? jeden je opatfen reverzainim pohonem & mechanismem vertikélnfho zdvihu a druhy &idlem
dhlové dréhy.

P¥fnosem zplsobu a za¥izen{ podle vyndlezu je to, ¥e pPi vélcovdni nevzniké prakticky
¥4dny odpad, tzn. Ze se zvySuje vyt&¥nost vélcovaci trat¥, kterd je p¥i dodr¥eni v3ech pera-
metrd vyvélcovaného pésu velmi jednoduché., Zvyduje se tedy i jejf spolehlivest p¥i ni%¥&fch
investi®nich ndkladech & ni%dich enepgetickjch nédrociche

Praktické provedeni predm&tu vyndlezu je prfkladn® schematicky zndzorn&no na obr. 1 & 2
p*ipojeného vykresu. Ne obr. 1 je bokorysny pohled na vystupni usek vélcovaci trat& s jednotli-
vymi mechanizmy v poloze, Jakou zeujimaji pFfi vélcovéni a obr. 2 Je tenty% pohled, aviak s jed-
notlivymi mechanismy v poloze, pifi které se realizuje zpétny chod a vytvofen{ smydky pésu.

Jak patrno z obr. 1 & 2 jsou ne vystupnim Useku vdlcovaci trat® mezi posledni vélcovaci
stolici 2 a priénymi niZkemi 6 ve smiru pohybu vAlcovaného pésu 1 usporéddny za sebou sklopny
stdl 3 a dvojice pritladnfch vdledkd 4,5. Pritla¥né vélelky 4,3 jsou provedeny s odklonénou ro-
vinou O, proloZenou Jjejich podélnymi osami, od vertikélnt roviny V smérem ke sklopnému stolu 3.
Hornf p¥i{tladny véledek 4 Je pEk opat¥en reverzainim pohonem 10 a mechenismem 11 vertikélniho
deihu a dolnf pritla¥ny vdleZek 5 &idlem Q udhlové dréhy. P¥i vdlcovéni postupuje pés 1 na
vystupu ze stolice 2 pres sklopny stil 3, dvojici rozevienych pritladnych vélekd 4,3, rozevie-
né pri¥né nifky 6 « pievddsci véleZek T na buben § navijedla, ktery navij{ pés 1 do svitku 12
a zéroven vyvozuje potdebny techmologicky teh v pdsu 1 - obr. 1. Po navinut{ svitku 12 se vél~
covac{ trat zastavi, zrusf{ se tah v pdsu 1 na vystupu stolice 2 a sklopny stil 3 se sklepi de
spodnf polohy, ¥{m¥ se vytvor{ prostor pro formovén{ smy¥ky pésu l. Horni pfitlainy véledek 4
pritlad{ pés 1 na dolnf p¥ftladny vélelek 3 a synchronnim pbhybem reverzadniho pohonu 10 hor-
niho p¥{tladného véleZku 4 a pohonu bubnu 8 navijedla se vyvélcovany pés 1 ze svitku 12 poddvéd
zp&t emérem ke stolici 2, kde se vytvéi! smy¥ka, Délka pésﬁ 1 ve mydSce se mé&F{ &idlem 3 vhlo~
‘ vé drdhy, kterym je opat¥en dolni pFftladny véledek 5. Odklondnim roviny Q, proloZené podélny~
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ni osami pi‘itlaénych véleZkd 4 4, 3, od vertikéln{ roviny v smirem ke sklopnému stolu 3 se
umoénu.je formovén{ smyZky pésu 1 v prostoru, uvolnZném sklopenim sklopného stolu 3¢ Po vytvo-
Feni smylky pdsu 1 dostatedné délky se zastavi reverza&ni pohon 10 hornfho p#itlaZného véleZku
4 a pohon bubnu 8 navijedla, pi{¥né niZky 6 odstfihnou pés 1 a svitek 12 se odbavi z bubnu 8
navi jedla. Péa 1 ve smy&ce je pritom udrZovén 'z Jedné strany sevi‘erﬁmi vélel stolice 2 a z -
druhé streny sevienymi prftladnfmi véledky 4,3+ Po odbavent svitku 12 a uvoln¥nf bubnu 8 navi-
Jedla se pds 1 ze smy¥ky zavede do étérbim/ bubnu 8 navfjedla, kde je upnut - obr. 2. Potom Je
mechanismem 11 vertikdlnfho zdvihu zvednut horn{ pritladng véledek 4 a po navinut{ vedkerého
pésu 1 ze smy&ky je pohonem bubnu 8 navf jedla vytvoren potiebny tah v pésu 1. Soudasnd je do
horizontélni pracovn{ polohy zvednut sklopny stdl 3 a vélcovén{ pdsu 1 pak ddle pokraduje., Pa
navinut{ dalstho svitku 12 se cely cyklue op&t opaku je.

PREDMET VYNALEZU

1. Zpisob véleovén! nekone&ného pésu za studena na Jednostolicovfch 1 vicestolicovych v&lcova-
cich tratich, vyznadujici se tim, Ze pied odsti‘iéenﬁ hotového svitku se za posledni vélco-
vact stolicf zp&tnym chodem pésu ze svitku vytvo¥{ zdsobnf smy&ka, ze které 8e po odbaveni
evitkd zavede pés do upinacf &t&rbiny bubnu nav{ jedla bez pobybﬁ pésu ve vdlcovacich stoli-
cich, p#i¥emZ technologicky teh v pésu na vystupu vdlcovaci tratd se pri vélcovént vytvaie
p¥imo nav{ jedlem.

2. Zarizenf k provédén{ zplisobu podle vyn.élezu, Vyznadené tim, ¥e mezi posledni v4l ovaci{ sto-
lict (2) a p*f¥nymi nizkemi (6) Jsou ve sm¥ru pohybu vélcoveného pésu (1) uspo¥ddény za se~
bou sklopny stil (3) a dvojice p¥itlagnjch véleZkd (4,5), provedenych 8 odklenZnou rovinou
(0), proloZenou jejich podélnymi osami, od vertikdlnf roviny (V) amérem ke slopnému stolu
(3), z nich% jeden je opatten reverzainim pohonem (10) a mechanismem (11) vertikélnfho zdvi-
hu a druhy &idlem (9) thlové dréhy.

1 vykres
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