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JOUSTAVAT PYORAT JA JOUSTAVILLA PYORILLA VARUSTETTU SUKSIPARI

Kyseisen keksinnon kohteena ovat joustavat pyodrat, joista kukin
on varustettu rengasosalla, jota voldaan joustavasti deformoida
suunnassa, joka on kohtisuorassa pyodrdn kulkusuuntaan nahden
sen pydriessd, ja suksipari, joka on varustettu Jjoustavilla

pyodrilla,

Erilaisia urheiluvalineitd on t&dhdn asti kehitetty kdyttajille,
jotka liukuvat lumetonta rinnettd alas tai lumettomalla maalla

kdyttden samanlaista tekniikkaa kuin hiihdossa. Yksi tyypilli-

simmistd on niin kutsuttu rullasuksipari, joissa kussakin suk-

sessa on pyordt, jotka on pydrivdsti kiinnitetty rungon, johon

hiihtokenka kiinnitetadn, eteen ja taakse tal sen pohjapintaan,
ja pydrivien pydrien pydrintda kdytetdan hyvdksi, jotta saadaan
alkaan liukuminen rinnettad alas tail liukuminen maan pinnalla

samalla lailla kuin hiihdettaessa.

Jos hiihtdjd liukuu alas rinnetta kayttden tédllaisia rullasuk-
sia ja yritt&4d kdyttda niitd samanlaisella tekniikalla kuin
tavallisia suksia lumella, on valttamaténtd kohdistaa suuri
voima rullapydriin suunnassa, joka on kohtisuorassa pydrien
kulkusuuntaan ndhden ja, samanaikaisesti, saada ne siirtymdén
(sivuliuku) pydrimissuuntaan nahden kohtisuorassa suunnassa.
Kuitenkin koska tavallisia pyodria pyoritetdan pydrdn akselin
ympdri, kulkusuunta on rajoittunut pydrdn akseliin ndhden koh-
tisuoraan suuntaan. Pyorien siirtaminen niiden pyérimissuuntaan
ndhden kohtisuoraan suuntaan yleensad tuhoaa py®drien kulkuomi-

naisuudet ja aiheuttaa merkittdv&da vahinkoa rengasosille.

Tdmd on saanut ailkaan pyordn kehittémisen, jossa rengasosa on
tehty joustavasta materiaalista kuten esimerkiksi kumimateriaa-
lista ja jonka ulkokehdn p&at on varustettu reunoilla (esim.
JP-B 61-59745). Tamd tarkoittaa, ettd py®rd on suunniteltu eh-
dottomasti aikaansaamaan sivuliu'un helpon kdantdliikkeen sal-
limiseksi ja, samanaikaisesti, reunojen saamiseksi aikaansaa-

maan jarrutustoiminnon kaantoliikeen tekemiseksi jyrkemmaksi.

Kuitenkin koska sivuliukuliike, joka kayttada hyvdksi tidllaista



10

13

20

30

rengasosan normaalia joustavaa deformaatiota, ei voi saada ai-
kaan riittavaa kaantokykya eika nopeaa jarrutus-~ ja pysaytys-
liiketta, edelld selitettyjen pyorien kayttaminen suksissa on

vaikeaa.

Edelleen, erds toinen rullasuksipari on kehitetty, Jjossa rulla-
suksien kdantoliikkeen helpottamiseksi niiden pydriessa jokai-
nen kokonainen rullapy®dra on joustavasti tuettu siten, etta
kuormitus saa aikaan rullapyordn pyordn akselin kallistumisen
(esimerkiksi viitataan JP-B-52~2490l:een ja JP-B-53-224%4:aan).

Kuitenkin rullan akselin pydrédn akselin kallistaminen sen pyo-
riessda saa aikaan epdtavallisen epdvakaan kulkuliikkeen, mika
saa hiihtdjan helposti kaatumaan. Erityisesti rullasuksiparin
kdyttdminen suksiparina on vaarallista hiihtdjidalle, joka liukuu

rinnetta alas suurella nopeudella.

Kyseinen keksinto on tehty edelld selitettyjen ndkokohtien va-
lossa ja pyrkii saamaan aikaan rullasuksiparin, jolla on saman-
lainen liikkumiskyky ja tekniikka kuin lumella kaytettdvalld

normaalilla suksiparilla.

Kyseiseen hakemukseen liittyvat keksijdt ovat oppineet, ettd

rullasuksiparia voidaan kdantda ja pysdyttadd samalla lailla

kuin normaalit sukset saamalla rullapydrdn rengasosan nucdosta-
maan poikittaisliikkeen pyordn akselin pyodrimissuuntaan ndhden
kohtisuorassa suunnassa. Tadmidn jdlkeen edelld selitetyn padmaa-
rdn saavuttamiseksi keksijat ovat kehitténeet joustavan pydran,
joka helpottaa pydrdn siirtamistd sen kulkusuuntaan ndhden koh-
tisuorassa suunnassa ja jolla on ylivoimaiset kaanto- ja jarru-

tustoiminnot.

Keksinnonmukaiselle joustavalle pyodralle on tunnusomaista, etta
rengasosa kasittdd joukon rengasmaisia joustavia osia, jotka on
sijoitettu sen kehdn ymparille, etta rengasosaan on upotettu
sisuslevy, jossa on juokko sateittdisesti asennettuja levyosia,
ettd joukko kdantovdlineen kannatusosia on sijoitettu ym-
pyrdmdiseen vanneosaan suunnattaviksi radiaalisesti ulospain,
ettd rengasocsa koostuu joukosta kdantovalineita, jotka on yk-
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sitellen asennettu kidantévalineen kannatusosille, akselin, joka
kulkee samaan suuntaan kuin ympyrédmuotoisen vanteen tangentti,
suhteen kdantamiseksi, Jja ettd jokainen kdantovaline sisaltaa
siihen kiinnitetyn joustavasti palauttavan vadlineen, jota jous-
tavasti silrretadn k&&ntodosan kddntamistd seuraten, ja joka

palauttaa tdmdn kdantdasennosta alkuperdiseen asentoon.

Keksinnoén erddn edullisen suoritusmuodon mukaan rengasosa koos-
tuu rengasmaisesta joustavasta osasta, Jjonka poikkileikkauksen

poikittaisleveys on suurempi ulkokeh&lla kuin sisdkehallsa.

Keksinndn erddssd edullisessa lisdsuoritusmuodossa rengasosa
koostuu joukosta joustavia kappaleita, jotka on sijoitettu sen

kehdlle ympdri sita.

Viela erddssd keksinnon edullisessa suoritusmuodossa ren-
gasosaan on sijoitettu sisuslevy, jossa on joukko radiaalisestil

sijoitettuja levykappaleita.

Vield keksinnon eradadssd edullisessa suoritusmuodossa rengasosa
on muodostettu jarjestamdllsd pydran ympyrédmédiselle vanteelle

joukko kaantoosia, jotka on tuettu akselin ympdri kaantamisek-
si, joka ulottuu samaan suuntaan kuin suunta, Jjoka on tangenti-

aalinen ympyrédmdisen vanneosan suunnalle.

Keksinndénmukainen joustava pyodora kulkee pydran akselin pyori-
missuuntaan ja samanaikaisesti kun ulkoinen voima vaikuttaa
pybrédan suunnassa, joka on kohtisuorassa kulkusuuntaan néhden,
rengasosia siirretddn jatkuvasti suuntaan, joka on kohtisuoras-
sa kulkusuuntaan ndhden wvastaten ulkoisen voiman suuruutta, ja
pydrd siirtyy (sivuliukuu) kulkusuuntaan ndhden kohtisuoraan
suuntaan. Sen vuoksi tdllaisen siirron hyvaksikayttadminen mah-
dollistaa pydran dkillisen pysdyttdmisen tal terdvan kaantami-

sen.,

Keksinndnmukainen suksipari on muodostettu kdyttdmalla edella
selitettyjd joustavia pyorid. Kumpikin suksi k&sittaa kengénsi-
joituslevyn, jolle hiiht&djan kenkd sijoitetaan ja kiinnitetdan,

ja pyorivat pyérat, jotka on pydrivasti kiinnitetty kengdnsi-~
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joituslevyn, jolle hiiht&jdn kenka sijoitetaan ja kiinnitetéaan,
ja pydrivat pyordt, jotka on pydrivasti kiinnitetty kengdnsi-
joituslevyyn sen etu- ja takaosaan, ainakin yhden pyorivista
pydristd sisdltdessd joustavan pydran, Jjossa on rengasosa, joka
on joustavasti deformoitavissa suunnassa, joka on kohtisuorassa

pydran kulkusuuntaan ndhden.

Talléd suksiparilla suoraan kulkeminen, sivuliuku ja dkillinen
pysdhtyminen tai k&aadntyminen on yhdistetty siten, etta hiihtaja
vol liukua rinnettd alas samalla tunteella kuin tavallisilla
suksilla lumella esittden samanlaista kdsittelykykyad kuin tal-

laisilla suksilla.

Kuvio 1 on perspektiivikuva, joka esittada keksinnonmukaisen
joustavan pydran ensimmaisen suoritusmuodon ulko-

puolta;
Kuvio 2 on perspektiivinen rajdytyskuva samasta;
Kuvio 3 on osittainen leikkauskuva joustavasta pydrdsta;

Kuviot 4 (A), (B) ja (C) ovat kuvia, jotka selittdvat jous-
tavan pydradn toimintaa (A):n ollessa
joustavan pyoran edestd nahdyn naky-
man, (B):n ollessa sivulta nahdyn
ndkymdn ja (C):n ollessa alasivulta
ndhdyn ndkymén, pyoradn pinnalta, jo-
ka on kosketuksessa maahan;

Kuvio 5 on osittainen leikkauskuva, joka esittda joustavan

pydrédn modifikaatiota:

Kuvio 6 on osittainen leikkauskuva, joka esitt#id joustavan

pydran erdstd toista modifikaatiota;

Kuvio 7 on perspektiivikuva, osittain leikattu, joka esittas
keksinnonmukaisen joustavan pydrdn toisen suoritus-

muodon ulkopuolta;
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on perspektiivikuva, osittain leikattu, joka esittéa
keksinndnmukaisen joustavan pydrdn kolmannen suori-

tusmuodon ulkopuolta;

on perspektiivikuva, joka esittdd keksinndnmukaisen

joustavan pydrédn neljdnnen suoritusmuodon ulkopuol-

ta;

on osittainen leikkauskuva kuviossa 9 esitetystd

joustavasta pyordsta;

on sivukuva, joka esittdid kuviossa 9 esitetyn jous-

tavan pySran rengasosan osaaj;

on perspektiivikuva, osittain leikattu, joka esittda
kyseisen keksinnén viidennen suoritusmuodon ulko-

puolta;

on osittainen leikkauskuva kuviossa 12 esitetysta

joustavasta pyoSrastd;

on perspektiivikuva, joka esittdad keksinndn kuuden-

nen suoritusmuodon ulkopuolta;

on sivukuva kuviossa 14 esitetyn joustavan pyorén

rengasosasta;
on leikkauskuva samasta joustavasta pyodrasta;

on perspektiivikuva, joka esitt83 keksinndn seitse-

mdnnen suoritusmuodon ulkopuolta;
on sivukuva saman pydrdn rengasosasta;
on leikkauskuva samasta joustavasta pyorastd;

on perspektiivikuva, joka esitt8& keksinndn kahdek-

sannen sucoritusmuodon ulkopuolta;
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on perspektiivikuva, joka esittdd keksinnon yhdek-

sdnnen suoritusmuodon ulkopuolta;

on perspektiivikuva, joka esitt&d keksinnon kym-

menennen suoritusmuodon ulkopuolta;

on perspektiivikuva, joka esittdd kuviossa 22 esite-

tyn pydran sisuslevyn esimerkin ulkopuolta;
on leikkauskuva samasta joustavasta pyordstd;

on leikkauskuva, joka esittdid joustavan pydrdn toi-

mintaa;

on leikkauskuva, joka esittdd saman joustavan pyodran

toimintaa;

on leikkauskuva, joka esittdd saman joustavan pyodran

toimintaa;

on leikkauskuva, joka esitt83 saman joustavan pyOran

toimintaa;

on leikkauskuva, joka esittdd saman Jjoustavan pyodrén

toimintaa;

on osittainen sivukuva, joka esittad sisuslevyn

erdstd toista esimerkkii;

on leikkauskuva, joka esittdd keksinndn yhdettdtois-
ta suoritusmuotoa kdyttden kuviossa 30 havainnollis-

tettua sisuslevya;

on perspektiivikuva, joka esittdd keksinndn kahden-

nentoista suoritusmuodon ulkopuolta;

on perspektiivikuva, joka esittdid kuviossa 32 esite-
tyn joustavan pySrédn sisuslevyn esimerkin ulkopuol-

ta;
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on leikkauskuva samasta joustavasta pyordsta;

on leikkauskuva, joka esittdd keksinndn kolmatta-

toista suoritusmuotoa;

on osittainen leikkauskuva, joka esittdid sisuslevyn

ja joustavan kappaleen yhdistelmda;

on leikkauskuva, joka esittdd keksinndn neljatta-

tolista suoritusmuotoa;

on sivuleikkauskuva, joka esittdd sisuslevykappaleen

ja joustavan kappaleen yhdistelmds;

on osittainen perspektiivikuva, joka esittda keksin-

non viidettdtoista suoritusmuotoa;
on rajdytetty perspektiivikuva samasta;

on perspektiivikuva, joka esittdd keksinnoén kuuden-

nenteoista suoritusmuodon ulkopuolta;
on rajaytetty perspektiivikuva samasta;

on etukuva, joka esittdid kuviossa 41 esitetyn suori-

tusmuodon toimintaa;
on osittainen leikkauskuva samasta;

on leikkauskuva, joka esittdd keksinndn seitsemdtta-

toista suoritusmuotoa;

on sivukuva, Jjoka esittdd lisdesimerkkid sisuslevys-

td;

on perspektiivikuva, joka esittdd keksinndén kahdek-

sannentoista suoritusmuodon ulkopuolta;
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on rajdytetty perspektiivikuva, joka esittdd laake-

riosien ja kdantdosan koottua rakennetta;

on kaaviollinen leikkauskuva, joka esittdd laake-

riosien ja kddntdosan koottua rakennetta;

on sivukuva, joka esittda tilaa, missd kdantbosa on

alkuperdisessd asennossaj;

on sivukuva, joka esittdd tilaa, missd kddntdosa on

kdd@nnetty;

on perspektiivikuva, joka esittdd keksinndon yhdek-

sdnnentoista suoritusmuodon ulkopuolta;

on rajdytetty perspektiivikuva, joka esittd8d laake-
riosien ja kddntdosan koottua rakennetta yhdeksdn-

nessdtoista suoritusmuodossa:

on kuva, joka vastaa kuviota 50 yhdeksdnnessdtoista

suoritusmuodossa;

on perspektiivikuva, joka esittdd keksinnén kahden-

nenkymmenennen suoritusmuodon ulkopuolta;

on perspektiivikuva, joka esittdd kahdennenkymmenen-
nen suoritusmuodon laakeriosien jarjestelyn ulko-

puclta;

on osittainen perspektiivikuva, Jjoka esittdd suuren-
netussa mittakaavassa asennetun kdintdosan rakennet-

ta;

on perspektiivikuva, joka esittdid kahdennenkymmenen-
nen suoritusmuodon kddntdosien jidrjestelyn ulkopuol-

ta;

on osittainen sivukuva, joka esittdid suurennetussa

mittakaavassa kddntdosan ja laakeriosien rakennetta;
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Kuvio 60

Kuvio 61

Kuvio 62

Kuvio 63

Kuvio 64

Kuvio 65

9

on selittdvd kuva, joka esittda tilaa, missd k&anto-

osa on alkuperdisessd asennossaj

on selittdva kuva, joka esittad tilaa, missd kaanto-

osa on kaannetty;

on perspektiivikuva, joka esittdd keksinndn kahden-

nenkymmenennenensimmdisen suoritusmuodon ulkopuolta;

on osittain purettu perspektiivikuva, joka esittaa
kahdennenkymmenennenensimmiaisen suoritusmuodon ra-

kennetta;

on leikkauskuva kaksikymmentidensimmdisen suoritus-

muodon mukaisesta kootusta pydrédlaitteesta;

on perspektiivikuva, joka esittdd keksinndnmukaisen

rullasuksiparin yhden suoritusmuodon ulkopuolta;

Kuviot 66 (A), (B) ja (C) ovat perspektiivikuvia, jotka

esittdvdt rullasuksiparin toimin-

taaj;

Kuviot 67 (A), (B), (C) ja (C’) ovat etukuvia, alapuoli

Kuvio 68

Kuvio 69

Kuvio 70

leikattuna, jotka esitta-
vdt rullasuksiparin jous-

tavien py6rien toimintaa;

on selittdva ylakuva, joka esittdd tilaa, missd
hiihtdja liikkuu suoraan "auraus"asennossa kayttden

keksinndnmukaista rullasuksiparia;

on selittdvd yldkuva, joka esittdid tilaa, missa
hiiht&jd kdédntyy vasemmalle "auraus"asennossa kdyt-

tden keksinndnmukaista rullasuksiparia; ja

on selittdva yldkuva, joka esittdid tilaa, missa
hiiht&jd liukuu viistoon alaspdin kdyttden keksin-

nonmukaista rullasuksiparia.
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10

Nyt keksinndn suoritusmuotoja selitetddn viittaamalla piirus-

tuksiin.

Kuviot 1-3 esittdvidt keksinndnmukaisen joustavan pydran 10
erdstd suoritusmuotoa. Piirustuksiin viitaten numero 11 mer-
kitsee levyd koko pydrdn kannattamiseksi, jonka ulkokehallad
on ympyrdmdinen vanneosa 14, joka koostuu kahdesta vanteesta
12 ja jossa on kovera ura 13. Vannelaippa 15, joka ulottuu
radiaalisesti sis33npdin, on liitetty ympyrdmdisen vanneosan
14 sisdkehddn ja varustettu pultinrei’illd 15a sen kiinnittéa-

miseksi pydrdn kiekkoon (ei esitetty).

Rengasosa 16, jonka muodostaa joustava osa, on asennettu ym-
pyrdmiisen vanneosan 14 ulkokeh#dlle. Rengasosa 16 on renkaan
muodossa kuten kuviossa 2 on esitetty, ja varustettu ulkoke-
hdlldan useilla lovilla 17, jotka ovat tasavdlein. Rengas-

osassa 16 on, sen sisidkehdlli, jatkuva pohjapddtyosa 18, jol-

la on sama leveys pydrdn ympdri.

Useiden lovien 17 kdyttaminen muodostaa rengasosan 16 ulkoke-
hidlle joukon joustavia kappaleita 19, joiden kunkin sallitaan

deformoitua joustavasti itsendisesti.

Kussakin joustavassa kappaleessa 19 on osa, jossa ulkokehdn
leveys on suurempi kuin pohjapdityosassa 18. Edullisesti lo-
ven 17 syvyys D on 0,7 kertaa minimileveysmitta pohjapaaty-

osassa.

Rengasosan 16 asentaminen ympyrdmidiseen vanneosaan 14 suori-
tetaan sovittamalla pohjapadtyosa 18 uraan 13 ja sijoittamal-
la joustava kappale 19 siten, ettd se ulottuu ulospdin ympy-

ramidisen vanneosan 14 ulkokehdst3i.

Edelld selitetylld tavalla muodostetun joustavan pyordn 10

toimintaa selitetdin viittaamalla kuvioon 4.

Viitaten kuvioon 4 (A) esittdid ndkymdid joustavasta pyOrdstd
10 edestd ndhtynad, (B) ndkymdd sivulta nahtynd ja (C) ndkymida

maan kanssa kosketuksessa olevan pinnan alasivulta ndhtyna.
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11

Joustavan pySrdn 10 oletetaan toimivan seuraavin edellytyksin

selityksen helpottamiseksi.

(1) Rengasosa on joustava kappale. Kuitenkin pinnan,

joka on kosketuksessa maahan, oletetaan olevan pistekosketuk-

sen (viivakosketus).

(ii) Voiman, joka liittyy pydrédn poikittaissiirtoon, ole-
tetaan olevan ainoastaan aksiaalikuormituksen, joka vaikuttaa

pyérdn akseliin.

(iii) Pydrdan oletetaan kulkevan piirustuksen pinnasta
eteenpdin kuviossa (A) edestd nahtynd, kulkevan vasemmalta
oikealle kuviossa (B) sivulta ndhtynd ja kulkevan piirustuk-
sen pinnan alasivulta yldsivulle kuviossa (C) maahan koske-

tuksessa olevan pinnan alasivulta ndhtyna.

(1) esittdd tilannetta vdlittdmédsti ennen pydrimisliikkeen
alkamista. Joustava pydrd 10 on kosketuksessa maahan G pitkin
viivaa A-A‘. Kun aksiaalikuormitus kohdistetaan pydrdn akse-
liin tdssd tilanteessa, se siirtyy rengasosaan ja ensimmdinen
joustava kappale Pl deformoituu joustavasti suunnassa, jossa
aksiaakuorma vaikuttaa samalla kun sitd pidet&dn tilassa,
jossa ensimmdinen joustava kappale on kosketuksessa maahan G
pitkin viivaa A-A‘, niin ettd joustava pydrd 10 siirtyy si-

vusuunnassa joustavan deformaation mi&r&n (X1) (tila (2)).

Sitten, joustavan pydrdn 10 pydriminen tilasta (2) nuolella
merkittyyn suuntaan saa aikaan rengasosan maakosketusviivan
siirtymisen viivalle B~B’ ja toisen joustavan kappaleen P2
tulemisen kosketukseen maan G kanssa. Toinen joustava kappale
P2 on alttiina aksiaalikuormitukselle siitd hetkestd lidhtien,
jolloin se tulee kosketukseen maan kanssa suorittaakseen
joustavan deformoitumisen niin, ettd joustavaa pydrdi 10
siirretddn edelleen sivusuunnassa (tila (3)). Toisaalta en-
simmdinen joustava kappale P1l, joka vapautuu tilasta, jossa
se on kosketuksessa maahan, palautetaan deformoitumistilasta

alkuperdiseen asentoonsa.



10

15

20

25

30

12

Sen jidlkeen joustavan pydrdn 10 edelleen pydriminen tilasta
(3) saa aikaan rengasosan maakosketusviivan siirtymisen vii-
valle C-C’ ja toisen joustavan kappaleen P2 tulemisen koske-
tukseen maan G kanssa. Kolmas joustava kappale P3 on samalla
lailla alttiina aksiaalikuormitukselle deformoituakseen jous-
tavasti niin, ettd joustava pydrd 10 siirtyy edelleen sivu-

suunnassa joustavan deformaation mddrdn (X3) (tila (4)).

Tdl14 tavoin joustavan pydran 10, joka on alttiina aksiaali-
kuormitukselle, pydriessd kohdasta, missd ensimmdinen Jjousta-
va kappale P1 on kosketuksessa maahan, kohtaan, missd kolmas
joustava kappale P3 tulee kosketukseen maahan, joustava pyora
10 siirtyy sivusuunnassa (suunnassa, joka on kohtisuorassa
pydrdn 10 kulkusuuntaan ndhden) matkan X1 + X2 + X3, joka on
joustavien kappaleiden P1, P2 ja P3 joustavien deformaatioi-
den mddrien summa. Siten joustava pydrd 10 pyorii viistossa
ja eteenpdin suunnassa pydrdn akselin pysyessd pySrimdssa

samaan suuntaan.

Joustavan pydradn 10 poikittaissiirron mdard vaihtelee riip-
puen kdytetystd aksiaalikuormituksesta, eli kun kdytet&@&n
suurempaa aksiaalikuormitusta, joustava kappale k&y lapi suu-
remman joustavan deformaation suuremman poikittaissiirtomda-
rdn aikaansaamiseksi, ja kun kdytetddn pienempdd aksiaali~
kuormitusta, saadaan aikaan vastaavasti pienempi poikittais-
siirtomddrd. Edelleen, kdytetyn aksiaalikuormituksen suunnan
muuttaminen saa aikaan poikittaissiirron suunnan muuttumisen
puolelta toiselle. Sen lisdksi kdytetyn aksiaalivoiman suu-
ruuden ja suunnan kontrollointi mahdollistaa joustavan pydrén
10 pydrimisen vapaasti mielivaltaiseen suuntaan ja mielival-

taisella kdidntokulmalla.

Kyseinen keksintd mahdollistaa titen rengasosan 16 joustavan
deformaation suorittamisen ehdottomasti kAyttimidllad hyvdksi
joustavaan pyorddn 10 kohdistettua aksiaalikuormitusta ja
siten pyordn kulkusuunnan mielivaltaisen muuttamisen kdyttd-
mattd mitddn erityistd ohjauslaitetta tai kallistamatta pyd-

ran akselia.
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Joustavan pydrdn 10 liikkeen hyvdksikdyttaminen mahdollistaa
joustavilla py®rilld 10 varustetut vdlineet, esimerkiksi rul-
lasuksiparin, samanlaisen tunteen esittdmiseksi kuin suksipa-
rilla lumella ja ylivoimaisten kdantd~- ja pysdytysliikkeiden

aikaansaamiseksi.

Kuviot 5 ja 6 ovat kuviota 3 vastaavia kuvia, jotka esittavat
erdstd rengasosan modifikaatiota. Kuviossa 5 esitetyssd modi-
fikaatiossa leveyden W’ mitasta rengasosan pohjapdadtyosan 18a
sisdkehdlld on tehty suurempi kuin minimileveyden W mitasta.
Tidmd saa aikaan suuremman voiman, jolla pohjapaatyosa 18a
tarttuu vanteeseen 12, milli varmistetaan rengasosan varmempi
kiinnitys ympyramdiseen vanneosaan. My0s, tédssa tapauksessa,
loven 17 leikkuusyvyys D mddritetddn arvoon 0,7 kertaa pohja=

pddtyosan 18 minimileveyden W mitta.

Kuviossa 6 esitetyssd modifikaatiossa lovien 17 vdliin on
sijoitettu yksi oma ripa 18b vierekkdisten joustavien kappa-
leiden 19b liitt&miseksi toisiinsa. Tamd tekee mahdolliseksi
yhden joustavan kappaleen 19b joustavan deformaation siirta-
misen viereiseen joustavaan kappaleeseen siten, ettd jokainen
joustavista kappaleista voi suorittaa tasaisesti jatkuvan
joustavan siirtymisen joustavan pydrdn 10 pydrimisen seurauk-
sena. Myos, tdssd tapauksessa, loven 17 leikkuusyvyys D on
edullisesti 0,7 kertaa pohjapddtyosan 18a minimileveyden W
mitta, samalla lailla kuin kuvioissa 3 ja 5 esitetyn rengas-

osan mitta, rivasta 18b riippumattomasti.

Kuvio 7 on perspektiivikuva, osittain 1éikattu, joka esittda

keksinndnmukaisen joustavan py®rdn 20 toista suoritusmuotoa.

Kyseisessd suoritusmuodossa rengasosan 21 ulkokehd on varus-
tettu joukolla radiaalisia lovia 22 ja myés kehdn suunnassa

joukolla lovia 23.

Kehdlovien 23 kdyttdminen muodostaa joukon joustavia kappa-
leita 24 rengasosan 21 ulkokeh#lle. Rengasosan 21 pohjapadty-
osa 25 on sovitettu ja asennettu ympyradmidiseen vanneosaan 14,

samalla lailla kuin edelli selitetyssid suoritusmuodossa.
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Kyseisess3d suoritusmuodossa joustavat kappaleet 24, jotka on
hienosti jaettu, suorittavat helposti joustavan deformoitumi-
sen suhteellisesti pienemm#lld ulkoisella voimalla. Tdsta

syystd kyseisen suoritusmuodon mukainen joustava pyéra sovel-
tuu laitteisiin, joita kdytettdvdt kevyet lapset tai aloitte-

lijat, joilla molemmilla on vaikeuksia kohdistaa riittava

kdyttdvoima pydrdan.

Kuvio 8 on perspektiivikuva, osittain leikattu, joka esittdi
keksinndnmukaisen joustavan pyodrdn 30 kolmatta suoritusmuo-

toa.

Kyseisessi suoritusmuodossa rengasosan 31 ulkokehd on varus-
tettu joukolla radiaalisia lovia 32 ja myds kehdsuunnassa
joukolla lovia 33, niin ettd muodostuu joukko joustavia kap-
paleita 34 samalla lailla kuin edelld selitetyssd suoritus-
muodossa. Lisdksi kehddn on muodostettu pydredt reunat 35
joustavien kappaleiden 34 ulkosivujen viereen (ulkosivut pyo-

ran 30 aksiaalisuunnassa).

Kyseisessd suoritusmuodossa, koska suhteellisesti pienempi
ulkoinen voima deformoi joustavia kappaleita 34 helposti sa-
malla lailla kuin edelld selitetyssd suoritusmuodossa, jous-
tavaa pyordd voidaan kdyttd3d lasten tai aloittelijoiden vdli-
neisséd. Lisdksi koska pydredt reunat 35 deformoituvat vdhem-
mén kuin joustavat kappaleet 34, ne voivat olla merkittivii
reunoina suksissa, kun joustavaa pydrdd 30 kdytetdin suksipa-
rissa. Siten tdmd pydrd voi esittdd parempia kdintd- ja py-

sdytystoimintoja kuin kuviossa 6 esitetty joustava pydrid 20.
Kuviot 9-11 esittdvidt keksinndn neljidttd suoritusmuotoa.

Keksinnonmukainen joustava pydrd 40 on varustettu rengasosal-
la 43, jossa on joukko joustavia kappaleita 42, jotka on muo-
dostettu tekemdlld joukko lovia 41 radiaalisesti ulkokehidlle
tasavdlein kuten kuviossa 11 on esitetty. Rengasosassa 43 on
edelleen joustavat ulokkeet 44, jotka ulottuvat ulospdin kun-

kin joustavan kappaleen 42 molemmista sivuista.
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Jokainen joustavista ulokkeista 44 on oleellisesti 3-sivuisen
pyramidin muotoinen, joka on tehty levedmmiksi osasta, joka
on yhdistetty joustavaan kappaleeseen 42, ja kapeammaksi
padstd. Joustavien ulokkeiden 44 rakenne on sellainen, ettad
kun rengasosa 43 asennetaan ympyradmdiseen vanneosaan 14,
joustavien ulokkeiden paidt 44a viedddn rajakosketukseen van-
teiden 12 sisdseindpintojen kanssa. Viitenumero 45 merkitsee

rengasosan 43 pohjapddtyosaa.

Kyseisessd suoritusmuodossa, kun joustava pySrd 40 on vinossa
tai alttiina poikkisuuntaiselle ulkoiselle voimalle, samanai-
kaisesti joustavien kappaleiden 42 joustavan deformoitumisen
kanssa joustavat ulokkeet 44 deformoituvat joustavasti joh-
tuen rajakosketuksesta vanteiden 12 sisdseindpintojen kanssa.
Joustavien ulokkeiden 44 joustavat deformoitumiset pienentid-
vat iskukuormituksia, jotka kohdistuvat joustaviin kappalei-
siin 42, mikd ndin estd3d murtumien esiintymisen Jjoustavien
kappaleiden 42 ja pohjapddtyosien 45 vidlisissd liitoskohdissa

ja kaikki joustavien kappaleiden 42 vahingot.

Joustavat ulokkeet 44, jotka ovat oleellisesti 3-~sivuisen
pyramidin muotoisia, saavat aikaan poistovoiman lisdyksen
joustavia deformaatioita vastaan, kun niiden deformoitumisas-
te kasvaa, Jjolloin kaikkia ylimd&drdisid joustavien kappalei-

den 42 joustavia deformaatioita voidaan rajoittaa.

Kyseisen suoritusmuodon mukainen joustava pydrd soveltuu ta-
paukseen, missd suhteellisesti suurempi ulkoinen voima koh-
distuu siihen, ja antaa paremman tehon, kun sit3d kdytetddn
edistyneiden hiihtdjien suksissa, jotka hiihtdjit suorittavat

jyrkkid k&&nnoksid ja dkillisid pysidhdyksii.

Edelleen, joustavien ulokkeiden 44 muodon sddtiminen mahdol-
listaa joustavien kappaleiden 42 deformaatiocasteen helpon
sddtdmisen, ja sen vuoksi voidaan saada suksivdline, jossa on

hiiht&jan kyvyille sopivat toiminnot.

Kuviot 12 ja 13 esittdvidt keksinn®dn viidettd suoritusmuotoa.
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Keksinnodnmukainen joustava pydrda 50 kadsittda rengasosan 51,
joka koostuu sisdrenkaasta 52 ja ulkorenkaasta 53, jolla si-
sdrengas 52 on peitetty. Sisdrengas 52 muodostuu rengasmai-
sesta pohjapdidtyosasta 54 ja joukosta joustavia kappaleita
56, jotka joukko radiaalisia lovia 55 muodostaa pohjapddty-
osan 54 ulkokehdlle. Kuten kuviossa 13 on esitetty, ulkoren-
kaan 53 sisdlle on muodostettu sijoitustila, johon sisdrengas
52 voidaan sijoittaa, ja edelleen sen ulkokehdlle on muodos-
tettu radiaaliset lovet 58 valimatkoin, jotka ovat yhtd suu-

ria kuin sisdrenkaan 52 lovilla 55.

Rengasosa asennetaan ympyramdiseen vanneosaan 14 sisdrenkaan
52 ollessa sijoitettuna ulkorenkaan 53 sisdlle. Siten jokais-
ta ulkorenkaan 52 joustavaa kappaletta 56 peittdd ulkorengas
53 ja, samanaikaisesti, niitd voidaan joustavasti deformoida

yhdess& kunkin ulkorenkaan 53 kappaleen 53a kanssa.

Kyseisessd suoritusmuodossa, koska jokaista joustavan pyodrédn
50 joustavaa kappaletta 56 peittdd ulkorengas 53, kaikki
joustavien kappaleiden 56 vahingot voidaan ehdottomasti es-
tdd. Joustavaa pyo6rda 50 voidaan kéyttdd pitempddn korvaamal-

la ulkorengas sopivasti uudella.

Kuviot 14-16 esittadvat keksinntn kuudetta suoritusmuotoa.

Kyseisessd suoritusmuodossa rengasosa 61, joka muodostaa
joustavan pyorédn, kdsittdd ympyré@mdisen pohjapddtyosan 62,
joukon lovia 63, jotka on muodostettu radiaalisesti pohjapiai-
tyosan 62 ulkokehdlle tasavdlein, ja joukon lovien 63 muodos-
tamia joustavia kappaleita 64. Jokaisessa joustavista kappa-
leista 64 on tasomainen osa 65 sen ylidpinnan keskiosassa ja

kaarevat pintaosat 66 molemmissa sivuissa lovien 63 vieressd.

Kyseisessd suoritusmuodossa, koska joustavan kappaleen 64
yldpinta on muodostettu tasomaiseksi pintaosaksi 65, kun pyd-
rdd kallistetaan, joustava kappale 64 voi helposti deformoi-
tua joustavasti johtuen suuremmasta etdisyydestd kohdasta,
missd yldpinta tulee kosketukseen maan kanssa (joustavan kap-

paleen 64 sivuttainen pddtyosa), kohtaan, missd kuormitus
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kohdistuu joustavaan kappaleeseen 64 (oleellisesti joustavan
kappaleen keskiosassa). Tamd merkitsee, ettd ainocastaan pyo-
rdn kallistaminen mahdollistaa kidntsliikkeen helpomman teke-
misen kdyttidmittd suurempaa kuormitusta pyorddn aksiaalisuun-

nassa (poikkisuunnassa).

Sen lisdksi, koska joustavan kappaleen ylédpinnan sivureunoil-
la lovien 63 vieressd on kaarevat pinnat 66, kun joustavat
kappaleet 64, jotka tulevat kosketukseen maan kanssa pyoran
pybrimisestd johtuen, vaihtuvat yksi toisensa jdlkeen, siten
muodostuu tasainen maakosketusvaikutus, joka ndin pienentdi

joustavien kappaleiden 64 aiheuttamaa tdrin&d.
Kuviot 17-19 esittividt keksinnon seitsemdttd suoritusmuotoa.

Kyseinen suoritusmuoto on edelld selitetyn kuudennen suori-
tusmuodon modifikaatio, missd joustavan kappaleen yl&apadhén
on muodostettu kaareva pintaosa ainoastaan lovien etusivupdd-

tyihin pydradn pyodrimissuunnassa ndhtyna.

Eli, kuten piirustuksissa on esitetty, rengasosa 71, joka
muodostaa joustavan pyordn, kdsittdd ympyrdmidisen pohjapddty-
osan 72, joukon lovia 73, jotka on sijoitettu radiaalisesti
pohjapédédtyosan 72 ulkokehdlle tasavdlein, ja joukon lovien 73

muodostamia joustavia kappaleita 74.

Kunkin joustavan kappaleen 74 yldpinta on varustettu tasopin-
nalla ja kaarevalla pinnalla, mainitun tasopinnan ollessa

muodostettu loven 73 sivupddtyyn pydrimissuuntaa vastaan, jos
pyordad pyodritetddn nuolella merkittyyn suuntaan X, ja oleel-
lisesti sen keskiosaan. Edelleen, kaareva pinta 76 on muodos-

tettu loven sivupddtyyn pydrédn pydrimisuunnassa.

Kyseisessd suoritusmuodossa ainoastaan pydrdn kallistaminen
mahdollistaa kd&dntoliikkeen helpon aikaansaamisen, samalla
lailla kuin edeltavdssad kuudennessa suoritusmuodossa. Lisdksi
joustavan kappaleen 74 suurempl tasopinta verrattuna edeltid-
vddn suoritusmuotoon helpottaa sen deformoitumista ja pienen-

taa sen varadhtelyd. Lisdksi, kaarevan pinnan 76 jarjestely
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loven sivupddtyyn pydrimissuunnassa mahdollistaa tasaisen
maakosketusliikkeen suorittamisen joustavan kappaleen 74 tul-
lessa ensimmdisen kerran kosketukseen maan kanssa ja jousta-

van kappaleen 74 vardhtelyn pienentdmisen.

Kuvio 20 on perspektiivikuva, joka esittdid keksinndn kahdek-

sannen suoritusmuodon ulkonikoi.

Kyseisessd suoritusmuodossa pydrdn muodostavan regasosan 81
leveys on tehty suhteellisesti suuremmaksi ja jokaisen Jjous-
tavan kappaleen yldpinta on tehty tasomaiseksi. Kuten piirus-
tuksessa on esitetty, rengasosa 81 sisdltdd ympyrdmdisen poh-
japdatyosan 82 ja joukon joustavia kappaleita 84, jotka jakaa
joukko radiaalisia lovia 83, jotka on muodostettu pohjapddty-

osan 82 ulkokehdille tasavidlein.

Kussakin joustavista kappaleista 84 on ylapinta 84a, joka on
muodostettu oleellisesti suorakulmaiseksi tasoksi ja on va-
rustettu kehdreunojen pdissd leikkausosilla 85, jotka ovat

suurempia leveydeltddn kuin lovet 83.

Kyseisessd suoritusmuodossa, koska joustavassa kappaleessa 84
on levedn tason muodostava yldpinta 84a, ainocastaan py®rin
kallistaminen mahdollistaa joustavan kappaleen helpon defor-
moimisen joustavasti, joten py®rén kdantdliike voidaan suo-
rittaa tasaisesti. Sen lisdksi k#dntdsidde voidaan tehdi pie-

nemméiksi.

Edelleen, leikkausosien 85 kidyttdminen poistaa vierekkidisten
joustavien kappaleiden 84 v&lisen hdiri®n, kun niitd defor-

moidaan joustavasti.

Kuvio 21 on perspektiivikuva, joka esittdi keksinnén yhdek-

sannen suoritusmuodon ulkonakoi.

Kyseinen suoritusmuoto on modifikaatio edeltidvidstid kahdeksan-
nesta suoritusmuodosta, jossa rengasosan 91 leveys on samalla

lailla tehty levedmmiksi ja joustavat kappaleet 92 on varus-
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tettu kehdreunojen pdissa leikkausosilla 94, joiden leveys on

suurempi kuin lovien 93.

Kyseisessd suoritusmuodossa joustavan kappaleen 92 ylédpinta
92a on muodostettu pinnaksi, joka on kaareva aksiaalisuunnas-
sa. Tdmd tarkoittaa, ettd joustavan kappaleen 92 joustava
deformaatio on pienempi verrattuna edeltdvaddn kahdeksanteen
suoritusmuotoon, jossa joustavan kappaleen yldpinta on muo-
dostettu tasopinnaksi. Siten kyseisen suoritusmuodon mukai-
sessa pyOrdssa pyoran kallistaminen ja edelleen kuormituksen
kayttdminen pyordn kallistettua sivua vastapddtd olevalla
sivulla saa aikaan halutun joustavan deformaation ja aiheut~

taa kaantodliikkeen.

Kyseisen suoritusmuodon mukainen pydrd soveltuu suksipariin,
jota kdytt&dd suhteellisen kokenut hiiht&jd, joka osaa suorit-

taa liikkeen, joka lis&a kuormitusta py®Sraan.
Kuviot 22-29 esittdvat keksinndn kymmenettd suoritusmuotoa.

Kuvio 22 on perspektiivikuva, joka esittd3d kyseisen suoritus-
muodon mukaisen joustavan pydrdn rengasosan 101 ulkondkéi.
Samalla lailla kuin kuviossa 20 esitetty rengasosa, rengasosa
101 k&sittdd ympyrédmdisen pohjapddtyosan 102 ja joukon jous-
tavia kappaleita 104, jotka on muodostettu tekemdlld lovet
103 pohjapddtyosan 102 ulkokehd&n tasavdlein, ja kukin jous-
tavista kappaleista 104 on tehty tasomaiseksi sen yldpinnalta

ja varustettu leikkausosilla 105 kehireunojen pdissi.

Kyseisessd suoritusmuodossa sisuslevy 107 on lisdksi upotettu
rengasosaan 101 ja sis&dltd3 joukon levyosia 106, jotka on
radiaalisesti sijoitettu kohtisucoraan rengasosan 101 akseliin

nahden.

Kuten kuviossa 23 on esitetty, sisuslevy 107 on valmistettu

muodostamalla rengasmainen metallilevy tai muovilevy ja sii-
hen on radiaalisesti jdrjestetty pitkdnomaiset levykappaleet,
joita on sama mddrd kuin rengasosan 101 joustavia kappaleita.

Kunkin levykappaleen 106 etupdissi on kaksi haaraocsaa 108 ja
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vastaanottolaatta 109 on kiinnitetty kahden osan 108 vdliin
kohtisuoraan levykappaleihin 106 ndhden. Jokainen levykappa-
leista on varustettu rei‘illd 110 painon pienentdmiseksi sel-
laiseen mddrddn, ettd sen lujuus ei pienene. Reikien 110 koon
ja lukumddrdn sddtéminen sallii joustavien kappaleiden 104

joustavan deformaation mddran sddtdmisen.

Sisuslevy 107 on sijoitettu sisddnpdin rengasosan 101 keskel-
le kohtisuoraan pydrdn akseliin nahden, ja sisuslevyn 107
pohjapddtyosa 111 ulottuu rengasosan 101 pohjapddtyosan 102
sisdkehdreunaan. Sisuslevyn 107 pddty 108a ulottuu samaan
kohtaan kuin kohta, mihin rengasosan 101 ylapinta 104a ulot-

tuu, tai kohtaan, missi se ulkonee hieman siiti.

Rengasosan 101 pohjapddtyosa 102 on asennettu ympyrédmdiseen
vanteeseen 112 pydrdnkannatusvdlineend yhdessd sisuslevyn 107
pohjapddtyosan 111 kanssa, ja ympyr&mdinen vanne 112 on yh-
distetty napaan 114 pydrdn akselia varten kiekkomaisen lii-

toksen 113 valityksella.

Kyseisen suoritusmunodon teimintaa selitetddn viittaamalla

kuvioihin 25-29.

Voiman Y kohdistaminen joustavaan pydrddn 100 kuviossa 24
esitetyssd tilassa suunnassa, joka leikkaa pyodrdn pydSrimis-
pinnan 115, saa aikaan maan kanssa kosketuksessa olevan jous-
tavan kappaleen 104 joustavan deformoitumisen, kuten kuviossa
25 on esitetty, niin ettd pydrédn pydrimispinta 115 siirtyy
sivulle, joka on vastakkainen kohdistetun voiman Y suunnalle.
Edelleen voimaa Y suuremman voiman kidyttaminen tekee jousta-
van kappaleen 104 joustavan deformaation maidrdsti suuremman,
kuten kuviossa 26 on esitetty, ja saa aikaan hiihtdjidn, joka
kdyttad joustavilla pybrilld 100 varustettua suksiparia, var-
talon siirtymisen suuntaan, joka on poispdin voiman Y suun-

nasta.

Siten, kuten kuvioissa 27 ja 28 on esitetty, voiman Z kayttd-
minen suunnassa, joka sallii pydrdn pydrimisakselin 116 kal-

listamisen, saa aikaan joustavan pydrdn 104 joustavan defor-
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moitumisen kallistaen siten joustavaa pydrda 100. Voiman Y,
joka leikkaa pydran pydrimispinnan 115, kdyttdminen téssa
tilanteessa saa aikaan joustavan kappaleen 104 deformoitumi-
sen maksimaalisesti, kuten kuviossa 29 on esitetty, ja kant-
tausliikkeen esiintymisen pisteen kanssa, jota on merkitty
viitenumerolla 104b, joustavan kappaleen 104 maahan kosketta-
vien osien joukossa keskipisteena. Siten pyorad 100 kd&nne-
tddn oikealle samanaikaisesti liukumalla sivulle piirustuksen
suhteen olettaen, ettd pydra 100 etenee suuntaan, joka on

kohtisuorassa piirustukseen ndhden.

Tdlld tavoin, kun saadaan aikaan joustavan pydérdn 100 kdanto-
liike, joustavat osat 104 ja sisuslevy 107 deformoituvat
joustavasti laajastl vastaavien pohjapddtyosat 102 ja 111
pohjapisteend. Tédssid tapauksessa kyseinen suoritusmuoto, jos-
sa sisuslevy 107 on upotettu rengasosan 101 sisdlle, saa ai-

kaan ylivoimaiset ominaisuudet kuten alla on selitetty.

(1) Lujuutta taivutusta ja va&ntdd vastaan voidaan lisd-
td verrattuna joustavaan pydrddn, joka on integraalisesti
muodostettu kumiosia kdyttden. Edelleen, kuormituskyky 1li-
sddntyy niin, ettd rengasosan nurjahtaminen voidaan estii.

(ii) Koska sisuslevyn joustavasti palauttavaa voimaa voi-
daan k&ayttdd hyvaksi joustavan kappaleen vastaavan lisdksi,
voimasta, joka palauttaa pydrdn alkuperdiseen tilaansa jous-—

tavan deformaation jdlkeen, tulee suurempi.

(1ii) Jos sisuslevyn 107 p&dit#d 108a on hieman jatkettu
joustavien kappaleiden 104 yldpinnoista 104a, jatketut pdit

108a pureutuvat maanpintaan estden siten pydrdn liukumisen.
Lisdksi rengasosan 101 kulumista voidaan vdhent&i.
(iv) Vastaanottolaatan 109 asentaminen muodostaa sisuksen

joustavan kappaleen 104 leveyden suunnassa, mikd edelleen

lisdd joustavan kappaleen 104 kuormituksenkantokykyi.
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Kuviot 30 ja 31 ovat kuvia, jotka esittdvat keksinndn yhdet-

tatoista suoritusmuotoa.

Sisuslevy 121 sisdltdd tidssd suoritusmuodossa joukon levykap-
paleita 123, jotka on sijoitettu rengasmaisen pohjapddtyosan
122 ulkokehdlle, ja jokaisen levykappaleen 123 p&dahdn on muo-
dostettu kolme kappaletta, jotka koostuvat keskikappaleesta
124a ja kahdesta sivukappaleesta 124b, jotka on muodostettu
keskiosan molemmille puolille. N&m& kaksi ulkokappaletta,
joiden vdlissi on keskikappale 124a, on taivutettu vastakkai-

siin suuntiin, kuten kuviossa 31 on esitetty.

Lisdksi kyseisessd suoritusmuodossa joustavan kappaleen 125
yldpinta 125a on ympyrdn kaaren osa, joka on tasaisesti vi-
nossa molempiin sivupddtyihin. Ta&md sallii parantaa joustavan

pyordn 120 suoraankulkukykyad.

Keksinndnmukaisessa joustavassa pyodrdssd 120 levykappaleen
123 keskikappaleen 124a pdd ja sivukappaleiden 124b paat,
jotka on taivutettu toisistaan poispdin oleviin suuntiin, on
jadrjestetty kunkin joustavan kappaleen 125 yldpinnalle 125a
muodossa vasen - keski - oikea (tai oikea - keski - vasen)
pitkin lavistdjda. TElla jarjestelylld, kun luisteluliike
suoritetaan k&dyttden kyseisen suoritusmuodon mukaista jousta-
vaa pydrad 120, levykappaleiden 123 pdadtyosat ndyttaytyvidt
yksi toisensa jdlkeen kunkin joustavan kappaleen 125 yl&pin-
nalla 125a kohdissa, joissa se tulee useimmin kosketukseen
maan kanssa, estden siten kaiken viistokulumisen esiintymisen

rengasosan pinnalla.

Kuviot 32-34 ovat kuvia, jotka esittdviat keksinndn kahdennet-

tatoista suoritusmuotoca.

Kyseisessd suoritusmuodossa joustavat kappaleet 131 ja levy-
kappaleet 132 on valmistettu itsenidisesti kappale kappaleel-
ta, ja joustava pydrad 130 on muodostettu jirjestdmdlld joukko

nditad kappaleita keh&din.
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Eli, kuten kuviossa 33 on esitetty, sisuslevy 133 on muodos-
tettu jarjestdmdlla joukko pitkd&nomaisia levymdisiid metalli-
levykappaleita 132 kehd&dn, ja kunkin levykappaleen 132 pddssi
on kumista tehty joustava kappale 131, joka on kiinnitetty

siihen.

Kunkin levykappaleen 132 pd&ty haarautuu kolmeen kappaleeseen
134a, 134b ja 134c, ja keskikappale 134b ja kaksi kappaletta
134a, 134b sen molemmissa pdissd on taivutettu vastakkain.

Kuten kuviossa 34 on esitetty, sisuslevy 133, johon joustavat
kappaleet 131 on kiinnitetty, sallii joustavien kappaleiden
131 pohjapdidtyosien asentamisen ympyrdmdisiin vanteisiin 136,
ja sisuslevyn 133 pohjapidédtyosa 137 edelleen ulottuu sisdidn-
pdin kuljettuaan joustavien kappaleiden 131 1ldpi ja sitd pi-
detddn suoraan ympyrdmdisten vanteiden 136 vidlissid, jotka on

liitetty pyordnkannatusvdlineisiin 138.

Kyseisen suoritusmuodon mukainen joustava pydrd 130, jossa
joustavat kappaleet 131 ja levykappaleet 132 on valmistettu
itsendisesti kappale kappaleelta, on halpa muotti- ja metal-
lilevykustannuksiltaan verrattuna pyor3din, jossa joustavat
kappaleet ja levykappaleet on muodostettu integraalisesti,

milld sen valmistuskustannuksia voidaan pienent&i.

Edelleen, koska levykappaleiden 132 pddt, jotka on taivutettu
vastakkain, on jarjestetty kunkin joustavan kappaleen 131
ylédpinnalle 13la, rengasosan kulumista voidaan vihent8i sa-

malla lailla kuin edelld olevassa suoritusmuodossa.

Kuviot 35 ja 36 esittdvidt keksinndn kolmattatoista suoritus-

muotoa.

Tdssa suoritusmuodossa, kuten kuviossa 36 on esitetty, kunkin
levykappaleen 142, jotka on jarjestetty radiaalisesti ja jot-
ka muodostavat sisuslevyn 141, leveysmitta on tehty suurem-
maksi. Kukin levykappaleista 142 haarautuu piddstidin kolmeen

kappaleeseen, keskikappaleeseen 143a ja kahteen sivukappalee-
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seen 143b sen molemmissa pdissd, jotka on taivutettu oleelli-

sestli vaakasuoraan vastakkaisiin suuntiin.

Joustavat kappaleet 144 on muodostettu toisistaan riippumat-
tomasti ja sen pohjapddtyosalla 145 on sellainen mitta, etti
se on asennettu kohtaan levykappaleen 142 osalla. Kuten ku-~
viossa 35 on esitetty, joustava pydrd 140 on siten kokoonpan-
tu, ettd sen jdlkeen kun joustavat kappaleet 144 on asennettu
vastaavien levykappaleiden 142 pdihin, sisuslevyn 141 pohja-
padatyosaa 146, joka ulottuu joustavien kappaleiden 144 yli,
pidetddn suoraan kahden ympyr&mdisen vanteen 147 vidlissid, ja
sisuslevyn pohjapddtyosa 146 ja ympyridmidiset vanteet 147 yh-

distetddn yhtend kappaleena pydradnkannatusvidlineeseen 148.

Kyseisessd suoritusmuodossa, koska kunkin levykappaleen 142
paadtysivukappaleet 143a, 143b on vaakasuoraan taivutettu,
sivukappaleiden leveysmitoista vaakasuunnassa tulee suuremmat
lisdten siten kunkin joustavan kappaleen 144 kuormankantoky-
kyd. Lisdksi, suhteellisesti pienemmin voiman kdyttiminen

tekee mahdolliseksi joustavien kappaleiden 144 joustavat de-

formoitumiset.

Edelleen, koska kunkin joustavan kappaleen 144 pohjapddtyosaa
145 ei pidetd ympyradmdisten vanneosien 147 vilissi ja ainoas-
taan sisuslevyn 141 pohjapddtyosaa pidetddn niiden vidlissi,
levykappale 142 deformoituu suoraan joustavasti, kun ulkoinen
voima kohdistuu joustavaan kappaleeseen 144. Siten suhteelli-
sesti pienemmdn voiman k#yttdminen mahdollistaa joustavan

pyordn 140 joustavan deformoitumisen.

Kuviot 37 ja 38 ovat kuvia, jotka esitt&vdt keksinnén neljat-

tdtoista suoritusmuotoa.

Kuvioihin viitaten viitenumero 151 merkitsee joustavia kappa-
leita, joista kukin on valmistettu toisista riippumattomasti.
Viitenumero 152 merkitsee levykappaleita, joita on sama mdirid
kuin joustavia kappaleita 151, ja jokainen on asennettu jous-

tavan kappaleen 151 sisdin.
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Jokaisen levykappaleen 152 pohjapdidtyosa 153 on varustettu
aukolla 154 ja siind on, ulkopddtyosassa, siihen liitetty
vastaanottolaatta 155 sen ulottumiseksi kohtisuorassa levy-
kappaleeseen 152 ndhden. Levykappaleet 152, jonka kunkin pda-
hdn on asennettu joustava kappale 151, on jarjestetty ulkoke-
hdlle tasavdlein ja kussakin vastaavaa pohjapddtyosaa 153
pidetddn kahden ympyrédmiisen vanteen 156 vidlissd ja on kiin-
nitetty napaan 159 sijoitettuun laippaosaan 158 pulteilla
157, jotka tydnnetdin pohjapididtyosien 153 aukkojen 154 ja
ympyrédmdisten vanteiden 156 aukkojen l3pi. Napa 159 puoles-
taan on pyOritettdvdsti asennettu pyordn akselille 162 laake-

rin 161 vdlityksella.

Kyseisen suoritusmuodon mukaisessa ‘joustavassa pydrdssid 150,
koska joustavat osat 151 ja sisuslevyt 152 on itsendisesti
muodostettu yksi kerrallaan, tuotantokustannuksia voidaan
pienentdd. Lisdksi, koska levykappaleiden 152 pohjapdatyosia
153 pidetddn suoraan ympyrédmidisten vanteiden 156 vdlisséi,
joustavan py&rdn 150 joustava deformaatio voidaan aikaansaada
suhteellisesti pienemm#lli voimalla, samalla lailla kuin ku-

viossa 35 esitetyssid suoritusmuodossa.

Kuviot 39-40 ovat kuvia, jotka esittdvidt keksinndén viidettd-

toista suoritusmuotoa.

Piirustukseen viitaten viitenumero 171 merkitsee joustavaa

kappaletta, jossa on osa, jossa etupiityosan 172 poikittais-
leveys on suurempi kuin pohjapddtyosan 173. Joustavat kappa-
leet 171 on itsendisesti valmistettu yksitellen, ja sen poh-
japadtyosat 173 on sovitettu pidinrenkaaseen 174, niin etta

ne on jédrjestetty kehidlle tasavilein.

Pidinrengasta 174 pidetdin edelleen kahden ympyrédmiisen van-
teen 175 vdlissd ja se on kiinnitetty pydridnakselivdlineisiin
(ei esitetty) ympyrdmiisten vanteiden 175 sisdkehdlle sijoi-
tettujen vannelevyjen 176 avulla. Vierekkdisten joustavien
kappaleiden 171 vdliin on jatetty vidlys 177 niiden keskindi-

sen hdiridn vialttimiseksi.
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Kyseisen suoritusmuodon joustava pydrd 170 saa tdlld tavoin
aikaan oleellisesti saman toiminnan kuin kuviossa 1 esitetty

ensimmidinen suoritusmuoto.

Kyseisen suoritusmuodon mukainen joustava pydrd 170, jossa
joustavat kappaleet 171 on muodostettu itsendisesti yksitel-
len, sallii tuotantokustannusten pienentdmisen verrattuna
ensimmdiseen suoritusmuotoon. Sitd paitsi, kun joustavat kap-
paleet 171 ovat kuluneet loppuun tai vahingoittuneet, ne voi-

daan vaihtaa tai korjata suhteellisen helposti.

Kuviot 41-44 ovat kuvia, jotka esittdvidt keksinnon kuudetta-

toista suoritusmuotoa.

Viitaten piirustuksiin viitenumero 181 merkitsee joustavaa
osaa, esimerkiksi joustavaa rengasta, joka on muodostettu
renkaaksi kumiosan avulla. Joustavassa renkaassa 181 on osa,
jossa ulkokehdn poikkiosan 182 leveysmitta on suurempi kuin

pohjapédédtyosan 183 mitta.

Viitenumero 184 merkitsee ympyrémiistd vanneosaa, joka on
muodostettu yhdistdm&lld kaksi vannetta 185, joiden kes-
kiosassa on ympyrédmdinen ura 186. Joustava pydrd 180 on koot-
tu sovittamalla joustavan renkaan 181 pohjapddtyosa 183 ympy-
réamdiseen uraan 186 joustavan renkaan 181 asentamiseksi ympy-
ramdiseen vanneosaan 184. Edelleen, kuten kuviossa 44 on esi-
tetty, rengasmaiset pianolangat voidaan upottaa pohjapdity-
osaan 183 joustavan renkaan 181 ympyrdmidiseen vanteeseen

asennuksen varmistamiseksi.

Kyseisen suoritusmuodon mukaisessa joustavassa pySrissi 180,
kuten kuvioissa 43 ja 44 on esitetty, joustava rengas, kun
siihen kohdistuu ulkopuolinen poikittaisvoima, deformoituu
joustavasti, samalla lailla kuin jokaisessa edeltdvdssd suo-
ritusmuodossa. Tdmd joustava deformaatio saadaan aikaan si-
ten, ettd ulkokehdn poikittaisosa 182 deformoituu pohjapddty-
osa 183 kantapisteend, ja ulkokehdn poikittaisosan 182 defor-
maatio on mahdollinen, kunnes se tuodaan rajakosketukseen

ympyramdisen vanneosan 184 sisdseinin kanssa.
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Tdll3d tavoin joustava rengas 181, kun sitd pydritetddn, de-
formoituu joustavasti jatkuvasti osassa, missd se tulee kos-
ketukseen maan kanssa, mikd siten mahdollistaa joustavan pyo-

ran 180 kdantoliikkeen ja pysdytysliikkeen suorittamisen.

Kyseisen suoritusmuodon joustava pydrd 180, joka helpottaa

joustavan renkaan 181 valmistusta, mahdollistaa tuotantokus-
tannusten alentamisen edelleen verrattuna edellisiin suori-
tusmuotoihin. Lisdksi, koska joustava rengas 181 ei ole va-
rustettu lovilla eikd valysosilla, silld on se etu, ettd va-

hinkoja tai koloja ei helposti esiinny.

Kuviot 45 ja 46 ovat kuvia, jotka esittdvat keksinndn seitse-

midttdtoista suoritusmuotoa.

Piirustuksiin viitaten viitenumero 191 merkitsee renkaanmuo-
toista joustavaa rengasta, jossa ei ole lovia, samalla lailla
kuin edellisessd suoritusmuodossa kuviossa 41, ja tdssd jous-
tavassa renkaassa 191 on osa, jossa ulkokehdn sivuttaisosan
192 leveysmitta on suurempi kuin pohjapddtyosan 193 mitta.
Edelleen, sivuttaisosan 192 yl&dpinta 192a on tasomainen jous-

tavan deformoitumisen helpottamiseksi.

Sisuslevy 194, jonka rakenne on samanlainen kuin kuviossa 23
esitetyn, on upotettu joustavan renkaan 191 sisdlle. Jousta-
van renkaan 191 pohjapddtyosa 193 pidet&ddn kahden ympyrdmdi-
sen vanteen 196 vdliss3d yhdessd sisuslevyn 194 pohjapddtyosan
195 kanssa, ja ympyrédmdiset vanteet 196 on yhdistetty levy-

mdiselld liitoksella 197 py®Srdn akselin napaan 198.

Kyseisen suoritusmuodon mukainen joustava pyérd 190, jonka
sisd118 on sisuslevy 194, mahdollistaa kuormituskapasiteetin,
Jjoustavan palautusvoiman ja vastaavien korottamisen huomatta-
vasti verrattuna edelliseen kuudenteentoista suoritusmuotoon.
Sen lisdksi voidaan samalla lailla saavuttaa ylivoimaiset
ominaisuudet kuten kulutuskestdvyysominaisuuden paraneminen
johtuen sisuslevyn kdyttidmisestid joustavassa renkaassa kuten

edelld on selitetty.
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Kuvio 47 on perspektiivikuva, jcka esittdd keksinndn kahdek-
sannentoista suoritusmuodon ulkomuotoa. Viitaten piirustuk-
seen viitenumero 211 merkitsee koko pyoraa kannattavaa levya,
joka on muodostettu sen ulkokehdlle ympyrdmdisen vanneosan
212 kanssa ja varustettu keskiosassaan aukoilla 213, joiden

ldpi pyodrdn akseli (ei esitetty) tydnnetéan.

Ympyrdmdinen vanneosa 212 on muodostettu sen ulkokehdlle ko-
veran uran kanssa (ei esitetty), johon laakerivdlineet 214,
kuten kuviossa 48 on esitetty, sovitetaan Jja jédrjestetdédn

kehdlle tasavidlein.

Jokainen laakerivdline 214 kdsittdd ulokkeen 214a, joka sovi-
tetaan koveraan uraan, laakeriosan 2l4c, johon on muodostettu
laakerireikd 214b ja pari leukoja 214d, jotka on sovitettu
tuotaviksi rajakosketukseen ympyrdmdisen vanneosan 212 kanssa
ympyrimdisen vanneosan 212 ulkokehdn pitamiseksi niiden va-
lissd ympyrdmdisen vanneosan molemmilta puolilta. Yhteen,
340c, laakeriosan 21l4c sivupinnoista on muodostettu porras-
tettu osa kohtaan, jossa se on sisddnvedetty aksiaalisesti
ulokkeesta 214a ja leuoista 214d, ja toinen vastakkainen si-
vupinta 341 on muodostettu olemaan samassa tasossa ulokkeen

2l4a ja leukojen 214d kanssa.

Pari puoliympyrdmdisid uria 21l4e, joiden kanssa jousikanna-
tusakseli kuten jdljemp&dnd selitetddn on sovitettu tuotavaksi
rajakosketukseen, on muodostettu symmetria-asentoihin maini-
tussa yhden sivun pinnassa 340c l3helld laakerivdlineen 214
laakeriosaa 2l4c. Kukin leukaosa 214d on varustettu kierre-
reidalld 214f laakeriosan kiinnittidmiseksi, ja sijoitusreidlld
214qg.

Kuten kuviossa 49 on esitetty, laakerivdlineen 214 toinen
sivupinta 341c on kallistettu kulma 6 viivan suhteen, joka
leikkaa kohtisuoraan laakerireiln 214b akselin x, ja ulokkeet
214a on tehty kehdpaksuusmitaltaan pienemmiksi kuin laake-
riosa 2l4c. Kulman 6 md3dr3di ympyramiisen kehdn 212 kehidlle
sijoitettujen laakerividlineiden lukumddri; mitd suurempi ma&a-

rd, sitd pienempi kulma 6 on.
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Laakerivdlineen 214 toinen sivupinta 340c on kohtisuorassa

laakerireidn 214b akseliin x n&dhden.

Kaksi laakerivdlinettd 214, jotka kootaan vastaavat sivupin-
nat vastatusten, on siten Jjadrjestetty ympyrd@mdisen vanneosan
212 ulkokehdlle, ettd laakerireikien 214b akseli x on suun-

nattu samaan suuntaan kuin se, joka on tangentiaalinen ympy-
ramdiseen vanneosaan 212 nahden. Laakerivdlineet 214 kootaan
ympyrédmdiseen vanneosaan 212 tyontdmédlld kiinnitysruuvit (ei
esitetty) ruuvin reikiin 214f ja sovittamalla sijoitustapit

(el esitetty) kohdistusreikiin 214gqg.

Kddntbdosa 215, jossa on kddntdkarat tai -akselit 215a, on
asennettu kddntdakseleiden 215a ympdri kddntamistd varten
laakerivdlineparin 214 ja 214 vdliin, jotka on asennettu ku-
ten edelld on selitetty. Kuten kuviocissa 48 ja 49 on esitet-
ty, k#d&ntdosa 215 kdsittdd parin k3dntoakseleita 215a, jotka
ulottuvat vasemmalle ja ocikealle, kaarimaisen laipan, joka
ulottuu yhteen suuntaan kd&ntdakseleihin 215a ndhden kohti-
suoraan, kaarimaisen reunan 215b, joka on muodostettu laipan
215d ulkopdidtyyn ja jonka leveys on "t" kddntdakseleiden 215a
suunnassa, 1ja ‘joustavan osan 215¢, esimerkiksi kumiosan, joka
on kiinnitetty reunaan 215b sen ulkokehdn peittdmiseksi.
Edullisesti reunan 215b leveys "t" on niin suuri kuin mahdol-
lista ehdolla, ettd vierekkdiset reunat 215b eivat hdiritse

toisiaan.

Kddntdakselit 215a on pydritettdvdsti tuettu laakerireikiin
214b laakereilla (esimerkiksi tasolaakereilla tai liukulaake-
reilla), jotka on sijoitettu laakerireikiin 214b. Kaantdo-
san joustava osa 215c on sijoitettu siten, ettd se ulottuu

radiaalisesti ulossuunnassa laakeriosista.

Lehtijousi 217, jota joustavasti siirretddn kdintévalineen
215 kddntymisen mukaan, mutta palauttaa kddntdvdlineen 215
kaantbasennosta alkuperdiseen asentoon, on sijoitettu laake-
rivdlineparin 214 vdliin. Lehtijousi 217 on taivutettu kaaren
muotoon ja sen molempiin pdihin on kiinnitetty jousenkanna-
tusakselit 217a, 217b. Lehtijousi 217 on sijoitettu laakeri-
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valineiden 214 parin viliin ki#intbakseleiden 215a ympar&imi-
seksi tuomalla jousenkannatusakselit 217a, 217b rajakosketuk-
seen puoliympyr&mdisten urien 214a kanssa, jotka on muodos-
tettu laakereiden 214c vastaaviin sivupintoihin (viitataan

kuvioon 50).

Tdlld tavoin kootut k&ddntovdlineet 215 sijoitetaan ympyramii-
sen vanneosan 212 ulkokehdlle joustavan pydrdn 200 rengasosan

muodostamiseksi (viitataan kuvioon 47).

Nyt selitetddn edellid selitetyn suoritusmuodon toimintaa.
Kuvio 50 esittdd tilannetta, missd joustavaan pyordan 200 ei
kohdistu voima suunnassa, joka on kohtisuorassa pydrimissuun-
taan ndhden. Tdssd tapauksessa ‘joustava pydrd 200 suorittaa
py6rimisliikkeen joustavien vdlineiden 215 joustavien osien
215¢c koskettaessa maahan samalla lailla kuin tavallisessa

pyodrassa.

Tapauksessa, missd pySrddn kohdistuu voima, joka on joustavan
pydrédn 200 pydrimissuuntaan ndhden kohtisuorassa suunnassa,
maahan kosketuksessa oleva kddntdvdline 215 kd&ntyy kaddntdak-
seleiden 215a ympdri suunnassa, joka on vastakkainen vaikut-
tavalle voimalle, kuten kuviossa 51 on esitetty. Tdssd ta-
pauksessa toinen jousenkannatusakseleista 217a tuodaan raja-
kosketukseen k&dntovidlineen 215 laipan 215d kanssa ja siirre-
tadn ka&ntdliikkeessd samaan suuntaan. Tamd saa aikaan lehti-
jousen 217 joustavan deformoitumisen niin, ettd voima kohdis-
tuu k&dntovalineeseen 215 sen palauttamiseksi kuviossa 50

esitettyyn alkuperdiseen asentoon.

Joustavan pydrdn 200 pyoriminen saa aikaan kddntévidlineen
215, joka on kddntynyt t#l1li tavoin, korvattavaksi jarjestyk-
sessd seuraavalla, ja kdadntévdlineen 215, joka on jattdnyt
maan pinnan, palauttaa alkuperdiseen paikkaansa lehtijousen
217 vaikutusvoima, kun taas kdidntdvdline 215, joka on tullut
kohtaan, missd se tulee kosketukseen maan kanssa, on alttiina
poikittaisvoimalle siten kddnnettdviksi. Tima saa aikaan vai-

kutuksen, missd joustava pydrd 200 etenee saaden samalla ai-
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kaan siirtymisen (sivuliu‘un) suuntaan (kddntoliikkeelle vas-

takkainen), joka on kohtisuorassa kulkusuuntaan ndhden.

Kuviot 52-54 ovat kuvia, jotka esittdvdt keksinndn yhdeksat-
titoista suoritusmuotoa. Tdssd suoritusmuodossa reunaosat 218
on liitetty kohtiin, jotka ovat kdidntodvdlineen 215 vastakkai-
sissa sivupinnoissa edeltdvdssd suoritusmuodossa kuten edelld
on selitetty. Samat viitenumerot viittaavat samoihin osiin
kuin edellisessd suoritusmuodossa ja niiden selittd&minen j&-

tetddn valiin.

Kuten kuviossa 53 on esitetty, reunaosat 218 on liitetty
oleellisesti suorakulmaisen rungon 219 vastakkaisiin p&ihin,
jonka rungon keskiosassa on aukot 219a, jotka sallivat kaan-
tévdlineen 215 joustavan osan 215c kulkea sen ldpi. Runko 219
on muodostettu parista sivulevystd 219b, jotka ovat yhden-
suuntaisia keskendin, ja parista liitoslevyjd 219c, jotka
ovat kohtisuorassa sivulevyihin 219b ndhden ja muodostavat

aukot yhdessd sivulevyjen 219b kanssa.

Reunaosat 218 sijaitsevat rungon 219 vastakkaisissa ulkopdia-
dyissd olevissa paikoissa, joita ympardivadt liitoslevyt 2189¢c
ja pari sivulevyjd 219b, niin ettd ne ulottuvat rungon 219
ulkopdiatyjen yli. Joustavaa materiaalia, kuten esimerkiksi

kumimateriaalia, kdytetd&n reunaosina 218.

Sivulevyjen 219b parin keskiosa on varustettu puoliympyra-
mdisilld ulokkeilla 219d, jotka ulottuvat radiaalisesti si-
sdanpdin joustavasta pydrédstd 220 puoliympyrédmdisten ulokkei-
den ollessa sovitettu puoliympyrédmdisiin syvennyksiin 214h,
jotka on muodostettu laakerivdlineiden 214 laakeriosiin 214e,
ja sivulevyjen 219b parin radiaalisten sisdpintojen ollessa
muotoiltuina siten, ettd jokainen niistd tulee kosketukseen

laakeriosan ulkokehdn kanssa ympyrdmdisen kaaren muodossa.

Edelleen, sivulevyjen 219b pari on varustettu vastakkaisissa
pdissd lankarei’illd 219e, joihin lanka ty®nnetddn. Samalla
lailla, edelld selitetyssd suoritusmuodossa, k#dntdosat 215,

joissa kdantdakseleita 215a kannattavat molemmista paisti



10

15

20

25

30

35

32

laakerivalineiden 214 pari, on tuotu laakerivalineiden 214
parin v3liin yhdessd lehtijousen 217 kanssa ja jadrjestetty
ympyrdmdisen vanneosan 212 ulkokehdlle tasavdlein. Sitten
runko 219, johon reunaosat 218 on kiinnitetty, on liitetty
sovittamalla sivulevyjen 219b ulokkeet 219d laakerivdlineiden
214 syvennyksiin 214h niin, ettd kunkin kd&&ntdosan 215 jous-
tava osa 215c¢ hieman tyontyy aukon 219a l&dpi. Rungot 219 on
yhdistetty toisiinsa langoilla (ei esitetty), jotka on tyén-
netty lankareikiin 219e ja kiinnitetty ympyrdmdisen vanneosan

212 ulkokehdlle.

Tdlld tavoin kokoonpantu joustava pydrd 220 on rakenteeltaan
sellainen, ettd reunaosat 218 sijaitsevat kunkin kddntdosan
215 vastakkaisilla puolilla ja rengasosan leveysmitta on suu-
rempi kuin edelld selitetyn suoritusmuodon mitta reunaosien

218 mitan verran.

My&s, kyseisen suoritusmuodon mukaisessa joustavassa pyodrassa
220, voiman kohdistaminen suunnassa, joka on kohtisuorassa
joustavan pydrdn kulkusuuntaan nidhden, saa aikaan k#intdosan
215 kddntymisen siten, ettd joustava pydrd 220 siirtyy suun-
taan, joka on tietyn kulman vinossa kulkusuuntaan ndhden.
Reunaosien 218 jarjestdminen kddntdosan 215 molempiin sivui-
hin kyseisessd suoritusmuodossa mahdollistaa myds reunaosien
218 kuorman kantamisen, kun joustava py®rd 220 on kallistet-
tu, parantaen siten joustavan pySrdn 220 kuormituskapasiteet-
tia. Lisdksi tapauksessa, missd kdyttdjid tekee sivuliu‘un
rinteessd, hdn voi kohdistaa kuormituksen ja jarruttaa kayt-
téden reunaosia 218 ja sen vuoksi voi muuttaa joustavan pydrin
220 kulkusuuntaa ter&dvdidn kulmaan kdyttadmdttd mitidn erityis-

td ohjauslaitetta.

Kuviot 55-61 ovat kuvia, jotka esittdvat keksinndn kahdetta-
kymmenettd suoritusmuotoa. Kyseisessid suoritusmuodossa ku-
miosia, jotka on liitetty k#&ntdosien molempiin sivuihin,
kdytetddn joustavina palautusosina ki#dntdosien palauttamisek-

si kddntdasennosta alkuperdiseen asentoon.



10

15

20

25

30

35

33

Kuvio 55 on perspektiivikuva, joka esittdd kyseisen suoritus-
muodon mukaisen joustavan pydrdn 230 ulkondkdd. Viitaten pii-
rustukseen viitenumero 221 merkitsee koko pydrdd kannattavaa
levyd, jonka ulkokehille on ympyradmdinen vanneosa 222 ja jon-
ka keskiosa on varustettu aukolla 223, johon pydran akseli

(ei esitetty) tyonnetidin.

Ympyrédmdisen vanneosan 222 ulkokehdlld on koverat urat 222a
(viittaus kuvioon 60), joihin kuviossa 56 esitettyjen laake-
rivdlineiden 224 pohjapdidtyosat 224a on sijoitettu tasavi-
lein. Jokainen laakerivdline 224 kdsittdd levymdisen kanna-
tusosan 224b laakeriosien 224c ulottuessa levymdisen kanna-
tusosan 224b molemmista pdistd ja pohjapddtyosan 224a, joka
on oleellisesti kohtisuorassa levymdiseen kannatusosaan 224b
ndhden. Jokainen laakeriosista 224c on varustettu laakeri-
reidlld 224d, jonka akseli on vinossa kulman 6 (viittaus ku-
vaan 59) suorasta, joka on kohtisuorassa levymdiseen kanna-
tusosaan 224b ndhden, kohti pohjapddtyosaa 224a. Pohjapaaty-
osa 224a on taivutettu kaaren muotoiseksi ulottuakseen pitkin

ympyramdisen vanneosan 222 ulkokehdd.

Kuviot 57 ja 58 esittdvdt kddntdosia 225, joita kannatetaan
kddntdmistd varten laakerivdlineilld 224. Jokainen k&aanto-
osista kdsittdd navan 225b, jossa on kdint8karat tai -akselit
225a sen vastakkaisissa pdissd, kaarimainen reuna 225c¢, joka
on kiinnitetty navan 225b ulkokehdpdihdn, ja joustava osa
(esimerkiksi kumiosa) 225d, joka on kiinnitetty reunaan 225c
sen peittdmiseksi. Kyseisen suoritusmuodon kddntévalineessd
225 on edelleen pari kumiosia 226, jotka on kiintedsti sijoi-
tettu navan 225b ja reunan 225¢ vdliin. Kumiosat 226 palaut-
tavat kddntdvdlineet 225 kdidntSasennosta alkuperdiseen asen-
toon, ja jokaisessa on pdd 226a, joka ulottuu kohtaan, missd
se tulee rajakosketukseen ympyrédmdisen vanteen 222 sisdseind-

pinnan kanssa.

Kd&ntovdline 225 on sijoitettu laakerividlineiden 224 parin
vdliin ja pidet&dn kdidntdakseleiden 225a kanssa pydritettd-
vdsti sijoitettuna laakerivdlineiden 224 laakerirei’issi

224d. T4lld tavoin joustavan pydran 230 rengasosa on muodos-
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tettu jarjestdmdllid kdAntdvialineet 225 ympyramdisen vanteen

222 ulkokehdlle tasavdlein.

Kyseisen suoritusmuodon joustavassa pydrdssada 230, kun voima
ei kohdistu suunnassa, joka on kohtisuorassa kulkusuuntaan
ndhden, k&ddntovalineet 225 ovat kuviossa 60 esitetyssd asen-
nossa ja joustava pyOrd suorittaa tavanomaista pydrimislii-
kettd. Kun voima kohdistuu pydrdin suunnassa, joka on koh-
tisuorassa kulkusuuntaan ndhden, kddntdvaline 225 kadnnetdin
kuviossa 61 esitettyyn asentoon. Eli ka&ntdvdline 225 k&énne-
tdadn kddntdakseleiden 225a ympdri yhden kumiosista 226 olles~
sa puristettuna ympyrdméisen vanneosan 222 sisdseindpintaa
vastaan, kunnes se on joustavasti kokoonpuristetussa tilassa
ja toisen kumiosan 226 pdd 226a jittdd ympyradmdisen vanneosan

222 sisdseindpinnan.

Kadntévdlineiden 225 kddntyminen saa aikaan joustavan pydran
230 etenemisen suuntaan, joka on jossakin kulmassa kulkusuun-
taan ndhden. Kaantodvdline 225, joka on poistunut maanpinnas-
ta, palautetaan kuviossa 60 esitettyyn alkuperdiseen asentoon

kumiosan 226 joustavasti palauttavan voiman vdlitykselld.

Kyseisessd suoritusmuodossa, koska kddntodvialineeseen kiinni-
tettyd kumiosaa kdytetdidn joustavana osana kadntdosan palaut-
tamiseksi alkuperdiseen asentoonsa, k3&ntdvidlineen rakenne on

vyksinkertainen kokoonpanna.

Kuviot 62-64 ovat kuvia, jotka esittdvdt keksinnén kahdetta-
kymmenettdensimmédistd suoritusmuotoa. Kyseisessd suoritusmuo-
dossa kdantovdlineen k3intdakseli on puoliympyridmiinen osa,

ja kumiosia, jotka ovat kosketuksessa puoliympyrimidisen osan
kddntbakseliin, kdytetddn osina kddntdvidlineen palauttamisek-

si alkuperiiseen asentoonsa.

Viitaten kuvioon 63 viitenumero 231 merkitsee levyd koko pyd-
ran kuormituksen kantamiseksi. Levyn 231 on ulkokehdlld on

pucliympyradmdisen osan muotoinen kovera ura 23la. Kovera ura
23la on varustettu ulokkeilla 231b, jotka ulottuvat radiaali-
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sesti kadntdvdlineen sijoittamiseksi kehdsuunnassa tasava-

lein.

Viitenumero 232 osoittaa kaantovalinettd, joka kdsittdd puo-
liympyrédmdisen osan muotoisen kddntbakselin, levymdisen tuen
232b, joka on kohtisuorassa kdantdakseliin ndhden ja ulottuu
radiaalisesti ulossuunnassa, reunan 232c, joka on kohtisuo-
rassa tukeen 232b ndhden, ja joustavan osan 232d, joka on

kiinnitetty reunaan 232c sen peittémiseksi.

Kdantbdakselin 232a ulkokehdlle on muodostettu ohjausura (ei
esitetty), joka ulottuu keh8n suuntaisesti. Kd&dntovdlineet
232 on jdrjestetty levyn 231 koveraan uraan 23la kehdn suun-
nassa tasavidlein sovittamalla ulokkeet 231b ohjausuriin 231b
ja tuomalla kd&ntdakseleiden 232a ulkokehd kosketukseen kove-

rien urien 23la sisdseindpinnan kanssa.

Pari kumiosia 233 on sijoitettu kunkin kddntdakselin 232a
tasomaisen ylapinnan kanssa kosketukseen sen kanssa, ja ku-
miosia 233 pitdvdat kiinni suojukset 234, jotka on kiinnitetty
levyn 231 vastakkaisiin sivuseiniin ja joiden yladpdat kaareu-
tuvat sisddnpdin. (Viittaus kuvioon 64) Viitaten kuvioon 62
viitenumero 235 merkitsee ruuveja suojusten 234 kiinnitt&mi-
seksi levyyn 231, jotka on kierteillid liitetty kierrereikiin
236 (viittaus kuvioon 63), jotka on muodostettu levyn 231

sivupintaan.

Tdlla tavoin joustavan pydrdn 240 rengasosa muodostetaan ko-
koamalla ja jarjestdmdlld kddntovdlineet 232 ja kumiosat 235
levyn 231 ulkokeh&dlle (viittaus kuvioon 62)., Kuvio 64 on
leikkauskuva keksinndnmukaisesta joustavasta pydridstid 240,
joka on koottu kuten edelld on selitetty, joka kuvio edelleen
esittdd akselia tai pydrdn akselia 238, jota laakerit 237
pydérivdsti kannattavat, ja joustavan pydridn turvasuojusta
239.

Kyseisessd suoritusmuodossa kddntdosan 232 kdidntdminen ulkoi-
sella voimalla saa aikaan k#dntdakselin 232a yhden tasomaisen

osan puristamaan kumiosaa 233 ja joustavasti deformoimaan
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sitd, kuten kuviossa 64 on esitetty. Kun kd&dntdosa 232 on
jattadnyt maan, kumiosan 233 joustava voima kiertdd kdadntdak-—

selia 232a ja palauttaa sen alkuperidiseen asentoonsa.

Kddntovalineiden 232 puoliympyrdn muotoiset k&dantbakselit 232
kyseisessd suoritusmuodossa eivdt vaadi laakerireikid k&aantoé-
akseleiden kannattamiseksi kuten edelld selitetyssd suoritus-
muodossa, ja siten joustava pydrdn tekeminen ja kokoonpano on
helppoa. Lisdksi, koska kyseinen suoritusmuoto tulee toimeen
ilman kahden vierekkdisen kdantdvidlineen 232 valisid laake-
riosia, ne on mahdollista sijoittaa l&dhelle toisiaan. T&md
sallii rengasosan muodostamisen tasaiseksi, ympyridmidiseksi

kayrédksi.

Kuvio 65 esittdd rullasuksiparin toista osaa, joka muodostet-
tiin kdyttden keksinndnmukaista joustavaa pydrédd. Tdmid rul-
lasuksi 300 kdsittdd littedn levyn 301, jonka pdidlle jalka
sijoitetaan, ja pydrivat pydrat, jotka on pydrivisti liitetty
jalansijoituslevyn 301 etu- ja takapddhidn. Kyseisessd suori-
tusmuodossa kdytetddn mitd tahansa joustavista pydristd 302,

jotka on esitetty suoritusmuodoissa kuten edelld on selitet-

ty.

Kumpaakin joustavaa pydrdd 302 kannattaa sen laakeriosissa

303 pyérédnkannatusvdlineet, jotka kidsittdvAt parin kannatus-
kehyksid 403, jotka on pysyvdsti kiinnitetty jalansijoitusle-
vyyn 301 pohjapddtyosista, ja akselin tai py&rdn akselin 305,

joka on asennettu kannatuskehysten 304 toiseen p&idhin.

Laitteet kengdn kiinnitt#miseksi, esimerkiksi hiihtokengén
metallisiteet 306a, 306b, on asennettu jalansijoituslevyyn
301. Edullisesti siteet 306a, 306b on sijoitettu kohti taka-
osaa (takapyodrdn puolta), samalla lailla kuin tavallisissa

suksissa.

Nyt kyseisen suoritusmuodon toimintaa selitetdin viittaamalla
kuvioihin 66 ja 67 tapauksessa, jossa hiihdetdin kidyttden

edelld selitetylld tavalla muodostettua rullasuksiparia.
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Suksien toiminta k&yttden kyseisen suoritusmuodon rullasuksi-
paria 300 toteutetaan tehokkaasti pohjimmiltaan hyddyntamidlla
joustavaa pyordd, jota on selitetty kuvioon 4 viittaamalla,
mutta tosi asiassa siihen lis&t&d&n huomattavasti monimutkai-
sempia liikkeitd, jotka ovat samanlaisia kuin tavallisten
suksien liike. Siten selitetd3n tavallisimman "aurauksen"

mukaista kiintsliiketti.

Kuvio 66(A) esittdd tilannetta, missd hiiht&djd pitda rul-
lasuksensa kd&nnetyn V:n muodossa ja kulkee suoraan kohti
lasku-uraa "aurausasennossa". Kuvio 67(A) esittdd joustavien
pySrien 302 deformaatiotilaa. Tdssd tilassa vastaavat kuormi-
tukset kohdistetaan yhtd suurina hiiht&jdn vasempaan ja oike-
aan kenkddn 307A ja 307B, ja kuten kuviossa 68 on esitetty,
sukset 300 kulkevat vastaavien etenemisvoimien resultantti-

voiman suuntaan (lasku-uran suunta).

Kuvio 66(B) esittdd tilaa, missd hiihtdjd aloittaa kdidnndksen
vasemmalle "aurausasennosta". Edelleen, kuvio 67(B) esittdd
joustavan pySrdn 302 deformaatiotilannetta samalla hetkelli.
Tdssd tilanteessa kuormitus, joka kohdistuu vasemman jalan
kenkddn 307B, pienenee suoraankulkutilanteesta niin, ettd
vasemman jalan voima (voima oikealle etenemiseksi) pienenee.
Tdmd saa aikaan voimien tasapainon menetyksen vasempaan ja

oikeaan suuntaan niin, ett3d k#dinnds vasemmalle alkaa.

Joustavilla pydrilld 302 on sama deformaatiomiird vasemmalla
ja oikealla kuten kuviossa 67(B) on esitetty, kuitenkin jous-
tavaa pydrdd 302 oikeassa jalassa (ulkopuolen jalka) puriste-
taan voimakkaammin reunaa 308 vasten ja alistetaan maasta
tulevalle vastukselle suksien kanttausta vastaavan vaikutuk-
sen aikaansaamiseksi. Tdmid saa aikaan voiman edelleen vasem-

malle viemiseksi.

Toisaalta, joustava pybrd 302 vasemmassa jalassa (sisdpuolen
jalka), jota ei puristeta voimakkaasti reunaa 308 vasten,
altistetaan heikolle maasta tulevalle vastukselle ja sen

vuoksi myds heikolle voimalle oikealle viemiseksi.
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Kuva 66(C) esittdd tilannetta, missd hiihtdji edelleen jatkaa
kadnndstid vasemmalle seuraten kddnndksen aloittamista. Kuviot
67(C) ja 67(C’) esittdvdat joustavan takapydrdn 302 ja jousta-

van etupyordn 302 deformaatiotiloja.

Ndissd tilanteissa vasemman jalan kuormitus pienenee samalla
lailla kuin kd&nndksen alussa ja siten k&dnnds vasemmalle

jatkuu. Tda114 hetkelld hiiht&jd tekee kdidnndksen kaaren muo-
dossa kulkematta suoraa linjaa vasemmalle ja eteenpdin, mika
johtuu joustavien etu-~ ja takapydrien joustavan deformaation

madrien (sivuluisujen md&drdt) valisestd erosta.

Eli kuten kuvioissa 67(C) ja (C’) on esitetty, kun hiiht&ja
suorittaa k&d&nndksen, hdn kohdistaa voiman sukseen tyodntden
ulos ulkojalan kantapddtd kdanndksen ulkopuolen suuntaan,
niin ettd joustava takapydrd deformoituu enemmdn elastisesti
ja sivuluisuu enemmdn kuin elastinen etupydrd. Siten suksien
300 pari kulkee tasaisesti kddntyvdn kaaren muodossa, kuten
kuviossa 69 on esitetty, ja hiihtdjad voi tehdd aurausliikkeen

samanlaisella tuntemuksella kuin tavallisilla suksilla.

Kuten edelld on selitetty, keksinnonmukaiset sukset 300 sal-
livat hiiht&djdn tehdi tasaisen kddnndksen tekemdlld taka-

pyordn poikittaissiirron mddr&n suuremmaksi kuin etupydrén.

Tdmd huomioonottaen etu- ja takapy®rien poikittaissiirron
mddrdd voidaan muuttaa seuraavalla tavalla, kun kootaan suk-

sia kayttden joustavia pydrii.

(1) Joustavan etupydrdn jokaisen joustavan kappaleen
yldpinta muotoillaan kaarevaksi pinnaksi ja joustavan taka-
pydrédn jokaisen joustavan kappaleen yldpinta muotoillaan ta-

sopinnaksi.

T&ll&d kokoonpanolla, kun joustavia pydrid kallistetaan, Jjous-
tavan etupyodrdn joustava kappale siirtyy maakosketuspistees-
sd, ja siten sen joustavan deformaation midrdstd tulee pie-

nempi kuin joustavan takapydrdn joustavan kappaleen miédristd,

jota takapy®rdd on vaikea siirtdd maakosketusalueessa. (Viit-
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taus kuvioissa 20 ja 21 esitettyyn suoritusmuotoon) Tam& mah-
dollistaa etupydrin poikittaissiirron midrdn tekemisen pie-

nemmdksi kuin takapydrdn maara.

(i1) Takapydrdn joustavien kappaleiden lovista tehd&dan

syvempid kuin etupydrdn lovista.

Syvennetyilld lovilla joustavan kappaleen joustavan deformaa-
tion mddrd on suurempi ja siten joustavan pydrdn poikittais-

siirron mddrd on myds suurempi.

(1ii) Takapydrén vanteen ja rengasosan vdlinen vdlys teh-

dddn suuremmaksi kuin etupydréssi.

Koska rengasosan joustavaa deformaatiota rajoittaa vanne,
mitd suurempi vanteen ja renkaan vadlinen vdlys on, sitd suu-
rempi sen joustavan deformaation mddrd on ja siten joustavan

pydran poikkittaissiirron maara.

(iv) Takapydrdn rengasosan kimmomoduli tehd&din pienemmak-
si kuin etupydrdn. TAm& saadaan esimerkiksi pienent&midlld

takapydrdn rengasosan muodostavan kumiosan kovuutta.

T4lld saadaan aikaan suurempi takapydré&n joustavan deformaa-

tion mddrd, mikd mahdollistaa sen poikittaissiirron tekemisen

suuremmaksi kuin etupyodrén.

(v) Kengdn siteet sijoitetaan kengdnsijoituslevylld koh-

taan, joka on ldhempdnid takapyOrii.

Tdmd aiheuttaa hiiht&jdn kantapdin aikaansaaman ulostydntd-—
voiman siirtymisen tehokkaasti joustavaan takapy®rdidn, mika
helpottaa takapydrdn joustavaa deformaatiota (poikittaissiir-

to) verrattuna etupydrdéan.

Joustavat pydrat, joita on jo selitetty erilaisten suoritus-
muotojen avulla, voidaan sopivasti valita rullasuksiparin

muodostamiseksi, niin ettd voidaan saada erityyppisid rul-
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lasuksia, jotka soveltuvat hiiht&djille aloittelijoista ammat-

tilaisiin, rinnekokoihin, pelityyppeihin tai vastaaviin.

Edelleen, kyseinen suoritusmuoto esittdd esimerkkiad, jossa
joustavat pyordt on liitetty kengdnsijoituslevyyn sekd sen
etu- ettd takapddssd. Vaihtoehtoisesti voidaan kuitenkin muo-
dostaa rullasuksipari, jolla on keksinndn piirteet, liitt3-
mdlla kumpi tahansa elastisista pydristd esimerkiksi ainoas-

taan levyn takaosaan ja tavallinen pydrd sen etuosaan.

Lisdksi kyseinen suoritusmuoto esitt8i esimerkkid, missi
joustavat py8rdt on yhdistetty levyyn kannatuskehysten parin
avulla. Kuitenkin joustavat pyordt voidaan suoraan liitt&a
pydrivdsti kengdnsijoituslevyyn muodostamalla pitkittdisraot

kengédnsijoituslevyyn ja sijoittamalla pydrdt rakoihin.

Kuvio 70 esittdd tilannetta, missd hiiht#j& liukuu sivuttain
alas rinnettd kdyttden keksinndnmukaista rullasuksiparia. Eli
suksien 300 pari on sijoitettu yhdensuuntaisesti ja kuormitus
on kohdistettu laakson puolelle (ei yl&rinteen), niin etté&

joustavia pySri& 302 siirretdidn poikkisuunnassa sallien siten
rullasuksien muodostaa sivuluisuliike samanlaisella tuntemuk-

sella kuin hiihdettdessid yleensd lumella.

Kuten edelld on selitetty, keksinndnmukaisella elastisella
pyordlla ulkoisen voiman kohdistaminen pydr&in suunnassa,
joka on kohtisuorassa pyordn kulkusuuntaan ndhden, saa aikaan
vaaditun joustavan deformaation, jota jatkuvasti yllipidetdidn
rengasosassa ulkoisen voiman suuruuden mukaan, mik3d mahdol-
listaa pydrédn sivuluisun, #killisen pysdyttidmisen ja terdvis-

sd kulmassa k3intdmisen.

Edelleen, keksinndnmukaiset rullasukset, jotka kidyttdvdt hy-
vdksi joustavan pydrén ominaisuuksia kuten edelld on selitet-
ty, saavat aikaan sellaisia liikkeitd kuten pydriminen, kdan-
tyminen, pysdhtyminen ja vastaavat oleellisesti samalla tun-
temuksella kuin yleensd lumella hiihdolla. Siten kyseisen
keksinndn kdyttd murtomaalla tai urheilussa sesongin ulkopuo-
lella ilman lunta tekee mahdolliseksi totetuttaa todellisia



41

hiihtokilpailuja, jotka ovat samanlaisia kuin yleensd hiihto

lumella.
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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Joustava pydrd (100) kaytettdviksi esimerkiksi rul-
lasuksien tai vastaavien kanssa, joka kasittaa pydrankanna-
tusvdlineen (111), jossa on ympyrdmdinen vanneosa (112),
joka on muodostettu sen ulkokehan ympédri, ja rengasosan
(101), joka on asennettu pydrankannatusvadlineen ympyrémii-
sen vanneosan pa&lle ja sen ympdri ja on joustavasti defor-
moitavissa suunnassa, joka on kohtisuorassa pydran kul-
kusuuntaan nd&hden tunnettu siitd, ettd rengasosa (101) k&a-
sittd4 joukon rengasmaisia joustavia osia (104), jotka on
sijoitettu sen kehdn ymparille, ettd rengasosaan (101) on
upotettu sisuslevy (107), jossa on juokko sateittdisesti
asennettuja levyosia (106), etté jdﬁiﬁghgééntévélineen
kannatusosia on sijoitettu ympyrdmdiseen vanneosaan suun-
nattaviksi radiaalisesti ulospdin, ettd rengascsa (101)
koostuu joukosta kdéntdvalineitd (215), jotka on yksitellen
asennettu kdantdvalineen kannatusosille (214), akselin
(215a), joka kulkee samaan suuntaan kuin ympyramuotoisen
vanteen tangentti, suhteen kdantdmiseksi, ja ettd jokainen
k&antdvdline (215) sisdltdd siihen kiinnitetyn joustavasti
palauttavan valineen, jota joustavasti siirretddn kdantd-

osan (215) k&antdmistd seuraten, ja joka palauttaa taman

kdantdasennosta alkuperdiseen asentoon.

2. Vaatimuksen 1 mukainen joustava pydréa, tunnettu siita,
etta pydraosan ympyranmuotoisen joustavan kappaleen (104)
poikkileikkauksen poikittaisleveys on suurempi ulkokeh&llld

kuin sisdkehdlla.

3. Vaatimuksen 2 mukainen joustava pyOrd, tunnettu siita,
ettd sisuslevy (107) on jarjestetty suojaamaan joustavia
kappaleita (104), ja on varustettu s&teittdisillid lovilla,
joiden valit ovat yht& suuria kuin joustavien kappaleiden

(104) valit.
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PATENTKRAV

1. Ett flexibelt hjul (100) fér anvddning t.ex. med rullskidor
eller motsvarande, vilket hjul omfattar ett hjulbirmedel (111)
som har en rund fadlgdel (112), som 4r anordnad runt dess
periferi, och en ringdel (101), som &r monterad pa och runt
hjubdrdelens runda fa&lg och &r flexibelt deformerbar i riktning
som ar lodrat i férhallande till hjulets gangriktning,
kd&nnetecknat av att ringdelen (101) omfattar ett
antal ringformiga flexibla delar (104) anordnade runt dess
periferi, att 1 ringdelen (101) har infdllts en innerskiva
(107) som har ett antal radialt monterade skivdelar (106), att
ett antal stdddelar fo6r vaéndmedlet ar placerade i den runda
falgdelen fédr att riktas radialt utat, att ringdelen (101)
bestar av ett antal vandmedel (215) som en och en monterats pad
vandmedlets stdddelar (214), en axel (215a) som gdr i samma
riktning som den runda falgens tangent, f£6r att vanda
relationen, och att varje vadndmedel (215) omfattar ett
flexibelt aterstdllande medel fastsatt dari, som flexibelt
flyttas att fdlja vanddelens (215) vandning, och som

aterstaller denna fran véndldge till ursprungligt lége.

2. BEtt flexibelt hjul enligt patentkrav 1, k & nn e -
t ec knat av att tvarbredden av hjuldelens runda flexibla
styckes (104) tvarsnitt 4r stdrre pa den yttre periferin &n pa

den inre.

3. Ett flexibelt hjul enligt patentkrav 2, k & nne -
tecknat av att innerskivan (107) &r anordnad att skydda
de flexibla styckena (104), och &r férsedd med radiala skaror

vars avstand ar lika stora som de flexibla styckenas (104)

avstand.
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