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. (57) Abstract: The invention relates to a knife
Flg_ 2 support (10) for a cutting device in rod-making
F . machines in the tobacco processing industry,
SChmﬂ"‘l T'VFFlieh comprising at least one knite holder (11) which
is arranged on the kaife support (10), can be ro-
tated about an axis of rotation R of the knife sup-
port (10), and is designed to slidably accept a
knife (13). The knife is retained in the knife hol-
der (11) by two rotatable roll elements (14)
which rest against the knife on opposite sides of
the knife (13). One roll element (14) is designed
as a driving roll (16) in order to radially move
the knife (13) outward and inward such that the
driving roll (16) is prevented from freely rotating
in both rotational directions. The other roll ele-
ment (14) is designed as a pressing roll (15).
Said knife support (10) is characterized in that
the pressing roll (15) is prevented from freely ro-
tating radially inward towards the axis of rotati-
on R of the knife support (10).
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—  mit internationalem Recherchenbericht (Artikel 21 Absatz Frist; Veroffentlichung wird wiederholt, falls Anderun-
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Die Erfindung betriftt einen Messertréager (10) fiir eine Schneidvorrichtung in Strangmaschinen der Tabak verarbeitenden Indus-
trie, umfassend mindestens einen am Messertrdger (10) angeordneten und um eine Rotationsachse R des Messertrages (10) dreh-
baren Messerhalter (11), der zur verschiebbaren Aufnahme eines Messers (13) ausgebildet ist, wobei das Messer (13) durch zwei
drehbare Rollenelemente (14), die auf einander gegeniiber liegenden Seiten des Messers (13) an diesem anliegen, in dem Messer-
halter (11) gehalten ist, wobei ein Rollenelement (14) als Antriebsrolle (16) zum radialen Verstellen des Messers (13) nach aufien
und innen ausgebildet ist, derart, das die freie Drehbarkeit der Antriebsrolle (16) in beide Drehrichtungen blockiert ist, und das
andere Rollenelement (14) als Andriickrolle (15) ausgebildet ist, der sich dadurch auszeichnet, dass die freie Drehbarkeit der An-
driickrolle (15) radial nach innen zur Rotationsachse R des Messertréagers (10) hin blockiert ist.
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Messertriger fiir eine Schneidvorrichtung in Strangmaschinen der Tabak

verarbeitenden Industrie

Beschreibung
Die Erfindung betrifft einen Messertrager fiir eine Schneidvorrichtung in

Strangmaschinen der Tabak verarbeitenden Industrie, umfassend mindestens einen am
Messertriager angeordneten und um eine Rotationsachse des Messertrdges drehbaren
Messerhalter, der zur verschiebbaren Aufnahme eines Messers ausgebildet ist, wobei
das Messer durch zwei drehbare Rollenelemente, die auf einander gegeniiber liegenden
Seiten des Messers an diesem anliegen, in dem Messerhalter gehalten ist, wobeti ein
Rollenelement als Antriebsrolle zum radialen Verstellen des Messers nach auf3en und
innen ausgebildet ist, derart, das die freie Drehbarkeit der Antriebsrolle in beide
Drehrichtungen blockiert ist, und das andere Rollenelement als Andriickrolle

ausgebildet ist.

Solche Messertrager kommen in der Tabak verarbeitenden Industrie zum Einsatz.
Insbesondere sind solche Messertriger in Strangmaschinen integriert. In den
Strangmaschinen werden die Stringe aus Tabak, Filtermaterial oder anderen zu
Stringen geformten Materialien in Strangstiicke bzw. Strangabschnitte geschnitten.
Dazu ist der Messertriger um eine Rotationsachse drehbar angetrieben. Am Umfang des
Messertriigers ist mindestens ein Messerhalter angeordnet, der ein radial verschiebbares
bzw. verstellbares Messer oder Messerblatt trigt. Auf die Messer wirken
unterschiedliche Krifte. Durch die Rotationsgeschwindigkeit des Messertrégers wirkt
eine Fliehkraft Fgjen auf das Messer, wobei die Fliehkraft mit steigender Drehzahl steigt.
Diese Fliehkraft Frjen ,,zieht quasi am Messer in einer — bezogen auf den
trommelartigen Korper des Messertragers - radial nach aufen, von der Rotationsachse
weg gerichteten Richtung. Des Weiteren wirkt auf das Messer die Schnittkraft Fscnnin,

die beim Schneidvorgang der Fliehkraft des Messers Friien €ntgegen gesetzt wirkt.
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Aus dem Stand der Technik und insbesondere der DE 1 157 524 ist eine
Messerhalterung an Schneideinrichtungen in Strangmaschinen bekannt, bei der das
Messer in dem Messerhalter durch zwei Rollenelemente gehalten wird. Ein
Rollenelement ist als Antriebsrolle ausgebildet. Die Antriebsrolle dient als
Vorschubelement fiir das Messer zum radialen Verstellen des Messers nach auf3en und
innen. Grundsitzlich blockiert die Antriebsrolle jedoch die freie Drehbarkeit des
Rollenelementes in beide Drehrichtungen. Zwischen der fest stehenden Antriebsrolle
und dem Messer wirkt daher eine Reibkraft, nimlich die Haftreibkraft Fy,q . Die
Haftreibkraft Fyaq ; ergibt sich aus dem Reibkoeffizienten p; und der senkrecht zum

Messer wirkenden Normalkraft Fy (Fuan 1 = p1 X Fn).

Das zweite Rollenelement ist als Andriickrolle ausgebildet. Die Andriickrolle ist
federbelastet. Mit anderen Worten ist der Andriickrolle ein Federelement zugeordnet, so
dass die Andriickrolle mit einer Federkraft Fr.q4r gegen das Messer gedriickt wird. Das
Federelement ist jedoch schrig zum Messer ausgerichtet, derart, dass eine Komponente
der Federkraft Freger, ndmlich Fy/peger, sSenkrecht zum Messer wirkt und eine weitere
Komponente, ndmlich Fagiayreder, radial nach auen der Schnittkraft Fscpnin €ntgegen
wirkt. Die Andriickrolle ist in jedem Betriebs- bzw. Funktionszustand frei bewegbar
bzw. drehbar, so dass zwischen der Andriickrolle und dem Messer eine Rollreibkraft
Fron wirkt, die sich aus dem Rollwiderstandskoeffizienten cg und der Normalkraft Fy
ergibt (Fron = cr X Fn). Durch die Rotation des Messertrégers wirkt des Weiteren eine
Fliehkraft Frjievang auf die Andriickrolle. Dadurch, dass die Andriickrolle in einem
schriig zum Messer verlaufenden Leitkanal gefiihrt ist, in dem im Ubrigen auch das
Federelement gefiihrt ist, teilt sich die Fliehkraft Frjien/ana der Andriickrolle in eine
Komponente Fy/riievang, die senkrecht zum Messer wirkt und eine weitere Komponente,
nidmlich Fiagiariiehang, die radial nach auBlen entgegen der Schnittkraft Fsennin Wirkt. Die
Normalkraft Fy setzt sich somit aus den beiden Kraftkomponenten Fy/peder und

FN/Flieh/and ZUSammen.

Insgesamt ist die Haltekraft Fy,, des Messers, die das Messer in dem Messerhalter halt
und einerseits gegen die Fliehkraft Frjien, des Messers und anderseits gegen die
Schnittkraft Fschnin Wirkt, durch die Haftreibkraft Fy,q 1 und die Rollreibkraft Fro
gebildet (Fyan = Fuant 1 + Fron)- Es ist bekannt, dass die Rollreibung sehr viel kleiner ist
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als die Haftreibung, weswegen Fgrq) << Fyan ;. Voraussetzung fiir das Halten des
Messers im Messerhalter ist, dass Fyan > Friien und Fyai > Fscnnin ist. Die bisherige
Haltekraft Fyay reicht aus, um der Fliehkraft Fg;en, des Messers entgegen zu wirken.
Genauer ist die Haltekraft Fy, > Friien. Inzwischen haben sich die Anforderungen bzw.
Randbedingungen beim Strangschneiden jedoch verdndert. Heutzutage weisen die zu
schneidenden Stringe, insbesondere die Filterstringe Partikel, wie z.B. harte Granulate
oder dergleichen auf, die gegeniiber dem eigentlichen Strangmaterial deutlich hérter
sind. Mit anderen Worten trifft das Messer im Strang auf Partikel, die einen erhdhten
Widerstand darstellen, wodurch sich die Schnittkraft erhoht. Die bekannte Vorrichtung
weist jedoch den Nachteil auf, dass die aufzubringende Haltekraft begrenzt ist, so dass
die Gefahr besteht, dass das Messer aufgrund der erh6hten Schnittkraft radial nach

innen in den Messerhalter hinein geschoben wird.

Der Erfindung liegt somit die Aufgabe zugrunde, eine Vorrichtung zu schaffen, die eine
erhohte Haltekraft des Messers insbesondere in radial nach innen gerichteter Richtung

gewihrleistet.

Diese Aufgabe wird durch den eingangs genannten Messertrager dadurch erreicht, dass
die freie Drehbarkeit der Andriickrolle radial nach innen zur Rotationsachse des
Messertrigers hin blockiert ist. Die freie Drehbarkeit radial nach innen gerichtet bezieht
sich dabei auf die Drehrichtung im Bereich der Kontaktfliche zwischen der
Andriickrolle und dem Messer. Die Blockierung bzw. Sperrung der freien Drehbarkeit
der Andriickrolle in der genannten Richtung bietet auf effektive Weise ein Widerlager
fiir die Schnittkraft Fscpnin. Anders ausgedriickt wird die Rollreibung der Andriickrolle
zumindest bei der radial nach innen aufgebrachten Belastung (Messer wird nach innen
in den Messerhalter geschoben bzw. Schnittkraft wirkt auf das Messer) durch
Haftreibung ersetzt. Konkret wirkt bei einer radial nach innen gerichteten Belastung,
beispielsweise durch die harten Granulate, zwischen der dann in dieser Drehrichtung
fest stehenden Andriickrolle und dem Messer eine Reibkraft, namlich die Haftreibkraft
Fhag 2. Die Haftreibkraft Fyaq  ergibt sich aus dem Reibkoeffizienten p; und der
senkrecht zum Messer wirkenden Normalkraft Fy (Fyan 2 = po X Fn). Wie erwiéhnt, ist
die Haftreibkraft Fyaq 2 deutlich groBer als die Rollreibkraft Froy, so dass die durch die
Erfindung erméglichte Haltekraft Fuan (= Fuan 1 + Fran 2) ausreicht, um der Schnittkraft
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Fschnine €ntgegen zu wirken, bzw. grofler zu sein als die Schnittkraft Fschnin. Dadurch wird
wirksam verhindert, dass das Messer durch die Schnittkraft Fsennin nach innen in den
Messerhalter eingeschoben wird. Die Erfindung erméglicht eine Erhéhung der
Haltekraft Fyai, ohne die Normalkraﬁ_FN, also die senkrecht zum Messer wirkende

Anpresskraft der Andriickrolle, auf das Messer zu erhohen.

Eine zweckmiBige Weiterbildung der Erfindung ist dadurch gekennzeichnet, dass die
Andriickrolle mit einem Freilauf versehen ist, derart, dass die freie Drehbarkeit der
Andriickrolle radial nach innen blockiert ist, wihrend die freie Drehbarkeit radial nach
auflen gegeben ist. Der Freilauf ermdoglicht eine konstruktiv einfache Umsetzung des
erfindungsgemifen Prinzips. Der Freilauf sperrt die freie Drehbarkeit in einer
gewiinschten Drehrichtung, wihrend die freie Drehbarkeit in die andere Richtung

beibehalten wird.

Vorteilhafterweise ist die freie Drehbarkeit der Andriickrolle in beide Drehrichtungen
blockiert. Durch das vollstindige Sperren der Andriickrolle steht die Andriickrolle
unabhiingig von den auf sie wirkenden Kriften, so dass eine Reibkraft, nimlich die
Haftreibkraft Fuaq 2 in beide Drehrichtungen wirkt. Die Haftreibkraft Fian 2 ergibt sich

aus dem Reibkoeffizienten p, und der senkrecht zum Messer wirkenden Normalkraft Fy

(Fuafi2 = p2 x Fy).

Eine weitere bevorzugte Ausbildung des erfindungsgeméflen Messertrégers zeichnet
sich dadurch aus, dass die Andriickrolle als Antriebsrolle zum radialen Verstellen des
Messers nach auflen und innen ausgebildet ist. Die Ausbildung der Andriickrolle als
Antriebsrolle ist die besonders einfache und effektive Umsetzung der vollsténdigen
Sperrung/Blockierung der Andriickrolle. Des Weiteren vereinfacht die baugleiche
Ausbildung der Andriickrolle gegeniiber der Antriebsrolle die Konstruktion des

Messertréagers.

Vorzugsweise ist mindestens einem Rollenelement, vorzugsweise der Andriickrolle, ein
Federelement zur Ausiibung einer auf das Messer wirkenden Kraft zugeordnet. Das

Federelement verstirkt die Haltekraft (durch Erhéhung der Normalkraft) fiir das
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Messer, so dass hohere Belastungen auf das Messer, also erhohte Fliehkréfte und

erhohte Schnittkrifte, realisierbar sind, ohne das Messer unerwiinscht zu verschieben.

Eine vorteilhafte Weiterbildung der Erfindung ist dadurch gekennzeichnet, dass das
Federelement im Wesentlichen senkrecht zum Messer ausgerichtet ist, derart, dass die
durch das Federelement aufgebrachte Kraft im Wesentlichen senkrecht auf das Messer
wirkt. Im Wesentlichen bedeutet in diesem Zusammenhang, dass konstruktionsbedingte
und/oder montagebedingte Abweichungen von der senkrechten Ausrichtung des
Federelementes zum Messer ebenfalls durch den Anspruch gedeckt sind. Durch diese
Anordnung kann die komplette Federkraft genutzt werden. Eine solche Federkraft wirkt

dann unabhéngig von der Schnittkraft auf das Messer.

Weitere zweckmiBige und/oder vorteilhafte Merkmale und Weiterbildungen der
Erfindung ergeben sich aus den Unteranspriichen und der Beschreibung. Besonders
bevorzugte Ausfiihrungsformen der Erfindung werden anhand der beigefligten

Zeichnung niher erliutert. In der Zeichnung zeigt:

Fig. 1 eine schematische Darstellung eines Messertridger mit mehreren Messerhaltern,

Fig. 2 eine schematische Darstellung einer ersten erfindungsgemaéfen
Ausfiihrungsform, bei der dem Messer eine Antriebsrolle und eine Andriickrolle
zum Halten des Messers in dem Messerhalter zugeordnet ist, wobei die

Andriickrolle einen Freilauf aufweist,

Fig. 3 eine schematische Darstellung einer weiteren erfindungsgeméfien
Ausfithrungsform, bei der dem Messer zwei Antriebsrollen zum Halten des

Messers in dem Messerhalter zugeordnet sind, und

Fig. 4 eine schematische Darstellung einer Weiterbildung der Ausfithrungsform gemif

Figur 2 mit einem zusétzlichen Andriickelement.
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Die in der Zeichnung dargestellten Messertriger bzw. Messerhalter dienen zum
Aufnehmen und Halten eines Messers oder Messerblattes fiir Schneideinrichtungen in
Strangmaschinen der Tabak verarbeitenden Industrie. Die Erfindung wird anhand eines
einzelnen Messerhalters beschrieben. Ublicherweise sind einem Messertréger jedoch
mehrere gleichméBig tiber den Umfang des Messertrégers verteilte Messerhalter

zugeordnet.

Der in der Figur 1 schematisch dargestellte Messertréiger 10 ist ein vorzugsweise
trommelartiges Element. Der Messertriager 10 ist mittels eines (nicht dargestellten)
Antriebs um die Rotationsachse R rotierend antreibbar. Der Messertrager 10 ist
iiblicherweise Bestandteil einer Schneidvorrichtung in Strangmaschinen der Tabak
verarbeitenden Industrie zum Schneiden von Filterstrangen, Tabakstrangen oder
dergleichen. Der Messertrdger 10 kann jedoch auch in anderen Vorrichtungen zum
Schneiden strangformiger Produkte eingesetzt werden. Der Messertrédger 10 umfasst
mindestens einen Messerhalter 11. Vorzugsweise und wie in der Figur 1 dargestellt,
sind dem Messertriager 10 jedoch mehrere Messerhalter 11 zugeordnet. Bevorzugt sind
die Messerhalter 11 aulenseitig am Umfang des Messertriagers 10 gleichméBig tiber den
Umfang verteilt. Durch Rotation des Messertrigers 10 rotieren die Messerhalter 11
ebenfalls umlaufend, wobei sie in mindestens einem Punkt auf den zu schneidenden
Strang 12 treffen und diesen schneiden. Die Anordnung und Ausbildung des
Messertriagers 10 zum Strang 12 ist rein beispielhaft und nicht auf die dargestellte
Ausfiihrung beschrinkt. So kann der Messertrédger 10 und/oder jeder Messerhalter 11
beispielsweise in einem Winkel geneigt und/oder verdreht zum Strang 12 stehen. In
weiteren Ausfithrungen kann jeder Messerhalter 11 fest oder verstellbar am
Messertriager 10 angeordnet sein. Insbesondere kann der oder jeder Messerhalter 11
auch zur Ausiibung einer Relativbewegung zum Messertréger 10 ausgebildet und

eingerichtet sein.

Jeder Messerhalter 11 ist zur verschiebbaren Aufnahme eines Messers 13, das als
Messerblatt oder dergleichen ausgebildet sein kann, ausgebildet und eingerichtet. Mit
anderen Worten ist das Messer 13 in dem Messerhalter 11 derart angeordnet, dass eine
Verstellung des Messers 13 in radialer Richtung des Messertragers 10 gewihrleistet ist.

Die Verstellbarkeit dient insbesondere zur Nachstellung der Messer 13. Die Messer 13
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sind einem (Nutzungs-)Verschleifl unterworfen. Des Weiteren werden die Messer 13
nachgeschliffen und dadurch verkiirzt, weswegen insbesondere ein Vorschub der
Messer 13 notwendig ist. Die Verstellung ist in radial nach innen und radial nach auf3en
gerichteter Richtung méglich. Dazu ist das Messer 13 in dem Messerhalter 11 durch
drehbare Rollenelemente 14 gehalten und/oder gefiihrt. Rollenelemente 14 kdnnen

sowohl Einzelrollen sein als auch aus mehreren Rollen gebildet sein.

Die Rollenelemente 14 sind auf einander gegeniiber liegenden Seiten des Messers 13
angeordnet, so dass das Messer 13 zwischen mindestens zwei Rollenelementen 14
gehalten ist. Die Rollenelemente 14 sind als Andriickrolle 15 und/oder Antriebsrolle 16
ausgebildet. Mindestens ein Rollenelement 14 ist als Antriebsrolle 16 ausgebildet. Das
der Antriebsrolle 16 gegeniiber liegende Rollenelement 14 ist wahlweise als
Andriickrolle 15 oder als Antriebsrolle 16 ausgebildet. Die oder jede Antriebsrolle 16
dient zum radialen Verstellen des Messers 13 radial nach innen und radial nach auf3en.
Radial nach innen bezeichnet die Verstellrichtung des Messers 13 in Richtung der
Rotationsachse R, so dass das Messer 13 in den Messerhalter 11 hinein geschoben oder
gezogen wird. Radial nach auflen bezeichnet die entgegen gesetzte Richtung von der
Rotationsachse R weg, so dass das Messer 13 aus dem Messerhalter 11 geschoben oder
gedriickt wird. Die freie Drehbarkeit einer Antriebsrolle 16 ist in beide Drehrichtungen
blockiert bzw. gesperrt. Die freie Drehbarkeit der Andriickrolle 15 ist in mindestens
einer Drehrichtung, nimlich mindestens radial nach innen zur Rotationsachse R des

Messertriagers 10 hin blockiert bzw. gesperrt.

Im Folgenden werden bevorzugte Ausfiihrungsformen der Erfindung anhand der
Figuren 2 bis 4 niher beschrieben. In der Figur 2 ist ein Messerhalter 11 schematisch
dargestellt, bei dem das Messer 13 auf der einen Seite durch eine Antriebsrolle 16 und
auf der gegeniiber liegenden Seite durch eine Andriickrolle 15 gehalten ist. Die
Antriebsrolle 16 ist in der freien Bewegung in beide Drehrichtungen durch das
Antriebsmittel 17, beispielsweise eine Zahnstange oder dergleichen, gesperrt. Anders
ausgedriickt steht die Antriebsrolle 16, so dass zwischen der Antriebsrolle 16 und dem
Messer 13, das in Kontakt zu der Antriebsrolle 16 steht, eine Haftreibkraft Fyan ;) wirkt.
Lediglich die Betdtigung des Antriebsmittels 17 fiihrt zu einer Drehbewegung der

Antriebsrolle 16 zum Verstellen des Messers 13 radial nach innen oder au3en. Die
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Andriickrolle 15 ist erfindungsgemaf mit einem Freilauf (zugelassene Freilaufrichtung
gemibB Pfeil Fr,;) versehen, so dass die freie Drehbarkeit der Andriickrolle 15 in einer
Drehrichtung gesperrt ist. In der beschriebenen Ausfiihrungsform ist die freie
Drehbarkeit der Andriickrolle 15 bei einer Verstellung des Messer 13 radial nach auflen
gegeben, wihrend die freie Drehbarkeit der Andriickrolle bei einer Verstellung des
Messers 13 radial nach innen gesperrt ist. Bei der Verstellung des Messers 13 radial
nach auBlen (in Richtung der Messerspitze) rollt die Andriickrolle 15 quasi auf dem
Messer 13 ab, so dass eine Rollreibkraft Froy zwischen dem Messer 13 und der
Andriickrolle 15 wirkt. Bei einer Verstellung des Messers 13 radial nach innen, z.B.
durch Betitigung der Antriebsrolle 16 zum Verstellen des Messers 13 radial nach innen
oder durch im Strang 12 befindliche Widerstidnde (z.B. harte Granulate) sperrt der
Freilauf die freie Drehbarkeit der Andriickrolle 15, so dass eine Haftreibkraft Fyaq 2
zwischen der Andriickrolle 15 und dem Messer 13 wirkt. Die Haftreibkraft Fy,q 7 ist
dabei groBer als die Rollreibkraft Fron.

Die Ausfiihrungsform geméB Figur 4 ist im Wesentlichen entsprechend der
Ausfiihrungsform gemif Figur 2, also mit einer Antriebsrolle 16 und einer
Andriickrolle 15, ausgebildet. Zusétzlich ist der Andriickrolle 15 aber ein
Andriickelement 22 zugeordnet. Das Andriickelement 22 kann auf verschiedene
bekannte Weise ausgebildet sein. Beispielhaft ist eine Kniehebelanordnung vorgesehen.
Dabei ist die Andriickrolle 15 mit einem ersten Hebel 23 verbunden, der fest z.B. am
Messertriger 10 angeordnet ist. Ein zweiter Hebel 24 verbindet die Andriickrolle 15 mit
einer weiteren Rolle 25, die zum Abrollen an einer Rollfliche 26, Wand oder
dergleichen ausgebildet ist. Der Rolle 25 ist ein Betitigungselement zugeordnet, das im
beschriebenen Beispiel aus einer Masse 27 und einer Feder 28 gebildet ist. Mittels der
Feder 28 ist eine Haltekraft aufbringbar, die durch die Masse 27 verstédrkt werden kann,
insbesondere fiir den Fall der Rotation des Messertrédgers 10, bei der die Masse durch
die Fliehkraft nach auf3en dringt und die Haltekraft auf die Andriickrolle 15 erhéht.

In der Figur 3 ist ein Messerhalter 11 schematisch dargestelit, bei dem die Drehbarkeit
aller Rollenelemente 14 in jede Drehrichtung blockiert ist. Das Messer 13 ist auf beiden
Seiten durch Rollenelemente 14 gehalten, die jeweils in beide Drehrichtungen blockiert

bzw. gesperrt sind. Das eine Rollenelement 14 ist eine Antriebsrolle 16, die in der freien
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Drehbewegung durch das Antriebsmittel 17, beispielsweise durch die Zahnstange oder
dergleichen, gesperrt ist. Anders ausgedriickt steht die Antriebsrolle 16, so dass
zwischen der Antriebsrolle 16 und dem Messer 13, das in Kontakt zu der Antriebsrolle
16 steht, eine Haftreibkraft Fyan | wirkt. Lediglich die Betdtigung des Antriebsmittels 17
fiihrt zu einer Drehbewegung der Antriebsrolle 16 zum Verstellen des Messers 13 radial
nach innen oder auen. Die Drehbarkeit des anderen, gegeniiber liegenden
Rollenelementes 14 ist ebenfalls in beide Drehrichtungen blockiert bzw. gesperrt.
Hierzu ist die Andriickrolle 15 ebenfalls als Antriebsrolle 18 zum radialen Verstellen
des Messers nach aufien und innen ausgebildet. Die Andriickrolle 15 kann aber auch auf
andere Weise in beide Drehrichtungen blockiert bzw. gesperrt werden. Bevorzugt ist die
Andriickrolle 15 bzw. die Antriebsrolle 18 durch ein Antriebsmittel 19 in der freien
Drehbewegung gesperrt. Als Antriebsmittel 19 kann z.B. eine Zahnstange oder
dergleichen dienen. Lediglich die Betitigung des Antriebsmittels 19 fiihrt zu einer
Drehbewegung der Antriebsrolle 18 zum Verstellen des Messers 13 radial nach innen
oder aulen. Anders ausgedriickt steht die Antriebsrolle 18, so dass zwischen der
Antriebsrolle 18 und dem Messer 13, das in Kontakt zu der Antriebsrolle 18 steht, eine
Haftreibkraft Fyaa 2 wirkt. Andere Antriebsmittel sind alternativ ebenfalls einsetzbar.
Vorzugsweise sind die Antriebsmittel 17, 19 synchronisiert, so dass die Verstellung des

Messers 13 radial nach au3en und innen optimiert erfolgt.

Mindestens einem Rollenelement 14 kann ein Federelement 20 zugeordnet sein. Bei der
Ausfiihrungsform gemiB Figur 2 ist die Andriickrolle 15 federbelastet, wobei das
Federelement 20 die Andriickrolle 15 gegen das Messer 13 driickt. In der gezeigten
Ausfiihrungsform ist das Federelement 20 derart angeordnet, dass die Federkraft Freger
senkrecht zum Messer 13 wirkt. Das Federelement 20 kann aber auch schridg zum
Messer 13 angeordnet sein. Beispielsweise kann das Federelement 20 in einem
Leitkanal 21 angeordnet sein, der schrig zum Messer 13 steht und in dem die
Andriickrolle 15 gefiihrt ist. Der Leitkanal 21 steht schridg nach vorne und auflen
gerichtet, ndmlich vorzugsweise in einem Winkel § zum Messer 13 gerichtet, wobei B <

90° ist (siehe Figur 2).

In weiteren nicht dargestellten Ausfiihrungsformen der Erfindung kann der Messerhalter

11 auch auf jeder Seite des Messers 13 zwei oder mehr Rollenelemente 14 aufweisen.
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Es besteht auch die Méglichkeit, dass das Messer 13 durch zwei federbelastete
Andriickrollen im Messerhalter 11 gehalten wird, und die Verstellung des Messers 13
radial nach auB3en und innen durch separate Antriebsmittel erreicht wird. Des Weiteren
konnen auch die Antriebsrollen 16, 18 federbelastet ausgebildet sein. Beispielsweise
kann auch jede Antriebsrolle 16, 18 iiber eine federbetitigte Kniehebelanordnung oder

dergleichen in Kontakt mit dem Messer 13 gebracht werden.

Im Folgenden wird das Funktionsprinzip der Erfindung anhand der beiden
beschriebenen und gezeigten Ausfithrungsformen niher beschrieben:

Bei der Ausfithrungsform gemiaB Figur 2 wird das Messer 13 durch eine Haltekraft Fuar,
die auf der einen Seite des Messers 13 durch Fyaq ; und auf der anderen Seite je nach
Funktionszustand durch Fgop oder Fuan 2 gebildet wird, in dem Messerhalter 11 gehalten.
Auf das Messer 13 wirkt durch die Rotation des Messertrigers 10 die Fliehkraft Fgjiep,
wobei die Haltekraft Fyay, in jedem Falle grofer als Friien ist, so dass das Messer 13 nicht
radial nach auflen aus dem Messerhalter 11 ,rutscht. Bei einer radial nach innen
gerichteten Belastung durch die Schnittkraft Fscnnin, deren Grof3e durch die genannten
harten Granulate noch ansteigen kann, verhindert die Haltekraft Fy,y ein Einschieben
des Messers 13 radial nach innen. Bei einer radial nach innen wirkenden Belastung auf
das Messer 13 wirkt zwischen der dann in dieser Drehrichtung fest stehenden
Andriickrolle 15 und dem Messer 13 eine Reibkraft, namlich die Haftreibkraft Fyan 2.
Die Haftreibkraft Fyan » ergibt sich aus dem Reibkoeffizienten p, und der senkrecht zum
Messer wirkenden Normalkraft Fy, die sich aus dem Anteil der Fliehkraft der
Andriickrolle 15 und der Federkraft Freger Zusammensetzt (Fyan2 = po X Fn). Die
Haftreibkraft Fyag » wirkt nur gegen die Schnittkraft Fsennin. Wie erwiéhnt, ist die
Haftreibkraft Fyag 2 deutlich groBer als die Rollreibkraft Fren, so dass die durch die
Erfindung ermdglichte Haltekraft Fyay (= Fuan 1 + Fuan 2) ausreicht, um der Schnittkraft
Fscnnite €ntgegen zu wirken, bzw. grofer zu sein als die Schnittkraft Fschnin. Dadurch wird
wirksam verhindert, dass das Messer 13 durch die Schnittkraft Fschnin nach innen in den
Messerhalter 11 eingeschoben wird. Die Erfindung erméglicht eine Erhéhung der
Haltekraft Fya, ohne die Normalkraft Fy, also die senkrecht zum Messer 13 wirkende
Anpresskraft, auf das Messer 13 zu erhdhen.
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Bei der Ausfiihrungsform gemaB Figur 3 wirken in beiden Drehrichtungen bzw.
Verstellrichtungen des Messers 13 jeweils Haftreibkrifte, ndmlich zum einen die
Haftreibkraft Fyaa 1 und zum anderen die Haftreibkraft Fuafi 2. Anders ausgedriickt wird
durch die Ausbildung beider Rollenelemente 14 als Antriebsrolle 16, 18 eine Haltekraft
Fhan erzeugt, die sich aus zwei Haftreibkriften (Fuan 1 und Fuan 2) zZusammensetzt und
einerseits gegen die Fliehkraft Frjien und andererseits gegen die Schnittkraft Fscpnin.

wirkt.

Bei der Ausfiihrungsform der Figur 4 setzt sich die von Seiten der Andriickrolle 15 auf
das Messer 13 wirkende Normalkraft aus der Federkraft und der Kraft F, die sich aus
der Funktion F = m (Masse) x a (Beschleunigung) ergibt, zusammen, wobei die
Normalkraft mit einem Ubersetzungsverhiltnis auf das Messer 13 wirkt. Ansonsten
verhilt sich die Andriickrolle 15 im Wesentlichen wie bei der Ausfilhrungsform gemaf
Figur 2.
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Anspriiche
1. Messertriger (10) fiir eine Schneidvorrichtung in Strangmaschinen der Tabak

verarbeitenden Industrie, umfassend mindestens einen am Messertréger (10)
angeordneten und um eine Rotationsachse R des Messertrédges (10) drehbaren
Messerhalter (11), der zur verschiebbaren Aufnahme eines Messers (13)
ausgebildet ist, wobei das Messer (13) durch zwei drehbare Rollenelemente
(14), die auf einander gegeniiber liegenden Seiten des Messers (13) an diesem
anliegen, in dem Messerhalter (11) gehalten ist, wobei ein Rollenelement (14)
als Antriebsrolle (16) zum radialen Verstellen des Messers (13) nach aufen
und innen ausgebildet ist, derart, das die freie Drehbarkeit der Antriebsrolle
(16) in beide Drehrichtungen blockiert ist, und das andere Rollenelement (14)
als Andriickrolle (15) ausgebildet ist, dadurch gekennzeichnet, dass
die freie Drehbarkeit der Andriickrolle (15) radial nach innen zur

Rotationsachse R des Messertrdgers (10) hin blockiert ist.

Messertriager nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Andriickrolle
mit einem Freilauf versehen ist, derart, dass die freie Drehbarkeit der
Andriickrolle radial nach innen blockiert ist, wihrend die freie Drehbarkeit

radial nach auflen gegeben ist.

Messertriger nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die freie

Drehbarkeit der Andriickrolle in beide Drehrichtungen blockiert ist.

Messertriger nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass
die Andriickrolle als Antriebsrolle zum radialen Verstellen des Messers nach

auflen und innen ausgebildet ist.

Messertrager nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass
mindestens einem Rollenelement ein Federelement zur Ausiibung einer auf das

Messer wirkenden Kraft zugeordnet ist.

Messertriger nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass das

Federelement im Wesentlichen senkrecht zum Messer ausgerichtet ist, derart,
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dass die durch das Federelement aufgebrachte Kraft im Wesentlichen senkrecht

auf das Messer wirkt.

7. Messertriger nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, das
5 mindestens die Andriickrolle in einem Leitkanal gefiihrt ist, wobei der

Leitkanal schrig zum Messer ausgerichtet ist.

8. Messertriger nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass
der Andriickrolle (15) ein zusitzliches Andriickelement (22) zugeordnet ist.
10
9. Messertrager nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass das

Andriickelement (22) eine Kniehebelanordnung ist.
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