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(54) Plo$ny indikétor malych kovovych pfedméti

(57) UO%elem FYeSenf je umoZn&ni samodinného
vyhleddvani malych kovovych predméti bez
ohledu na velké kovové celky nachdzejfci
se v bezprost¥edni blfzkosti vyhleddvangch
pfedmé&tld a to i tehdy, je-li vyhledévany
predm&t na né& poloZen. Uvedeného udelu se
dosédhne zapojenim, kdy plo¥ny indik&tor

je tvofen soustavou elementdrnfch indik4tord.
Ka¥ky jednotlivy elementdrn{ indik&tor
sestdvd z oscildtoru, prvniho, druhého a
t¥etfho mé&rného &lenu, kompardtoru, refe-
rendniho &lenu, zpofdovaciho &lenu, zpdtné
vazby, zesilovade a jeho vystup je vyveden
do spole&né vyhodnocovaci jednotky. KaZdy
elementdrnf{ indik&tor je ziroveh naladé&n
na jinou frekvenci.
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Vyndlez se tykd plo$ného indikdtoru malych kovovych pFfedm&td leZicich v blizkosti velkych
kovovych ploch a nebo leZfcich p¥imo na t&chto plochélch,,zejména na stolech ramenovych vy-
sekdvacich stroji,

P¥i vysekdvdni na ramenov§ych vysekdvacich strojich je na stil stroje kladen materidl,
na n&j%Z se pokld4dd vysekdvaci nGZ. P¥i p¥esunovdnf noZe musi obsluha stroje ruéné& vychylo-
vat vysekdvac{ rameno do stran podle. umisté&ni vysekdvacfho noZe. P¥i zna&né intenzit& préce
v obuvnické vyrob& znamend tento dkon zna&né a fyzicky nep¥iznivé naméhéni pracovnika a zé-
roven je vyZadovdna i jeho neust&l4d pozornost. Tato situace ziroven neumoZiuje uvaZovat za-
védént mechanizace'vyééich stupnd na dseku manipulace s materidlem. Doposud zndm& technickd
fe&eni tohoto problému m&la tu nevfhodu, %e citlivost vyhleddvaciho za¥ifzenf na malé kovové
pfedméty, nap¥fklad vysekdvacf ndZ, byla potladena p¥itomnosti velkych kovovych p¥edméti,
zde pYedstavovanych stolem vysekdvaciho stroje, ve vzddlenostech relativn& malych. Zaroven
dosud zndm& Fe¥eni indikdtoru kovovgch p¥edm&th svym principém neumoZniuji ploSnou indikaci
malych kovovych p¥edm&td leZicich na kovovych i nekovovych plochéach.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni pro indikaci drobnych kovovych pfedm&td podle vy-
ndlezu, jehoZ podstatou je, Ze sestdvéd z elementdrnich indik&tord p¥idem? velikost plochy;
na které jsou kovové p¥edméty identifikovdny, je déna podtem jednotlivych elementdrnich
indik4tord, jimiZ jsou zpracovdvdny odezvy elektromagnetického obvodu kaZdého elementdrni-
ho indik&toru na dynamickou zm&nu elektromagnetickych vlastnosti prost¥edf. KaZdy elemen-
térni indikétor je vytvofen tak, %e prvni vstu§ tohoto zapojeni oscildtor, na n&jZ pisobi
vliv elektromagnetickych parametrd prost¥edi, je spojen s prvnim m&rnym &lenem, spojenym
s kompardtorem, k né&muZ je z&rovenh p¥ipojen referendni &len. Referendni &len slouZi jako
etalon. Kompardtor je déle spojen s druhym m&rnym &lenem spojenym se zesilovadem, jeho?
vystup je vyveden do spoledné vyhodnocovaci jednotky. Mezi kompardtor a druhy mérny &len je
p¥ipojen zpoZdovaci &len spojeny s t¥etim m&rnym &lenem spojenym zdroveh se zesilovadem.
Mezi zpoZdovaci &len a t¥etf m&rny &len je p¥ipojena zp&tnd vazba a je p¥ivedena na oscilétor.
KaZ?dy elementdrni{ indik&tor je naladé&n na jinou charakteristickou frekvenci. Odolnost jed=-
notlivych elementdrnfch indikdtord proti pisobeni parazitnich vzdjemnych elektromagnetickych
vazeb je déna specidlnim tvarem magnetického obvodu oscildtoru, ktery je vytvofen ve tvaru
pismene "C" nebo "U". Za Gdelem dosaZeni odolnosti jednotlivych elementdrnich indikétoru
(51 az Su) proti plsobeni parazitnich vzédjemnych elektromagnetickych vazeb.

Pokrok dosaZeny zapojenim plo#ného indikdtoru malych kovovych p¥edm&th podle vyndlezu spo-
&iva v tom, %e je umoZn&no samodinné vyhleddvéni p¥edm&tl bez ohledu na velké kovové celky
nachdzejici se v bezprost¥ednf blfzkosti vyhledévanich‘pfedmétﬁ. Je tak zajisténo automa-
tickd najiZd&ni vysekdvactho ramena nad vysekdvacf nb%. Odpadd rulni pF¥estavovéni ramena,
snizuje se fyzické zati¥enf obsluhy stroje, zlep¥uje se hygiena a bezpednost préce. Zaroven

je tak vytvo¥en p¥edpoklad pro automatizovéni pracovniho cyklu.

Na pfiloZenych vykresech je na obr. 1 schematicky zndzorn&no p¥fkladné sestaveni
plo3ného indikdtoru malych kovovych p¥edm&th s poltem elementdrnich indikdtorh Sy aZ 8,
a na obr. 2 je blokové schéma jednotlivého elementdrniho indikAtoxru. - -

Plo3ny indik&tor malych kovovych p¥edmétd je sestaven z jednotlivych elementdrnich
indiké4tortd 8, a% 8, jejich# vystupy jsou vyvedeny do spolelné vyhodnocovaci jednotky C
a je umfstdn nad elementdrnimi plochami Py aZ PV ménitelné vy&ce nastaveni H.
Elementdrni plo¥ky P; aZ P jsou od sebe vzddleny na vzddlenost elementdrnich ploch L,
kterd je déna nejmen3{ rozliSovaci schopnosti elementdrnich indik&tord 5, aZ 8,
Velikost plochy, na které jsou kovové p¥edmé&ty indikovény, je ddna poftem jednotlivych ele-
mentdrnich snimadt a velikosti jejich dréhy ve sméru pohybu v. KaZdy elementdrni indikétor
5, aZ Sy je vytvofen tak, ¥e prvni vstup tohoto zapojeni oscildtor 1, na n&j¥ ptisobi vliv
‘elektromagnetickych parametri prost¥ed{ E, je spojen s prvnim m&rnym &lenem 2 spojeny s kom-
pardtorem 3, ke kterému je zdroven p¥ipojen referenéni &len 4 slou¥ic{ jako etalon.
Kompardtor 3 je dédle spojen s druhyh m&rnym &lenem 5 spojenym se zesilovalem 8, jehoZ vystup
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je vyvedeﬁ do spole&né vyhodnocovaci jednotky C. Mezi kompardtor 3 a druhy m&rny &len 5 je
p¥ipojen zpoZdovacf &len 6 spojenym s t¥etim mérnym &lenem 7 spojenym zdroven se zesilova-

&em 8. Mezi zpoZdovaci &len 6 a tfeti mérny &len 7 je pfipojena zp&tnd vazba 9 a je prive-
dena pa oscildtor 1. Magneticky obvod oscilétoru 1 je vytvo¥en ve tvaru pfsmene "C" nebo "U".

Po spusténi s£roje, kdy vysekdvaci rameno se nachdz{ nad stolem stroje, elektrické
parametry obvodd za¥izeni podle vyndlezu se automaticky nastavi do vychozif polohy, kteréd
je charakterizovéna ustdlenym stavem. Oscilétor 1 naladény na svoji vlastni charakteristickou
frekvenci kmitd s amplitudou, jejiZ velikost je m&fena na prvnim m&rném &lenu 2 jako shodnou
nastavenou hodnotou na referen&nim ¢lenu 4. Vysledek komparace vyhodnoti zesilova& 8 a na dru-
hém a t¥etfm m&rném &lenu 5,7 jako ustdleny stav. St¥idavd - dynamickd - zp&tnd vazba 9,
kterd signdl ze zpoZdovaciho &lenu 6 p¥iv4di do nastavovacich obvodl oscildtoru 1 se v usté-
leném stavu neuplatnif. N&hld zména amlitudy kmitl oscildtoru 1, kterd nastane zmé&nou elektro-
magnetickych vlastnostfi blizkého okoli magnetického obvodu oscildtoru 1 vloZenim nebo odstra-
n&nim vysekdvaciho noZ¥e z dosahu pisobeni magnetického pole magnetického obvodu oscildtoru 1,
je indikovédna kompardtorem 3 na prvnim mé&rném &lenu 2. Tohoto efektu se docil{ pohybem vyse-
kdvaciho ramena s plodnym indikdtorem nad stolem stroje ve sméru pohybu v, na kterém leZf
kovovy vysekdvaci ntZ. OkamZity vysledek komperace je vyhodnocen na druhém a t¥etim m&rném
¢lenu 5,7 zesilovalem 8 jako zmé&na elektromagnetickych vlastnost{ okoli elementdrniho indiké-
toru 8, aZ 8, Signdl ze zesilovade 8 je veden do soudtovych obvodil vyhodnocovaci jednotky C
plo%ného indikAtoru. Signdly z vyhodnocovaci jednotky C jsou p¥evedeny do ¥{dfci jednotky
automatického pracovniho cyklu stroje. Signdl o vysledku komparace vedeny p¥es zpoZdovaci
&len 6 ovlivnuje prost¥ednictvim dynamické zp&tné vazby 9 nastavovaci obvody oscilétoru 1
v tom sméru, Ze amplituda kmitd oscildtoru 1 se v novém elektromagnetickém prost¥edi op&t ustal{
na své nomindlni hodnoté&. Indik&tor reaguje na nédhlé zmény vlivu elektromagnetickych parametri
prostfedi E v blizkém okol{ indikdtoru s tim, Ze je potladen vliv jeho statické sloZky tj.
vliv vysekdvaciho ramena a stolu stroje.

Vyndlez se vyufije p¥iprdci na ramenovych vysekdvacich strojich a zdroven je ho moZno vyu%ft
v¥ude tam, kde automatickému ovl4dddnf plodného nastaveni pracovniho za¥izen{ brénily zmé&ny
elektromagnetického prost¥edf vyvolévané okolnimi velkymi kovovymi hmotami.

PREDMET VYNALEGZU

1. Plo3ny indik4tor malych kovovych p¥edmétl leZicich v blizkosti velkych kovovych ploch
a nebo leZfcich p¥imo na té&chto plochich zejména na stolech ramenovych vysekdvacich stroji
sestdvajicich se z elementdrnich indikdtorl, vyznadujic{ se tim, Ze kaédf z elementdrnich
indikétorl (S1 az Su) je tvo¥en oscildtorem, ktery je spojen s prvnim mérnym &lenem (2) spoje-
nym s kompardtorem (3), k ndmuZ je zaroven p¥fipojen referendni &len (4), slouifcf{ jako etalon
a kompardtor (3), kter§y je ddle spojen s druhym mérnym &lenem (5) spojenym se zesilovalem
(8), jeho% vystup je vyveden do spole&né vyhodnocovaci jednotky (C), p¥ifem? mezi kompar&tor (3)
a druhy m&rny &len (5) je pripojen zpoZdovaci &len (6) s t¥etim mérnym &lenem (7) spojénym
zdroven se zesilovalem (8), pridem? mezi zpoZdovaci &len (6) a t¥eti mdrny &len (7) je pfi-
pojena zp&tnd vazba (9) a je p¥ivedena na oscilitor (1).

2. Plo#ny indikétor malych kovovych p¥edm&tld podle bodu 1, vyznafujici se‘tim, Ze kaZdy
elementdrni indikdtor (Sl aZ Su) je nalad&n na jinou charakteristickou frekvenci.

3. Ploény indik4tor malych kovov§ch pfedm&td podle bodu 1, vyznafujicf se tim, Ze magnetic-
k¢ obvod oscildtoru (1) mé specidlni tvar ve formé pismene "C" nebo "U".
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