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Zusammenfassung:

Die Erfindung betrifft einen Tisch (1), insbesondere einen
kombinierter Ess- und Arbeitstisch, mit einer ersten Tischplatte
(2) und einer zweiten Tischplatte (3), wobei die beiden
Tischplatten (2, 3) durch eine gefiihrte Wendebewegung der ersten
Tischplatte (2) zwischen einer ersten Stellung, in welcher die
erste Tischplatte (2) iUber der zweiten Tischplatte (3)
angeordnet ist, und einer zweiten Stellung, in welcher die
zwelite Tischplatte (3) iUber der ersten Tischplatte (2)

angeordnet ist, iUberfihrbar sind.

(Fig. 1F)
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Die Erfindung betrifft einen Tisch, insbesondere einen
kombinierten Ess- und Arbeitstisch, mit einer ersten Tischplatte

und einer zweliten Tischplatte.

Tische mit mehreren Tischplatten bieten den Vorteil, dass fir
verschiedene Tatigkeiten jeweils unterschiedliche Tischplatten
zur Verfligung stehen. Die Tischplatten koénnen dabei an die
verschiedenen Tatigkeiten angepasst sein. Beispielsweise kann
eine erste Tischplatte aus robustem Material gefertigt und flr
handwerkliche Tatigkeiten oder Biiroarbeiten vorgesehen sein,
wahrend eine zweite Tischplatte aus einem hochwertigen Material
mit einer ansprechenden Oberflache besteht und fir Mahlzeiten

genutzt werden kann.

Aus dem Stand der Technik sind Tische der eingangs erwahnten Art
beispielsweise aus CN 103371623 A und CN 107467877 A bekannt.
Bei den beiden in CN 103371623 A und CN 107467877 A offenbarten
Tischen ist jeweils eine untere und eine obere Tischplatte
vorgesehen, die libereinander angeordnet sind. Um die Tische ein
eine Benutzungsstellung zu bringen, in der die untere
Tischplatte benutzt werden kann, muss die obere Tischplatte in
eine hochgeschwenkte Stellung gebracht werden. Die bekannten
Tische bieten zwar bereits den Vorteil, dass relativ leicht
zwischen den Tischplatten gewechselt werden kann und beide
Tischplatten von der gleichen Sitzposition aus erreichbar sind.
Nachteiligerweise nehmen jedoch die oberen Tischplatten in der
hochgeschwenkten Stellung sehr viel Platz ein und verdecken
zudem fiir eine am Tisch Platz nehmende Person die Sicht nach
vorne. Aus dem gleichen Grund sind die unteren Tischplatten bei
hochgeschwenkter Stellung der oberen Tischplatte nicht von allen
Seiten aus nutzbar oder zugadnglich. Dariber hinaus besteht bei
den Tischen aus CN 103371623 A und CN 107467877 A in der
hochgeschwenkten Stellung der oberen Tischplatte zu jeder Zeit
die Gefahr, dass die oberen Tischplatten unbeabsichtigterweise

zuklappen, wenn diese nicht entsprechend gesichert werden.
In Anbetracht dieser Ausfilhrungen ist es Aufgabe der

vorliegenden Erfindung, die Nachteile des Standes der Technik zu

lindern oder gar gédnzlich zu beseitigen. Insbesondere ist es
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Aufgabe der vorliegenden Erfindung, einen Tisch der eingangs
erwahnten Art zur Verfigung zu stellen, der sowohl in einer
Benutzungsstellung fiir die erste Tischplatte, als auch in einer
Benutzungsstellung fiir die zweite Tischplatte nur wenig Platz
einnimmt von allen Seiten aus zuganglich ist und genutzt werden

kann.

Gelodst wird diese Aufgabe durch einen Tisch mit den Merkmalen

des Anspruches 1.

Erfindungsgemd&l ist vorgesehen, dass bei einem Tisch der
eingangs erwahnten Art die beiden Tischplatten durch eine
geflihrte Wendebewegung der ersten Tischplatte zwischen einer
ersten Stellung, in welcher die erste Tischplatte lber der
zweiten Tischplatte angeordnet ist, und einer zweiten Stellung,
in welcher die zweite Tischplatte iber der ersten Tischplatte
angeordnet ist, iUberfihrbar sind. Durch die erfindungsgemialie
Anordnung der Tischplatten wird ein Tisch geschaffen, der in der
ersten und in der zweiten Stellung nicht mehr Platz einnimmt als
ein vergleichbarer ,gewdhnlicher™ Tisch mit nur einer fest
montierten Tischplatte. Eine hochgeschwenkte Stellung wie beim
Stand der Technik ist auf Grund des Wendemechanismus nicht mehr
notwendig. Vorteilhafterweise ist nadmlich durch die
erfindungsgemale Anordnung der Tischplatten in beiden Stellungen
wahrend der Benutzung der oberen Tischplatte die Jjeweils untere
Tischplatte platzsparend unterhalb der oberen Tischplatte
angeordnet bzw. verstaut. Im Unterschied zu den aus CN 103371623
A und CN 107467877 A bekannten Tischen wird somit fir eine am
Tisch Platz nehmende Person auch nicht die Sicht nach vorne
eingeschrankt. Zudem ist durch die Anordnung der Tischplatten in
der ersten oder der zweiten Stellung die jeweils obere
Tischplatte seitlich uneingeschrankt zuganglich und nicht durch
die andere Tischplatte verdeckt. In der ersten Stellung ist die
erste Tischplatte oberhalb der zweiten Tischplatte angeordnet
und kann daher genutzt werden, wahrend die zweite Tischplatte
unterhalb der ersten Tischplatte angeordnet ist. Die erste
Stellung kann somit als Gebrauchsstellung oder
Benutzungsstellung der ersten Tischplatte bezeichnet werden. In

der zweiten Stellung ist die zweite Tischplatte in
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entsprechender Weise oberhalb der ersten Tischplatte angeordnet
und kann daher genutzt werden, wahrend die erste Tischplatte
unterhalb der zweiten Tischplatte angeordnet ist. Die zweite
Stellung kann somit als Gebrauchsstellung oder
Benutzungsstellung der zweiten Tischplatte bezeichnet werden.
Vorzugsweise sind die erste und die zweite Tischplatte in der
ersten und/oder in der zweiten Stellung jeweils im Wesentlichen
parallel zueinander angeordnet und insbesondere im Wesentlichen
horizontal ausgerichtet. Bevorzugt ist, wenn die beiden
Tischplatten sowohl in der ersten Stellung, als auch in der
zwelten Stellung vertikal voneinander beabstandet sind. Durch
die erfindungsgemaBe gefithrte Wendebewegung kann die erste
Tischplatte bei der Uberfithrung von der ersten Stellung in die
zwelite Stellung unter die zweite Tischplatte gedreht werden.
Dabei vollfiihrt die erste Tischplatte eine im Wesentlichen 180°
betragende Drehung um die zweite Tischplatte. Die Wendebewegung
muss nicht rein rotatorischer Natur sein. Die Wendebewegung kann
auch mit einer translatorischen Bewegung gepaart sein. Es kann
beispielsweise vorgesehen sein, dass sich die Drehachse, um
welche die erste Tischplatte geschwenkt wird, wahrend der
Wendebewegung in Bezug auf die erste Tischplatte und/oder die
zweite Tischplatte bewegen kann. Vorzugswelse bleibt eine
Unterseite, d.h. die gleiche Seite, der ersten Tischplatte vor,
wahrend und nach der Wendebewegung der zweiten Tischplatte
zugewandt. Im Unterschied dazu bleibt die zweite Tischplatte
wahrend und nach der Wendebewegung vorzugswelse gleich,
beispielsweise im Wesentlichen horizontal, ausgerichtet. Auf
diese Weise kann die Wendebewegung platzsparend durchgefithrt
werden. AuBerdem konnen samtliche Befestigungsmittel, Lager
und/oder Gelenkelemente, die flir die Durchfiithrung der
Wendebewegung notwendig sind, an der Unterseite der ersten
Tischplatte angeordnet sein, sodass eine Oberseite der ersten
Tischplatte im Wesentlichen frei von solchen Elementen gehalten
werden. Die Wendebewegung, d.h. die Trajektorie der ersten
Tischplatte wahrend der Wendebewegung, kann durch eine Mechanik
vorgegeben werden. Dies hat den Vorteil, dass die Bewegung stets
gleichartig und auf einfache Weise durch einen Benutzer
ausgefihrt werden kann. Somit kdnnen Benutzer ohne besondere

Kenntnisse iUber die Mechanik die Wendebewegung durchfithren. Die
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Mechanik zur Fihrung der Wendebewegung kann insbesondere an
gegenliberliegenden seitlichen Stirnseiten der ersten
Tischplatte, vorzugsweise zwischen erster Tischplatte und einer
Zarge des Tisches, angeordnet sein. Um die Wendebewegung zu
unterstiitzen oder selbststandig oder eine selbststandige
Wendebewegung, d.h. ohne Zutun des Benutzers, durchzufihren,
kann zusatzlich ein Elektroantrieb vorgesehen sein. Der
Elektroantrieb kann den Tisch zwischen der ersten und der
zweiten Stellung Uberfiihren. Der Tisch kann zumindest einen,
vorzugsweise zumindest zwel, zumindest drei oder zumindest vier,
Tischbeine aufweisen. Vorzugsweise weisen die beiden
Tischplatten, insbesondere deren Oberseiten, im Wesentlichen die
Form eines Rechtecks auf. Selbstverstédndlich sind aber auch
andere Formen flr die Tischplatten denkbar. In einer bevorzugten
Ausflihrungsform sind die beiden Tischplatten im Wesentlichen
gleich groB. Die beiden Tischplatten kdnnen aus dem gleichen
Material oder unterschiedlichen Materialien gefertigt sein.
Bevorzugt bestehen die beiden Tischplatten zumindest teilweise
oder insbesondere vollstandig aus Holz oder einem Holzimitat.
Die Oberseiten der Tischplatten sind vorzugsweise im
Wesentlichen plan, d.h. wolbungsfrei, ausgefithrt. Eine
gegebenenfalls vorhandene Holzstruktur oder Maserung kann jedoch
vorhanden sein. In einer bevorzugten Ausfihrungsform ist die
erste Tischplatte als Esstischplatte und die zweite Tischplatte
als Arbeitstischplatte ausgefiihrt.

In dieser Offenbarung beziehen sich Richtungsangaben wie ,,oben™
und ,unten® auf den bestimmungsgemédRen Gebrauchszustand des
Tisches. Der Tisch steht dabei auf einer Aufstellfl&che,
beispielsweise einem FuBboden, die sich ,unten™ befindet.
Richtungsangaben und Orientierungen in Bezug auf Bestandteile
der ersten Tischplatte beziehen sich - sofern nicht anders
angegeben - jeweils auf die erste Stellung. Eine Unterseite der
ersten Tischplatte ist daher in der ersten Stellung der
Aufstellflache zugewandt. Richtungsangaben in Bezug auf
Bestandteile der zweiten Tischplatte beziehen sich in
entsprechender Weise - falls nicht anders angegeben - Jeweils

auf die zweite Stellung.
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Damit Gegenstande wahrend der Uberfiihrung der beiden
Tischplatten zwischen der ersten und der zweiten Stellung auf
der zweiten Tischplatte verbleiben kénnen und nicht abgeraumt
werden miissen, ist es glinstig, wenn die zweite Tischplatte
wahrend der Uberfithrung der Tischplatten zwischen der ersten
Stellung und der zweiten Stellung im Wesentlichen horizontal

ausgerichtet bleibt.

Um Gegenstande wahrend der Benutzung der ersten Tischplatte auf
der zweiten Tischplatte lagern zu konnen, ist es vorteilhaft,
wenn in der ersten Stellung zur Ausbildung eines Stauraumes flr
Gegenstande, beispielsweise einen Laptop oder Biicher, die erste
Tischplatte von der zweiten Tischplatte vertikal beabstandet
ist. Gegenstande auf der zweiten Tischplatte kdnnen
vorteilhafterweise einfach und rasch dadurch in dem Stauraum
verstaut werden, indem der Tisch von der zweiten Stellung in die
erste Stellung gebracht wird, wahrend die Gegenstande auf der
zwelten Tischplatte verbleiben. Die Anordnung und die
Platzierung der Gegenstande auf der zweiten Tischplatte kdnnen
dabei erhalten bleiben, sofern die Gegenstande in den Stauraum
passen. Die Gegenstadnde miilssen zur Verstauung bei dem
erfindungsgemalen Tisch somit nicht extra von der zweiten
Tischplatte abgeriaumt und beispielsweise in eine Schublade
gegeben werden. Umgekehrt konnen verstaute Gegenstadnde auf der
zweiten Tischplatte durch Uberfithrung des Tisches von der ersten
Stellung in die zweite Stellung schnell verfiigbar gemacht

werden.

In einer Ausflhrungsform ist vorgesehen, dass die zweite
Tischplatte derart gelagert ist, dass sie bei der Uberfiihrung
der beiden Tischplatten zwischen der ersten Stellung und der
zwelten Stellung in vertikale und/oder horizontale Richtung
bewegt wird. Vorzugsweise kann die zweite Tischplatte - bezogen
auf die Aufstellflache bzw. den FuBRboden - wahrend der
Uberfiihrung in die zweite Stellung nach oben verschoben werden,
sodass sie in der zweiten Stellung im Wesentlichen auf die
gleiche HoOhe wie die erste Tischplatte in der ersten Stellung
gebracht werden kann. Mit anderen Worten konnen bei dieser

Ausflihrungsform die Tischplatten in ihrer jeweiligen
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Benutzungsstellung auf die gleiche H&he gebracht werden, sodass
fiir einen Benutzer in der ersten und in der zweiten Stellung die
Jeweilige Tischhdhe im Wesentlichen gleich ist. Zudem
vereinfacht die vertikale und/oder horizontale Beweglichkeit der
zweliten Tischplatte die Durchfiihrung der Wendebewegung der
ersten Tischplatte, da durch Verschiebung der zweiten
Tischplatte zusatzlich Platz flir die erste Tischplatte

geschaffen werden kann.

Um die Uberfithrung der Tischplatten zwischen der ersten und der
zweliten Tischplatte zu vereinfachen, ist es vorteilhaft, wenn
die erste Tischplatte und die zweite Tischplatte zur
Synchronisation der Bewegungsablaufe der Tischplatten wadhrend
der Uberfithrung zwischen der ersten Stellung und der zweiten
Stellung mechanisch miteinander gekoppelt sind. Vorzugsweise
fithrt die Wendebewegung der ersten Tischplatte zu einer
Verschiebung der zweiten Tischplatte und umgekehrt. Somit kann
beispielsweise durch die Wendebewegung der ersten Tischplatte
die zweite Tischplatte nach oben in die zweite Stellung gehoben

werden.

In einer Ausflihrungsform kann vorgesehen sein, dass der Tisch
eine Zarge mit zumindest zwel einander gegeniiberliegenden
Seitenteilen aufweist, mit denen die beiden Tischplatten jeweils
verbunden sind. Durch die Zarge wird die Stabilitat des Tisches
erhoht. Die Tischbeine des Tisches k&énnen mit den Seitenteilen
der Zarge verbunden sein, wodurch sich eine gute
Gesamtgewichtsverteilung ergibt. Vorzugsweise ist/sind an jedem
Seitenteil zumindest ein Tischbein, vorzugsweise zumindest zwei
Tischbeine, montiert. Die Zarge muss nicht, aber kann umlaufend,
d.h. in sich geschlossen, ausgebildet sein. Die Zarge kann auch
nur aus den beiden Seitenteilen bestehen. Bevorzugt ist jedoch,
wenn die beiden Seitenteile iUber ein drittes Zargenteil
verbunden sind, das beispielsweise unterhalb der beiden
Tischplatten oder an einer Stirnseite des Tisches angeordnet
sein kann. Im letzteren Fall besitzt die Zarge in Draufsicht im

Wesentlichen eine U-Form.

Eine besonders stabile Konstruktion des Tisches ergibt sich,
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wenn die erste Tischplatte an gegeniiberliegenden Seitenrandern
Jjeweils {iber einen Wendemechanismus mit einem Seitenteil der
Zarge verbunden ist. Der Wendemechanismus kann eine Mechanik zur
Fihrung der Wendebewegung der ersten Tischplatte und
gegebenenfalls eine Unterstiitzungseinrichtung, wie zum Beispiel
eine Gasdruckfeder, einen Hydraulikdampfer und/oder einen

Elektroantrieb, aufweisen.

Der Wendemechanismus kann zur Flhrung der Wendebewegung der
ersten Tischplatte eine Drehgelenkverbindung, ein Nabengetriebe,
eine Kurbel oder ein Drehlager aufweisen. Die
Drehgelenkverbindung, das Nabengetriebe oder das Drehlager
kénnen auch zum Zwecke der Synchronisation der Bewegungsablaufe
mit der zweiten Tischplatte, insbesondere einer entsprechenden
Mechanik zur Verschiebung der zweiten Tischplatte, verkoppelt
sein. Vorzugsweise ermdglicht der Wendemechanismus eine im
Wesentlichen 180° betragende Drehung der ersten Tischplatte. Die
Wendebewegung muss nicht rein rotatorischer Natur sein. Die
Wendebewegung kann auch mit einer translatorischen Bewegung
gepaart sein. Die Drehgelenkverbindung, das Nabengetriebe, die
Kurbel und das Drehlager konnen jeweils mit einem Seitenteil der
Zarge und einem entsprechenden Seitenrand der ersten Tischplatte

verbunden sein.

In einer Ausflihrungsform ist vorgesehen, dass die Drehachse des
Wendemechanismus zumindest voribergehend im Wesentlichen mittig
zwischen einem vorderen Rand und einem hinteren Rand der ersten
Tischplatte und vorzugsweise versetzt zu der ersten Tischplatte,
insbesondere unterhalb der ersten Tischplatte, verlauft. Durch
die Anordnung der Drehachse mittig zwischen dem vorderen und dem
hinteren Rand (zumindest voribergehend) verlauft die Drehachse
durch oder in der Nahe des Schwerpunktes, was die Wendebewegung
erleichtert. Unter ,vorderer™ und ,hinterer™ Rand sind in diesem
Zusammenhang jene Rander zu verstehen, die nicht mit den
Seitenteilen der Zarge verbunden sind. Ublicherweise sitzen in
der Gebrauchsstellung des Tisches Personen unmittelbar vor dem
vorderen oder hinteren Rand. Es kann vorgesehen sein, dass die
Drehachse verschiebbar ist bzw. wahrend der Wendebewegung

verschoben wird, was das Uberfiihren der ersten Tischplatte in
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die zweite Stellung unterhalb der zweiten Tischplatte
erleichtert. Vorzugsweise ist die Drehachse unterhalb der
Unterseite der ersten Tischplatte angeordnet und fallt daher
vorzugsweise nicht mit einer der in der Tischplatte liegenden
geometrischen Kdrperachsen der ersten Tischplatte zusammen. Dies
ist insofern vorteilhaft, als dadurch die erste Tischplatte in
der ersten Stellung oberhalb und in der zweiten Stellung

unterhalb der zweiten Tischplatte angeordnet sein kann.

In einer besonders bevorzugten Ausfihrungsform ist der
Wendemechanismus derart ausgebildet, dass die erste Tischplatte
an einem vorderen Bereich und an einem hinteren Bereich des
entsprechenden Seitenrandes jeweils drehbar mit dem
entsprechenden Seitenteil der Zarge verbunden ist, vorzugsweise
wobel der vordere Bereich des entsprechenden Seitenrandes iiber
ein verlangerbares Element, insbesondere ein Knickgelenk, und
der hintere Bereich des entsprechenden Seitenrandes iUber eine
Gelenkstange mit dem entsprechenden Seitenteil der Zarge
verbunden sind. Das Knickgelenk besitzt vorzugsweise zweil
Gelenkarme, die gelenkig miteinander verbunden sind. Die
Gelenkarme sind wiederum Jjewelils gelenkig mit einem Seitenrand

der ersten Tischplatte und einem Seitenteil der Zarge verbunden.

Um das Uberfiithren der zweiten Tischplatte zwischen der ersten
und der zweiten Stellung zu vereinfachen, ist es giinstig, wenn
die zweite Tischplatte an gegeniliberliegenden Seitenradndern
Jjeweils {iber einen Flhrungsmechanismus zur translatorischen
Verschiebung der zweiten Tischplatte in vertikale und/oder
horizontale Richtung mit einem entsprechenden Seitenteil der
Zarge verbunden ist. Ahnlich wie der Wendemechanismus kann auch
der Fihrungsmechanismus eine Mechanik zur Fihrung der zweiten
Tischplatte und gegebenenfalls eine Unterstiitzungseinrichtung,
wie zum Beispiel eine Gasdruckfeder, einen Hydraulikdampfer
und/oder einen Elektroantrieb, aufweisen. Der
Fihrungsmechanismus erméglicht gefilhrte Verschiebungen der
zwelten Tischplatte. Vorzugsweise unterbindet der

Fihrungsmechanismus eine Drehung der zweiten Tischplatte.

Der Fihrungsmechanismus kann einen Parallelogramm-
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Gelenkmechanismus, zumindest einen Drehhebel, eine
Fihrungsschiene mit zumindest einem Fihrungsschlitten, eine
Kulissenfiihrung mit zumindest einem Fihrungszapfen und/oder
zumindest eine Drehscheibe mit einem Lagerzapfen aufweisen. Eine
Fihrungsschiene und eine Bahn der Kulissenfilhrung ist
vorzugsweise an der Zarge angeordnet, wobel ein
Flihrungsschlitten bzw. ein Fihrungszapfen vorzugsweise an der
zwelten Tischplatte, insbesondere an einem Seitenrand der
zweliten Tischplatte, montiert ist. Der Fihrungsschlitten gleitet
entlang der Fihrungsschiene und der Fihrungszapfen wird in der
Bahn der Kulissenfiihrung gefiihrt. Der Fihrungsmechanismus ist
bevorzugt derart ausgebildet, dass eine horizontale und/oder
vertikale Bewegung der zweiten Tischplatte ermdglicht, eine
Drehung der zweiten Tischplatte jedoch verhindert wird. Der
Parallelogramm-Gelenkmechanismus besitzt vorzugsweise zweil stets
parallele Gelenkhebel. Die Gelenkhebel sind vorzugswelse jeweils
drehbar mit der Zarge, insbesondere einem Seitenteil der Zarge,
und der zweiten Tischplatte, insbesondere einem entsprechenden
Seitenrand der zweiten Tischplatte, verbunden. Bevorzugt weist
der Tisch jeweils einen Parallelogramm-Gelenkmechanismus an

gegeniiberliegenden Seitenteilen der Zarge auf.

In einer bevorzugten Ausfihrungsform ist vorgesehen, dass der
Fihrungsmechanismus eine Kulissenfihrung mit horizontalen und
vertikalen Bahnabschnitten und zumindest einen, vorzugsweise
zwel, an dem entsprechenden Seitenrand der zweiten Tischplatte
angeordneten und in der Kulissenfilhrung gelagerten
Fihrungszapfen aufweist. Die horizontalen und vertikalen
Bahnabschnitte sind vorzugsweise an einem entsprechenden
Seitenteil der Zarge angeordnet. Durch die horizontalen und
vertikalen Bahnabschnitte kann die zweite Tischplatte sowohl
horizontal, als auch vertikal verschoben werden. Dadurch kann
Platz fir die Wendebewegung der ersten Tischplatte geschaffen
werden und gleichzeitig die zweite Tischplatte wédhrend der

Wendebewegung der ersten Tischplatte nach oben geschoben werden.
Um mehr Platz flir die Wendebewegung der ersten Tischplatte zu

schaffen und dadurch eine weit ausladende Bewegung der ersten

Tischplatte wahrend der Wendebewegung zu vermeiden, ist es
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glinstig, wenn der Fihrungsmechanismus weiters eine
Auszugsschiene aufweist, sodass die zweite Tischplatte wahrend
der Uberfithrung zwischen der ersten und der zweiten Stellung mit
Hilfe der Auszugsschiene in horizontale Richtung verschiebbar
ist. Durch diese MaBnahme kann mehr Platz fiir die Wendebewegung
der ersten Tischplatte geschaffen werden, sodass die erste
Tischplatte bei der Verschwenkung nicht lber einen hinteren
Tischrand hinausreicht. Dadurch kann der Tisch
vorteilhafterweise mit dem hinteren Rand an eine Wand gestellt

werden, ohne die Funktion des Tisches einzuschranken.

Um ungilinstige Stellungen, in denen sich die Tischplatten wahrend
der Uberfithrung zwischen den beiden Stellungen gegenseitig
blockieren kénnten, zu vermeiden, und die Uberfithrung zwischen
den beiden Stellungen zu erleichtern, ist es glinstig, wenn
zumindest einer der Wendemechanismen und zumindest einer der
Fihrungsmechanismen zur Synchronisation der Bewegungsablaufe der
beiden Tischplatten wahrend der Uberfiihrung zwischen der ersten
und der zweiten Stellung beispielsweise mittels eines Gestanges,
einer gelenkigen Verbindung, eines Riemens, eines Seilzugs,
Rader, Zahnrader, eines Hebels und/oder eines Nabengetriebes

mechanisch gekoppelt sind.

Es kann auch vorgesehen sein, dass die erste Tischplatte iber
eine gelenkige Kopplungsverbindung mit der zweiten Tischplatte
zur Synchronisation der Bewegungsablaufe der beiden Tischplatten
wahrend der Uberfiihrung zwischen der ersten und der zweiten
Stellung verbunden ist. Auch hier ergibt sich der Vorteil, dass
eine Blockade der beiden Tischplatten in bestimmten Stellungen
vermieden wird und die Uberfiihrung der Tischplatten zwischen
beiden Stellungen erleichtert wird. Besonders glnstig ist, wenn
die gelenkige Kopplungsverbindung eine Flhrungsschiene mit einem
daran verschieblich gelagerten Gelenkelement aufweist, wobei die
Fiihrungsschiene an einer Unterseite der ersten Tischplatte
angeordnet ist und das verschieblich gelagerte Gelenkelement mit
der zweiten Tischplatte drehbar verbunden ist. Wahrend der
Wendebewegung gleitet das verschieblich gelagerte Gelenkelement
in der Fihrungsschiene und ermdglicht dadurch eine Kopplung der

beiden Tischplatten.
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Zum Zwecke einer angenehmen Haptik und um eine mdglichst grole
zusammenhangende Arbeitsflache zur Verfligung zu stellen, ist es
ginstig, wenn in der ersten Stellung eine Oberseite der ersten
Tischplatte und/oder in der zweiten Stellung eine Oberseite der
zwelten Tischplatte im Wesentlichen biindig mit einer Oberseite

der Zarge abschliefRt.

Damit die Tischplatten mdglichst wenig Platz einnehmen ist es
glinstig, wenn in der ersten und/oder in der zweiten Stellung die
Haupterstreckungsebene der erste Tischplatte und die
Haupterstreckungsebene der zweiten Tischplatte im Wesentlichen

parallel zueinander orientiert sind.

Vorzugswelse ist vorgesehen, dass ein Abstand zwischen der
Haupterstreckungsebene der ersten Tischplatte und der
Haupterstreckungsebene der zweiten Tischplatte in der ersten und
in der zweiten Stellung im Wesentlichen gleich ist. Vorzugsweise
liegt die Haupterstreckungsebene im Wesentlichen mittig zwischen

einer Oberseite und einer Unterseite der jeweiligen Tischplatte.

Im Folgenden wird die Erfindung an Hand von Figuren naher
erlautert, auf die sie allerdings nicht beschrankt sein sollen.

Es zeigen:

Fig. 1A-L das Uberfiihren eines Tisches gemdB einer ersten
Ausfihrungsform von der ersten Stellung in die zweite Stellung
in einer Schrédgansicht;

Fig. 2A-K das Uberfilhren des Tisches der Fig. 1A-G von der
ersten Stellung in die zweite Stellung in einer aufgeschnittenen

Seitenansicht;

Fig. 3 eine Detailansicht eines Tisches gemdB einer zweiten

Ausfihrungsform;

Fig. 4 eine weitere Detailansicht des Tisches gemaR der zweiten

Ausfihrungsform von hinten; und

Fig. 5A-D das Uberfiihren des Tisches gemaRl der zweiten
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Ausfihrungsform von der ersten in die zweite Stellung.

Fig. 1A zeigt einen Tisch 1 gemaBl einer ersten Ausfithrungsform
in einer ersten Stellung. Der Tisch 1 weist eine erste
Tischplatte 2 auf, die in der ersten Stellung oberhalb einer in
Fig. 1A nicht ersichtlichen zweiten Tischplatte 3 angeordnet ist
und die in der ersten Stellung mit einer Oberseite 81 im
Wesentlichen bindig mit einer feststehenden Zarge 4 abschlielt.
Die Zarge 4 kann die erste 2 und die zweite Tischplatte 3 von
beispielsweise zwel, dreil oder allen Seiten einfassen. Die
gezeigte Zarge 4 besitzt in der gezeigten Ausfihrungsform zweil
gegeniiberliegende Seitenteile 5, 5' und einen rickwartigen Teil
6, die zusammen eine U-formige Zarge 4 ergeben. In der gezeigten
Darstellung sind die Tischplatten 2, 3 in der ersten Stellung
somit von drei Seiten durch die Zarge 4 eingefasst. Der Tisch 1
welst in der gezeigten Ausfiihrungsform des Weiteren vier
Tischbeine 8 auf, die mit den Seitenteilen 5, 5" der Zarge 4
verbunden sind. Alternativ kdénnen die Tischbeine 8 auch an
anderen Teilen der Zarge 4 montiert sein. Es kann auch eine
geringere oder eine hdhere Anzahl an Tischbeinen 8 vorgesehen

sein.

Der Tisch 1 kann erfindungsgemdl von der ersten Stellung (siehe
Fig. 1A) durch eine gefiihrte Wendebewegung der ersten
Tischplatte 2 in eine zweite Stellung (siehe Fig. 1L) {iberfithrt
werden. Durch die gefiihrte Wendebewegung wird die erste
Tischplatte 2 unter die zweite Tischplatte 3 gedreht und
angeordnet. In der zweiten Stellung des Tisches 1 ist die zweite
Tischplatte 3 somit im Unterschied zur ersten Stellung oberhalb
der ersten Tischplatte 2 angeordnet. Wie in den Figuren
ersichtlich ist, sind in der ersten Stellung, als auch in der
zweliten Stellung die beiden Tischplatten 2, 3 im Wesentlichen
horizontal ausgerichtet und im Wesentlichen parallel zueinander
angeordnet. Die Tischplatten 2, 3 konnen in der ersten und/oder
in der zweiten Stellung zudem derart voneinander beabstandet
sein, dass zwischen den Tischplatten 2, 3 ein Stauraum 16

ausgebildet ist (siehe beispielsweise Fig. 1D).

Die Uberfithrung des Tisches 1 von der ersten Stellung in die

13/46



13

Zzwelte Stellung ist in den Figuren Fig. 1A bis Fig 1L
dargestellt.

Umn den Tisch 1 von der ersten in die zweite Stellung zu
Uberfihren, werden in einem ersten Schritt jeweils an den
Seitenteilen 5, 5' optional angeordnete Fixierelemente 9, 9%,
die die erste Tischplatte 2 in der ersten Stellung und die
zwelte Tischplatte 3 in der zweiten Stellung sichern k&nnen,
gelost, indem diese seitlich translatorisch nach aullen geschoben
werden (Fig. 1B). Die Fixierelemente 9, 9' weisen in der
gezeigten Ausfiihrungsform jeweils Fixierstifte 10 auf, die in
entsprechende Ausnehmungen (nicht gezeigt) an den Seitenrandern
11, 11" der ersten Tischplatte 2 eingreifen und dadurch die
erste Tischplatte 2 in der ersten Stellung sichern kénnen. In
entsprechender Weise kann auch die zweite Tischplatte 3 in der

zweliten Stellung gesichert werden.

Nachdem die Fixierelement 9, 9' geldst wurden, kann ein
ebenfalls optionaler Verriegelungsmechanismus 12 betatigt (d.h.
geldst) werden, der die erste Tischplatte 2 fir die
anschlieBende Wendebewegung freigibt (Fig. 1C). Der
Verriegelungsmechanismus 12 ist in der gezeigten Ausfihrungsform
an einer vorderen Blende 7a der ersten Tischplatte 2 angeordnet
und als Betdtigungselement 13 in Form eines Druckknopfes 14
ausgebildet. Durch Dricken des Druckknopfes 14 kann
beispielsweise ein Haken (nicht gezeigt) aus einer Verrastung
gelost werden. Ein gleichartiger Verriegelungsmechanismus 12,
der zu betatigen ist, um die Wendebewegung der ersten
Tischplatte 2 von der zweiten in die erste Stellung (also den
umgekehrten Vorgang) freizugeben, kann in entsprechender Weise
auch an einer hinteren Blende 7b der ersten Tischplatte 2

vorgesehen sein (siehe Fig. 1L).

Nach Betadtigen des Verriegelungsmechanismus 12 kann die erste
Tischplatte 2 nach oben geschwenkt werden (Fig. 1D und Fig. 1E).
Durch das Hochschwenken der ersten Tischplatte 2 kommt die
zweite Tischplatte 3 zum Vorschein, auf der sich bereits
Gegenstande wie ein Laptop 15 befinden kdénnen. Der Laptop 15,

wie auch gegebenenfalls andere Gegenstande, finden in der ersten
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Stellung in einem zwischen der ersten Tischplatte 2 und der
zweliten Tischplatte 3 gebildeten Stauraum 16 Platz. Zur
Ausbildung des Stauraums 16 sind die beiden Tischplatten 2, 3 in
der ersten Stellung vertikal voneinander beabstandet. In Fig. 1E
sind an den Seitenteilen 5, 5' jeweils vorzugsweise gleichartige
Wendemechanismen 17, 17' ersichtlich, die die gefithrte
Wendebewegung der ersten Tischplatte 2 ermdglichen. Die
Wendemechanismen 17, 17" sind jeweils mit einem entsprechenden
Seitenteil 5, 5" der Zarge 4 und einem entsprechenden Seitenrand
11, 11" der ersten Tischplatte 2 verbunden. Die Wendemechanismen

17, 17" werden weiter unten nadher erlautert.

Die Elemente des Tisches 1, die von vorne aus betrachtet rechts
angeordnet sind, werden in dieser Offenbarung zur Unterscheidung
von den Elementen, die links angeordnet sind, mit Apostroph
versehen. Die rechts und links befindlichen Elemente sind
jedoch, falls nicht anders angegeben, bis auf die gespiegelte

Anordnung gleichartig ausgebildet.

Nachdem die erste Tischplatte 2 hochgeschwenkt wurde, kann die
zwelite Tischplatte 3, beispielsweise nach Betatigung eines
welteren Verriegelungsmechanismus 80 (siehe Fig. 2D), mit Hilfe
von Fihrungsmechanismen 18, 18" translatorisch nach unten
geschoben (Absenken) werden (siehe Fig. 1F). Die
Fihrungsmechanismen 18, 18' sind jeweills mit einem
entsprechenden Seitenteile 5, 5' der Zarge 4 und einem
entsprechenden seitlichen Bereich, insbesondere einem Seitenrand
19, 19, der zweliten Tischplatte 3 verbunden. Wie die
Wendemechanismen 17, 17' sind auch die Fihrungsmechanismen 18,
18" vorzugswelse gleichartig ausgebildet. Die
Fihrungsmechanismen 18, 18' werden ebenfalls weiter unten nadher

erlautert.

Mit bzw. nach dem Absenken der zweiten Tischplatte 3 wird die
Wendebewegung der ersten Tischplatte 2 fortgesetzt (siehe Fig.
1G und Fig. 1H). Dabei wird die erste Tischplatte 2 zwischen der
zweliten Tischplatte 3 und dem rickwartigen Teil 6 der Zarge 4
vorbeigefihrt. Die zweite Tischplatte 3 kann zur Schaffung von

mehr Platz durch die Fihrungsmechanismen 18, 18' translatorisch
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weiter nach vorne, d.h. weg vom rickwartigen Teil 6, geschoben
werden. Zu diesem Zweck kdnnen Auszugsschienen 31 vorgesehen

sein.

In der in Fig. 1I gezeigten Stellung ist die Wendebewegung der
ersten Tischplatte 2 abgeschlossen und die beiden Tischplatten
2, 3 sind bereits parallel zueinander angeordnet und horizontal
ausgerichtet. Die zweite Tischplatte 3 kann in dieser Stellung
translatorisch wieder nach hinten in Richtung des rickwartigen

Teils 6 geschoben werden.

Un die zweite Tischplatte 3 in der zweiten Stellung zu sichern,
kénnen die Fixierelemente 9, 9' wieder in Richtung des Zentrums
des Tisches 1 geschoben werden (siehe Fig. 1J), sodass die

Zapfen 10 in entsprechende Ausnehmungen an den Seitenrandern 19,

19" der zweiten Tischplatte 3 eingreifen.

Umn von der Oberseite 20 der zweiten Tischplatte 3 allfallig
abstehende Elemente der Fihrungsmechanismen 18, 18' zu
verdecken, konnen Abdeckungen 21 vorgesehen sein, die iUber die
abstehenden Elemente gelegt werden konnen. (siehe Fig. 1K und
Fig. 1L).

Un den Tisch 1 wieder von der zweiten Stellung in die erste
Stellung zu Uberfihren, kann der in Fig. 1A bis Fig. 1L
dargestellte Ablauf in umgekehrter Reihenfolge durchgefihrt

werden.

In Fig. 2A bis Fig. 2K wird die Uberfiihrung des Tisches 1 von
der ersten Stellung in die zweite Stellung in einer

aufgeschnittenen seitlichen Darstellung gezeigt.

In Fig. 2A befindet sich der Tisch 1 in der ersten Stellung.
Zwischen der ersten Tischplatte 2 und der zweiten Tischplatte 3,
welche in der ersten Stellung im Wesentlichen horizontal und im
Wesentlichen parallel zueinander angeordnet sind, ist der
Stauraum 16 ausgebildet, der Gegenstande, wie etwa den Laptop
15, aufnehmen kann. Nach Losen der Fixierelemente 9, 9' (nicht

gezeigt) und Betatigen (d.h. Losen) des optionalen
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Verriegelungsmechanismus 12 (siehe Fig. 2B) kann die geflihrte

Wendebewegung der ersten Tischplatte 2 eingeleitet werden.

Zunachst wird die erste Tischplatte 2 hochgeschwenkt (siehe Fig.
2C und Fig. 2D). Die Wendebewegung wird durch die vorzugsweise
gleichartig ausgebildeten Wendemechanismen 17, 17' ermdglicht
und gefithrt. Im Folgenden wird der Wendemechanismus 17 an Hand
von Fig. 2C und Fig. 2D nadher erldutert. Die Ausfihrungen sind

aber auch filir den Wendemechanismus 17' entsprechend giltig.

In der dargestellten Ausfihrungsform ist der Wendemechanismus 17
mit dem Seitenteil 5 der Zarge 4 und dem Seitenrand 11 der
ersten Tischplatte 2 verbunden. Der Wendemechanismus 17 ist
derart ausgebildet ist, dass die erste Tischplatte 2 an einem
vorderen 22 Bereich und an einem hinteren Bereich 23 des
Seitenrandes 11 der ersten Tischplatte 2 jeweils drehbar mit dem
Seitenteil 5 der Zarge 4 verbunden ist. An dem vorderen Bereich
22 ist die erste Tischplatte 2 tber ein Knickgelenk 24,
bestehend aus zumindest zwel gelenkig verbunden Gelenkarmen 25,
mit dem Seitenteil 5 der Zarge 4 drehbar verbunden. Das
Knickgelenk 24 ist an einem Ende Uber ein Lagerelement 82
drehbar mit der ersten Tischplatte 2 verbunden. Am anderen Ende
ist das Knickgelenk 24 drehbar mit dem Seitenteil 5 drehbar
verbunden. In der hochgeschwenkten Stellung kann vorgesehen
sein, dass die gelenkig verbundenen Gelenkarme 25 l&sbar
verrasten, wenn das Knickgelenk 24 sich in einer vollstandig
ausgefahrenen Stellung befindet (siehe Fig. 2D). An dem hinteren
Bereich 23 ist die erste Tischplatte 2 {iber eine Gelenkstange 26
mit dem Seitenteil 5 der Zarge 4 verbunden (siehe Fig. 2G). Zur
Unterstitzung der geflihrten Wendebewegung der ersten Tischplatte
2 kann der Wendemechanismus 17 eine oder mehrere
Kraftunterstiitzungseinrichtung 27, beispielsweise eine

Gasdruckfeder und/oder einen Dampfer 28, aufweisen.

Um die gefilhrte Wendebewegung der ersten Tischplatte 2 zu
erleichtern, kann vorgesehen sein, dass die zweite Tischplatte 3
translatorisch verschiebbar ist. Die translatorische
Verschiebung wird durch die Fiithrungsmechanismen 18, 18%

ermdglicht. Im Folgenden wird der Fihrungsmechanismus 18 an Hand
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von Fig. 2F ndher erlautert. Die Ausflhrungen sind aber auch flr

den Flhrungsmechanismus 18" entsprechend gliltig.

In der dargestellten Ausfihrungsform ist der Fihrungsmechanismus
18 mit dem Seitenteil 5 der Zarge 4 und dem Seitenrand 19 der
zwelten Tischplatte 3 verbunden. Der Fihrungsmechanismus 18
welst einen Parallelogramm-Gelenkmechanismus 29 auf, der
zumindest zwel parallel angeordnete Gelenkhebel 30 aufweist. Die
Gelenkhebel 30 sind jeweils mit dem Seitenteil 5 und dem
Seitenrand 19 der zweiten Tischplatte 3 drehbar verbunden. Die
Gelenkhebel 30 sind vorzugsweise gleichartig und stets im
Wesentlichen parallel zueinander angeordnet. Der
Fihrungsmechanismus 18 ermdglicht eine translatorische
Verschiebung in vertikale und horizontale Richtung. Der
Fihrungsmechanismus 18 kann zudem zusatzlich eine Auszugsschiene
31 aufweisen (siehe Fig. 1I), die es ermdglicht, dass die zweite
Tischplatte 3 wadhrend der Uberfiihrung zwischen der ersten und
der zweiten Stellung zusdtzlich zum Parallelogramm-

Gelenkmechanismus 29 in horizontale Richtung verschiebbar ist.

In Fig. 2D befindet sich die erste Tischplatte 2 in der
hochgeschwenkten Stellung. Die Gelenkstangen 25 sind losbar
verrastet und die zweite Tischplatte 3 in einer mittleren
Stellung angeordnet. Um die translatorische Bewegung der zweliten
Tischplatte 3 und die Wendebewegung der ersten Tischplatte 2 zu
synchronisieren, kann vorgesehen sein, dass die Tischplatten 2,
3 miteinander gekoppelt sind. Zu diesem Zweck kann wie in der
gezeigten Ausfiithrungsform vorgesehen sein, dass die erste
Tischplatte 2 {iber eine gelenkige Kopplungsverbindung 32 mit der
zweliten Tischplatte 3 verbunden ist. Die gelenkige
Kopplungsverbindung 32 weist in der gezeigten Ausfithrungsform
eine Fihrungsschiene 33, die an einer Unterseite 34 der ersten
Tischplatte 2 angeordnet ist, und ein in der Fihrungsschiene 33
verschieblich gelagertes Gelenkelement 35 auf (siehe Fig. 2G).
Die Fihrungsschiene 33 ist im Wesentlichen parallel zu den
Seitenradandern 11, 11' der ersten Tischplatte orientiert. Das
Gelenkelement 35 ist drehbar mit einem hinteren Randbereich der

zwelten Tischplatte 3 verbunden.
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Nach dem Hochschwenken der ersten Tischplatte 2 kann die zweite
Tischplatte 3, beispielsweise nach Betdtigen des weiteren
Verriegelungsmechanismus 80 (Fig. 2E), nach unten geschoben
werden (Fig. 2F). Auf Grund des Parallelogramm-Gelenkmechanismus
29 erfolgt die Verschiebung der zweiten Tischplatte 3 im
Wesentlichen entlang einer Kreisbahn, also in vertikale und

horizontale Richtung.

Wenn die zweite Tischplatte in einer unteren Stellung angelangt
ist (Fig. 2F) kann diese - synchronisiert mit der Wendebewegung
der ersten Tischplatte 2 - durch die Auszugsschienen 31 der
Fihrungsmechanismen 18, 18' weiter nach vorne, d.h. weiter weg
vom rickwartigen Teil 6 der Zarge 4, geschoben werden, um Platz
fiir die Wendebewegung der ersten Tischplatte 2 zu schaffen (Fig.
2G) . Durch die Fortfithrung der Wendebewegung wird das
Gelenkelement 35 entlang der Fihrungsschiene 33 von einem
hinteren Randbereich der ersten Tischplatte 2 ca. in die Mitte
der ersten Tischplatte 2 (siehe Fig. 2G) und noch weiter in
Richtung des vorderen Randbereichs der ersten Tischplatte 2

(siehe Fig. 2H) verschoben.

Durch Weiterfithrung der Wendebewegung und der synchronisierten
Verschiebung der zweiten Tischplatte 3 wird die zweite
Tischplatte 3 in eine obere Stellung gebracht, wahrend die erste
Tischplatte 2 allmdhlich unter die zweite Tischplatte 3 gleitet
(Fig. 2H).

In Fig. 21 sind die beiden Tischplatten 2, 3 bereits im
Wesentlichen parallel zueinander angeordnet und im Wesentlichen
horizontal ausgerichtet. Um den Tisch in die zweite Stellung zu
bringen, kann die zweite Tischplatte 3 durch die Auszugsschienen
31 translatorisch wieder nach hinten in Richtung des

rickwartigen Teils 6 geschoben werden.

Umn von der Oberseite 20 der zweiten Tischplatte 3 allfallig
abstehende Elemente der Fihrungsmechanismen 18, 18' zu
verdecken, konnen die Abdeckungen 21 verwendet werden (siehe
Fig. 2K). Zur Sicherung der zweiten Tischplatte 3 in der zweiten

Tischplatte werden die Fixierelemente 9, 9' wieder in Richtung
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Zentrum des Tisches 1 geschoben.

Wie in den Figuren 2A bis 2K ersichtlich, bleibt die Unterseite
34 der ersten Tischplatte 2 der zweiten Tischplatte 3 wahrend
der Wendebewegung zugewandt. Durch die Wendebewegung vollfihrt

die erste Tischplatte 2 eine Drehung um im Wesentlichen 180°.

In den Figuren Fig. 3, Fig. 4 und Fig. b5A-D ist eine zweite
Ausfihrungsform des Tisches 1 gezeigt. In Fig. 3 und Fig. 4 ist
eine Detailansicht des Wendemechanismus 17' und des
Fihrungsmechanismus 18" in teilweiser Explosionsdarstellung

gezeigt.

Wie bei der ersten Ausfihrungsform kann der Tisch 1 gemal der
zweliten Ausfithrungsform durch eine gefiihrte Wendebewegung der
ersten Tischplatte 2 zwischen einer ersten Stellung und einer
zweiten Stellung iberfihrt werden. In der ersten und in der
zwelten Stellung sind die beiden Tischplatten 2, 3 im
Wesentlichen parallel zueinander ausgerichtet und horizontal
orientiert. Die zweite Ausfiithrungsform unterscheidet sich wvon
der ersten Ausfilhrungsform insbesondere durch den Aufbau der
Wendemechanismen 17, 17' und der Fihrungsmechanismen 18, 18'. In
den Figuren zur zweliten Ausfithrungsform des Tisches 1 ist zum
Zwecke der Ubersicht jeweils nur ein rechter Wendemechanismus
17" und ein rechter Filhrungsmechanismus 18' gezeigt.
Ausfihrungen zum Wendemechanismus 17' und zum
Fihrungsmechanismus 18' gelten in entsprechender Weise auch filr
den Wendemechanismus 17 und dem Fihrungsmechanismus 18, die an

der gegeniiberliegenden Seite des Tisches 1 angeordnet sind.

Im Folgenden werden die Unterschiede zur ersten Ausfithrungsform
naher erlautert. Gezeigt sind jeweils die rechten, mit Apostroph

versehenen Elemente des Tisches 1.

Wie am besten in den Figuren Fig. 3 und Fig. 4 ersichtlich,
besitzt der Wendemechanismus 17' ein Drehgelenk 36', das mit dem
Seitenteil 5" der Zarge 4 und der ersten Tischplatte 2 verbunden
ist. Durch das Drehgelenk 36" wird die Wendebewegung der ersten

Tischplatte 2 um eine Drehachse 85 ermdglicht. Das Drehgelenk
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36" kann, wie in der gezeigten Ausfithrungsform, einen
insbesondere L-formigen Schenkel 37' aufweisen, an dem die erste
Tischplatte 2 montiert ist. Der Schenkel 37' kann eine Offnung
38" aufweisen, in welche ein verdrehbarer Bolzen 39 mit einem
Blockierelement 40' formschlissig aufgenommen ist. Durch das
Blockierelement 40' und eine entsprechend ausgeformte Ausnehmung
41" in der Offnung 38' kénnen der Schenkel 37' und der Bolzen
39" formschliissig miteinander verbunden werden, sodass eine
Verdrehung der ersten Tischplatte 2 in eine Verdrehung des
Bolzens 39' iibersetzt wird. Zur Verriegelung der ersten
Tischplatte 2 kann ein Verriegelungsstift 84' vorgesehen sein,
der jewelils in ein Loch im Seitenteil 5' und im Schenkel 37!
eingreifen kann. Die Drehachse 85 des Drehgelenks 36" bzw. des
Wendemechanismus 17' befindet sich an der Unterseite 2 der
ersten Tischplatte 2 und ist von dieser beabstandet. Die
Drehachse 85 befindet sich im Wesentlichen mittig zwischen einem

vorderen 86 und einem hinteren Rand 87 der ersten Tischplatte 2.

Der Fihrungsmechanismus 18 wird in der zweiten Ausfihrungsform
durch zweil vorzugsweise parallel angeordnete Drehhebel 42a‘,
42b" gebildet, die jeweils drehbar mit dem Seitenteil 5 und der
zweliten Tischplatte 3 verbunden sind. Die Drehhebel 42a‘, 42b‘!
bilden zusammen einen Parallelogramm-Gelenkmechanismus und
ermdglichen eine Verschiebung der zweiten Tischplatte 3 sowohl

in horizontale, als auch in vertikale Richtung.

Umn die Wendebewegung der ersten Tischplatte 2 und die
Verschiebung der zweiten Tischplatte 3 miteinander zu
synchronisieren, sind der Wendemechanismus 17' und der
Fihrungsmechanismus 18" miteinander gekoppelt. In der gezeigten
Ausflihrungsform ist einer der Drehhebel 42a‘' drehfest mit dem
Drehgelenk 36' verbunden, sodass eine Drehung des Drehgelenks
36" in eine Drehung des Drehhebels 42a‘ iUbersetzt wird.
Vorzugswelse kann auch, wie dargestellt, vorgesehen sein, dass
der Drehhebel 42a‘' lber einen umlaufenden Riemen 43" mit dem
anderen Drehhebel 42b' verbunden ist. Der Riemen 43' kann
vorzugsweise vollstadndig innerhalb des Seitenteils 5' verlaufen.
Der Riemen 43" verhindert ein Kippen der zweiten Tischplatte 3

aus einer mittleren Ubergangsposition, in der die insgesamt vier
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Drehachsen der beiden Drehhebel 42a‘, 42b' auf einer gemeinsamen
Linie angeordnet sind. Um Platz fiir die Wendebewegung der ersten
Tischplatte 2 zu schaffen, kann wie bei der ersten
Ausfihrungsform zusatzlich eine Auszugsschiene 44" vorgesehen

sein.

Bei der gezeigten Ausfithrungsform wird demnach die Wendebewegung
der ersten Tischplatte 2 in eine vertikale und horizontale
Verschiebung der zweiten Tischplatte 3 umgesetzt. Der

Bewegungsablauf ist in den Figuren Fig. 5A-D dargestellt.

In Fig. 5A befindet sich der Tisch in der ersten Stellung, wobei
die erste Tischplatte 2 parallel oberhalb der zweiten
Tischplatte 3 angeordnet ist. Zunachst wird, um Platz fir die
Wendebewegung der ersten Tischplatte 2 zu schaffen, die zweite
Tischplatte 3 mit Hilfe der Auszugsschienen 44' in horizontale
Richtung nach vorne ausgezogen. AnschlieBend wird die
Wendebewegung der ersten Tischplatte 2 durch Drehung der ersten
Tischplatte 3 durchgefihrt. Auf Grund der Kopplung des
Fihrungsmechanismus 18" mit dem Wendemechanismus 17' wird die
zwelite Tischplatte 3 dabei weiter nach vorne und gleichzeitig
nach oben verschoben. In Fig. 5C ist eine Mittelstellung des
Tisches 1 ersichtlich. In Fig. 5D ist die Uberfiihrung des
Tisches 1 in die zweite Stellung beinahe abgeschlossen. Es muss
lediglich noch die Drehung der ersten Tischplatte 2 beendet
werden und die zweite Tischplatte 3 mit Hilfe der Auszugsschiene
44" nach hinten in Richtung des rickwdrtigen Teils des Tisches 1

geschoben werden.
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Patentanspriiche:

1. Tisch (1), insbesondere kombinierter Ess- und Arbeitstisch,
mit einer ersten Tischplatte (2) und einer zweiten Tischplatte
(3), dadurch gekennzeichnet, dass die beiden Tischplatten (2, 3)
durch eine gefiihrte Wendebewegung der ersten Tischplatte (2)
zwischen einer ersten Stellung, in welcher die erste Tischplatte
(2) iber der zweiten Tischplatte (3) angeordnet ist, und einer
zwelten Stellung, in welcher die zweite Tischplatte (3) {iiber der

ersten Tischplatte (2) angeordnet ist, iUberfihrbar sind.

2. Tisch (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die
zwelte Tischplatte (3) wahrend der Uberfiihrung der Tischplatten
(2, 3) zwischen der ersten Stellung und der zweiten Stellung im

Wesentlichen horizontal ausgerichtet bleibt.

3. Tisch (1) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet,
dass 1in der ersten Stellung zur Ausbildung eines Stauraumes (16)
zwischen den beiden Tischplatten (2, 3) fiir Gegenstande,
beispielsweise Laptops (15) oder Bicher, die erste Tischplatte

(2) von der zweiten Tischplatte (3) vertikal beabstandet ist.

4, Tisch (1) nach einem der Anspriche 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, dass die zweite Tischplatte (3) derart gelagert
ist, dass sie bei der Uberfithrung der beiden Tischplatten (2, 3)
zwischen der ersten Stellung und der zweiten Stellung in

vertikale und/oder horizontale Richtung bewegt wird.

5. Tisch (1) nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die
erste Tischplatte (2) und die zweite Tischplatte (3) zur
Synchronisation der Bewegungsablaufe der Tischplatten (2, 3)
wahrend der Uberfithrung zwischen der ersten Stellung und der

zweiten Stellung mechanisch miteinander gekoppelt sind.

o. Tisch (1) nach einem der Anspriche 1 bis 5, dadurch
gekennzeichnet, dass der Tisch (1) eine Zarge (4) mit zumindest
zwel einander gegenilberliegenden Seitenteilen (5, 5') aufweist,

mit denen die beiden Tischplatten (2, 3) Jjeweils verbunden sind.
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7. Tisch (1) nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass die
erste Tischplatte (2) an gegeniilberliegenden Seitenrandern (11,
11') jeweils {liber einen Wendemechanismus (17, 17') mit einem

entsprechenden Seitenteil (5, 5') der Zarge (4) verbunden ist.

8. Tisch (1) nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass eine
Drehachse (85) des Wendemechanismus (17, 17%') zumindest
vorlbergehend im Wesentlichen mittig zwischen einem vorderen
Rand (86) und einem hinteren Rand (87) der ersten Tischplatte

(2) und vorzugswelse versetzt zu der ersten Tischplatte (2),

insbesondere unterhalb der ersten Tischplatte (2), verlauft.

9. Tisch (1) nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekennzeichnet,
dass der Wendemechanismus (17) eine Drehgelenkverbindung (36),

ein Nabengetriebe, eine Kurbel oder ein Drehlager aufweist.

10. Tisch (1) nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekennzeichnet,
dass der Wendemechanismus (17, 17') derart ausgebildet ist, dass
die erste Tischplatte (2) an einem vorderen (22, 22%') Bereich
und an einem hinteren Bereich (23, 23') des entsprechenden
Seitenrandes (11, 11%') jeweils drehbar mit dem entsprechenden
Seitenteil (5, 5') der Zarge (4) verbunden ist, vorzugsweise
wobel der vordere Bereich (22, 22%') des entsprechenden
Seitenrandes (11, 11%') lber ein verlangerbares Element,
insbesondere ein Knickgelenk (24), und der hintere Bereich (23,
23%') des entsprechenden Seitenrandes (11, 11%') iUber eine
Gelenkstange (26) mit dem entsprechenden Seitenteil (5, 5%') der

Zarge (4) verbunden sind.

11. Tisch (1) nach einem der Anspriche 6 bis 10, dadurch
gekennzeichnet, dass die zweite Tischplatte (3) an
gegeniiberliegenden Seitenrandern (19, 19%') Jjeweils iiber einen
Fihrungsmechanismus (18, 18') zur translatorischen Verschiebung
der zweiten Tischplatte (3) in vertikale und/oder horizontale
Richtung mit einem entsprechenden Seitenteil (5, 5') der Zarge

(4) verbunden ist.

12. Tisch (1) nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass der

Fihrungsmechanismus (18, 18') einen Parallelogramm-
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Gelenkmechanismus (29), zumindest einen Drehhebel (42a, 42b),
eine Flhrungsschiene mit zumindest einem Fihrungsschlitten, eine
Kulissenfiihrung mit zumindest einem Fihrungszapfen und/oder

zumindest eine Drehscheibe mit einem Lagerzapfen aufweist.

13. Tisch (1) nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass der
Fihrungsmechanismus (18, 18') eine Kulissenfihrung mit
horizontalen und vertikalen Bahnabschnitten und zumindest einen,
vorzugswelise zwel, an dem entsprechenden Seitenrand (5, 5') der
zweliten Tischplatte (3) angeordneten und in der Kulissenfiihrung

gelagerten Fihrungszapfen aufweist.

14. Tisch (1) nach Anspruch 12 oder 13, dadurch gekennzeichnet,
dass der Fihrungsmechanismus (18) weiters eine Auszugsschiene
(31, 44) aufweist, sodass die zweite Tischplatte (3) wahrend der
Uberfiihrung zwischen der ersten und der zweiten Stellung mit
Hilfe der Auszugsschiene (31, 44) in horizontale Richtung

verschiebbar ist.

15. Tisch (1) nach einem der Anspriiche 11 bis 14 und einem der
Anspriche 7 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass zumindest einer
der Wendemechanismen (17, 17%') und zumindest einer der
Fihrungsmechanismen (18, 18') zur Synchronisation der
Bewegungsablaufe der beiden Tischplatten (2, 3) wadhrend der
Uberfiihrung zwischen der ersten und der zweiten Stellung
beispielsweise mittels eines Gestanges, einer gelenkigen
Verbindung, eines Riemens (43, 43'), eines Seilzugs, Rader,
Zahnrader, eines Hebels und/oder eines Nabengetriebes mechanisch

gekoppelt sind.

16. Tisch (1) einem der Ansprliche 11 bis 14 in Riickbeziehung zu
einem der Anspriche 7 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass die
erste Tischplatte (2) Uber eine gelenkige Kopplungsverbindung
(32) mit der zweiten Tischplatte (3) zur Synchronisation der
Bewegungsablaufe der beiden Tischplatten (2, 3) wadhrend der
Uberfiihrung zwischen der ersten und der zweiten Stellung

verbunden ist.

17. Tisch (1) nach Anspruch 16, dadurch gekennzeichnet, dass die

25746



25

gelenkige Kopplungsverbindung (32) eine Fihrungsschiene (33) mit
einem daran verschieblich gelagerten Gelenkelement (35)
aufweist, wobeili die Fihrungsschiene (33) an einer Unterseite
(34) der ersten Tischplatte (2) angeordnet ist und das
verschieblich gelagerte Gelenkelement (35) mit der zweiten

Tischplatte (3) drehbar verbunden ist.

18. Tisch (1) nach einem der Anspriche 6 bis 17, dadurch
gekennzeichnet, dass in der ersten Stellung eine Oberseite der
ersten Tischplatte (2) und/oder in der zweiten Stellung eine
Oberseite der zweiten Tischplatte (3) im Wesentlichen bilndig mit

einer Oberseite der Zarge (4) abschlieBt.

19. Tisch (1) nach einem der Anspriche 1 bis 18, dadurch
gekennzeichnet, dass in der ersten und/oder in der zweiten
Stellung die Haupterstreckungsebene der ersten Tischplatte (2)
und die Haupterstreckungsebene der zweiten Tischplatte (3) im

Wesentlichen parallel zueinander orientiert sind.

20. Tisch (1) nach einem der Anspriche 1 bis 19, dadurch
gekennzeichnet, dass ein Abstand zwischen der
Haupterstreckungsebene der ersten Tischplatte (2) und der
Haupterstreckungsebene der zweiten Tischplatte (3) in der ersten

und in der zweiten Stellung im Wesentlichen gleich ist.
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Patentanspriiche:

1. Tisch (1), insbesondere kombinierter Ess- und Arbeitstisch,
mit einer ersten Tischplatte (2) und einer zweiten Tischplatte
(3), wobei die beiden Tischplatten (2, 3) durch eine gefithrte
Wendebewegung der ersten Tischplatte (2) zwischen einer ersten
Stellung, in welcher die erste Tischplatte (2) Uber der zweiten
Tischplatte (3) angeordnet ist, und einer zweiten Stellung, in
welcher die zweite Tischplatte (3) {liber der ersten Tischplatte
(2) angeordnet ist, Uberflihrbar sind, dadurch gekennzeichnet,
dass die zweite Tischplatte (3) wahrend der Uberfithrung der
Tischplatten (2, 3) zwischen der ersten Stellung und der zweiten

Stellung im Wesentlichen horizontal ausgerichtet bleibt.

2. Tisch (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass in
der ersten Stellung zur Ausbildung eines Stauraumes (16)
zwischen den beiden Tischplatten (2, 3) fiir Gegenstande,
beispielsweise Laptops (15) oder Biicher, die erste Tischplatte

(2) von der zweiten Tischplatte (3) vertikal beabstandet ist.

3. Tisch (1) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet,
dass die zweite Tischplatte (3) derart gelagert ist, dass sie
bei der Uberfiihrung der beiden Tischplatten (2, 3) zwischen der
ersten Stellung und der zweiten Stellung in vertikale und/oder

horizontale Richtung bewegt wird.

4, Tisch (1) nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die
erste Tischplatte (2) und die zweite Tischplatte (3) zur
Synchronisation der Bewegungsablaufe der Tischplatten (2, 3)
wahrend der Uberfithrung zwischen der ersten Stellung und der

zweiten Stellung mechanisch miteinander gekoppelt sind.

5. Tisch (1) nach einem der Anspriche 1 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, dass der Tisch (1) eine Zarge (4) mit zumindest
zwel einander gegenilberliegenden Seitenteilen (5, 5') aufweist,

mit denen die beiden Tischplatten (2, 3) Jjeweils verbunden sind.

o. Tisch (1) nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die

erste Tischplatte (2) an gegeniilberliegenden Seitenrandern (11,
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11') jeweils {liber einen Wendemechanismus (17, 17') mit einem

entsprechenden Seitenteil (5, 5') der Zarge (4) verbunden ist.

7. Tisch (1) nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass eine
Drehachse (85) des Wendemechanismus (17, 17%') zumindest
vorlbergehend im Wesentlichen mittig zwischen einem vorderen
Rand (86) und einem hinteren Rand (87) der ersten Tischplatte

(2) und vorzugswelse versetzt zu der ersten Tischplatte (2),

insbesondere unterhalb der ersten Tischplatte (2), verlauft.

8. Tisch (1) nach Anspruch 6 oder 7, dadurch gekennzeichnet,
dass der Wendemechanismus (17) eine Drehgelenkverbindung (36),

ein Nabengetriebe, eine Kurbel oder ein Drehlager aufweist.

9. Tisch (1) nach Anspruch 6 oder 7, dadurch gekennzeichnet,
dass der Wendemechanismus (17, 17') derart ausgebildet ist, dass
die erste Tischplatte (2) an einem vorderen (22, 22%') Bereich
und an einem hinteren Bereich (23, 23') des entsprechenden
Seitenrandes (11, 11%') jeweils drehbar mit dem entsprechenden

Seitenteil (5, 5%') der Zarge (4) verbunden ist.

10. Tisch (1) nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass der
vordere Bereich (22, 22') des entsprechenden Seitenrandes (11,
11') Uber ein verlangerbares Element, insbesondere ein
Knickgelenk (24), und der hintere Bereich (23, 23') des
entsprechenden Seitenrandes (11, 11%') iber eine Gelenkstange
(26) mit dem entsprechenden Seitenteil (5, 5%') der Zarge (4)

verbunden sind.

11. Tisch (1) nach einem der Anspriche 5 bis 10, dadurch
gekennzeichnet, dass die zweite Tischplatte (3) an
gegeniiberliegenden Seitenrandern (19, 19%') Jjeweils iiber einen
Fihrungsmechanismus (18, 18') zur translatorischen Verschiebung
der zweiten Tischplatte (3) in vertikale und/oder horizontale
Richtung mit einem entsprechenden Seitenteil (5, 5') der Zarge

(4) verbunden ist.

12. Tisch (1) nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass der

Fihrungsmechanismus (18, 18') einen Parallelogramm-
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Gelenkmechanismus (29), zumindest einen Drehhebel (42a, 42b),
eine Flhrungsschiene mit zumindest einem Fihrungsschlitten, eine
Kulissenfiihrung mit zumindest einem Fihrungszapfen und/oder

zumindest eine Drehscheibe mit einem Lagerzapfen aufweist.

13. Tisch (1) nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass der
Fihrungsmechanismus (18, 18') eine Kulissenfihrung mit
horizontalen und vertikalen Bahnabschnitten und zumindest einen,
vorzugswelise zwel, an dem entsprechenden Seitenrand (5, 5') der
zweliten Tischplatte (3) angeordneten und in der Kulissenfiihrung

gelagerten Fihrungszapfen aufweist.

14. Tisch (1) nach Anspruch 12 oder 13, dadurch gekennzeichnet,
dass der Fihrungsmechanismus (18) weiters eine Auszugsschiene
(31, 44) aufweist, sodass die zweite Tischplatte (3) wahrend der
Uberfiihrung zwischen der ersten und der zweiten Stellung mit
Hilfe der Auszugsschiene (31, 44) in horizontale Richtung

verschiebbar ist.

15. Tisch (1) nach einem der Anspriiche 11 bis 14 und einem der
Anspriche 7 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass zumindest einer
der Wendemechanismen (17, 17%') und zumindest einer der
Fihrungsmechanismen (18, 18') zur Synchronisation der
Bewegungsablaufe der beiden Tischplatten (2, 3) wadhrend der
Uberfiihrung zwischen der ersten und der zweiten Stellung
beispielsweise mittels eines Gestanges, einer gelenkigen
Verbindung, eines Riemens (43, 43'), eines Seilzugs, Rader,
Zahnrader, eines Hebels und/oder eines Nabengetriebes mechanisch

gekoppelt sind.

16. Tisch (1) nach einem der Ansprliche 11 bis 14 in
Riickbeziehung zu einem der Anspriche 7 bis 9, dadurch
gekennzeichnet, dass die erste Tischplatte (2) iUber eine
gelenkige Kopplungsverbindung (32) mit der zweiten Tischplatte
(3) zur Synchronisation der Bewegungsabl&adufe der beiden
Tischplatten (2, 3) wadhrend der Uberfithrung zwischen der ersten

und der zweiten Stellung verbunden ist.

17. Tisch (1) nach Anspruch 16, dadurch gekennzeichnet, dass die
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gelenkige Kopplungsverbindung (32) eine Fihrungsschiene (33) mit
einem daran verschieblich gelagerten Gelenkelement (35)
aufweist, wobeili die Fihrungsschiene (33) an einer Unterseite
(34) der ersten Tischplatte (2) angeordnet ist und das
verschieblich gelagerte Gelenkelement (35) mit der zweiten

Tischplatte (3) drehbar verbunden ist.

18. Tisch (1) nach einem der Anspriche 5 bis 17, dadurch
gekennzeichnet, dass in der ersten Stellung eine Oberseite der
ersten Tischplatte (2) und/oder in der zweiten Stellung eine
Oberseite der zweiten Tischplatte (3) im Wesentlichen bilndig mit

einer Oberseite der Zarge (4) abschlieBt.

19. Tisch (1) nach einem der Anspriche 1 bis 18, dadurch
gekennzeichnet, dass in der ersten und/oder in der zweiten
Stellung die Haupterstreckungsebene der ersten Tischplatte (2)
und die Haupterstreckungsebene der zweiten Tischplatte (3) im

Wesentlichen parallel zueinander orientiert sind.

20. Tisch (1) nach einem der Anspriche 1 bis 19, dadurch
gekennzeichnet, dass ein Abstand zwischen der
Haupterstreckungsebene der ersten Tischplatte (2) und der
Haupterstreckungsebene der zweiten Tischplatte (3) in der ersten

und in der zweiten Stellung im Wesentlichen gleich ist.
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