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1

- .-Vynélez  sa . tfka zapojenia povelového
systému pre riadenie programu, obzvlast pre
riadenie multivizie. Rie§i problematiku po-
velovania multivizie so zvladStnym zretelom
na pouZivané multivizne zariadenia. Multi-
vizny program je modernym vyrazovym pro-
striedkom, ktory mé svoje uplatnenie na
vystavach, v mizedch a v8ade tam, kde mé
priputat divdka -svojou neobvyklostou, pes-
trostou a intenzitou obrazu. z diaprojekcie.
Multivizny program sa skladéd z prvkov, kto-
ré s v akcii v presnom ¢asovom slede, ktory
je uréeny Casovym scenédrom a je synchroni-
zovany so zvukovym sprievodom. lde o jed-
noduché alebo viacndsobné premietanie z fil-
mov a -z. viacerych diaprojektorov, ktoré
vytvéraji spolo&ny wobraz. Dalej zo sifin-
nosti réznych svetelnych, zvukovych a kine-
tickych efektov, napr. pohybu zrkadiel, opdn
apod. Kazdy z tychto prvkov byva ovladany
z povelového pristroja.

Doteraz znédme rieSenia- pouZivaji systé-
my riadené filmovym pédsom, na ktory st
zaznamenané obrazce zodpovedajlice poZa-
dovanému - povelu, ktoré sa premietaji na
foténkové pole. Fotonky pomocou zosiltiova-
Cov ovlddaji kandly povelov. In§ podobny§
systém vyuZiva obdobne diaprojekciu. Si
zndme povelové systémy riadené z magneto-
fénu multiplexnym spdsobom, iné si riadené
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pomocou diernej pésky, alebo z pocitaca.
Nevyhody vymenovanych systémov st v tom,
Ze -st .nékladné investi¢ne, ndrotné v pre-
vadzke z hladiska udrZby a tieZ st velmi
naro&né na pristrojovy park vyrobcu. Pohyb-
livé Casti, film, projektor, dierna péska apod.
podliehaji opotrebeniu a st zdrojmi porich
povelu Tieto nevyhody si obzvlast markant-
né pri zariadeniach in3talovanych dlhodobo
v muzedch.

-Uvedené nevyhody sa vyndlezom do znad-
nej miery odstrdnia. Podstata zapojenia po-
velového systému pre riadenie programu,
obzvlast pre riadenie multivizie, podla vy-
nélezu spoliva v tom, Ze na zdroj ¢asovych
znadiek je pripojeny bud opakovaé znafliek
alebo kruhovy register, vytvarajici z kaZdej
p6vodnej Casovej znacky postupnost impul-
zov, z ktorych jeden impulz je pripojeny na
krokovy register, ktory je napojeny na vstu-
py polovodiCovej -paméte, ktorej vystupy sa
pripojené na ovladané pristroje prostred-
nictvom skupin . polovodiovych prvkov kli-
tovanych zaostivajlicimi zopakovanymi. im-
pulzami. Pritom je vyhodné, Ze krokovy
alebo kruhovy register st realizované tele-
fonnymi voliémi: Dalej u zapojenia podla
vyndlezu je vyhodné, Ze beZec krokového
registra, realizovaného krokovym voliCom,
je pripojeny cez sériovy odpor na zdroj po-
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mocného napétia, pridom kontakty vystupu
krokového registra pripojené na polovodico-
vi pamét si sadasne pripojené pomocou
odporov na spolo¢ny bod. A napokon je vy-
hodné, Ze zdrojom €asovych znadiek je inter-
valovy spinaé, ktory je pripojeny na vystup
polovodifovej pamdéte, v ktorej je zakddova-
nd dlZka intervalu krokov programu.

Vynédlezom sa dosahuji viaceré vyhody.
VyuZiva pevni polovoditovid pamét v spolu-
praci s krokovym registrom, priom za krok
programu sa povaZuje ka¥dd zmena progra-
mu, respektive viac zmien v tom istom oka-
mihu. KaZd4 ¢asovd znacka Kkroku vyvold
z pamdéte prisludni informdciu, ktord vytvori
podprogram riadeny postupnostou impulzov,
ktoré vznikaji v opakovaéi asovych znadiek,
alebo pomocou kruhového registra postva-
ného zopakovanymi fasovymi znackami, za-
znamenanymi v zdroji ¢asovych znadiek. Ca-
sové znaCky modZu byt.zaznamenané na jed-
nej stope pésika magnetofénu, ktorého dal-
Sie stopy si stfasne zdrojom zvukového
sprievodu, alebo na filmovom péase mecha-
nicky, opticky, magneticky i dielektricky,
pokial je multivizia sprevddzand filmovym
premietanim. Zdrojom Casovych znadiek
mdZe byt aj intervalovy spinad a dlZka jed-
notlivych intervalov mdZe byt tieZ zakédo-
vané v paméti povelového systému. Konecne
postvanie krokového registra sa da vykona-
vat aj rucne, ¢o je vyhodou pri doladovani
programu. Podstatnym prinosom nového spo-
sobu povelovania je vyuZitie opakovania ca-
sovej znacky v rytme zodpovedajicom ovla-
danym zariadeniam obzvl4st diaprojekto-
rom. Ovladdanie diaprojektorov vyZaduje pre
kaZdy krok programu, uréeny &asovou znac-
kou dva, alebo viac impulzov v Casovom
slede, ktory je charakteristicky pre typ dia-
projektora. Novy systém vyuZiva tito zdko-
nitost na zjednoduSenie zdznamu programu.
KaZdii ¢asovii znacku premieiia v postupnost
impulzov, formédcie zodpovedajicej pripoje-
nym pristrojom. Z postupnosti impulzov m4
kaZdy svoj tcel a kliduje svoju skupinu po-
lovodicdovych prvkov — hriadel ovladajicich
vystupné =zariadenia. Jeden z postupnosti
impulzov posiiva register krokov, iny pod-
miefiuje vymenu obrazov, daldi urcuje spo-
sob prelnutia atd. Uéinok impulzov je pod-
mieneny stavom pamdite, kde je prikaz
zaregistrovany.

Priklad prevedenia vyndlezu je zndzorne-
ny na pripojenom vykrese, kde obr. 1 predsta-
vuje blokové zapojenie povelového systému
riadeného c¢asovymi znackami z magneto-
f6énu, alebo z intervalového spinaca ¢i filmo-
vého pésu s pripojenymopakovafom znadiek,
obr. 2 predstavuje obdobu zapojenia, kde
opakované znacCky su zaregistrované v zdroji
¢asovych znadiek, pri¢om ich roztriedenie
zabezpeduje pripojeny kruhovy register, obr.
3 predstavuje zapojenie odporov zaradenych
na vstupe diédovej paméte povelového sys-
tému a v sérii s beZcom krokového volica,
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4
na vylidenie nepriaznivého -yplyvu spétnych

" pridov diéd a obr, 4 znézoeriiuje obdobu za-

pojenia, kde povelovy systém je uvadzany
do chodu intervalovym spinafom, ktorého
funkcia méZe byt urdovand polovoditovou
pamétou, na ktord je pripojiteIny.

Zapojenie povelového systému pre riade-
nie programu, obzvlast pre riadenie multivi-
zie, podla vynédlezu spodiva v tom, Ze na
zdroj 1 dasovych znadiek je pripojeny bud
opakovat 2 znadiek alebo kruhovy register 8
vytvarajici z kaZdej povodnej asovej znaé-
ky postupnost impulzov, z ktorych jeden
impulz je pripojeny na krokovy register 3,
ktory je napojeny na vstupy polovodifovej
paméte 4, ktorej vystupy st pripojené na
ovlddané pristroje 7 prostrednictvom skupin
polovodiéovych prvkov 6 klicovanych zosté-
vajicimi zopakovanymi impulzami. Pritom je
vyhodné, Ze krokovy register 3 alebo kruho-
vy register 8 sd realizované telefénnymi vo-
liémi. Dalej u zapojenia podla vynélezu je
vyhodné, Ze beZec krokového registra 3, rea-
lizovaného Kkrokovym volifom je pripojeny
cez sériovy odpor 3 na zdroj 11 pomocného
napitia, pri¢om kontakty vystupu krokového
registra 3, pripojené na polovoditovi pamét
4, su sudasne pripojené pomocou odporov 12
na spolo&ny bod 9. A napokon je vihodné, Ze
zdrojom 1 &asovych znaciek je intervalovy
spina¢ 10, ktory je pripojeny na vystup 12
polovodifovej paméte 4, v ktorej je zakodo-
vand dlZka intervalu jednotlivych krokov
programu.

Casové znadky programu, zaznamenané
napr. na diernej paske, filmovom pése alebo
magnetoféne apod., spdsobuji vyvolanie pro-
gramu zaznamenaného v paméti 4. Na zjed-
nodu$enie zdroja 1 ¢asovych znaciek sa vy-
uZiva pravidelnost rytmu cinnosti ovldda-
nych pristrojov 7, napr. diaprojektorov,
v ktorého rytme opakova¢ 2 znadiek vyrobi
dalgie impulzy klddujice skupiny polovodi-
¢ovych prvkov 6 ovlddanych pamétou 4 tak,
7e ovladané pristroje 7 maji zabezpeceni
spravnu &innost. Ak umo#Ziiuje zdroj 1 daso-
vych znadiek hustejSiu informéciu, je moZné
nahrat vSetky impulzy do neho a na jeho
vystupe pouZit kruhovy register 8, ktory za-
bezpedéi roztriedenie impulzov pre klicova-
nie polovodiovych prvkov 8, ktoré v spolu-
prdci s polovodidovou pamétfou 4 oviddajd
ovlddané pristroje 7 tak, ako v predchézaji-
com pripade. V pripade, Ze povelovy systém
nespolupracuje so zdrojom zvuku a jeho
funkcia nemusi byt synchrénna s inou &in-
nostou, mbéZe byt triadeny vlastnym interva-
lovym spinatom 10, ktorého ¢&innost moZe
byt bud samostatnd, alebo riadend z vystupu
12 polovodidovej paméte 4, kde dlZky jedno-
tlivych intervalov programu moZno zakddo-
vat podla potreby.

Zapojenie povelového systému podla vy-
nélezu je navrhnuté pre multiviznu techniku
audiovizie, ale jeho aplikacia je moZnd tieZ
v inych odvetviach, napriklad v riadeni dis-
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kontinudlnych procesov v priemysle, ktoré
vystaduji s pevnym, vopred urenym pro-

gramom. Malé prevadzkové nédklady, jedno-
duchost a spolahlivost si jeho prednostou.

PREDMET VYNALEZU‘

- 1. Zapojenie povelového systému pre ria-
denie programu, 0bzvlast pre riadenie mul-
tivizie, vyznadujtce sa tym, Ze na zdroj (1)
¢asovych znadiek je pripojeny bud opakovad
(2) znadiek alebo kruhovy register (8), vy-
tvdrajici z kaZdej pdvodnej &asovej znacky
postupnost impulzov, z ktorych jeden impulz
je pripojeny na krokovy register (3), ktory
je napojeny na vstupy polovodifovej pamaéte
(4], ktorej vystupy siu pripojené na ovlédda-
né pristroje (7) prostrednictvom skupin po-
lovodi¢ovych prvkov (6) klddovanych zo-
stdvajicimi zopakovanymi impulzami.

2. Zapojenie podla bodu 1, vyznacujice
sa tym, Ze krokovy register (3) alebo kruho-
vy register (8) s realizované telefénnymi
voliémi.
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3. Zapojenie podla bodu 2, vyznacujice
sa tym, Ze beZec krokového registra (3), rea-
lizovaného krokovym volifom, je pripojeny
cez sériovy odpor (5) na zdroj (11) pomoc-
ného napétia, priCom kontakty vystupu kro-
kového registra (3), pripojené na polovodi-
¢ovi pamét (4), si stCasne pripojené pomo-
cou odporov (12} na spolo¢ny bod (9].

4. Zapojenie podla bodu 1, vyznadujice
sa tym, Ze zdrojom (1) €asovych znadiek je
intervalovy spinac¢ (10).

5. Zapojenie podla bodu 4, vyznadujice
sa tym, Ze intervalovy spinaé¢ (10) je pripo-
jeny na vystup - (12) polovodi€ovej pamite
(4), v ktorej je zakodovana dlZka intervalu
jednotlivych krokov programu.

5-mtzh 2580 - 612
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