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Tla&na vzpéra je jednim koncem 2

uchycena na kotvu elektromagnetu a dru-
hym koncem na spojovacf ty&. Tlalnd vzpé-
ra a spojovaci ty& sviraji spolu vidy
pravy dhel, S vfhodou je tla&¢nd vzpéra /0\
ve form& duté trubky, ve které je uloZe-
na vypinacf prufina. Tak je zajidtén
soub&h vZech zh&3edel p¥i spindni i vy-
pindnf. Dale je moZno vypinaci pruZiny

© konstruovat co nejdelsf{, a tim zajistit
jejich co nejplo$3f charakteristiku a

m&kky chod.
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Vyndlez se tykd ovlddaciho mechanismu vakuového stykade nebo vypfnale, sestavajiciho
z elektromagnetu, pruZin, kyvnych ovlddacich pdk vzdjemn& vazanych spojovacl ty&f.

Moderni vakuovy stykad nebo vypinal sestdvd ze dvou samostatnych funk&nich E&sti.
7z &4sti vypinaci, sestdvajici obvykle ze t¥{i vakuovych zhédZedel upevn&nych -izola&n& na
uzemné&ném rdmu a z &4sti mechanické - ovlddaci - sestdvajici z pohonného elementu, obvykle
elektromagnetu, vypinacich pruZin a izolaénich kyvnych ovlddacich pdk p¥end¥ejicich vypina-
ci a zapfinaci pohyb od magnetu respektive prufin. na pohyblivé kontakty zhdSedel. Po¥adavky
na mechanickou ovlédaci.éést lze shrnout do t&chto obecnych zdsad:

- P¥i funkci p¥istroje md byt zaji¥té&n soub&h v3ech vypinajicich resp. zapinajicich
zhdZedel.

- Vypinaci pruZiny maji byt co nejdelsf{, aby se zajistila jejich co nejplo3$i charakte-
ristika a tim co nejmé&k&{i chod mechanismu.

- Rozm&rov& m& byt mechanick& ovlddac{ %&st co nejmensi.

V nékterych p¥ipadech se kotva elektromagnetu zavé3uje p¥imo na vypinaci pruZinu soulas-
n& se spojovaci ty&i jednotlivych izoladnich kyvnych ovlddacich pdk. Uspof4ddéni m& nevyhodu
v tom, Ze pruZiny z konstruk&nich duvodd vychdzeji krdtké a tudiZ maji{ strmou charakteristiku.
Dal8i nevyhodou uspofdddni je, Ze se obtiZn& zajil¥ftuje soub&h zh&Zedel. Aby se zajistil soub&h
zhd$edel, d&laji n&kte¥{ vyrobci kyvné ovlddaci pdky a spojovaci ty¢ jako jeden celek, ktery
je ovl&dén pohonnym elementem bud uprost¥ed nebo na kraji. Nevyhodou tohoto pojeti je, Ze
celek, ktery musi{ byt vyroben z izola&niho materidlu je 2znalné& silov& nam&hén, vychdzl robus-
ni a jeho vyroba vyZaduje lisa¥skou nebo lici technologii s nékladnymi formami.

Uvedené nevyhody v podstatd odstrafiuje vyndlez ovlddaciho mechanismu, jehof podstata
spolivd v tom, Ze tlalnd vzpéra je jednim koncem kyvn& uchycena na kotvu elektromagnetu,
druhym koncem je kyvné& uchycena na spojovac{ ty& tak, Ze mezi tlanou vzpé&rou a spojovaci
tyé{ je pravy thel. Na spojovaci ty&i jsou otoln& uloZfeny kyvné ovlddaci péky.

Na pfipojeném vykresu je na obr. 1 a 2 uveden p¥iklad provedeni ve dvou riznych pohledech.
Vakuov4 zhd¥edla 1 jsou pomoci roubiku 2 nesouciho pevny kontakt 3 a p¥ivodni svorku 4 pevn&
uchycena pfes izoladni &&st 5 k uzemn&nému rdmu 12 p¥istroje. Roubiklz nesouci pohyblivy
kontakt 6 je kyvn& uloZen na &epu umisté&ném na jednom konci kyvné ovlddaci péky 8. Druhé konce ovldda~
cich pdk 8 jsou provrtdny a otvory volné prochdzi spojovaci ty¢ 9. Spojovaci ty& 9 prochdzi
ddle trubkovymi tla&nymi vzp&rami 10. Protilehlé provrtané otvory ve vzpérdch 10 zaruéﬁji
kolmost uloZeni vzpér 10 viu¢i spojovac{ ty®i 9. Na spojovaci ty&i 9 jsou déle zachyceny
pohyblivé konce pruZin 11 uloZené uvnit¥ tla&nych vzp&r 10 majicich tvar trubek, jejichi
vnitini prim&r je volen tak, aby pruZiny 11 vytvafely pro vzpéry 10 vedeni. Pevné konce pruZin
11 jsou pevné uchyceny k uzemnénému rému 12 p¥istroje.

Tla&né vzp&ry 10 nesou na svych hornfch koncich loZiska 13 v:kterych je na Cepech kyvné
uloZena kotva 14 magnetu 15 s civkami 16.

P¥i zapinacim pochodu se kotva 14 p¥ibliZuje k té&€lesu magnetu 15. Jej{ pohyb se prostfed-
nictvim lo%isek 13 pfend3i na vzp&ry 10, které stladujil spojovaci ty& 9 smérem doll, pruZi-
ny 11 se napinajf a kyvné pdky 8 uloZené v loZiscich 17 zatla&{ pohyblivy kontakt 6 na roubi-
ku 7 do zapnuté polohy p¥istroje. Bo&nimu vychyleni soustavy brdni{ opéry 18 nebo ji#% uloZeni
samotnych kyvnych pak 8.

Vypinaci pochod provedou stejnym zpisobem pruZiny 11. Uspofdddni tladnych vzp&r 10 spo-
jovaci ty&e 9 a kyvnych ovlddacich pdk 8 zaruduje i p¥i volnosti t&chto 4114, naprosty
soub&h v3ech ovlidanych zhéd%edel a proto neni nutné tuto soustavu konstruovat jako pevny
a hmotny izolaén{ celek vyZadujic{ lisa¥skou nebo licf technologif s ndkladnou formou.
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Uspofédéni umoZiuje uloZit vypinacf pruZiny 11 po strandch ovl4daciho magnetu 15. Lze proto
pruZiny 11 navrhnout p¥i minimdlnich rozm&rech p¥istroje dlouhé a tak zajistit plochou
silovou charakteristiku pro m&kky chod p¥istroje.

PREDMET VYNALEZU

1. Ovlddaci mechanismus vakuového stykale nebo vypinale, sestdvajfci z elektromagnetu,
pruZzin, kyvnych ovlédacfich pdk vzajemné& véazanych spojovaci ty&f vyznaleny tim, %e tladné
vzpéra (10) je jednim koncem kyvn& uchycena na kotvu (14) elektromagnetu, druhym koncem je
kyvné uchycena na spojovaci ty¢ (9) tak, Ze mezi tlalnou vzp&rou (10) a spojovaci ty&fi (9)
je pravy tGhel, pFifemZ na spojovaci ty&i (9) jsou oto&nd uloZeny kyvné ovladac{ paky (8).

2. Ovlddaci mechanismus podle bodu 1 vyznaleny tim, Ze tlainé vzpé&ry (10) jsou duté
a v nich jsou umisté&ny vypinac{ pruZiny (11) uchycené jednim koncem v rému stykade nebo

vypinade a druhym na spojovaci ty&i (9).

3. Ovlédaci mechanismus podle bodu 1 a 2 vyznaleny tim, Ze tla&né vzpdry (10) jsou zajil¥-
té&ny proti boénimu vychyleni op&rami (18) uchycenymi na ré&mu styka&e nebo vypinace.

1 vykres
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