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【手続補正書】
【提出日】令和1年10月4日(2019.10.4)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　複数の処理機械を備える設備を対象とし、前記複数の処理機械に対する作業者への作業
指示を行う作業指示システムであって、
　前記複数の処理機械による処理及び前記複数の処理機械に対する作業者による作業を管
理すると共に、作業者の作業状態に基づいて作業者に対する次作業を決定する管理装置と
、
　作業者により当該作業者の作業状態を入力可能であり、入力された作業状態を前記管理
装置へ無線通信により送信し、前記管理装置から前記次作業を無線通信により受信し、受
信した前記次作業を表示する、作業者が携帯可能な携帯端末と、
　を備え、
　前記管理装置は、
　前記携帯端末から作業者による作業の開始情報及び完了情報を前記作業状態として入力
した場合に、前記設備における所定のホームポジションにおいて作業の開始状態及び完了
状態を推定する作業状態取得部と、
　推定された作業の開始状態及び完了状態に基づいて作業者に対する次作業を決定する次
作業決定部と、
　を備える、作業指示システム。
【請求項２】
　前記携帯端末は、作業者の所定部位の加速度を検出する加速度センサを有し、検出情報
を前記管理装置へ無線通信により送信する、請求項１に記載の作業指示システム。
【請求項３】
　前記携帯端末は、作業者の生体情報を検出するセンサを有し、検出情報を前記管理装置
へ無線通信により送信する、請求項１又は２に記載の作業指示システム。
【請求項４】
　前記携帯端末は、作業者の視界を撮像する撮像装置を有し、撮像情報を前記管理装置へ
無線通信により送信する、請求項１－３の何れか一項に記載の作業指示システム。
【請求項５】
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　前記作業状態取得部は、
　前記携帯端末に作業の開始情報が入力された場合に、入力された時刻と、入力された時
の前記携帯端末の位置から前記所定のホームポジションの位置までの距離とに基づいて、
作業者による作業の開始時刻を推定する作業開始時刻推定部と、
　前記携帯端末に作業の完了情報が入力された場合に、入力された時刻と、入力された時
の前記携帯端末の位置から前記所定のホームポジションの位置までの距離とに基づいて、
作業者による作業の完了時刻を推定する作業完了時刻推定部と、
　を備え、
　前記次作業決定部は、推定された前記開始時刻及び前記完了時刻に基づいて作業者に対
する次作業を決定する、請求項１－４の何れか一項に記載の作業指示システム。
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