CESKOSLOVENSKA

SOCIALISTICKA

REPUBLIKA
(19)

URAD PRO VYNALEZY
A OBJEVY

POPIS VYNALEZU
K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(22) P¥ihl&$eno 26 09 85
(21) PV 6884-85

(40) zvefejn&no 14 08 86

{(45) yydano 15 04 88

251122

(1) (B1)

(51) tnt. C1.4

B 65 G 47/02

(75)
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vyndlez Ye3$i pojezdovy viz pro manipula-
ci s materidlem sestdvajici z podvozku
a vyskov& prestavitelného ramu. Mezi pod-
vozkem a vySkové pfestavitelnym rdmem se
nachézi zdvihové tstroji. Vy3kové presta-
viteln§ rdm je opatfen vysuvnymi ploSinami.

251122

(64) Pojezdovy viiz pro manipulaci s materialem
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Vyndlez se tykd pojezdového vozu pro manipulaci s materidlem.

P¥i v&t8iné dosud provadénych pfepravnich manipulacich p¥edev&im tydového materidlu,
je materidl prepravovdn z vozu na pracovni nebo manipula&ni st@l pomoci je¥dbu. To
v mnohych pripadech vyZaduje pofizen{ nového specidlniho je¥dbu i nové jetdbové dréhy.
Pfitom manipulace s jefébem jsou pom&rné& zdlouhavé a jen obtifné je lze automatizovat.

Tyto nevyhody odstranuje feSeni podle vyndlezu, kde pojezdovy viz je opatfen podvozkem
a vy3kové pfestavitelnym rdmem, mezi kterymi je zdvihové tdstroji a jehoZ vydkové prestavi-

telny rédm je opat¥en stranové vysuvnymi plo$inami.

Uspofadéni pojezdového vozu podle vyndlezu umoZiuje bez pouziti jerdbu materidl ulo-
Zeny na voze pYrepravit i na oboustranné umisténé pracovni nebo manipuladni stoly s roSto-
vymi stojany, p¥ipadné& opaéné& materidl ze stolu p¥epravit na viz. P¥itom celou operaci
lze snadno zautomatizovat.

Na pfipojeném vykresu je zndzornén p¥iklad provedeni vyndlezu, kde na obr. 1 je p¥i&ny
fez pojezdového vozu pro manipulaci s materidlem a na obr. 2 je pudorysnyi{pohled.

Na podvozku pojezdového vozu jsou ustaveny zvedaci stojany 2 na kterych spofivé vyfko-
vé prestavitelny ram 3, ktery nese oboustrannd teleskopicky vysuvné ploSiny 4. Na horni
strané vysuvnych plo$in 4 je upravena ndstavba 5, kterd zajiituje polohu uloZeného materidlu
6. Vysouvani vysuvnych ploSin 4 je odvozeno od elektromotoru 7. Viz je ustaven na drize
8 umisténé mezi manipuladnimi stoly 9. Pojezd vozu je odvozen od elektromotoru 10. Mezi
kolejnicemi drdhy 8 je kandl pro vozikovou trolej 10.

P¥i manipulaci s materidlem 6 zajede vizs/mezi manipulaléni stoly 9, vysikové prestavi-
telny rdm 3 s vysuvnymi plofinami 4 se pomoci =zvedacich stojand 2 zvednou do horni polohy

tak, aby materidl 6 preZel pres zardiky 11 ro¥tu manipula&nich stold 9.

v¢suvné plodiny 4 se vysunou a spouSténim se materidl 6 ustavi na roft manipulaéni-

ho stolu 9.
; . . “ : Sand
Vysuvné ploS8iny 4 se spusti do spodni polohy tak, «uy néstavba 5 podjela sloZeny
materidl 6 a zasunou se na vySkové p¥estavitelny rdm 3.
PREDMET VYNALEZU
Pojezdovy viz pro manipulaci s materidlem sestdvajici z podvozku a vyiZkové presta-

vitelného rdmu, mezi kterymi je zdvihové ustroji, vyznadeny tim, Ze vySkové prestavitelny
rdm (3) je opat¥en vysuvnymi ploZinami (4).
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