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na navijedkach

Zatizeni k odviieni a vedeni navije-
ného vodide na navijedkach fesi_problém
navijeni civek, nebo rotoru, s krizovym
nebo valcovym vinutim na jednoduchém st- —
roji 8 velkou presnosti kladeni zévitu.
Podstata resSeni spociva v tom, Ze v dutém i
loZigkovém t&lese spojerdm se zékladnim ) {
nosnym t&lesem je umisténa pruchozi otodna I
hi*idel opatifena na vn&jsim obvodé dasti
hnacim prvkem spojenym s hnaci jednotkou,
pPidemZ k prichozi otodné hiideli je pri-
pevndna jednak vadka pro odvozeni posuvu
navijené civky a pocitani navinutych zéa-
vitl, a k pfedni casti pruchozi otolné
hi*idele je pPfipevnéno vyskové stavitelné
navddéci rameno s prestavitelnymi navadé-
cimi prichodkami pro vedeni vodide k na-
vijene civce, zatimco k zadni &4sti pri-
chozi oto&né hiridele je pripevnén uchytny
rédm 8 uchytnym mechanismem a zésuvaym me-
chanismem pro ot&divé uloZeni civky se za-
sobnym vodidem, VysSkové stavitelné navédé-
c¢i rameno 30 vytvoreno v n&kolika vyhoto-
venich o ruzné délce, pridemZ jednotliva
ramena jsou vyménna.v zavislosti na pri-
méru a délce navijené civky. Vystupni na-
vaddci prichodka jé opatiena prodlouZenym
vyvodem, ktery mizZe byt sgojen 8 nastavo-
vacim éienem pro nastaveni jeho délky.
Zatizeni 1ze vyuiZit u navigeéek urdenych
pro navijeni civek a rotori s kiiZovym
nebo valeovym vinutin, obzvlasts v piipadé
poZadavku presného kladeni zaviti,
Podstata feSeni je zfejma z obr. 1 a 2.
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Vynédlez se tykd zaFizen{ k odvijeni a vedeni navijeného
vodi&e na navijeZkéch vdlcovych a k¥fZov§ch civek.

Jsou znéma navijeci za¥izenf, u kterych je civka se zd-
sobnim vodi&em uchycene bud na navijecim stroji, nejlast&ji
viak na dchytném mechanismu mimo havijeci stroj, a to bud
v horizont4ln{ nebo vertikdln{ ose oté&eni, Odvijeny vodiéd
se obvykle vede k civce urdené k navijeni pres systém kladek,
z nichZ jedna je umi{st&na na kyvném remenu se stavitelnym na-
pinénim vodi¥e., Remena systému maji funkci pédky pro regulsci
brzdic! sfly p¥i odvijeni z civky se zdsobnim vodi¥em, Uvede-
ny zpisob uchyceni a odvijeni vodile ze zdsobni civky je vhod-
rny klavné pro vdlcovéd vinuti civek a transformétord, je vdak
mofno jej v omezeném rozsahu aplikovat pro ki¥iZové nav{jedky,
‘u kterych se kifZové -vinut{ provéd{ pomoci vodfciho a ukléda-
cihe ramena, jeho% pohyb je odvozen od vym&nngch valek,

Nevyhodou t&chto navijecich zerizeni je skuteénost, Ze
vodi& odvd{ jeny ze zésobni civky urdeny k nevijeni na kostry
civek, je v délce n&kolika desitek centimetrd tém&r bez vede-
ni, pripadn& poklédén jedt& pod vlivem rdzné velkych ramen
8 kladkami, takZe v prdb&hu jeho dréhy od zdsobni civky k na=-
vijené kost¥e civky dochéz{ &asto k jeho p¥ekrouceni, piripad-
n& i pretrienf, Mimoto nejsou tato navijec{ zaffzen{ vhodné
pro navijeni{ k¥{Zovych civek a rotord motorkd, jako ur&itého
druhu ki{Z%ov& vinutych civek, u kterych je tieba civku nebo
rotor pevn& uchytit jak radidln®, tek také axidlné, aby bylo
dosaZeno vysoké presnosti ukldddni zdvitld, pridemZ je nutné
soudasné dosdhnout poZadovaného nastaveni hlu kFfiZen{ navi-

jené civky nebo rotcru, zvl43t& pak u vicevratvych k¥{Zovych
vinuti.
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VyBe uvedené nedostatky odstranuje zaifzeni k odvijeni

a vedeni navijeného vodile na navijefkéch podle vyndlezu,

tvorené zéklednim nosnym t&lesem s hnacim pievodovym mecha-

nismem a Uchytnym i zd4suvnym mechanismem pro zaloZeni civky

se zdsobnim vodifem. Podstata vynédlezu spolivéd v tom, Ze

v Qutém loZiskovém t&lese spojeném se zdkladnim nosnym t&le=

sem je umist&na prichoz{ oto¥nd h¥fdel opatfend na vnéjsi{

obvodové &ésti hnacim prvkem spojenym s hnaci jednotkou, pFie

¢emZ k prichozi oto&né h¥f{deli je pripevn&na jednak va&ka pro

odvozen{ posuvu navijené civky a po&iténi navinutych zdvitd,

a k predni ¢dsti prichozi otolné hifdele je pripevn&no vyiko=

v& stavitelné navdd&ci rameno s prestavitelnymi navédd&cimi

prichodkami pro vedeni vodife k navijené civce, zatimco k zad=-

n{ &ésti prichozi otoéné hi¥fdele je pripevndn dchytny rém

8 Uchytnym mechanismem a zdsuvnym mechanismem pro oté&ivé ulo=-

%en{ civiy se zdsobnim vodilem,

Va¥ka miZe byt pripevneéna bud k pfednt ¥4sti prichozi
hi#{dele, nebo k jeji zadni &ésti,

Vy8kov& stavitelné navdd&c{ rameno je vytvoreno v n&koli-
ka vyhotovenich o rdzné délce, prilemZ jednotlivéd remena jsou
vym&nnd v zévislosti na prim&ru a délce navijené civky,.

Vystupni navddé&c{ prichodka je opatiena prodlouZenym vyj-
vodem, ktery miZe byt spojen s nastavovacim &lenem pro nasta=
veni{ jeho délky.

Vyhody reZeni podle vyndlezu spolivaji pledeviim v tom,
%e navijeny vodi& je veden ze zdsobn{ civky k navijené civce
ne jkratsf moZnou cestou p¥i vylouden{ jakychkoliv napinacich
a vodicich kladek a tim bez nebezpeli jeho prekrouceni, pif-
padn& i pretrieni., PF¥imé spojeni prichozi otolné h¥idele,
opat¥ené z obou stran ochrannymi prichodkami pro vedeni vodie
e bez nebezpelf poskozeni jeho isolace, jednek s valkou pro
odvozeni posuvu navijené civky a pro politdni navinutych zdvi-
td a déle s vym&nnym stavitelnym navdd&cim ramenem pro piresta-
ven{ polom&ru navijen{ v zévislosti na prim&ru a délce navije-
né civky a dhlu navijeni p¥i ki¥{Zovém vinut{, maximélné zjedno-
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duduje a urychluje cely pracovni postup p¥i dodrZen{ plné
spolehlivosti funkce., Usporddénfmprodlouzeného vyvodu vystupni
navddéci prestavitelné prichodky pro bezprostiedni{ poklédéani
vodie na civku, se dosehuje vysoké presnosti navijeni,

Zar{zeni k odvijeni{ a vedeni navijeného vodile na navi=-
Jjedkéch bude ndsledovn® bliZe popséno v pr{kladovém provede-
ni s pomoci p¥ipojeného vykresu, kde

obr. 1 zndzornuje celkové usporddéni za¥izeni k odvijent
a vedeni navijeného vodi¥e na navijelkdch, a

obr, 2 zndzornuje usporddéni vyBkov® pohyblivého vyvodu vystup=
n{ piestavitelné navddé&ci prdchodky.

Zetizen{ k odvijeni{ a veden{ navijeného vodile na navije&-
kéch podle obr. 1 je vytvoreno na zdklaednim nosném télese 1
opatieném hnac{m prevodovym kolem 5 hnac{ jednotky 50, které
miZe byt nahrazeno jinym pievodovym udstrojim, nap¥fi{klad teme=
nicf, Se zékladnim nosnym t&lesem 1 je spojeno kolmo k n&mu
situovené duté loZiskové t&leso 2, ve kterém je umist&na pri-
choz{ oto&néd h¥fdel 3 na koncich opat¥end predni ochrannou
prichodkou 3Jle a zadn{ ochrannou prichodkou Jlb, uleZené to&n&
8 minimd4ln{ radidlnf i axidln{ vili, pridemZ nastaveni{ hiidele
je provedeno pomoct zajid¥ovaci matice 80 a zaji&¥ovaci podloz-
ky 83. Vn&j81 obvodovéd ¢4st prichozi oto&né hiidele 3 je opatre-
na hnacim prvkem, spojenym s hnacf jednotkou, v deném p¥ipadd
prevodovym ozubenym kolem 4, které se nachédzi v zéb&ru s hnacim
prevodovym kolem 5 hnaci jednotky 50.

K predni wn&jd{ &dsti prichoz{ otoéné h¥idele } je pripev-
n¥ne jednak valka 6 pro odvozeni posuvu navijené civky Z a pro
odvczenf pod{tdni navinutych zdvitld, a dédle vydkov& stavitelné
nevdd&ci{ rameno 7, které je vytvoreno v n&kolika vyhotovenich
o rdznych délkdch pro vinut{i civek rdznych prim&rd a rdznych
délek, prifemZ jednotlivd vyskov& stavitelnd navéddéc{ ramena 7]
jsou vym&énnd v zdvislosti na prim&ru a délce navijené civky

Z a na poZadovaném thlu kf{¥ového vinuti, KaZdé vy3kovE& stavi-
telné navddé&ci remeno ] je opat¥eno vstupni prichodkou Tla
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a vystupni prestavitelnou prichodkou 71b pro vedeni navijeného
vodideY k navijené cfvce Z - prilemZ ze civku je povaZovén i ro=
tor motorkd, V pfipad® nedostatku prostoru na predn{ &édsti pri-
choti oto&né hridele 3}, obzvl4a3t& u malych navijedek, je utelné
pripojit valku 6 k zadni &dsti prdchoz{ otolné hifdele 3,

K zadni &ésti prichoz{ otodné hiridele J je pomoci zajis¥ova-
cf metice 82 a podloZky 83 piripevnén lchyiny rém 8, jeho% jedno
rameno je opatieno dchytnym mechenismem 8la a druhé rameno zésuv-
nym mechernismem 8lb. Usporédéni ramena 8 s uvedenymi mechanismy
zajis¥uje oté&ivé ulozeni civky X se zdsobnim vodifem Y, ptidemZ
zédsuvny mechanismus 8lb je opatfen brzdou gl1 tvofenou bubinkem
se stavitelnym pruZnym brzdicim ramenem, Civke X se zdsobnim
vodifem Y je poloZena symetricky k podélné ose prichozi otoéné
hifdele 3 za udlelem zajidté&ni rovnom&rného odvijen{ zdsobniho
vodite Y, ktery prochéz{ 8% k navijené civce Z bez pouZiti pé-
kovych ramen a bez nebezpeli jeho prekrouceni nebo pretrieni.

Vystupni prestavitelnd navédd&c{ prichodka 7J1lb miZe byt
opatfena prodlouZenym vyvodem 71l pro presn&jsi vedeni nav{je-
ného vocdile Y v t&sné blizkosti povrchu navijené civky 2, Jjak
zndzorn&no na obr. 2. Vyvod Tl1 vystupni prestavitelné navdds-
ci prichodky 71b miZe byt i vySkov® nsstevitelny, prifemz je
spojen 8 nastavovacim &lenem 712 pro plynulé automestické nasta-
vovén{ jeho Ust{ na nav{jenou civku Z.

PFri funkci zaff{zeni k vedeni a odvijeni navijeného vodile
na navijelkéch podle obr, 1 se uvede hnac{ jednotkou 50 pres
jeji hnaci{ ozubené kolo 5, které je v zdéb&ru s pohénénym ozu-
benym kolem 4, do pohybu prdchozi otolnd hiidel J se vdemi na
n{ upevnénymi dfly, to je valkou 6, kterd odvozuje posuv navi-
jené civky Z jakoZ i po¥ftdnf zd4vitd na p¥ipojeném politadle,

a svolenym, vydSkovZ stavitelnym navddécim ramenem 7], které za-
jistuje veden{ a uné¥en{ navijeného vodi¥ Y. Plynule odv{jeny
zédsobni vodi& Y se pritom vede ze zdsobni civky X zadn{ ochran-
nou prichodkou 31b prdchozi otolné hiidele 3 a jeji piedn{
ochrannou prichodkou 3la do vstupn{ prichodky Jla vyskové sta-
vitelného navédd&ciho ramena ] a dédle pres vystupni prestavitel=
nou navéd&ci prichodku 71b ke kosti¥e navijené civky Z - nebo
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navi jeného rotoru motorku - k niZ se vodi& uchyt{ jeXt& pred
zapofetim navijenf., P¥i otélenf{ vyZkov& stavitelného navéd&ciho
remena 7 se plynule odvijeny vodi& Y ukl4dé v zévislosti na
nastaveni valky 6 v jednotlivycﬁ§g£§5 vélcovych zédvitech a
vratvédch na kostru civky Z.

Presného ukl4dédni z4vitd se dosahuje zavedenim prodlouZe-
ného vyvodu 711 u vystupni navdd&ci prichodky 71b tek, Ze ust{
vyvodu je co nejbli%e u navijené vrstvy. Za Udelem velmi pres-
ného navijenf mi%e byt vyvod 71ll vystupni navédd&ci jednotky
usporédédn u svého udst{ jako kluzny, doléhajic{ na navijené
vrstvy, a pritom vyZkov& plynule nastavitelny tim, Ze je oplen
o tla¥nou pruzinu 712, tekZe pri nardstajicich vrstvéch se
automaticky plynule zasouvéd do vystupni prichodky Tlb.

Zarizeni k odvijeni a vedeni navijeného vcdife nae navijed-
kdch lze vyuZit na navijecich zafizenich urdenych k navijeni
civek a rotord motorkd s ki¥{%ovym a vélcovym vinutim, obzvlé&sté
v pFipad® potreby presného uklédéni zévitd,
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Za*izeni k odvijeni a vedeni navijeného vodi¥e na navi jelkédch,
tvorené zdkladnim nosnym t&lesem a hnacim p¥evodovym mechanis=—
mem a \chytnym 1 zdsuvnym mechanismem pro zaloZen{ civky se
zédsobnim vodidem, vyznatené tim, Ze v dutém loZiskovém t&lese
(2) spojeném se zdkladnim nosnym t&lesem (1) je umisténa priw
choz{ oto¥né h#fdel (3) opatiené na vn&ji{ obvodové &4sti hna-
cim prvkem spojenym s hnaci jednotigou (50), pri¥emZ k prdichozi
oto¢né hifdeli (3) je ptipevnéna jednak valka (6) pro odvozeni
posuvu navijené civky (2) a poc¢iténi{ navinutych zavitd, a

k pfedni &ésti prdchozf oto&né h¥fdele (3) je pripevn&no vyse
kov® stavitelné navddéci rameno (7) s prestavitelnymi navédé-
cimi prichodkemi (7la, 71b) pro vedeni vodi&e (Y) k navijené
civce (Z), zatimco k zadni &dsti prichozi oto&né hiidele (3)
je pripevnén dchytny rém (8) s dchytnym mechanismem (8la)

a zésuvnym mechanismem (81lb) pro oté&ivé uloZeni civky (X)se
zdsobnim vodiZem (Y).

Zeti{zeni k odvijen{ a vedeni navijeného vodife na navijedkdch
podle bodu 1, vyznelené tim, Ze valka (6) je pripevnZna k pied-
ni ¥4sti prichozi oto¥né h¥idele (3).

Zatizeni k odvijeni a vedeni navijeného vodile na navijedkdch
podle bodu 1, vyznalenéd tim, Ze valka (6) je piripevn€na k zad-
ni &4sti prichoz{ oto&né hirfdele (3).

Zarizeni k odvijeni a vedeni navijeného vodile na navi je&kdch
podle bodd 1 ~ 3, vyznalené tim, Ze vydkovE& stavitelné navé-
d&ci rameno (7) je vytvoreno v n&kolike vyhotovenfich o rdzné
délce, prifemZ jednotlivd remene jsou vyménnéd v zdvislosti

ne primé&ru a délce navijené civky (Z).

Zar{zeni k odvijeni a vedeni navijeného vodife na navijelkéch
podle bodu 1 &% 4, vyznadené tim, Ze vystupni navéddéci prichod-
ka (71b) je opetrena prodlouZenym vyvodem (711)

ZaF{zeni k odvijeni a vedeni niydddciho vodiZe—ne- nagvije¥kéch
podle bodd 1 @ 5, vyznadené tim, Ze.prodloueny vyvod y/n)
vystupn{ navdd&ci prichodky (71b) ‘j» @pojen 8 nastavovdcim
glenem (712) pro nastaveni jeho délky.
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