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Chépadlo s vykyvaym pohybom &elusti

Chépadlo s vjkyvnym pohybom Zelusti

uréené pre preiemyselné roboty a mani-
puldtory podla vynédlezu je rieené pro-
strednictvom dvojice rovnobeZnych tor-
st cez sustavu symet-
ricky rozloZenych pék ramien a jednooso-
vych kIbov spojené s centrdlnym undSacom
nnacieho transplanta¥ného tiahla. Celus-
§éami spojené prostred-

znych tydi, kbtor

te s s torznymi t
nictvom preatavite
a natédacimi zoradovacimi skrutkami,
pridom uchopovaciu 8ast Zelusti tvoria
gelustové hlavice prig;jené rozoberatel-
ne k zofikmenym ploch

lo umoihuje transforméciu transladného
pohybu na_vystupny vykyvny pohyb Selug-
t1i a umoZiuje naviac jednotlivé élen%
mechanicky prestavovat a prezoradovat.
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Vyndlez sa tyka chédpadla s vykyvnym pohybom &elusti,
urdeného pre priemyselné roboty a manipuldtory k. maenipuléd=-
cii s rotadnymi predmetmi.

7néme prevedenia chédpadiel s vykyvnym pohybom delusti
vyuZivané u priemyselnych robotov a manipuldtorov pre mani=-
puldoiu s rotednymi predmetmi vyuZivajd rdzne pohybové me=
chanické systémy pre prenos pohybu od hnacieho vykonového
glena po vystupmi aktivmi Sast Selusti. PrevaZne sa vyuiiva-
Ju mechanické systémy s nizkym silovym prevodom a naviac
v kompakinom prevedeni 80 zabudovanym vykonovym &lenom,
v d6sledku &oho su zvyaene energetické, rozmerové i dimen-
zidlne nédroky u samotnych pohonov, ako aj nepriaznivo ovplyve
fované dynamické charekteristiky vystupnych Sasti riamien,
presnosti polohovania, manipuladné Sasy a celkovy design,
vyvolané vysokou koncentrédciou nmdt i rozmerov vystupnej
%asti. Samotné Seluste si preva¥ne rieSené ako jeden nedeli-
telny dielec, ¢&o podstetne obmedzuje nie len moZnost zorade-
nia aktivnej uchopovacej casti do-. teoreticky pozadOVanej po=-
lohy pre zabezpelenie spolehlivého upnutiea & centrovania ro=-
tadnfch uchopovanych predmetov, ale naviac negativne ovplyve
fuji tek presnost polohovania ako aj samotné uchopenie, KaZ=
dé chdpadlo predstavuje v konefnom ddsledku v zhmotnenej po=
dobe urdity sibor na seba napojenyoh a funkéne navézujicich
dieloov s tvarovimi a rozmerovymi odchylkemi, ktoré sa v zmon-
tovanyoh retazcoch nutne negativne prejavia na polohe aktive
nej uchopovacej Zasti oproti teoreticky poZadovanej. Sidasne
vyu¥ivané chdpadld prevaZne umo#iiuji eliminovanie t¥chto
chyb len za podmienok demontdZe a vyrobnych dprav dielcov.
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Vy88ie uvedené nedostatky v podstatnej miere odstraniuje
chépadlo s vykyvnym pohybom Selusti podla vyndlezu, ktorého
podstata spodiva v tom, Ze pozostdva z nosného telesa, v kto-
rom si otodne a navzdjom rovnobe¥ne uloZené dve torzné tyde,

z ktorfeh ku kaZdej si stavitelne pripojené dve siimerné péky
sprishnuté jednoosovym kibom s dvomi simernymi spojovacimi
ramenami, ktoré si na opadnom konci sprishnuté jednoosovymi
kivami s centrdlnym undSadom hnacieho transladného tiahla,

od ktorého je kolméd na rovinu vedemi osami torznych tydi, pri-
om s torznymi tydami sd eluste spojené prostrednictvom pre-
stavitelnych zvernych skrutiek s natddacimi zoradovacimi skrut-
kami a uchopovaciu Gast kaZdej deluste tvori felustovd hlavi-
ca pripojend rozoberatelne k zoSikmenej ploche deluste, Tor-
zné tye mdZu byt v telese uloZené naviac presuvne v pozd {3nom
smere., Celuste mb%u byt s torznymi tySemi spojené prostrednic-
tvom delenych 8elustovych vloZiek.

Chépadlo podla vyndlezu je v mechanickom pohonovom sys-
téme riedSené tak, %e umoZiuje vyuZitie chdpadla s priamym pri-
pojenim hnacieho vykonového &Elena i vyuZitie chédpadla oddelene
od hnacieho vykonového &lena, ktoré je moZné napojit prediZenim
tiahla podla diﬁky medzi¥lena. Mechanicky pohonovy systém méd
vysoky silovy prevod, 8o zni%uje ndroky na funkéné rozmery,
hmotnost i energetické ndroky vykonovych &lenov. Deleny systém
delusti s vyuiitim zoradovacich skrutiek vo¥i torznym tydism
a oddelenych zoraditelnych delustovych hlavic umoZiuje jemné
zoradenie uchopovacich pléch do polohy teoreticky poZadovane]
bez demontiZe a Gprav s minimilnymi ndrokmi na pracnost.

Na pripojenych vykresoch je na obr. 1 kinematicky zndzor-
nené chdpadlo podla vyndlezu, na obr., 2 priklad prevedenia ché-
padla podTa vyndlezu s vyuZitim torznyoch ty&i Stvorcového prie-
rezu a delenych 8elustovych vloZiek so B8tvorcovym otvorom,
urdeného pre manipuldciu s kTukovymi hriadelmi, pridom ucho-
povacie 8eluste si dovybavené pridavnymi opernymi delustami
a na obrézku 3 priklsd prevedenia chédpadla v &elnom pohiade
podla vyndlezu s vyuZitim torznych tydi Stvorcového prierezu.

V nosnom telese 1 si otodne a navzdjom rovnobezZne uloZe-
né dve torzné tySe 2. Kolmo na rovinu vedeni osami torznjch ty-
&1 2 je v centrdlnom undSadi 4 spojovacich ramien 5 uchytené
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hnacie transladné tiahlo 3. Spojenie centrélneho unédSada 4
so spojovgcimi ramenami 5 je rieSené jednoosovymi kibami
simerne rozloZenymi vodi osi tiahla 4, pridéom kaZdej tor-
znej tyéi 2 prislichaji dve spojovacie ramend 5, ktoré si

s torznymi tydami 2 spojené taktieZ cez jednoosové kiby

v prisludnfch pékach 6., Péky 6 si rozloZené simerne a s

k torznym ty%iam 2 mechanicky fixované. Celuste 8 st k tor-
znym ty3iem 2 spojené prostrednictvom prestavitelnych zver-
nych skrutiek 10 s netddacimi zoradovacimi skrutkami 1l.
Vystupnd dast Selusti 8 je opatrend zoSikmenou plochou, ku
ktorej je rozoberatelne pripojend vymenitelnd 8elustovd
hlavica 7 prostrednictvom skrutiek Q9. V pripade obr.2 a
obr.3 je chépadlo podla vyndlezu dovybavené opernymi Ce=-
ITustami 13 tUSelového charakteru pre podopileranie klukovych
hriadelov. Torzné tyde 2 mb%u byt v telese 1 uloZené pre-
suvne v pozdlZnom smere. Spojenis Selusti 8 s torznymi ty-
gami mé%u byt riedené prostrednictvom delenych delustovych
vloZiek 12.

:  0Oto¥né i presuvné uloZenie torznych ty8i 2 v telese 1
umo¥¥uje popri zdkladnej funkcii natddenia delusti 8 i pre-
stavovanie torznych tyéi 2 v pozd{¥nom smere. Prenocs tran-
sladného pohybu od vykonového &lena cez tiahlo 3 na torzné
tyde g'zabézpeéuje sistava simerne rozloZenyoch spojovacich
remien 5 a pdk 6, cez ktoré sa transladny pohyb tiahla 3
transformuje rovnomerne na otodny pohyb toanjch tyéi 2.
SpOJGnIG deTustdi 8 s torznymi tydami 2 umoznuae pri uvole
neni zvernych skrutiek ich mechanické prezoradOVanic naté-
canim_zoradovaclmi skrutkami 11. Operné plochy pre toto zo=-
radovanie mé¥u byt vytvorené priamo v priereze torznych tydi 2,
pripadne v elustovych vloZkdch 12 podla pouZitého prierezu
torznych tyéi. 2. Celustové hlavice 7 si po zoSikmenych plo=
chéch Zelusti 8 taktieZ prezoraditelné.

Chdpadld podla vyndlezu sdi vhodné pre aplikdeiu v rdz-
nych oblastiach pri stavbe robotizovanych solo pracovisk i
pre robotiZOVané vyrobné linky. VymeniteIné delustové hlavice
umo¥fujd ich vyuZitie nie len vo velkosériovych ale aj v ku-
sovych a mélosériovych prevédzkach.
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l. Chapadlo s vykyvnym pohybom 8elusti urdené pre prie-
myselné roboty a manipuldtory k manipuldcii s rotadnymi pred=-
metmi vyznadené tym, %e pozostdva z nosného telesa (1), v kto-
rom st otodne a navzdjom rovnobeZne uloZené dve torzné tyde(2),
z ktorych ku keZdej si stavitelne pripojené dve simerné pdky
(6) spriahnuté jednoosovym xibom s dvomi simernymi spojovacimi
remenemi (5), ktoré si na opaénom konci spriahnuté jednoosovy-
mi kivami s centrdlnym unasacom (4) hnacieho transladéného tiah~
la (3), os ktorého je kolmd na rovinu vedenu osami torznych
ty8i (2), pridom s torznymi tydami (2) si Zeluste (8) spojené
prostrednictvom prestavitelnjch zvernyeh skrutiek (10) s naté=
gacimi zoradovacimi skrutkami (11) a uchopovaciu dast kaZdej
geluste (8) tvori Jelustovd hlavica (7) pripojend rozoberatel-
ne k zodikmenej ploche Zeluste (8).

2. Chdpadlo podla bodu 1 vyznadené tym, Ze torzné tyde (2)
si v telese (1) uloZené presuvne v pozdlznom sSmere.

3. Chépadlo podla bodu 1 vyznalené tym, Ze Seluste (8) sd
s torznymi tydami (2) spojené prostrednictvom delenych celus=
tovych vloZiek (12).

3 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 2
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