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(54) Zatizeni pro vymEnu girlandovych stolic

Zot{zgen{ umoZnuje vymEnovat hornf = e ML,T‘, B J' '
a spodnf girlandové stolice u stfednich 9 [ if F
" a114 ddlkové pdsové dopravy se zkrécenym e f
} pracovnim cyklex na jednu vyménu. ‘ “ guk
; Za¥izeni je uloZeno na mobilnim, o~
kolovém nebo housenicovém podvorku, na 2
jeho¥ rému je upevndn teleskopicky vyloZ- :’
nikx (18). Na konci vnit¥ntho ramene (1) ;I 1S

teleskopického vyloZnfku (18) je umfstin
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pevny¥ nosny rém (2), ktery prechédz{ ve l
avé spodnf ¥dsti v 1ldZko (3), na kterém ~l +
je na prednim epu (4) oto¥n& uloZeno = X
pfednt 182ko (%) a na zadnim ¥epu (6) @

oto¥nZ uloZeno zadnf 1l0%ko (7). Ve st¥ed-
n{ ¥dsti liZka (3) je na levém ¥epu (8)
kyvné uloZen levy hydraulicky vélec (9),
jehoZ pistnice (10) je ukotvena levym
kotvicim Sepem (11) do prednfho liZka
(5). Na pravém ¥epu (12) je kyvn¥ uloZen
pravy hydreulicky védlec (13), jehoZ pist~
nice (14) je ukotvena pravym kotvicim
Zepem (15) do zadntho liZka (7).
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Vyndlez re$i vyménu girlandovych stolic, zejména u stfednich
dif14 dalkové pasové dopravy,

Doposud znamé zafizeni pro vyménu girlandovych stolic u
strednich dilh dialkové pasové dopravy, kterd jsou v provozu na
povrchovjch uhelnych lomech pracujf s voln& zavéserou girlandovou
stolici, Girlandové stolice je zavéSena na zavésu lanového vritku
umisténém na systému vyloinikd, Rizengym pohybem vjloZniki a vrat-
ki je girlandovd stolice spusténa do prostoru konstrukce stred-
nich dild dialkové pasové dopravy a pretahovéna pod dopravnim pa-
sem dalkevé pAsové dopravy az je ustavena do zAvésd konstrukce
stfednich dild. Nevihodou zaifizeni je velice nAroéna manipulace
se systémem vfloZinikd a vrdtkd pri ustavovdni girlandové stolice
viiéi konstrukci stf¥ednich dil& dalkové pasové dopravy a.pfi pfe-
tahovéani volné zavéSené girlandové stolice na lanech vratkid pod
dopravnim péasem délkové pasové dopravy, Prakticky provoz zarizeni
je doprovazen znaénym podilem manuelni €innosti, PFi praci obslue
hy je nutné zachovavat bezpeénostni pledpisy pro préci pod zavé-
Senym bremenem, Praccvri cyklus vyminy girlandovych stolic tako-
vimto zarizenim je znaéné zdlouhavy a provoz zatizeni milo efeke
tivni, Zarizeni pracujici na tomto principu je schopno prakticky
vyménit dvé aZ tri girlandové stolice za hodinu a provoz musi
byt zajisStén minim4lné tfemi pracovniky,

Uvedené nedostatky fes3{ zarizen{ pro vymdnu girlandovjch sto-
lic u strednich dild délkové pasové dopravy ulozené na mchbilnim
kolovém nebo housenicovém podvozku na jehoZ rdmu je upevnén tele-
skepicky vyloinik s pracovnim orgéinem, ktery umoZnuje vyménu gir-
landovych stolic u stfednich dild ddlkové pasové dopravy tak, Ze
vyména probithd s definovanym uloZenim girlandové stolice po celou
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dobu procesu vymény, podle vynAlezu, jehoZ podstatou je, %e na
konci vnitfniho ramene teleskopického v§loiniku je umistén pevny
nosny rém, ktery pfechdzi ve své pfedni &asti v ldZko stfedniho
valedku girlandové stolice, V predni &asti tohoto liizka je na
pfednim &epu otolné uloZeno pfedni 1liZko pro uloZeni levého kraj-
niho valedku girlandové stolice, V zadni t4sti tohoto liZka je
na zadnim &epu otoéné& uloZeno zadni 14Zzko pro uloZeni pravého
krajniho valedku girlandové stolice, Ve stifedni &asti ldzka je
na levém &epu kyvnd uloZen levy hydraulicky valec, jehoz pistnice
je ukotvena levym kotvicim tepem do prfedniho liZka a na pravém
depu kyvné uloZen pravy hydraulick§ védlec, jehoZ pistnice je ukote
vena pravym kotvicim &epem do zadniho 1dZkae

Vyhodou tohoto zafizeni je, Ze odstranuje sloZitou manipul a~
¢i s volnd zavésSenou girlandovou. sfolici'prostiednictvim systému
pohyblivych vyloinikid a vrétkﬁ a nahrazuje ji manipulaci s jedno=
duchym pfimoéarym pohybem vnitiniho ramene teleskopického v§loi~-
niku na jeho% konci je v pracovnim orgénu girlandovi stolice ulo~
3ena v presné definované poloze po cely cyklus vymény, Po zasunu=
ti pracovniho orgnanu osazeného girlandovou stolici do prostoru
konstrukce dilkové pésové dopravy v mistd provadéné vymény do jde
pohybem hydraulickych vélcd k tvarovani liiZzek pracovniho néstroje
s osazenou girlandou do polohy;ve které je girlandové stolice pii
provozu a usazeni girlandové stolice do z4vésd na konstrukci stied=-
niho dilu ddlkové pésové dopravy. Takto se dosihne podstatné
kratéiho cyklu v§mény girlandové stolice, minimalizuji se naroky
na obsluhu zafizeni a na podil manuelni price v celém procesu Vvj=
mény. Z hlodiska bezpednosti préce je zcela odstranéna manipulace
s volné zavésSenym bfemenem a navic je takto vytvédfen dals{ prostor
pro nové, vjhodnéjsi konstrukéni pojcti vlastnich girlandovych
stolic,"

Priklad prevedeni zaifizeni pro vfménu\girlandovycb stolic je
schematicky znézornén na pfipojenych vikresech, kde obr, 1 zné=-
zornuje vzéjemnou polohu zatizeni pro vyménu girlandovych stolic
a stfedniho dilu ddlkové pasové dopravy pfed zapoletim vymény gir-
landové stolice a obr, 2 znazornuje polohu pracovﬁiho organu zaili-
zeni pfi umisténi girlandové stolice do mista jejiho zavéseni na
konstrukci stfedniho dil ddlkové pasové dopravy. '
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Zatizeni pro vyménu girlandovych stolic u stiednich dild
dalkové pasové dopravy je uloZieno na mobilnim, kolovém nebo hou-~
senicovém podvozku 16 na jehoZ ramu 17 je upevnén teleskopicky
vfloinik 18, ktery zaujimé horizontdlni polohu viéi konstrukci
stfedniho dilu ddlkové pésové dopravy 19 ve vysce horni girlan~
dové stolice zavésené na konstrukci délkové pésové dopravy. Na
konci vnitfniho ramene 1 teleskopického vf§loZniku 18 je umistén
pevny nosny réam 2, ktery ptechdzi ve své predni d&sti v liZke 3.
Na ldZku 3 je na prednim Zepu 4 otolné& uloZeno predni liZko 5 a
na zadnim &epu 6 otodné uloieno zadni ldiko 7. Ve stredni Easti
liZzka 3 je na levém fepu 8 kyvnd uloZen levy hydraulicky vélec 9,
jehoZ pistnice 10 je ukotvena levym kotvicim- éepem 11 de piedni-
ho liizka 5 a na pravém Eepu 12 kyvné uloZen pravj hydraulicky
valec 13, jehoZ pistnice 14 je ukotvena pravym kotvicim ¢epem 15
do zadniho liiZka 7., LdZzko 3, pfedn{ 1dZko 5 i zadni 1ldZko 7 je
rozmérové i tvarové prizpidsobeno viletkim vymdnované gir-
landové stolice, Napijoni a ovliddani levého hydraulického vilce 9
a pravého hydraulického'vélce 13 je provadéno z mista ridife mo=-
bilniho podvozku 16, PFi vyjiméni girlandové stolice z konstrukce
stfednfho dilu dalkové pasové dopravy 19 se zasune pracovai organ
horizont4lnim pohybem teleskopického vyloZniku 18 v misté Vyméﬁo-
vané girlandové stolice do prostoru konstrukce stifedniho dilu pod
dopravni pas d4dlkové péasové dopravy, prifemZ predni liZko 5
a zadni 1dZko 7 jsou horizontdlné srovnédny v tdrovni liiZka 3 pomo~
ci levého hydraulického vélce 9 a pravého hydraulického vilce 13,
PfizdviZenim vnitifnfho ramene 1 a tvarovanim piedniho liZka 5 a
zadniho ldZka 7 pomocf levého hydraulickéhe védlce 9 a pravého hy~
draulického védlce 13 dosedne vyménované girlandova stolice do vy-
tvoreného koryta pracovniho organu tak, Ze stredni{ vidledek girlan-
dové stolice se ulozi do liZika 3 a krajni vdleéky do piredniho
lizka 5 a zadniho ld4Zka 7, Dalsim priawiZenim vnitifniho ramene 1
dojde k uvolnéni vyméﬁované girlandové stolice z jejich zavésh
na konstrukci stfedniho dilu dalkové pésbvé dopravy, Poklesnutim
vnitfniho ramcne 1 a srovnidnim predniho liika 5 a zadniho lidZka 7
do horizontdlni polohy je girlahdové stolice uvolnéna z mista
svého zéavésu na konstrukci stfedniho d{lu dilkové pasové dopravy
19 a naprfimena volné uloZiensd v pracovnim orgédnu zarizeni bez doty~
ku s dopravnim pdsem didlkové pasové dopravy. Zp&tnym horizontél-
nim pohybem teleskopického v§loZiniku 18 se celé zafizeni dostane
do vychozi polohy, jak je znézornéno na obr, l, V této poloze se
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girlandova stolice uloZi do palety a na pracovni organm zafizeni
se umisti nové girlandovi stolice, Vysunem vnitintho ramene 1 te-
leskopického vyloiniku 18 v misté vyménované girlandové stolice
do prostoru konstrukce stifedniho dilu dilkové pasové dopravy 19
pod dopravni pés a tvarovanim pracovniho orgénu, pfedniho luZka
5 a zadniho luZka 7 pomoci levého hydraulického vilce 9 a pravé-
ho hydraulického vélce 13, je novd girlandovi stolice umisténa

v konstrukci stfedniho dflu délkové pésové dopravy 19, Prizdvi-
2enim vnitfniho ramene 1 se z4vésy nové girlandové stolice pii=
bli%i mistdim ukotvenira konstrukci stfedniho dilu a manévrovénim
s prednim lﬁikem 5 a zadnim ldZkem 7 se ukotveni provede, Pokles~
putim vnit#niho ramene 1, srovnénim pfedniho liZka S a zadntho
1G%ka 7 do horizontdlni polohy a zp&tnym pohybem vnitiniho rame~
ne 1 teleskopického vyloZiniku 18 se uvede zaffzeni do vychozi
'polohy pro dalsf cyklus vymény.

, Toto zafizen{ lze vyménou pracovniho orgénu, tj. systému pev=~
nych a pohyblivych liZek pro uloieni jednotlivych vdledkd girlan-
dové stelice piizpisobit pro v§ménu jak hornich, tak dolnich gire-
landovjch stolic stiednich df1d dalkové pasové dopravy ruznych
S{rek,
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Zarizeni pro vyménu girlandovych stolic u stfednfch dfld

ddlkové pésové dopravy uloZiené na mobilnim, kolovém nebo house-
nicovém podvozku, na jehoZ rimu je-upevnén teleskopicky viloZ=
nik,vyznaéené tim, %e na konci vaitinfho ramene (1) teleskopic-
kého v§loZniku (18) je umistén pevn§ nosny ram (2), kter§y pre~
chdzi ve své prfedni &4sti v liZko (3), na kterém je na pFfednim
¢epu (4) otodnd uloZeno prfedni liZko (5) a na zadnim &epu (6)
oto&nd ulozeno zadni lizko (7) a ve stiednf &4sti lazka (3) je
na levém Cepu (8) kyvné uloZen lev§ hydraulicky valec {9), jehoz
pistnice (10) je ukotvena lovym kotvicim &epem (11) do pfedniho
liZka (5) a na pravém Eepu (12) je kyvné uloZen prav§y hydraulic~
ky vdlec (13), jehoZ pistnice (14) je ukotvena pravym kctvicim
depem (15) do zadniho lhizka (7). |

2 vykresy
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