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DESCRIPCION

Ensamblaje de una super-estructura protésica.

La invencion se refiere a un procedimiento para
configurar una Superestructura de prétesis a uno o
mads cuerpos de Implante después del término gené-
rico de la reivindicacién 1.

La WO97/17907 A es un procedimiento especial
bien conocido.

La US 5,725,376 A es un procedimiento bien co-
nocido para la produccién de un molde de perfora-
cién, que sirve para perforar el hueso Maxilar de un
paciente.

La W(097/09004 es bien conocido para planear el
anclaje de una Superestructura sobre uno o mds cuer-
pos de implante un adaptador de bola que puede ser
girado en el sentido de un ajuste 6ptimo de la Supe-
restructura y en posicion alineada al comprender un
tornillo de fijacién en el adaptador de bola es alterna-
ble. El ajuste tiene lugar en la boca del paciente por
medio de un molde. Este no es ptimo en visién de
las condiciones de espacio de sujecion y los movi-
mientos del paciente; la Superestructura especificada
de tal manera no es reversiblemente removible tan fa-
cilmente.

La invencién es la base del problema para sim-
plificar la estructura de una Superestructura de préte-
sis alineable y para mejorar las caracteristicas de los
implantes para, en particular con relacién a su tope
confiable, inmunizar sus patégenos opuestos asi como
también con relacién a las posibilidades de tratamien-
to después del ajuste en la boca del paciente.

La invencién resuelve el problema mediante un
procedimiento para la configuracién de una Superes-
tructura de prétesis con las caracteristicas de la reivin-
dicacion 1.

Con el procedimiento de acuerdo con la invencién
es completamente posible fuera del paciente el ajuste
y la estructura de la Superestructura y puede ser he-
cha para ahorrar costos por ejemplo por un técnico en
dentadura. Solamente la siguiente transmision de la
Superestructura alineada asi como también su ajuste
fino (o tal cosa libre de arena) debe tener lugar en-
tonces aun por el médico tratante. En el caso de uso
de un cuerpo de implante adecuado se puede poner
un cuerpo de transferencia para la produccién de un
molde directamente y sin insertar una construccién
auxiliar sobre el extremo del implante de la corona.
La fijacién con pernos compleja o. ae. es dispensable
de esta manera. Si con una parte de la cubierta apli-
cable en el hueso Maxilar y un interior soportable alli
el uso encuentra dos piezas mds el cuerpo de implante
particularmente favorable, se garantiza una muy gran-
de resistencia de retencién del implante, ademads el
interior puede para propdsitos de tratamiento ser re-
versiblemente removido de la parte de cubierta. Una
carga pequefla del hueso da como resultado en par-
ticular un anclaje de la parte de cubierta sobre los
bordes retirables radialmente empujado. Tal cuerpo
de implante se puede utilizar naturalmente también
sin la ejecucidén del procedimiento de acuerdo con la
invencién. Un dispositivo para el retiro de un mol-
de, que cubre el cuerpo del implante y el cuerpo de
transferencia que se puede colocar esta junto con una
region limite circular suministrada como soporte pa-
ra el cuerpo de transferencia para el enrejillamiento
positivo de las partes, por medio de la cual la placa
montante de las partes es aliviada una sobre la otra.
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La regién limite del cuerpo del implante participa
particularmente favorablemente disefiada como una
cinta.

En el cuerpo de implante y el implante compren-
sivo de Superestructura desarrollado exhibe un adap-
tador, el cual se fija en la rosca interna de un nicho en
el extremo de la corona del cuerpo del implante para
la conexidn de las partes y asi una seguridad particu-
lar, al mismo tiempo sin embargo de nuevo experien-
cias de parada resorbibles. Si el elemento de ajuste es
ensayado de dos piezas y exhibe como miembro con-
trario para la placa montante por ejemplo un tornillo
cualquier parte de bola alineable, es suministrable en
vivo con corte dificil de una rosca en el miembro con-
trario; ese puede ser prefabricado industrialmente. Ha
sido suficiente entonces hacer en la parte de tapa so-
portada en la rosca interna una disposicién de hueco
pasante y anclaje rdpido, por ejemplo un tornillo para
contrarrestar en la parte de bola adaptada al interior
de la parte de tapa.

Para la prevencion de la migracién de patdégenos
ambas empaquetaduras entre la parte interior y de cu-
bierta pueden ser anillos igualadores pretendidos y
con forma de cufia entre cuerpos de implante y Su-
perestructura, los cuales al mismo tiempo muestran
una transicién Opticamente favorable y concisa entre
estas partes.

Las ventajas y detalles adicionales que resultan
de lo siguiente describen el disefio que representa los
ejemplos destacados del objeto de la invencién.

En el disefio se muestra: Fig. 1 a Fig. 11 la ejecu-
cién de un procedimiento de acuerdo con la invencién
para la formacién en cada caso de una Superestructura
en cada caso de un cuerpo de implante, alli

La Fig. 1 establece la perforacion piloto en el hue-
so Maxilar,

La Fig. 2 la insercidn de la parte de cubierta en la
perforacién piloto,

la Fig. 3 pivotar una rosca antes de cortar en la
parte de cubierta para la continuacién basal de la per-
foracion piloto,

la Fig. 4 la continuacién adicional de la perfora-
cién para la admision de la torre basalmente interior
por encima de la parte de cubierta,

la Fig. 5 pivotar el interior del cuerpo del implan-
te,

la Fig. 6 la conexion del cuerpo de transferencia al
cuerpo del implante,

la Fig. 7 una vista detallada de la placa anti-giro
entre los cuerpos del implante y el cuerpo de transfe-
rencia,

la Fig. 8 el retiro de un molde de la hilera de dien-
tes con el cuerpo de transferencia puesto en el cuerpo
del implante,

la Fig. 9 la masa de impresion confirmada con es-
tos cuerpos de transferencia restantes, sobre los cuales
se pone el cuerpo del implante de ahorro,

la Fig. 10 la produccién del modelo maestro con
el cuerpo del implante de ahorro contenido en ésta,

la Fig. 11 el modelo maestro terminado,

la Fig. 12 un modelo maestro adicional con dos
cuerpos de implante de ahorro,

la Fig. 13 un molde en paralelismo también en ca-
da caso elementos dispuestos del tipo pasador circun-
dado de cubierta,

la Fig. 14 alinear los elementos de disposicion in-
sertados en los cuerpos de implante de ahorro,

la Fig. 15 el embebimiento de las cubiertas en la
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masa endurecible para el arrastramiento de un molde
de perforacion,

la Fig. 16 partes de tapa roscadas en interverado
en el nicho del implante en el cuerpo del implante de
ahorro,

la Fig. 17 1a Modalidad de los huecos pasantes dis-
puestos por las partes de tapa,

La Fig. 18 es un montaje del anclaje ILS en el ele-
mento de ajuste,

la Fig. 19 la colocacién de un cuerpo de cubierta
provisto con una rosca lateral sobre un anclaje veloz

la Fig. 20 las Superconstrucciones de colocacién,
que se suministran con entrada a la rosca lateral del
cuerpo de corona,

la Fig. 21 las Superconstrucciones terminadas so-
bre el modelo maestro

las Fig. 22 a Fig. 26 etapas similares que como en
la Fig. 1 a la Fig. 8 de un procedimiento alternativo,
allf

la Fig. 22 establece la perforacion en el hueso Ma-
xilar,

la Fig. 23 insertar un cuerpo de implante de una
pieza en la perforacion,

la Fig. 24 pivotar el cuerpo del implante,

la Fig. 25 desgirar una tapa de bienestar sobre el
cuerpo del implante,

la Fig. 26 desenroscar la tapa de bienestar y su
intercambio contra una cabeza adaptadora para cone-
xién con el cuerpo de transferencia,

la Fig. 27 colocar el cuerpo de transferencia,

las Fig. 28 a Fig. 32 etapas similares como en la
Fig. 1 a Fig. 5 cuando se ajustan dos implantes, en

la Fig. 28 ajustar las perforaciones piloto en el
hueso Maxilar,

la Fig. 29 insertar las partes de cubierta en las per-
foraciones piloto,

la Fig. 30 pivotar la rosca antes del cortador en
la parte de cubierta para la continuacién basal de la
perforacidn piloto.

la Fig. 31 la continuacién adicional de la perfora-
cién para la admision de la torre basalmente interior
por encima de las partes de cubierta,

la Fig. 32 pivotar el interior de los cuerpos de im-
plante,

la Fig. 33 los cuerpos de implante insertados en el
hueso Maxilar,

la Fig. 34 a la Fig. 37 en relacién con la conti-
nuacién alternativa del procedimiento anterior la eta-
pa del procedimiento, alli

la Fig. 34 atornillar sobre los elementos de arreglo
provistos con juntas,

la Fig. 35 su ajuste por medio de un molde de pa-
ralelismo,

la Fig. 36 el alineado y en esta posicién el adapta-
dor fijado,

la Fig. 37 colocar anclajes veloces sobre los adap-
tadores,

las Fig. 38 a Fig. 42 un procedimiento para la defi-
nicién de los anclajes veloces sobre las cabezas adap-
tadoras esféricas,

la Fig. 38 un modelo maestro para el arrastramien-
to de una prétesis completa con dos cabezas adapta-
doras,

la Fig. 39 poner el anclaje veloz sobre las cabezas
adaptadoras,

la Fig. 40 el bloque externo del anclaje con tal cera
od.,

la Fig. 41 la estructura de la prétesis sobre los dos
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cuerpos de implante,

la Fig. 42 la terminacién usual de la prétesis sobre
el modelo maestro,

la Fig. 43 dos piezas mds el cuerpo del implante
también y perforados alineados asi como también éste
montado y alineado insertado en los anclajes veloces
de los nichos de corona,

la Fig. 44 los cuerpos de implante interior después
la Fig. 43 también en el nicho de corona utilizando el
elemento de ajuste,

la Fig. 45 una vista similar como la Fig. 44 de la
parte del implante interno sin el elemento de ajuste,

la Fig. 46 la parte del implante interno después la
Fig. 45 en una vista de planta,

la Fig. 47 la parte de tapa del elemento de ajuste
en la seccion transversal,

la Fig. 48 la parte de bola del elemento de ajuste
en la seccion transversal,

la Fig. 49 la parte de cubierta del cuerpo de im-
plante de dos piezas de la Fig. 43 en vista en seccién
longitudinal,

la Fig. 50 las partes de anclaje exteriores radial-
mente empujables en vistas lateral y frontal,

la Fig. 51 la parte de la Fig. 49 vista de planta,

la Fig. 52 un corte a lo largo de la linea LII_LII en
la Fig. 51,

la Fig. 53 una vista similar a la de la Fig. 49 de
una parte de cubierta alternativa con una rosca exter-
na,

la Fig. 54 el cuerpo del implante de la Fig. 43 tam-
bién un cuerpo de cubierta de colocacién de anclaje
rapido,

la Fig. 55 una vista similar a la de la Fig. 54 del
cuerpo de implante después la Fig. 53,

la Fig. 56 la cabeza adaptadora para el procedi-
miento después la Fig. 38 a la Fig. 42 en representa-
cién en explosion,

la Fig. 57 un elemento de disposicion para el ajus-
te y ajuste de las partes después la Fig. 56,

la Fig. 58 la cabeza adaptadora alineada y fijada
después la Fig. 56,

la Fig. 59 una vista detallada de rejilla dentro del
rango de corona del cuerpo del implante después de
la Fig. 43,

la Fig. 60 diferentes anillos igualadores en forma
de cufia para la transicién entre los cuerpos del im-
plante y la Superestructura,

la Fig. 61 el implante de ahorro en una vista late-
ral,

la Fig. 62 el cuerpo de transferencia en una vista
lateral,

la Fig. 63 un cuerpo de implante de una pieza con
un elemento de ajuste en representacion en explosion,

la Fig. 64 las partes de la Fig. 63 en posicién de
conexion,

la Fig. 65 una vista similar a la de la Fig. 64 con
anclaje rapido alineado y fijado,

la Fig. 66 una vista similar a la posicion, Fig. 65
una vista similar a la de la Figura 64 con un anclaje
veloz alineado y fijado, Figura 66 una vista similar a
la de la Figura 65 con un elemento de ajuste especifi-
cado sobre una fijacién de bayoneta.

En el procedimiento de acuerdo con la invencion,
el cual estd representado en el primer arrastramiento
en las figuras 1 a 21, para la configuracién de una Su-
perestructura, por ejemplo un implante individual, un
puente o una protesis completa, primero en el hueso
Maxilar 1 en cada lugar, en el cual més cuerpos del

3



5 ES 2276 672 T3 6

implante van a ser llevados, por medio de una broca 3
se hace una perforacion piloto 2.

Esto sirve para acomodar a 5 en su parte de cubier-
ta 4 en el uso del cuerpo de implante de dos piezas. En
razén a que la parte de cubierta de 4 se extiende sola-
mente sobre una parte de la longitud axial del cuerpo
de implante de dos piezas 5, la perforacion piloto 2
logra de manera similar una extensioén axial pequefia
que se obtiene a lo largo de la misma forma con una
pequeiia extension axial. El peligro disminuye cuan-
do los vasos sanguineos se perforan o se lastiman o
las perforaciones penetran en la cavidad maxilar. Por
medio de una rosca antes del cortador 6 la perfora-
ci6n piloto 2 puede avanzar a mano adicionalmente
de manera basal, con el fin de alcanzarla en relacién
con la continuacién de la disminucién en la seccién
transversal 7 de la perforacion piloto 2. Por el tra-
bajo a mano el peligro de dafio se disminuye aqui.
Después de completar la perforacion 2, 7 en una ros-
ca interna 8 de la parte de la cubierta primaria 4 el
interior secundario 9 es roscado en el cuerpo del im-
plante 5 esta modalidad se lleva a cabo en el hueso
Maxilar 1.

Directamente sobre el extremo de corona al cuer-
po del implante 5 un cuerpo de transferencia 10 es
puesto, cuyo ajuste axial de aquellos del cuerpo del
implante 5 en el hueso Maxilar 1 sigue de manera se-
gura. Para esto, como sigue atin en el detalle descrito,
el cuerpo de transferencia 10 esta positivamente sobre
el cuerpo del implante 5. Con el siguiente retiro de un
molde (Fig. 8) el cuerpo de transferencia 10 en la ma-
sa de impresién 11 permanece y suministra tal dibujo
del ajuste y penetracién de la profundidad del cuerpo
de implante 5 en el hueso Maxilar 1.

Para la preparacion del modelo maestro 13 sobre
el cuerpo de transferencia 10 sostenido por la masa de
impresién 11 en su lugar con este cuerpo de implante
conectado 5 un cuerpo de implante de ahorro 12 es
tomado antes, el cual esta conectado antes de la mis-
ma manera que el cuerpo del implante 5 descansando
con el cuerpo de transferencia 10. El arrastramiento
de la regién limite de corona del cuerpo del implan-
te de ahorro 12 corresponde a aquel del cuerpo del
implante 5, solo como su ajuste y profundidad de pe-
netracién corresponde al modelo de un hueso maxilar
1’ en el modelo maestro 13 aquellos del cuerpo de
implante 5 en el hueso Maxilar 1.

En razén a que la situacion del cuerpo de implan-
te perforado 5 en el hueso Maxilar 1 en toda regla se
desvia de la perpendicular, es necesario, anclajes ve-
loces bésicos de la Superestructura 14 en relacién con
la situacién axial del cuerpo del implante 5 con rela-
cién a su angulo para alinear y en una posicién fija
alineada. Esto tiene lugar de acuerdo con la invencién
completamente en el modelo maestro; una transmi-
sién sobre los pacientes puede ser simplemente hecha
posteriormente. Para ajuste se usa un molde de para-
lelismo de hecho conocido 15, el cual esencialmente
cubre el proceso de mandibula del maxilar el siguien-
te riel 16, encuentra en éste, propietarios individuales
17 para los elementos de disposicién 18 que pueden
ser fijados paralelo uno con el otro. Entonces los ele-
mentos de disposicién se localizan en una posicién
doblada opuesta al eje del cuerpo del implante 5 y/o
el cuerpo del implante 12.

Los elementos de disposicién 18 son del tipo pa-
sador arrastrado y exhiben el molde de paralelismo 15
girado separado del extremo de inicios esféricos 19 a

4

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

la interferencia en el rango final de corona del cuerpo
del implante de ahorro 12. Con la posicién paralela de
los elementos de disposicién primero los inicios esfé-
ricos 19 en la interferencia con el cuerpo del implante
de ahorro 12 son llevados a 18, colocados paralelos y
luego fijados en esta posicion al riel 16. Las cubiertas
18 20 estan dispuestas alrededor de los elementos de
disposicién (Fig. 14). En posicién alineada de los ele-
mentos de disposicidn 18 alrededor de estas cubiertas
20 una masa endurecible 21, por ejemplo un autopo-
limero, estd dispuesto, en si mismo en las cubiertas
20, para cuyo soportes Maxilares 1’ y el resto de los
dientes y que después del desenroscado los elemen-
tos de disposicién 18 20 en relacién con el modelo
maestro 13 y cuando se planean varios cuerpos de im-
plante ahorro 12 en la posicién alineada sostienen las
cubiertas también una contra la otra. Después de re-
mover los elementos de disposicion 18 en los elemen-
tos de ajuste individual 22, en particular hecho de ti-
tanio, descrito adelante de manera mas cercana, tales
son puestas sobre los cuerpos de implante de ahorro
12, cuyo anclaje veloz 14 para la Superestructura en
posicion alineada son mantenidos.

Con el fin de hacer esto posible, la masa endu-
recida 21 con las cubiertas sostenidas alli 20 se pre-
sentan sobre los cuerpos de implante ahorro 12 sumi-
nistrados con los elementos de ajuste 22 y utilizados
como un molde de perforacién para una perforacién
dispuesta de los elementos de ajuste 22. La perfora-
cién se hace de esta manera por las cubiertas paralelas
20 (Fig. 17), las cuales representan una clave para el
respectivo ajuste dptimo.

El elemento de ajuste 22, cuyo anclaje veloz 14 se
mantiene, puede ser arrastrado, el cual hace un cor-
te de una rosca necesario después de la Modalidad
de la perforacion dispuesta, o ésta cubre particular-
mente de manera favorable una parte de tapa de 23, la
cual se puede mantener en el cuerpo del implante de
ahorro 12 y que experimenta la perforacién dispuesta,
asi como también una parte esférica i.w., de 24, que
es inclinable por debajo de la parte de tapa 23 y un
miembro contrarrestante o uno que pueda ser diferen-
temente especificado que se pueda roscar en un arras-
tramiento de anclaje veloz 14. i.w. la parte esférica
de 24 se puede prefabricar entonces industrialmente
y ser suministrada con una rosca interna terminada u
otro inicio de placa montante. La parte de tapa de 23
es mantenida sobre plumas/resortes en la rosca interna
de la forma de nicho 62, que origina un efecto amorti-
guador cuando se mastica similar a la suspension del
diente sobre las fibras Sharpey. En conjunto coloca el
elemento de ajuste 22 con los anclajes veloces 14 un
adaptador a la conexién dispuesta del cuerpo de im-
plante 5 y/o el cuerpo del implante de ahorro 12 con
la Superestructura.

En el anclaje veloz del ejemplo de observacion 14
en la perforacion del elemento de ajuste 22 alineado
en la situacién del cuerpo del implante de ahorro 12
roscado. Su didmetro corresponde de esta manera a
un pasador de cuchillo del anclaje ILS a 14. Después
su definicién contra otra unidad no corrompible del
cuerpo del implante 5, o el elemento de ajuste multi-
parte 22 y el anclaje veloz 14 de manera educada, de
esta manera posteriormente los adaptadores 40 sirven
para la Superestructura. El anclaje veloz 14 represen-
ta de esta manera un fundamento para el cuerpo de
cubierta 25, que esparce éstos y es alternable con un
conjunto de tornillos lateralmente importable 26 in-
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mediatamente por debajo de un borde extendido 27
de anclaje ILS 14.

El tornillo 26 es accesible por razones dpticas pre-
feriblemente desde el lado de la lengua. Un paso, en
orden por medio de desenroscado del tornillo 26 la
Superestructura deja la corona o puente 28 que se pue-
de desarrollar de nuevo remover y convertir para ser
capaz, de tal forma que en la Fig. 21 el puente ter-
minado mostrado facilmente por medio del modelo
maestro 13 al paciente para ser transferido pueda ha-
cerse. En el paciente puede tener lugar una cemen-
tacién durable o mantener la solubilidad posiblemen-
te también solo temporalmente, - dependiendo de la
eleccién -. El anclaje puede siempre tener lugar tanto
para coronas simples y para dentaduras artificiales re-
sorbibles o firmes de la misma manera. As{ una sim-
plificacién sustancial da como resultado en relacién
con la multiplicidad pasada de los diferentes sistemas
de anclaje.

Durante el procedimiento alternativo de arrastra-
miento de acuerdo con las figuras 22 a 27 se encuen-
tra un cuerpo de implante de una pieza 105 el uso,
cuya rosca externa se exhibe 130. Después de ajustar
la perforacién piloto 2 en el hueso Maxilar 1 sobre
una rosca antes del cortador 131 se suministra la per-
foracion 2 con una rosca interna, en la cual la rosca
externa se puede empujar 130 alejandose del cuerpo
del implante 105. Este también se puede cortar alter-
nativamente de manera arrastrada. En la Fig. El uso
posible de una tapa de bienestar 132 es representada
en 25, que puede ser una modalidad del cuerpo del
implante 105 sobre una rosca interna en ésta. La tapa
de bienestar 132 se puede intercambiar a la expiracién
de un tiempo de bienestar contra una cabeza adapta-
dora 133, que es conectable de la misma manera que
con el cuerpo de transferencia de descanso 110 (Fig.
27) por encima, de tal forma que las etapas del proce-
so adicional pueden correr como anteriormente en la
Fig. 8FF representada.

En las figuras 28 a 37 un procedimiento alternati-
vo es representado para el ajuste sin las Modalidades
de perforaciones en un elemento de ajuste conseguido
a lo largo. Las etapas del proceso después de las figu-
ras 28 a 33 corresponden de esta manera primero ya
en la Fig. 1 ala Fig. 5 mostradas: se volverdn por me-
dio de una perforacién 3 uno del nimero de implantes
apropiado del nimero de perforaciones piloto 2, que
se puede ajustar, hacer, iniciar en estas partes de cu-
bierta de 4 de los cuerpos de implante de dos piezas
5. Avanzado sobre una perforacién de giro o una ros-
ca similar antes del cortador 6 una continuacién basal
7 de la perforacién se volverd. -posteriormente el in-
terior secundario 9 del cuerpo del implante 5 en las
partes de la cubierta 4 y el hueso Maxilar 1 pivotado-.
El ajuste, que se representa en las figuras 34 a 37, pue-
den ambas, y se describen, en el modelo maestro que
tiene lugar por encima de la boca del paciente para ser
hecho directamente. En el cuerpo del implante 5 y/o
el cuerpo del implante de ahorro 12 son puestos los
elementos de disposicién 218 son colocados, que son
positivamente resorbibles conectados en un extremo
con un adaptador 240. Para este el adaptador 240 se
exhibe con una rosca interna suministrando una per-
foracion 241, dentro de una pieza de extremo com-
plementario 242 del elemento de disposicion para in-
tervenir (Fig. 56 a Fig. 58). El adaptador 240 es una
multiparte arrastrada y contiene un cuerpo giratorio
245 alternable con una rosca externa 243 suministra
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una protuberancia 244. Este exhibe un eje 247 con-
torneado en una parte de bola de 246.

La parte de bola de 246 contiene para éste una ros-
ca interna 248, que es tomada por el eje 247. El toro
244 exhibe en si mismo una seccién transversal hacia
fuera e inclinada, sobre la cual se ajusta en si misma
la parte de bola 246 que se puede mantener, sin ser
capaz de pasar a través completamente. Esta cumple
totalmente la funcién de una rosca de seguro para el
cuerpo giratorio 245, es sin embargo debido a su i.w.
con forma externa esférica en una posicién hecha para
la funcién de contrarrestar en cada una de las cuales
es aplicable la posicion de dngulo del cuerpo giratorio
245.

Antes de poner los adaptadores 240 sobre el cuer-
po del implante 5 o el cuerpo del implante de ahorro
12 los elementos de disposicién 218 pernados con los
cuerpos giratorios 245. Estos estdn sin embargo en las
partes de bola respectivas 246 solamente un contor-
neado suelto, de tal forma que los cuerpos giratorios
245 y la parte de bola 246 estdn atn en relacién una
con la otra de manera inclinable. -Para ajuste primero
de la protuberancia 243 son atornillados en un nicho
de corona para el cuerpo de implante 5 y/o el cuer-
po de implante de ahorro 12. Con el molde de para-
lelismo 15 la posicién paralela de los elementos de
disposicién 218 con los cuerpos giratorios 245 positi-
vamente siguiendo a éste y deteniéndose por encima
de éste. Subsecuentemente, para el ajuste de los adap-
tadores 240 en esta posicién de dngulo en esa herra-
mienta de giro se establece para que el adaptador se
aleje del extremo del elemento de disposicién 218 que
origina el apretamiento del eje 247 en la parte de bola
de contorno 246. Para esto el elemento de disposicion
218 exhibe un inicio 249 para una herramienta de gi-
ro. La rosca, con la cual el elemento de disposicién
218 en el cuerpo giratorio 245 se mantiene, y aque-
Ila, con la cual el eje 247 en la parte de bola 246 se
mantiene, se mueven en direcciones opuestas, fijando
de esta manera la posicién giratoria que no conduce a
través de trucos del elemento de disposicién 218 a su
solucién en el cuerpo giratorio 245. Mediante la rota-
cién del elemento de disposicion 218 la parte de bola
de contorno 246 se empuja a s misma hacia el interior
biselado 250 del toro 243, de tal forma que el toro 243
y el cuerpo giratorio 245 son empujados uno contra el
otro y fijados en su posicion giratoria alineada.

Con el fin de que el modelo maestro 313 suminis-
trado con las cabezas adaptadoras esféricas 352 una
protesis, por ejemplo una prétesis completa 351, de-
sarrollada es capaz (Fig. 38 a Fig. 42), sobre las ca-
bezas adaptadoras 352 como anclaje veloz 214, 314
los cuerpos de cubierta son puestos los cuales se es-
pecifican de acuerdo con la clase de seguro accionado
por resorte sobre éstos. Para un tope no corruptible el
area de expedicion bloqueada por debajo del anclaje
veloz 314 en su posicién paralela con cera 316 o tal
cosa, de tal forma que un movimiento de la cabeza
adaptadora 352 ya no es posible. En tal anclaje ve-
loz 314 se puede desarrollar de una manera de hecho
ya conocida por via de la prétesis, antes de que ésta
se transfiera 313 desde el modelo maestro a las ca-
bezas adaptadoras alineadas en el hueso Maxilar. Asi
una Superestructura con una multiplicidad de dientes
a solamente dos cuerpos de implante se desarroll6.

En la Fig. 43 se presenta un cuerpo de implante
de mds de dos piezas 5, representado, el cual puede
encontrar uso con un procedimiento de acuerdo con

5
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la invencién, ademads, independientemente de éste. El
cuerpo del implante 5 exhibe una parte de cubierta de
4 aplicable a una perforacién 2 en el hueso Maxilar
1 y un interior soportable 9 en éste, que excede en la
posicién de conexién de las partes basalmente sobre
la parte de cubierta de 4 y son una modalidad sobre
su propia rosca 60 en el hueso Maxilar 1. Dentro de
su corona al rango final del cuerpo de implante 5 ex-
hibe una conexién 61 al soporte positivo del cuerpo
de transferencia 10. Esta conexién 61 cubre un nicho
con forma cilindrica axial 62, que se suministra con
una rosca interna y basalmente exhibe una continua-
cién en forma de bolsa 63.

Con el soporte de un cuerpo de transferencia 10
de acuerdo con la Fig. 62 su proyeccién/conduccién
esférica 64 interviene en la bolsa de bola 63 del nicho
de forma 62 y esta descansando al menos una rosca
de la rosca interna del nicho de forma 62 detrds de
su tamafio. Para esta proyeccién/conduccién esférica
64 en la posiciéon de conexion toma mds de la mitad
del nicho de forma 62. El cuerpo de transferencia 10
confia aqui en la regidn de limite circulante 65 con un
collar complementario 66. La regién limite 65 parti-
cipa en un disefio como rejilla, e cual en relacién con
las presiones que surgen es particularmente favorable;
de acuerdo con esto el collar 66 es curvado circular-
mente expedido. Adicionalmente las partes estan una
contra la otra no rotatorias, a las cuales el cuerpo del
implante 5 una muesca 67 y el cuerpo de transferen-
cia 10 con una proyeccidn/interviniente de conduc-
cion esta arrastrado. Asi la rejilla 65 simplemente se
puede ajustar al soporte al cuerpo de transferencia 10
asegurado, por medio de una placa antigiro soportada
de manera confiable en la transmision de la situacién
del cuerpo del implante 5 en el hueso Maxilar 1 sobre
el modelo maestro 13.

El cuerpo del implante 5 puntualiza ademads en el
rango final basal de la parte de cubierta 4 lateralmen-
te partes de anclaje de 68 empujables hacia fuera en
los huesos (Fig. 43, Fig. 49-52). Estos son disefiados
como cufas y tienen su eje central en el cuerpo del
implante 5 con lados girados, de tal forma que ellos
estan radialmente hacia fuera movidos por la propul-
sion axial de las partes internas secundarias 9 y de tal
forma que penetran en el hueso, con el fin de mantener
el cuerpo del implante 5. Las cufias 68 son mantenidas
en los rieles guia 69, de tal forma que el grado de li-
bertad de su movimiento esta limitado por el cambio
radial. El nimero de partes de anclaje 68 puede va-
riar dependiendo de la aplicacién objetivo: en el ran-
go de dientes frontal puede ser recomendable dispo-
ner solamente dos cuifias opuestas 68 que se extiendan
en ajuste distante en el Maxilar, con el fin de encon-
trar sustancia de hueso suficiente. En el rango molar
adicionalmente o alternativamente también un anclaje
viene en la direccién bucal lingual en consideracion.
También una ejecucién con aproximadamente tres cu-
fas 68 es posible. El nimero utilizado se seleccionard
dependiendo de la forma de la cavidad dejada por la
raiz del diente.

El cuerpo del implante 5 puede tener una modali-
dad adicionalmente por el hecho de que la parte de cu-
bierta es expandible 4 dentro del rango de corona (en
la Fig. 49 sugerida interrumpida). Alternativamente
también una rosca externa en la parte de cubierta pue-
de ser pretendida 4 (Fig. 53). -Para sellar entre el hue-
so y el cuerpo del implante 5 se pretende una ranura
anular 70 en el rango basal de la parte de cubierta 4,
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en la cual se inserta el anillo de sello 71. Este descan-
sa entre la parte de cubierta de 4 y el interior 9, de tal
forma que sobre la rosca inmigrante encuentran una
barrera la contaminacién. Un anillo sellante adicional
73 esta destinado a la ranura anular de corona 72 de
la parte de cubierta 4. Asi tomando un rango se sellan
las partes de anclaje 68 completamente del rango de
rosca, evitando de esta manera los malos olores que se
expanden completamente de los cuerpos del implante.

En conexion el cuerpo del implante 5 con un adap-
tador 40 (Fig. 43) para una Superestructura esta se
mantiene sobre un elemento de ajuste 22, la cual es
mantenida en la rosca interna del nicho en forma ci-
lindrica 62. Alternativamente también una bayoneta
de fijacion, una pluma/resorte es aplicable od. a tal.
El elemento de ajuste 22 es arrastrado con dos pie-
zas y cubre la parte esférica de 24, que sirve para ésta
como miembro contrarrestante y exhibe una perfora-
cién de bolsa 74 suministrada con una rosca interna.
La parte de tapa 23 es mantenida en la rosca interna
del nicho de forma 62 y arrastra interior lateralmente
el area adaptada por esta parte de bola cubierta 24, de
tal forma que la parte de bola 24 por debajo de la parte
de tapa 23 puede descansar en una posicién giratoria
arbitraria y al apretar la parte de tapa 23 en esta posi-
cidn al presionar se fija. La parte de bola 24 es tomada
ademds dentro de la zona en la bolsa de bola 63 del
nicho de forma 62, aquellas en el drea por debajo de
la parte de tapa de 23 contintian. -Después de la Mo-
dalidad en la perforacion dispuesta en la parte de tapa
23 por medio de este anclaje veloz 14, que sirve co-
mo pasador para ajustar la cabeza de puente, se inicia
en la parte de bola 24 contorneada. Al apretar la parte
de tapa 23 esta se mantiene firme en el nicho de for-
ma 62 al mismo tiempo. El anclaje veloz 14 exhibe
en su parte de bola 24 un giro en un rango final en
un agrandamiento de la seccidén transversal 27. Con la
Superestructura inseparablemente conectada al cuer-
po de cubierta 25 es positivamente protegible a éste
por medio de un conjunto de tornillos lateralmente pi-
votables 26. Estos infra-tamafios de la extensién de la
seccién transversal 27, por medio de la cual la seguri-
dad positiva del dispositivo se desarrolla.

Con el fin de lograr una definicién libre de juego,
se pretende un ensortijamiento de anillos igualadores
76, 77, 78 con diferente inclinacion, los cuales estan
de una parte con forma de cufia en la seccién trans-
versal y un sellante entre los bordes de corona de las
mads de dos piezas de cuerpo de implante de una pieza,
105 y el cuerpo de cubierta 25 asi como también de
otra parte se origina una presién 5. El cuerpo de la cu-
bierta 25 experimenta de esta manera una resistencia
dispuesta desde el implante, el cual se inclina al ni-
vel del conjunto de tornillos 26 que soporta el trabajo
contra si mismo en la extension de seccidn transversal
27.

Con el fin de lograr una definicién libre de jue-
go, se pretende un ensortijamiento de anillos iguala-
dores 76, 77, 78 con diferente inclinacion, los cuales
estdn de una parte con forma de cufia en la seccién
transversal y un sellante entre los bordes de corona de
los cuerpos de implante de dos o una pieza, 105 y el
cuerpo de cubierta 25 asi como también de otra parte
se origina una presioén 5. El cuerpo de la cubierta 25
experimenta de esta manera una resistencia dispuesta
desde el implante, el cual se inclina al nivel del con-
junto de tornillos 26 que soporta el trabajo contra si
mismo en la extensién de seccidn transversal 27.
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REIVINDICACIONES

1. Método para ensamblar una superestructura
protésica sobre un cuerpo de implante asegurado en
al menos un hueso de mandibula, en donde

El cuerpo del implante esta conectado a un adap-
tador cuya porcion de anclaje que lleva la porcion de
superestructura sufre

Un alineamiento coincidente con el cuerpo del im-
plante, caracterizado porque se coloca un cuerpo de
transferencia sobre el cuerpo del implante

Y se toma una impresién incluyendo dicho cuer-
po de transferencia, entonces se coloca un cuerpo de
implante sustituible sobre el cuerpo de transferencia,

Y se produce un patrén maestro que incluye dicho
cuerpo de implante sustituto, entonces la porcién de
Superestructura se

Ensambla sobre el patrén maestro una vez que la
porcidn de anclaje del adaptador ha sido alineada, en
donde para el alineamiento de la porcién de anclaje,
se utiliza un molde paralelizante, dicho molde tiene
elementos alineantes que son paralelos y con dngu-
lo con relacién al eje del cuerpo del implante y en
donde, con la ayuda del molde paralelizante, se hace
un molde perforado, por medio del cual una se hace
una perforacion dirigida en un adaptador para la su-
perestructura, por medio del cual el alineamiento de
la superestructura se determina por medio de la orien-
tacion del orificio.

2. Método de acuerdo a la reivindicacion 1, carac-
terizado porque los elementos alineantes se forman
sustancialmente con forma de pasador y en un extre-
mo se inserta el cuerpo del implante por medio de al
menos extensiones conformadas parcialmente esféri-
cas.

3. Método de acuerdo a una de las reivindicacio-
nes 1 o 2, caracterizado porque, con el fin de crear
un molde perforante, se circunda un elemento de ali-
neamiento en cada caso con un manguito y una masa
ajustable se dispone alrededor de dicho manguito en
una posicién alineada del elemento de alineamiento,
dicha masa que soporta el o los manguitos en la po-
sicién alineada con relacion al patrén después de re-
mocién de los elementos alineados y posiblemente en
relacién uno con el otro.
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4. Método de acuerdo a la reivindicacion 3, carac-
terizado porque, luego del endurecimento de la masa
utilizada, junto con el o los manguitos incrustados,
éste forma un molde perforado para perforar directa-
mente a través del elemento de fijacién para la supe-
restructura y el o las perforaciones se hacen a través
de, el o los manguitos.

5. Método de acuerdo a la reivindicacion 4, carac-
terizado porque el orificio se hace en un elemento de
fijacién que tiene una porcién esférica y una porcion
de tapa que al menos circunda parcialmente éste y es
fijable al extremo de corona del cuerpo del implante,
en donde al menos la porcidn de tapa es penetrada por
el orificio dirigido.

6. Método de acuerdo a la reivindicacion 1, ca-
racterizado porque los cuerpos del implante sustitu-
to dispuestos en el patrén maestro son inicialmente
conectados a un adaptador colocable de una manera
de ajuste en forma sobre dichos cuerpos de implante
sustituto, en donde para el alineamiento, las partes del
adaptador conectadas una a la otra en manera de junta
de bola son pivotadas con relacién una a la otra y son
fijadas en una posicion de pivote como un conjunto.

7. Método de acuerdo a la reivindicacién 6, ca-
racterizado porque, en la porcién pivotable del adap-
tador, se suministra una perforacién provista con una
rosca para recibir un elemento de alineamiento y por-
que, por medio de la rotacién del elemento de alinea-
miento en la rosca, se fijan la junta de bola en la posi-
cién de pivote tal como se lleva a cabo.

8. Método de acuerdo a la reivindicacién 1, ca-
racterizado porque los cuerpos de implante sustitu-
to dispuestos en el patrén maestro estdn inicialmente
conectados a un adaptador colocable de una manera
ajustable en forma sobre dichos cuerpos de implante
sustituto, dicho adaptador tiene al menos parcialmen-
te una cabeza esférica sobre la cual el cuerpo del man-
guito pivotable con relacién a dicha cabeza se coloca
y es fijado a un elemento de fijacién en una posicién
de pivote dirigida con relacién a la cabeza esférica.

9. Método de acuerdo a la reivindicacién 8, ca-
racterizado porque para fijar el elemento de fijacion,
una masa consolidable, en particular cera, se utiliza,
la que sostiene el elemento de fijacién en la posicién
alineada sobre la cabeza esférica del adaptador.
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