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Mechanizm sprzeglowy glowicy rewolwerowej autbmatu tokarskiego
do wycofywania wiertla

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm sprzeglowy glowicy rewolwerowej automatu tokarskiego do
wycofywania wiertta. W dotychczasowych rozwigzaniach automatéw tokarskich dZwignia napedzajaca krzyz
maltaiski i krzywka odryglowujaca glowice rewolwcrowq za posrednictwem zatrzasku osadzone s3 nieobrotowo
na wale

Wada i niedogodnoscia znanych rozwigzaii do wycofywania wiertla jest to, ze charakteryzuj si¢ one

wieksza pracochtonnoscia.
Celem wynalazku jest usunig¢cie znanych wad i niedogodnosci przez opracowanic konstrukcji mechanizmu

sprzeglowego glowicy rewolwerowej automatu tokarskiego do wycofywania wiertta.

[stota wynalazku polega na tym, 3% dZwignia krzy%a maltaniskiego osadzona jest na wale obrotowo,

a przeniesienie napgdu na nie odbywa sie przez wlaczenie sprzegta. '

Zaletg techniczng mechanizmu sprzeglowego glowicy rewolwerowej automatu tokarskiego jest to, ze
umozliwia szybki ruch cofnigcia i powrotu wiertta dla usunigcia widréw powstajacych przy wierceniu gtgbokich
otwordw i dostosowane jest do glowicy typu konwencjonalnego.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przyktadzie wykonania na rysunku na ktérym przedstawiono
mechanizm sprzegtowy glowicy rewolwerowej automatu tokarskiego schematycznie. Mechanizin sterowany jest
z watu krzywkowego WS przy pomocy nieskomplikowanego mechanizmu krzywkowo-dzwigniowego. Naped dla
przetaczenia glowicy lub odwidrowania, jest pobierany z pomocniczego watu sterujycego WP, ktdry moze by¢
zastgpiony innym Zrédiem napedu 1, po wigczeniu sprzegla jednoobrotowego 2 impulsem z watu sterujgcego
WS. Ruch obrotowy przeniesiony zostaje za posrednictwem két zgbatych walcowych w1glydme stozkowych 3,
4, 5,617 na wat wykorbiony 8. DZwignia 9 i kizywka 11 osadzone sq na wale 8 obrotowo przy czym krzywka 11
“odryglowuje glowice : rewolwerowa 12 za posrednictwem zatrzasku 13. Wiaczenie lub wytaczenie sprzggia
ktowego 14 nastgpuje przez zadziatanie segmentu krzywkowego 15 lub 15' na dZwignig¢ jarzmowa 16, ktdra
moze sterowaé sprzeglo klowe 14 poprzez diwignie¢ 17 osadzong wahliwie na suporcie rewolwerowym
w dowolnym polozeniu wzdtuznym tego suportu. ‘
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W przypadku przelaczania glowicy rewolwerowej sprz¢gto 14 jest wiaczone. Droga wycofywania w:en!a
z obrabianego otworu réwna jest 2a, gdzie a — wymiar wykorbienia korby 8. Czas odwidrowywania i prze!qua

nia gtowicy rewolwerowej sa jednakowe.

2

Zastrzezenie patentowe

Mechanizm sprzeglowy glowicy rewolwerowej automatu tokarskiego do wycofywania wiertta,
znamienny tym, Ze diwignia (9) =~ ikrzywka(11) osadzone s3 na wale (8) obrotowo, a przeniesienie

nap¢du na nie odbywa si¢ przez wlaczenie sprz¢gta (14).
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