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(54) Zpisob vytvafeni signilu a zafizeni k providéni | 3o
tohoto zplisobu :

(57) Zpidsob zahrnuje kroky sniméni mimodvefového boéniho 12
nérazu a vybaveni mimodvefového bolniho nérazového \
signélu, sejmut{ boénfho ndrazu na dvete vozidla a vybave-
of signélu nirazu na dvefe, vyhodnoceni signdlu po nérazu
na dvefe nebo mimodvefovou stranu na zjiténf zda uvede- 18 26~
ny signél z nirazu udévi podminku pro rozvinuti a vybavenl 38 —T
rozvinovaciho signilu pro zafizeni, kdyZ nékter¢ z krokd Y 2

" urdi, se pffslufng boénf nérazovy signil uddvd podminku 03 N
pro rozvinutf pfi nirazu. Zafizenf sestivi z pfistroje (12) je Eﬁ I

_ obsahuje Eelnf fidici jednotku (22) a bo¥ni fidicl jednotku N

' (24), je2 jsou spojeny vedenim (26). Celni Fidicf jednotka je 0./
plipojena na &elni vzdudny vak (16) a je spojena s bofnim

S vakem (20) pfes hradlo (27) a je t€Z spojena se skupinou
. (14) senzorh, kters obsahuje dva pravoshle orientované
senzory {28, 30) pro felni ndraz. Bolnf dici jednotka (24)
je pfipojena na bo&nf vzdudny vak (20) a je pfipojena na
senzor (18) pro boén{ néraz pics hradlo (27).
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"Tanto vyndlez je - zaméden na  zafizeni chramic! osobu ve
vozidle, a je zviaista zaméfen na metadu & za “{zen{ na
;vybaveni signdlu.. na rohv1nuti'za*I-erf'fEhkéﬁfcihogqgabu ve

vagxdle pflﬁpcuminkéchibchiho néra:u

Wi

“}‘IJ_ : t i :-I E sy . LT - Lol

technice jsou "ji¥ znamé systémy na ochranu - oseby ve

vozidle, ktere 7ji?fuj{ Podminky ndrazu na vozidlo a které
uvadéif v ¢innost zaﬂiheni chranic! oscbu ve vc~‘~' . Takovy
‘systém na ochrany Ansaby— ve vozidle nbsanu;e ﬁsenzcr na
sniméni narazu na vozidla, jako -napf{klad setrvaénostn{
spinad nebo akcelerometr, a  jedno .hebo. vice zaFizen{
chrdnfc!{ osobu ve ' vozidle, jake napiklad vzdudné vaky.
Vidusnég vaky mohou zahrnovat prvni  vzdudny vak umistény
vpredu ‘p?ed osobouw, napt*. ‘v pfistrujbvé desce nebo ve
volanta, a drahy’ V‘duén? vak umistény v bc&niéﬁ EQeffch.'
Systém na ‘ochranu osoby ve VDZldlE, ktery obsabhuje takove
"vpfedu a po strané namontavané vﬁduéné vaky té“ obsahu=h
"'Pfdicr schéma na ?i"eni rc¢v1nuti v*du%nych vak v reekc1 na

E ;Jléténou podminku narazu. .

U.S. patent &. 3,720,426 uddleny Johnsonovi uvadi systém na
- #izent “Juvadéni .V finnost  vét#tho poftu vozidlovych
Lﬂbe*pednostnich zarizent végtpé prednich, zadnfch a bo&nich
;v:duﬁnych _vakd. System podle patentu 3,720,424 zahrnuje
senzor narazu )zééizeni ‘na. uvedenf .v &innost. Zatizent
senzor ndrazu/uvedeni v &innost . ubsahUJe obricens® duteé
kufelovité pouzdro obsahuJIci volnou kuvovnu kulidku a vétsg
“po¥et do oblouku ohnutych dvajic elektrlckych kontakta,

s LV W L 3y e ;ak: VR I TE B
R ‘Ka“da elaktrlcka knntaktové”ﬁvoche JE ovladatelné pflpcjena
. ‘3{ ;-:. 4" *. w 3% o g e r e ot PR : """”ﬂ"' AR #

hna pfisluény vzduény vak PPL decelerac1, voz;dla“se kovové
kulxt«a vali na sklonénou“ boCni sténu kuselov1téha Pcu’dra.

F*i vyskytu predem stanovené decelerace voridla. ti. p#i
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MEmitoruis senzory a p“x viskytu podmingk. narssu. rozheduis,
kter? vzdudny vak s2 m& rozvinout. v reak:i rna vystupy

aa.z &. ayto SERZOrY Zanrnuiil uaceleratﬂi sanzor, ktery je
: i v ) ’
nmﬂunhaznn_ nq dve“*hh

HEMunLDVmﬂ na dvedich spolujezdce. _Hmatnastni  5enIor na

Fidide, J;ny da celeradnx sanzor J&

snimant ”uzgzenéhc“ stavu éestuji:ihc j2  namoniovan
v #idiZové sedadle, a Jiny takovy hmotﬁostnf CsenZor Jie
zamontovan v sedadle cestujfciho. K senzordm déle patff
‘senzor na déévér SASW pPro .fiditovu sedadla 2 jiny snimad
I"avéru pésu Fro ~sedadlo CEStuJiLIhD vefedu. . Kaldy ze
'fsenvarﬁ na uzévéf_“pésui sn{mé, zda .pscba né_PﬁIsluéném
Sedadle mA zapruty pFisludny _sedadlovy Pas . fi1dict jednotka
'muhlgcruje 'éénzory"na ?iéeni_ ro*vxnuti . vzdusnych vakd
v reakti' na vystupy senzord. Kdyd dECElHFRCﬁI signédl od
jednona senzory  namontovaného  na dvericn oznamuje vyskyt
+. baniho narazu na pFislugné dvere, pak ¥{dici jednotka uveds
v #innost “-jeden nebo’ oba bo*né . namontované vzdudné vaky.
-t Uvedent VzduBnych vakd v ¢innost  je dals zavislé  nAa stavu
“‘hmotnostnich senzord’a senzord Pro uzdvér pasu. ‘

= vynAlesz - I
. ! T ¥ g Tt S ;=
“Pidle tohota vynalegu vybavuje metoda a, zart eniuroﬁv%povati
£ T&;ﬂfﬁé*“m " ‘EJ--?J.‘:I-»- :" &R ».-L:—:.:erw 5oV E AL "‘ oy ; t
igndl na ~ro=v1nuti va#i*eni na a:hranu csoby VE"VO ldlE,

R s":' a ¥ -\-{ o w..’!’vf‘a’.' A O EL I
L NN A T “

Jako'napf. v”duény vak, y_rgakc; na batni ndra: qq,vczgdlo:_
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Tato metoda zahrmuje postup snimant mimodverového bodniho
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i strang na st
Hacminky .”na“azu,vm;mcdhﬂ?dveno

EPRRY

yhauuji i

:tlﬂﬂdt“be ;vyucdnoqu~ Aﬁa‘ A=) riﬁﬁ-:da:nééma&ujérpmdminkh
~zzvinut!  PFL narazu na  dvede. Signal na rozvinuti{ prc

zaringnl na ochrany aspby ve veridie je  vybavovan t_uav

I'.I

wav i pud  Jjeden €1 druny T Dodrnich ndrazovyes signalad udav_

POEmink) RNArazu pro rozvinuiti.

Fradnostnd eostup  vyhodnocovani sigsnalu pFi narazu na

1= p=
mimodve#ni boén! straru na stanovent, 2oda udiva  podminku
NEFaTW o roTvinuti, zamezuwis, kdy® signidl pFl narazu, na

v

dvaitovou  strand erekraduja orahovou  hodnosu  na  dvesa.
Mejvyhodnd il uréuje pastup vyhodnoecovani sianaiu

mimodveravahe boériho . marazu, zda hnadnota ryrn'astﬁ

mimodverniho siandlu pfekradtuis rFadem stanovenou

mimodverovou rychlostni prahevou hodnotuw, kterd udava
pedminky | nérazu pro  mimodverové rozvinuti. Ten  kraok
hednocend mimodverového boéniha né&razoveého signdlu se

zamezuije tendy, kdy# akzcelsraéni hodnota dverfového boEniho

CNé&razoveno signalu  prekraduje pFfedem stanovenou prahovou

‘hadnotu urychlsni na dveres.

Dale obsahuj2 podle tohoto vynalezu za¥izent progstredky na
snimani mimadverovéha baéntho narasu na mimodvafovém mist¥ a

na vybaveni signdlu p*i mimodverovém bo®nim nmarazu. Zarizeni

ta3 odsahuje pFOSt?edeP na snimani dveravého bodniho narazu

fha?vpgldlovycn dveti{ch; a na vybavovani signalu ﬁ#i narazu

na dvefnt stranu. Prostrfedek na vyhoonocovéni_mxmodvefcvéhu

bo&niho narabového s;gnélu urcuje, zda” mlmodvefovy bofnt

narazovy signdl udavd podminku mimédverového narazu pro

revvinitd . EBractEadsl ns uvhnrnmaecauam? cimeAtie mrea AAFaT NA
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SLdveEng strand wurduge, a0 osional n;ra"u mz dverrni bosnd
Wgava  pocminid  ndArasu ma  avsEr3 o rFgIvinuti.
iz gbhsahuis  prostfedek na vyoaveni rozvinovacino

rouvinuti zafizeni chrdnicihc oscbu ve vozidie,

aren 2= =2i4ndld Dodnibg o Darszd  udava pogminey

ionarazu.
SFeonc song ghsanuis | Zaflzeni . urdity . prosiiedsl T3
dezakt iVﬁLl g=lgn}= nlmsr:ero Sho-Boénino

Rvyhcdnncgni

-=§Na;15pp urtujﬁ prast*aden'hnﬁﬁyﬁadhccbvéni3éigﬁélﬁ;ﬁﬁ?q;;ﬁna
mimocdverni bodni - stranu toahdy, jestiie " rychlosini hcﬁﬁdta
mimcdveroveho signalu prekraéuje pFedem stanovenou prahovou
Aocnoty mimodvaerove rychlosii. cof uddva podminku rozvinutl
pEi nmarazsy nikoli na  dvers, Prostiedek na vyhodnocovént
signaiu pfi narazu na m*monve#nl bo&ni stranu se cez;“ ivuis
_tehdy,Akdy* akceleradni hodnota =Lgnélu pi*l narazu na dvefni
zo#ni stranu pfekraduie pHadem stanovenou sranavou nodnotd

akoagleracs narazu na dverfs.

SEmmled obrankd

Vyde uvedené a- jiné rysy tohoto vyndlezu se stavajfl zfeimymi
tim, kdo# 'se vyznaji v oboru . techniky, . jehol se tento
vynaiez tYké,.p#i pret¢tani nasledujiciho popisu s odvoldnim
na pravodni vyhkresy, kdes ST
Obr.1l j=2 <cchematicky pohled na systém na pchranu osoby ve
oridle, obsahujici preferovanou realizaci tohoto vynalezu.
gbr.2  je schematicky pohled na dvé vaoridla p#i podmince
naurﬁa~93;ciho nara*u. - : - . .- L
‘Dur.EA a 3B, ztaré jsou ,blokovymi schematy, ukazujicimi
detaily systému na obr.l a
_ébr.4 a 3 jsnu vivojovymi diagramy, ukazujicim; ridici
tu

py na #I"eni systemu na Dbr 1 podle tohoto vyaresu.

PR A o

AERVREGVBDN IS 1Sy ;‘_f..,_..;m.‘ LN A M T
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- o ow, . G -

P B et R ot - S *

Na.cbr.l je schematicky ukdzan systém 10 na ochranu ‘osoby ve

wamidia. pEsdaravuiict praterovanau realizaci tohoto

e
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sFlzoiEn ne siupinn A4 seEnzory deiniho FATAZIG & VICUSnY vak
L2 TAMGRRoVEny vafadu. VpfEcu namoniovany. vVIgusay vak lg is

=3 Dok Fidid

.- . - - ~ .

ATANd! zZnamym LE Je dals
. " . .

YIS tE @it oot ad mARAT a na = '- % P Tt B Y]
I4T L R QDAL Tafad oa nd SOsTirann L AR R St
con isou o 2 ma Fidifouves Smdn s
24 _}EL,L. s f; l"..,» ‘:) ra FPLOILOOWY OO oo won
vozidias ﬁfﬂﬂll *aua.ﬂ vaky“'~1ﬁ"a ZL isou

n&bc ve vcziulovam
v wigramkoll jingm vhodném mist® ve vozidlise.
Kantroldr 12 obhsanhuje. deint  Fidizf  jednotku 22 3 baéni

Fidicyt c niky 24, RKomunikad&ni vedéni.zﬁ,zajiéfuje spoisng

mezi t_elni “i{d{c{ jednotkou 22  a goéri #idici jednotkou 24.

Bzint keontrolini jednotka 22 je pfipnisna na felni  vrdudny
var i4 & je sposisna s bodnim vzdednym vakam 20 pifes nmedlio
2R 27 Czlimi  #tdic? Jednotea 22 je té¥ spojena s skupinou
5 1 n&raz, kterd obsahuje dva - pravodnles
Grientoyvang SEW’DFV_ 28 a I0 pro &2indg naragl Bo&ni Hidici
Jadnét*a :2& je p#ipbjéhé 'H' baﬁni '“~dh§H? vak ‘20 a je
FP;PDJEHa na senzor 1& pra boéni nara" p#es nrauia DR 7.

K
Narazevymi senzory 18, 28 a 20 maji byt pckud madno visechny
glektricke akcelerometry. kHa%dy ze sensord 18, Z8 a IO ma
prisiugrou  osu - citlivesti .a reaguje na urychlen! majfct

siofku podél JEhD prisiudné osy citlivosti,
Osa citlivosti &elnfho narazového senzoru ‘28 je ukdzana na
obr. 1 ®areu 32. Celnt marazovy senzor 287j6 namontovan ve

vozidle tak, aby - jeho osa citlivosti 32 byla rovnob&na

s Pmdélnou osou vohldla. Vysledknm taho—~ 2, 2?_ tg}ﬁ{

néra ovy senzor 2B dodAvA na delnt Fidici Jednatku 77 signAI

majicf Hodnotu‘udavajici’ipadélncu deceleracf'vo*;dla, ktera

Je | vyvalévéna pﬁsubenimr narazu v pcdélném sméru ;vozidla.
Celnt #idict Jjednotka 22 vybavuje ‘ozv;qoya;i signdl na

razvinuti felnibo vzdudného vaku th4. kdv* sianal od “elniho

o e



"\E!,JSGL(

“ _,I»m .

mlmonverﬂi ‘botni nar zﬁ,jsdu hﬁamﬂ) Y :E_HHLCE Jako narazy

N mzhatt . Deini  narazovy  sanzbr R0 tak uadavﬂ ra €alni

g G D7 siandl udadvaiici sFi#ncu aﬂuulerdci

=7
LR

~

LI "o

jednet
kter

yoridia, & Je wyvclavéana océnim  paracem jako nap¥.

narazem ma mimodverni bodni ghranu. Celni sid{c{- jzdnotha 28

ha vzduginého

ir
H

Vybavuie roz vinavac? :iqna?iﬁé'ra*viﬂut;° Bon
Cyaku 20 pros tFadnictvim Aradia UR 27, kdy# 51gna1 ad Ezinihc
'narazavéﬁa ‘senzcru T udava, fe -takova pfidna akgeleracs
voridia postafuie na  vydadan! rosvinutd bognito vadusnans

vakuw 2. : oo . i

Soéni “idlci jednotka 24 je pFipojena na batni narazovy

5en~ar i8 v #1d1tavyaH nmtnich dvefich Ja ;hc butﬁi narazovy

e P——— -

sen"ar LB JE ﬂamontovan ve dVEfiChjljF 7v1ﬂ§té C;tll#Y na
bo®ni narazy . na vnvldlo na dvere, tj. dvefni boéui narazy.
vromd toho Cje boéni narazovy senzor 13 zamoritovadn Cse sSvou
osbh citlivuSEi'Eﬁ kolmo -na podélncu new vozidla. Nasledkem
" tdke vybavuie bodni narazcvy senzor 18 signal majici hodnotu
udavajict pridnou akcele?atilEvdzidla,'ktera-'je-vy#olavéna
*  .bo&ntm nérazem jako napt.- -dvernim. boénim narazem.. Bocn{
-*idict jedngtké .24 monitoruje signal  dodavany bo#nim
 narazovym senzorem  1B. Kdy¥ tento signal udavad bo&ni naraz
vyfadujici rozvinutl bogniho ~vzdusneho wvaku ZQ, vybavuje
.3 .. ho#nt Pidici jednotka ; 24 rovv1novac1 signal prostfednlctvim-
duénéhc vaku 22

fvmEE hradla OR. _Z:na;mnzgknﬁﬁigﬂQ&qugmv"

cv T3 Dbr.h zné*crﬂuje prHlH&§5rﬂ£h?tﬁfﬁ3raza ra vc*xdlo, které

535 ‘ziistuit padle tohato vynadlezu. ~Jako#to prvaf  priklad

el w e Miee AM b damm& mz AR T nArar "Le-shet" sméfujict
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" TEIRE | :
oEviiensdhno . voidia e naratsjiciibc
’ BSEOEZ0r . 20 wwbaville siondi udavajici
X ~idla MEPVZLANGL Takovyn noénim ndrazem.
) L dpfadstaviie  gvernd bSofni mArar ns
) gvaftich  postifenéns  vaziglo.  Bofni
SACLESVY  senzor -- 13 Vybavmja'.zignél Sugdvajisi 2fiinau
sizzlaraci vazidla vyvolanou tskovim soémin  nrarazen. Kromé
Cei M?Dhﬁﬂgfeﬂﬁtavuj -fara: &_ c2lnirndraz idia. Seint. narazavy
xﬁgé;‘ nzat ‘uuavajicf poﬁélné]gggqmalen;%ﬁg
;A.m; -;uara;em.‘: - o L
s “3E jsou "blogpvymi‘ sc1ema*v JM.MJJ*C n‘ uutal¢y
iz, Selng '?fdiéi" Lunothh _— v hCFtFG1‘"“ id
acritoruis decaieraﬁhi signal vybaveny Zazinfm  mAFATOVYH
senrcren 23 a3 aplikujs #2img qléaritmus o0 ns  deoesleradni
signal fa vyhodnocsn!  podélnd  decelerace vosidla udédvans.
decalsralnim signidlem. -Jestliie podaing decelarace vozidla
Pastatuje na udani! vyskytu podélnd sméfuiicihg nadrazu  na
vezidla, ktery vyfadujs rozvinuti &élniho vzdusnano vaku 14,
1. Podminiu  rozviouti  ofi podélrém narazu, pak Ezing
algoritous S0 mad za nasiedek rogvinutl vwstupnino signéiu &0
wo majicino hodnote - vvEs, Jéstlis sodélind decslarace:

nepostaduje na uvedeni vyskytu podminky na rozvinutl  pFi
narazu, pak &21n{ algocitmus 2 mad za ndasledek vystupnd
signal 40 pro rozvinutl jmajici hodnotu ni%e. Celnt
algorltmus nh m&“e amsahcvar jakykoli vihodny.algoritmus

znqmy v technice.

w
"~

signal 4&Q na skupinu prvniho ovladade ZOQ, kterd Gperéﬂné
Csouvis! s Ee2lnim vazdusnym vakem 14, Skupina prvniho ovladada
Z0 absahuje trazistor Zg,kdetonétor .24 a dicdu .Z&. Emitor
tranzistoruy Z2 je pripojen na uzemnéni a kolektor je

pripajen ne jednu SYOriu detondtoru 74. Druhd svorka

Celnt ridicl jednotka . 22 - vybavuje rozvinovaci vystupni

».c o detondterit 747 je spojena s’ katodou diody ‘ZA. Anoda-diody Z&

aclsnaivies spojena s - vc*ldlovou batenli fZB:QRokvinnvaciﬁTv?stupni
Jﬂ-~519nal 40 :se poddva .na bé21 tranzlstnru 2. a0

Jak je POPSANG vYie, kdyﬁ‘ée ziidtuje podminka'rnivinuti pri

oodélnm nArazu. ie razvinnovar! Wvetuond cianil A0 diaitAdlnf
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roTvinovaciho vystupmring. sisnalu &0

.22 A.%21m " zeEdsonuie. 32 sroud. protéka od
Sdiodu F5  adetondtor 74, Fon aenzatsr 30,
meTi muﬂabd dicgy & a';ehn@nim,-sicuﬁi

=ifT prouaun. na ?FFQf%tCT Zﬁf ?EEJY.?ét??LE
diogy . T4 Al srafcs vezidiar Tok érﬂudu

£00%; %e astonatsor 74 vyoesdukule reloding

“Zpludiny‘ nor nT

as:aem.“ ‘3hﬁdduk9vané

_én/ﬂEDQ Uza env Qb}uﬂ T natu

i 14‘_

kova;1 tmiu:;nv

rd; ha fu‘ avac? tekutiny pa& :m;thuje
5 ﬁtgrf s usnaEriduis 4o :a*.ﬁna vzdiignens
utl £einino vzdudndho vaku 1.

- Lelni #idicl jednotka-23 ta% .nmonitoruie akoeleradni signal
W WY havovany drubym Ezlnim:narazovym senzaremxﬁg.snﬁghy Eélni
~oMAFAZCOVY  SEnzor 32, riak porpsadno vyde, . snimasbo#n? ndraz na

wizzidlio  jako napf. naraz . "L—Shct" raznadeny farou 49 na

cor.zZ a vyhavuis akcelerzéni Sign&al Udavaiici pfiEne

aryenl Enl .vezidla vyvolané tabkovem marazem. ¥ éelnf #rldice
cjednctce (22 zesiluje zesilovad 78 akczleradni signdl

dodavany Zelnim narazovym senzorem =0, a vybaviuje zesileny
. akceleradni vystupni signal 30. . o R

EQ se pFivad{ na obvod

’2eéileny akceleraéni

Zesi{leny akceleraénf vystupni signal
a1 ur&ujfci
q0 se

- prabovy vystupni

vystupnl signal
pkceleratnt

vETUP na

rychlost.
pfivad] té2 jako vsiup
signal 84 se
H2. Akceleraént

hodnotu, . kterd  se : pFeden

na kompardatar 0.
privadi jako druby

-z shomparator prranovy vystupni signal 24 ma

o8 uréitou . .stanovi ..empiricky..pro

2 prislugny:r typ . vozidla. - Komparator g2 porévnava hodnotu

zesilendho akceleradnino vvstupniho signalu 80 . s hadnotou

akcelaradniko prahového ‘E& a vybavuje

vystupniha signalu

s cooivystupnt signal B4 kompardtoru:uddvajict -porovndni - téch dvou
Er:yvauvystupnich_ 51gnald Eﬂ,h.:EB&:EmKdy*f Jje hodnuta zesileného
#akceleraﬁniho‘ Eja:vétéiun

..84,. .. pak’

vystupniho SLQHQLUxa nei‘“hcdncta

'?gkceleratpihol prahového 'vystupnino ..signalu

kqmparatoravy vystupni signdl

BA digitdln{ 4HIGH. Na druhé
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mendi nei hoonditsa akoglaeradninc - S naveho \"J =P Li A0 Silan&saut
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radlcldnm ﬁﬁ“

__g“ UtLuJACi fycblga;.

-

‘V?é&&phi-slghél 94 od hradia OMD 83 je digitdini high pouze

sz=hdy, kdy?® Lompardtorovy vvsiuoni sicnal 94 i invertorovy
wwetuEni sianil 92 jabu digitalnimi  wvydemi. KdyZ vistupni
signdi 24 od hradla AND 88 j2 digitaln{ vy$az, pak obved 2L
uréuiie! rvohlost integruje zesileny  akcaleradni  vystupni
signal B0 podle #asu A vybavuje vystupni signal 95 ero
-ry:hiosé narazu. Vystupn{ sisndl FB pro ndrazovou rycﬁ} st

Lddwd pFlénon rychlost vozidia vyvolanouw ooénim marazem, cof

= -

52 mrajevi v zesilzném gkcelieradnim vystupnim signéluélu.

“dyi wystupni sicndl 24 od  hi dla 'ND Eﬁ ja digitalni niZe,

‘pa&-obvod .El .uréﬁji;i . rych lus nezntugrije éesiieﬁ?
celeradnit vystupni signal B0 a neﬁybavuje vy¥stlpni signdl

28 narazové rychlosti. Ti{mto zpdschbem neintegruje obvod 51

Curéujict ry:hfost akcelera€ni signaly udavajici malé prilne
akcelerace vozidla, které nejsou vyvoldvany néarazem vozidla,

....

jakeo map®. ty, které jsou zplsobeny abracecim pohybem.

Vystupni signal 28 ndrazové rychlosti se vybavuje jako jeden
vstup na komparator 100. Druhym vstupem na komparator 100 je
~rychlostni prahovy vystupni signdl 102 majici hodnotu, ktera
sa. uréuje empiricky pro dany typ vozidla. Komparator 100
poravnavd hodnotu vystupniho signdlu 98 ndrazové rychlosti

v 3 hodnotou rychlostnihc prahovéhb vystupniho signalu 102
:Jﬁ.g;a-dadava:kamparatqru"v95tupni;§i9na1gLﬂ&,udavaj;cifpo(ovnani
Gow vedvou.vYStUpniche:Signald 28-a ~102. sKdy? -vystupni, ,signal 98
narazové  rychlosti ma hudnoiu vétsl  nes ja - hednata
rychlostniho prahového vystupniho signalu 102, je
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wompar&torovy  wytupnd signal igd e ;a% rozdelovacin
sianilam, - wtery udéva podiminky  rozviouTi Topfi ndrazu ars
moéEni  vzdudsny  wvak 20, Hdy® o vystusnd  signdl 35 narazove
Fyonliosti CmA RegnoTu ﬁen;i &Y i hodnoite-ryohliostniihc
uraravihu v?gtupnihe sian&liu ;ﬁ,' D&l 15§_Mggmrarfzgkbvy"Q_
YysTueni sigral  A04 digitdiny nile. Konmariioravy VYStupn
mignai 104 palk.  udava podmineu . ner :viq;ti' prd coEnl

_ : SHradlc A_Vyatupﬁ
Hrdn A DR-» -t padaﬁé na skupiﬁu‘;uru rého nvlauacu Clos,
wtary j= apérat;vn: v souvisiosii s podnim vzduchavym vakeam

20, Fodobng  jako sSkupina prvnino oviadads 79 vvEe pCRSana.

ziestnr 108,

_ﬁetcnatgr 110 a diodu 112 p¥ipojenou’ na vozidicvou baterii

6

opsahuje skupina  druheno eviadada in& | tr

‘ondenzdtor 1l4 ve skuping dru néhn ovladade 10& slouid
# tomu, aby dpodavail detonidtorua 110 du;tataﬁn?‘praud, edyby

voridiova Daterie 72 e odeajiia oo diody 40 oFL narazu

Emitor tramzistoru A0R j2 epiipoisn na uzemnéni s kolektor i=
pfi:djen na - svorku detondtoru 110. Druha svorka detondtoru

» 2110 je pfipojena ke katod® diody 1:12. Anoda di ady 112 je
‘pripojena 'k vozidldyé haterii Z8. szt4p hradla QR 27 je
‘zarizen na bdazi tranzistoru 108.

‘Kdyt komparatorovym QYstuphim signalem'iﬂﬂ jé ro:yinovacf
signal s hodnotou  digitalni wvyde udavajict ‘podminky
roivinuti ‘pFi mimodverovém ndrazu  pro bodni vzdusny vak 29,

-pak vystup hradla OR 27 zapina tranzistor 108. Tranzistor

108 pak zp@sobf, fe proud teée od vozidlové baterie Z8 Pres
"dindu 112 “a- detondtar 110. Tok proudu detonatorem 110
‘zpAsabi, %8 detondtor 119 produkulie zplodiny'hofeni ZRAamym
‘zp@sobem. "Zplodiny hofen{. vyprodukavané detonatorem 119
“4u03déji-=v?¢tinnost'°pﬁislu§nyf%zdroj {neukdzany) nafukovaci

ax f%ftekutx 'Eﬁ&mﬁmﬂiﬁﬁsaﬁém.ﬁPif fgd 1iafoukne *hodnt “vzdugny vVak

ﬁ;mﬂQ,? Sdms wEoren B Grommome o

Jik je dAle ukdzano na. obr.3B, monitoruje bodni #fdict
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SER IO Ao A0LRI aral Nia YOZIZi0, JAKC naRd . ZOchi naraz na

Y e = My ampmey  hoompest - . = - i = T e o e i
JoTidle aTnadovany farou 42 ns oL . A ’3’5&"" I aRc2leradnl

igrél usdvaiict ofidne uryooiszni wozidla vyyalané takovym

»t

pkahc#% vvanrpn; mﬁjxcf

t2ra se starnovi pradem mmpi?lcyv = En! p#:sau ny typ

AZ4 Srovhava  hodnsiu zas{iendho
rceleradniho v¥stuptihe  signdlu - LZ3 s hodnotou

aKCELEFaﬁnIhD prahového Qwstupn*ho signdliu LES; a za¥irzuje
kamparatoroavy vystuepnf  signal 130 udanj ol poravndni téch
dvou vystupnich siondld 127 a 123. Kdvi hodnota zesileného
akocglaraénihc vystupniho signalu 122 i vétE{ nei hodnota
arceleraédniho prahavéhn vystupnine signalu 1328, pak
womparatoravy vystupni signal 120 je "digitdini yyvie. ¥dy2
"hodnota zésiledgho ~dkceleradnine vystuening signdlu ™ 122 je
" men4{ ne? hadnota akceleradniho prahovéno vystupniha signalu
128, je komparatorovy vystupni signédl 130 digitalni pife.

rk&mﬁéréﬁcravy v?stupnin signal lig gse privad{ né”obvud 124
urdujfcd rychlost &, plscbi  tak, aby aktivoval neba
dezaktivoval integraci obvodem 124 uréujicim rycnlost

-stejﬁyQ . ZpQsooem, Jjak je popsano }v?ée se - zatelem na
vystupni signdl 24 od hradla ANG 88 a na obvod 21 urdujicim

~rychlost, v delni fidici'jadnotce ac. Jestlidfe obvod 124
‘uréujict rychlost je aktivovén - kompardtoravym vystupnim
signalem‘lig, integruje zesflany akcalerasni vystupni signdl
122 a vybavuje vvstupni Signal ‘132 narazove rychlosti.

-dbﬁé%ﬁﬁnii signal . 132 narazové Eychiosti  :udava  pH{Enou

y*874 rychlast Vdzidla ‘zpdsobenow. boénim ‘ndrazemvicol imd za

~§ﬁ{§51é6ékﬁze§ilehy akceleradni vystupni sxgnél 122

Vystupni signadl (32 néra;ové rychlasti je jednim vstupen do
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i ; AT
CLEgrovnava nodnoty vﬂstupnihc’ signalu 152 maraZovid rychliosti

cstniho Hrﬂnﬂvﬁra

“ﬁara vé ) rvcn nsti ma‘. nndnaru mensi nel
ry:hlgstnihc arahoveho @ vys upni“o ' 317 na’w 134, pak je
¥ Adtorovy wstupni signai 133 gigitaini nif{ udavajilcl

ara
#i narazu podminku perozvinuti sro bo#Eni vzdudny vaik 24
. ke - - . i .

'Kam;af‘tmrmvv vstusni siénal -LZE vy baveny bﬂéjﬁﬂ#idi:i
jedroticu - - 224 s poddva na hradlia OR 27, “Jestlife
Lamparatorovy vysiupni  signal 138 je rorvinovacim signdlem
¢ Mefnotou digitdini  vyde udivaifci pooainkw pro rozvinucd

a*1 narazu  pro 20déni vodusny | vair 20, pak  wystup hradla

27 ma té% digitalni hodnotu vyde. V¥stup hradla OR ZZ pak
- zapind tranzistor 108. To =zpdsobi, Ze - proud ﬁrcchaii
-":defchatarem' 110 a .pFisludny zdroj natukovaci tekutiny se

uvadi v tlnnost na proveden{ nafouknuti bocniho yzdychqvéhn'

Vc\l’ u ﬂ

- Ivl&dtnl rys tohoto vynalezu je& zaméren na skutednast, 2e

- .bo&nf naraz na qvefe,“s dostatednou intenzifou na #idicovych
bodnich dverich zpdsobl,. Ze jak senzor 13.pro bo&ni narazy,

-+ «tak -i-senzor 3Q pro - &elni narazx zjist{.pFi&né urychlent
zidla, ktereé je vyvolane takovym botnim nérazem, protoie

.jak bo&ni narazovy senzor 18, tak i €eini ﬁérazovy senzor IR

_jsou citlivé‘na priéné urychleni vozidla. Av#ak empiricky

mpfedem stanuvené ‘prahové-~ﬁodnoty se -ztetelem .-na-. celni

'souvzsejijs bo&nim néra;ovym

#zlnt narazovy senzor EQL'nespravné lnterprEtuJe f‘

‘urychleni vozidla vyvolang bolnim ndrazem na dvere Jakazto
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snimatem ﬁoéﬁ&ma

VYJImﬁﬁnDUW%QHQCi "bodnt # dici JEdﬂCthy, 4 p?E@édf'DViadat

12 n&éledﬁjicim 7pﬁsabem.. -
ﬁ:mparafbravf vystupnf signal 130 wvyvgzovany v boéni #idici N 4
jednotce 2& se déle ;Dd&yé na alni #{dici Jﬂdna*h 4z pfes .
somunikalni vedeni Z&. Qeé;;fi ky s& komp arat aravy, ystupni

signal 13Q pcdavé jako fstup na invaertor 20 v &elni #{dict y
jedwaica 2Z. #dyf kompardtoravy wvystupni  signdl 130 e v
digitdini uv&a, je inveriorovy vystupni signal 22 pivadény «

radic  AND 88 od inverforu 3Q sigitainl adlie. Vesiupend
‘signél F4 sFivAd#ny .na obvod 3L urédujici rychicost od hradla
AND 85 Je stejn# digitalng ni¥e. Nasledkem toho brant
v;stupn; gigrndl 24 obvodu 2L urtujlr;mu rvcﬁlcut integrovat
’esfleny aPcelpraéni vystupnf signéi' g0, kdykoli hodnota
”kamparg@arcvéhu vystupniko signdlu 130 ra wamunlkadni vedani
28 = digitélni vyéa. Jak ja r psawo vyée, je hodnota
kompéréforového. v?stuphiho' signaIU’J 130 na " komunikafnim

" vedeni 24 'digitalnt ‘-Vyde pouze tehdy, ~kdy? hodnota

zastleného  akcaléradniho vwstupntho sianalu 122 v boént

P -

#fdic{ jednotce 24 = prekrafuje  hodnotu  prisludnéno

akca Leraéniho prahovéhn“@ystupniho"éiénélu 128.5 % Kdy¥* proto
Pf’tné urychleni vohldla 2ii&t8nd bo#nim narazovym senzorem

lB Pﬁck atuje Jeho pfisluéncu praho&ﬁﬂ hodnotu,” jak uvedeno

"akceleraéhim”'brahcv?m " ystuﬂnim 51gnalem ’&2&; pak pfitné
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urychlani‘ vovldLa ZJxéténé telnim’ ara’nvym““senzcre ﬁL
ST Ta ATk B R B L A T Stk ey E

nebude LnteérdVano galni #Idici jednotiéou 22; “nebuﬂ nbvod ‘81
urtujici ryhhlo=t v telnf “l{dict Jednotce' ?? Je tahdy
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minisaint uanﬂtd, Liera se ausi ef

A{dici jednotka 23 dal quP~~*

vozidia narazi narﬁ*aifci vazidiéi fychimsti“‘péuzé 3 mph
;?;-Eﬁm}hi, "#ak a%*eleraLﬂl zlsna‘ uude' mu ;féﬁc\ hodnotu,
“kté}é .ﬁE:#ekréﬁuje ‘mﬁcmleraﬁu{ prahévcm"hﬁﬁ;atﬁ“:a'bruna
wid{ci iednotka 24 ii# nevyhnoonoti ‘axoeleradni signdl
pRividény bcﬂnim narazovym sancovem  43. BdyE kror 204 takio
stancovi, fe akgcelaradni bréHDVé nodhiota hebylﬂrp?ék&¢ﬁﬁﬂa?
vrraci sz pastup na‘ kyok 2O a  kirok 202 ﬁﬁle' sleduje

ance'ermcﬁi slgnal cd bodﬁi 10 naraﬁnvéhc zpn.cru ln

2 L3
wm ._.H’ oo

JEStL;iE ﬁFOh hﬂﬂ stanavi,:ﬁe akcelera&ﬁi pranava hodrota JE

B -

. pfekrocena, pokra&u;e Ppostup na “rok _Qﬁ P#; br:ku 204 JE
komparétpro#ﬁ v?ﬁéuénf.siéﬁél iyl fobr,i, IZh a JB) poslan od
begnt  #idict jednotky 24 na  éaint Midfct Jednotm';;: na
- komunikagn{ Qédeni zﬁ,n Ten slgnai bud’ dbvoli nebo zamezi
telniﬁ #i{df{c! jednotce ZI dalsi vyhudnocnvaﬁi aiLL*eraﬁnihc

signélu od telniho néravnvéhn ‘senzory g nad_aprnvnéni

-

.S pfedem stanovenou akceleradni prannvau rddndﬁuuzl kdyd
akceleratni signal cd bctniho nérahovéhc senzoru 13 prekroci

.. ,svou  predem stanovenou akceleratni_ Rrahgvay hodnotu, par
' . I W

- P e mdY i et -

flgné1< na kcmunlka&nim vedent wuzﬁ “hamaﬂi taknvé dal%’

- m’* L BT I IR TR &l FRENTRE IR R f.t,,... e i N
57 Mhadnocovani akceleratniho Signdlu ,od éelniho -
214 F“"*‘? 2T W Js,.»,.._,:."‘t EXRIE 1T e P -i'f.tm FelZ e : L= .
. senaoru E*.,Krak 202 tim ’ajléfuje, Ee ntni Fidici Jednotka
L | - wy e ae . ,-‘: - . - ""4

2& bude nadale_ vyhodnocovat ,pouL p#ibluény 51gnél nad

poravnani s . prislusnou akcelerétni prahovau hodnotou p¥i




vysikytu boénihs narazu na #idifovyzh. bodnich dvarian.

Postus sckrafuie od  krokd Z0& ke Rroka Q09 Uokroiiu 203 sz
akcslaradni  sianal sHEivadEny Roifhim nérazovya o 3ENRICrEd i
daia wyhodonoculE s sfisiusndas S ABRRDCeYAT TS AL gnritman.
Bro<orovand  resiizacs tohoto Chynalszucaplikcje ymhlostnd
narasovy vyhadnocovaci  algoriimus ha--teros - akcalaraénd
sisnal. Ryzhlastni  ndrazovy LyyhRednocovas:  8isoriitmus

Phsitud pekratuje od Krokuy 208 na Ckrok 21007V krokw (210 s€
hodnot =1

-

a narazoveho ryehlostning 2igndlu sorovnavd s pifeden
stanpvanou - frahovou aodnetcu ryeniocsti, Ryohlosini praho

rodneota se stanovi vyzkougenim smpiriciych dcaj@ © narassch
=ro deny -tyn vozidla., Prog dany typ Cvoaridia deprafava

i
i
cr
{
e
a
-
puu
113
3
fu
%]

nadnota rychlosti re$erenéni“hcdﬁDtDU'udavaji
na dvare vy¥adujict rozvinutd botnihs ~ vezdudnang vaku ';Q.
gdestiiie se asabrol{ ryclostn{ prahova hodnots, Ak pOsLup
. pokraduie na krok 212 a rozvine s bodn

jestii%*e se rychlostni prahovd nedneta nepfakrofl, vrat: se

posTup na krok Q04

" Proces 'zavedeny © #2in{  #{dici - jednotkouw J& Je ukdzan na
©vyvajovém diaéfahu» na obr.-5. Postup “zadind krokem Z220.
'V kroku 222 ‘se monitoruje akceleraéni  sianal dodany telnim
mArazovym senzorem =00, ‘Jak je popsano vyéé;‘ je &e=linig
nArarovy senzor IO citlivy na boéni narazy a zvidste citlivy
“"ma’" narazy- "L-shot". Akcelaradni signal vybaveny Eelnim
narazovem senzarem Z0  tim Uddva pFi¢né urychient wvozidla
vyplyvaiic! z takového narazu. Fostup pckratuje od kraku

222 na krok d24.

V kroku 224 se uréuje, zda akcelera¥ni signdl dodany Z2inim

‘AArazovym S -senzaorem - I0 - -prekraduje pradem stanovenou

-

e Alakceleratnt oFabaveou - hodnotu® ™ Tatof-akceleradni 'prabova

Tl an e ety e e Ty e AE e T oo bm t ey x_--*.a." i :,'-:)';"{/-'-"" é‘ i et S i o ,h",-‘:: e Pt )
59 TRAdABER  JeTpreferenend TALIZET Fagd v IE  tomu TGP pfed  tim

orojednavanéhs “pripadu’s tsdvolanim ‘ra “krdk 204 -na obr.4.
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Akcéleraéni signal dodany &elnim narazovym sanzaram =



v sraferovends provedand torok G2 TuetE  mPekeadyse
CUAMES akceisradnd - orafovow peonetu. proo =FIFng uryehlsng
vizzidia v omeEnsioh velikeostech. Jdastiidz =z ‘Et&ﬁDVi W.ORTTRG
aair, iz mucEisraénd ;rahcvaAhaunat& nanil pfzaradena, san s
pEmrevadl dalsdid fsd aiu od felniho

_ - iy
- “-‘y-‘: i iete! SETTC oL T [y L.H'"*L'.g:hu

- LI - Lot —_
WESTILLE S8V ok

5 da -
sraiiovad adnots

nDt(u' ’ fcd

i *ﬂcﬁdtké 4 ae*akt_'uJe gelnt’ ffcié1"”
%hkcﬁpa aLsravy vystupni sxgnal 130 na konumiXasnim  vedent ;ﬁ
{obr.1, 3A a 3B), pak se  oostup vrac{ na krok eza. rokud j=
Cgetint #{dici Jjednotka . ZI . dezaktivovana badni  Fidici

jednothkou - 24, neprovedes s& dals1 vy¥hcdnocsn: akcalaralniho
signaiu. ad Lelnfho ndrazového senzoru 0. Jestiife Ealind
Fladict jednotka neni . dezakiivovdna bodnl - #{dic! dednothcu

24, fDPra&uJe postup na krok. 2243,

Vo kroku ZEE se  akceleradn{ signal gogany éelnim ndrazovim

SRR TOrEm S0 dale - vvhodnocuie pEisiudnym MArazovym
vyhodrnacovacin  algoritmem. Tento nararzovy vvacdnocovac]
algoritaus ja podobny rychinstnimu ndrazovemu

- ovyhodnocavacimu - algoritmu . difive ; porsanému | s advolanim na

-obr.4 & -bolni Ffdici jednothu , 24. N&razovy vyhodnocaovact

. aigoritmus v xroku 228 tim integrujé akceleraéni - signal

dodany &elnim parazovym .senzorem ¢ a vy¥bavuje ndrazovy

rycalostnd  signdl uwdavajici - prifnou  rychlost  vozidla

Lavyplyvajicd  z. pri&néno . urychleni . vozidla .. uvedeného
-akczieracnim signalem od Zelntho ndrazového sanzoru ZQ.

V kréku' 230 se hodnota narazavého rychlostniho ' signdlu

z kroku 228 porovrdvd s  empiricky - ofedem stanovenou

-rychlostn!  prahovou hodnotou. Jestlise ry;hlastni prahova

+ -~hodnota .nent p#egrcégna"‘néravcvy . rychlostnim .signdlem,

ﬁ,aﬁrwvraciunse-pnstup1<na kroky'zzz; Jestlife . rychlostni, prahova

Y ;hodnota Lies pPekrotena néravovym rychlostnim sxgnélem, pak

q~~tﬁt0 oznamuje ‘bokni . naﬁg_.:na,:vnz;dlo .Jako ‘ngaﬁt raraz

l.—shot", - ktery vyvZaduje rozvinut{ boéniha vzduiného vaku




2. Fodle fgng far FOShUR PokrRcuiz nz drok S32 & rooving sos

ooérs v*cuchav? YRk 2.

A A em iy poem ok e me o e
L wyse uvedensho p
- e @ ey o— = -
Yoo nnios tonots oooiru
- T - -
MNaprikiad, RO DOLNZI

ten pr Paﬂ,

v ld« ve o"‘*"e mvcﬁ;;

nesSo’ iindm mlah;. ‘Tento vynu'f T se  %“7‘, [ovat 'f'" i‘-é'}’
cchrmnna 'zafizeni rozvinujict :é@ =Tab soénim narazu, jaxe
Sra&Rr. natukovatelnd  pdsy, navijak bezrsénostnito B n
Jak&akoli jina affzen{ znamd v tomiz techrnickém choru,: at

Jsou jif umistdnd na jedne i obou stranach vazials nebo na

i & toho integruje nre4ermvana rzalizaces  fohoto vyndlezu

akcelaraéni  signily na vybaveni narszovvos ryenlostnich
1

s1gnald - HOrovnava naracove ~yYyshissiod Elgndly
5 ryiznlostnini prany na  ziistdnl  codoinsi vinuzTitedl

"narazu. Avdal dalo by s2 poudi jin?chlalgcritmé_na ;._.ﬂﬂ_
.a vyhcﬁnucen& nérégachh signald podiz toboto wvyndlezu.
Mapftiklad by se tento wvyndlez dal uskui=init v  praxi
Castadné vytvorfanim vibraniho elsktrickénc signdlu majiciho
zv1lagtni kmitoftové . sloﬁky, ktaré mohou @ udavat podminku
rozvinut? pFi ndrazu. Takovy signdl by s= dal vyhodnocovat
uvadanim hedrot té&ch zvidstnich kmitoétovvch slodfek., jako
napts s filtrovym obvodem a porovnanim udanych ‘hodnct
s prabovou hodnoctou. Metoda a zarizeni na ziskavéni'
& vyhodnocovani takoveho signalu je wuvedana v U.S. patentu
#.5,109,341. Alternativnd by se tento vyndlez dal uskuteénit
v praxi Eastaingd opatrenim a wvyhodnoooenim vibraéniho
elektrickeho signdlu v fasové nblasti, Ja je  uvedeno
v U.S. patentu £.5,036,467. A jS&ts dale by s2 tanto vynalez
dal uskuteénit v praxi caspetné, opat¥enim a vyhodnocenim .
signdlu, kiery udavi razoédu enargii jak j= uvedeno v U.S.

patentu  &.5,216,607. Takova zlesdeni, zm¥ny a modifikace
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: R TR T gsg
=z
ratTENTOVE NAROE
[ ﬁe:;ca{aQﬂﬂiﬁujidi vybaveni rSIVINOVACING - 3:Endlu na
‘ rozyvanuts za#{nend chrdnicing SS0DU - WR vezidia voresesl
§ né - BoEni  néraz  na - -vozZidio, ;fiiamgz‘?eéené' mELogE
TaNESWis Rrouyd
3ﬁiﬁ;{i‘mimadvefﬁv@hn baﬁﬁihc narazﬁ Y
& vybavsni signdlu mimooveroveéns oofnihe
§ xn@ra;u'
stranu - na  zjiidtdni, =da wuvedeny sianil I narazu na
mimodverovou strany  udava sodmIinky rosvinusl 2o
mimodverovy naral, .

_vyhodneocen! fFederngho siandlu @ dopadu A& dvet'z na
23i8%4ni, zda uvedeny signdl z narazu-na dverovou stranu
uddva pedminku  pro  rozvinuti pFi  narazu na dvaFaval
stiranu, a
vybaven{ rozvinovaciho sigridlu pro rozvinuti zafizeni na

_gchranu  osoby ve vozidle, kdvd ndktery E_uv@déﬂ?th
vyvhodnocovacich krakd ur#f{,  fe prisiuiny oolni narazovy
signdl udavd podminku pro rozvinuti pfi narazu. '

2. Matoda stanovend v ndroku 1, vyznafuifici se.tim, %s se
uvedeny krok vyhodnocen? Peeného signdlu z ndrazu na
nimodvefavou stranu zamezuie, jestlife hodnota uvédeného
signdalu u narazu na dverfe pFekratuie prahovou heodnotu
pro naraz na dvete.. : Coee e

3 Metada stanovena v naroku 2, vyznatujicl s2 tim, ie

. uvaedeny krok vyhodnoceni‘ Féteného signdlu =z narazu na
mimodveiovou stranu uréuje, zca hodnota uvedeneho

e v.- -..signalu-z ndrazu na mimodvefovou baéni stranu prakraduie

predem stanovenou prahovou hodnotu pro mimodverovou ¢ast

L -,gg;gastnanm;gco!—udéva;podminku rozvinutlzprisndrazu.

-~ o -

B
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P

BNRE .o
A R ot Foav e

4.'Metod; vybaven! rozvinovaciho éignélu na rozvinutt

wnddmmm{ rhrimfefhn Asnhu ve voridle v reakei na bodni




L&A na vozldio, pridemi uvedend metoda tafrhuie krsky
Thimant  narazue na MimSovaravou  Torany v i
SEi jmcu dvefe varidla, a vybaveni sSiznilu T o~drazu fa

udavaji:f

‘:'.i?-’tﬂ

Enimand ndranu pacStrEny - S Jdvermai

vyﬁavsni signalu z ﬁar;:u‘na

HDdﬁu=d -unawaizci uhaFnUtC“‘Etlru uvessnans ndrazd o e

‘s;ranu‘na
I nArazu na  mimodvefoveu  stranu ;?akra&uja Prvni

mimadvefovou prahovou hodnotu,

daisd wyhecdnoceni Felangho siamali T nNa&razu  na
cmimogvarfovou  stiranu o na urédenti, zda Fsifand . hodnot
wvacsnehe narazu’ na mimodvefovou  stranug - oFfekraduje

-druhou mimodvedn! arahovou nodriotu,

vyhodnecerl #edsndho  signédiu z narssu ~a ovarn strani
na urceni, zda felend nodnoiaz uvedensho sigrdiu 2 nérazu
na dvefni stranu pfekiraduds ervni  dvefovou srakovow

nodnoctu,”

dai%i vyRodnocent #efendha sighalu = ndrazu na dvefn{
-~ . stranu na uréent, zda.#e&éna hadncota uvadengho signalu
z ' ndrazu na . dvefovou stranu presahuje druhou dverovou
prahovaou hodnotu, a '

* ‘vydaven! rozvinovactho signdlu na rozvinuti zafizeni
chraniciho osobu va vozidle,  kdy¥® . jedna ¢i druha

z ¥ Cunych nodnot boénihog, néra*u prekratuje prislusnou

I ~

“dirubou prahuvau hndnctu.

3. Metada uvedena v ndroku 4, vyznadujicti se tim, %e Fefeny
krok daléfho vyhodnoceni #edengho narazu na mimodveFovou

~4*stranu‘ R *ame*uje}:”kdy* fetenydx‘kruk vyhodnoceni

.»-fetenéhoﬁsxgnalu T2 narazu na*‘dvefnrustranu*urtUJe,;“*e'

Fatend hodnota slgnalu 'z narazu na dvefovau stranu

p*exratije feéencu prvni dve#cvou prahovou hcdnotu.
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. harazového signdlu obsahuje krok aplikace algoritmu na

Matsea papsana v omarsku 5, vymnaduiizi se.  tie, Zs .

“Lwedeny - Erok Snimanis  Cmimodvedsves sotniRo  narazu
raiirnuie  snimani  ##{&ne’ axcelarsca vorizia vyvolang
?jﬁﬁr*m m;maﬁumruv'm Jccnln RAraTET. & THm Paldany Kol

rvybéyena ' m;monv:ﬁcawﬁquv Sodns '

zamirnuis  Eirok -ziskaniif.m modvar
,majicihﬁ'hsdnotu"u'"

vozigdla, -

s _ 5, vyznadujici se
#Fateny rrak 5aiéana' vyﬂcdn Lpﬂi mimodysiravého
ndrazovihc signdlu obsahuje krok aplikace algoritmu na
Fadany mimodveravy signal sFfidngd akceleracs na stanoavent
pEidn®  ryohlosti vozidla vyvolang feden rva- mimodvaFovym
acénim narazem, - pHidem?® s uvedenad -drufd - mimodverova
:réhbvé hodnota je pradem stanavenou  mimodverovou
frapovou hodnotou  rychlosti udavajici ‘pddminku . 8ra

Fonvinuti pri naragu.

"

Metods definovand v naroku 5, vyznaduiici sz tim, &e -

Felany krolk  snimant mimodveakovénao baodniho narazu

zahrnuje  snimdni prigného urychlent{ vozidla vyvolaneho

Fedanym dverovym bodnim . narazem, a %e uvedeny krok

ziskan{ dveravéha bolniho nérazavéha signalu obsaﬁuje

krok ziskan{ dverového rFiE€ného akceleradniho signalu

najiciho hodnotu udavajici Feéennu‘p?ﬁﬁnou akceleraci

avldla, pflﬂem* feﬁenou dvefovau prahovou “hodnotou je

p#edem stanovena dvp#nva akceleracni prahnva hodnota.

Metoda uvedend v narcku B, vyznaduifci sa tim, e redeny

krok dalsfha vyhodnaceni uvedereho dvefoveho botniho

uvedany signél dvefuvé p#?tné aPceleracekﬂna uréani
pritné rychlosti vc?ldla vyvclané Pe#enym dve?nim boénim
narazem, pPltem Peéené druhé dvefnvé prahova hcdnnta je

o o

Pl S ol k

pradem uréenou dvefnvou rychlos tny PrahDVDU hodnotou

P

¥




podminkl pro rozvinuiti aF3% r
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e, o CSEZvInCvVAac! Eigeal - onaoroasvinuil larizens -
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: ,;ahnhﬁd SO

- mimcuvefﬁi prahcvuu* JAREnGl, L oa. - by L druny razvinavact

seuar tné

1. HMetcds popsand v naroku 14,  vyznafujizci se tim. Zeo s

pouze  PFedaeny druhy  rozvinovaci  sianal vybavaie, kdy®

[

cFEdEny c-dvafovy boénl narazovy signal  efsbirofl Fedenou

-7

- druheu dvefovou . prahovou -hodnotu. - - o
12. Zafizent na ziskani.ro;vinuvacih: Za3n4Lu na rozvinuti
zarizeni chréniciho oschy we voridis v r~zakecl na besnd
naraz na vozidle, pFiéem? uvedens zafizeri ahsanuie:
prastifedek na spimani - mimodveroveho pbodniho narazu
v mimodvertovem misté a  na ziskdni asimodvefovéaho boéniho
wopndrazovéha signdlu,  ooouet v 0 e N .
Pros*#ede? na snimani dvefcvéhn hofniho ndrazu na dvera
zidla & na *rsaani ‘dvetoveho  bofntha- ‘ndrazového
signalu,"' .
Pro:tfede? na VYthnocani Petenehm mlmodvnﬁoveho bofniho
.:.v|1_rf R
_ ﬂltnnrasového sxgnalu na ZJlé‘éni -da Pe&eny mimodverovy
- - bani naraz ovy 51gnél udava podminku' rozvxnuti Pl

mimcdvefovém_narazu, L S e B

it

‘prostifedek  na vyhodnoceni Pedeného dvefgvého bo#niho

““narazového ‘signdlu na "dr-"&'eni, ‘zda Fadeny dverovy boéni

. A g
e

'narazovy sxgnal udavé podminku rovv1nutf‘ pPl nara’u na
L% 3 ',. ;" o Lo, ? i1 ; -
m..; s,.a..J ?ﬁ Fd?ere’

Ll e W Ay
goomday ,-.Z‘.z.,,r '

&

prost#edek , na ' vybaven*gl rozvinovactho slgnalu .na

raz v1nuti ’ari"eni chranic{ho osabu ve voz -dle, kdy$ ten
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uvEoasnsha ol ”‘D._.\H—' FoyEMD QoML AAraTowANG CSRERA LU [OR e}
[P RS S o AR PN C o [ bam o e o e e W pem em et e tm - P 4
nodootsa Sofansivn SVEFoYEno SEEm iRy CRCSRIOVERNG mLAna sl

pimirodl gvarovol . pranovou hoonsid.

;:Zafizeni popsanémv ParDPu 13(- vy ﬂdCJJ_ i's2 tim, I8
o - "'I'r' N ’-.-"';x ke : . . .
#stpry- “na vy nodn ncnrl u na m*ncchravaH

‘u—«‘\.n' 1.‘

'.uo&niHm ,1ara" vanﬂ =*gna£u .qrci ’ncanata.fnteneh:

'mlmodvefnvéha codhin:‘ narahnvehc-
Fadem  wrdenou m;mouve#nx srahovouw hoonotd, Lox UoAva

oodminku Qv Jinutl pFL narazu.

5. i: ni na vyvGavani ro*vinavaciha'signalu na rozvinatl
zatizent chranicinc abu vozldtu v akri na boint
naraz na vozidlo. pfluamﬁ JVEdEﬂE zai mﬂi abzahuije

srositfedek Aa sniman{ | mimodvafove iho  oo¥ninc  NArazu
v misté  iingm  nez voridiove dvers, & na wvyhavent
mimogvaravaho nofnine narazavaho giomilu maiflciho
hodnoty udavaifci .charaktaristiku fFetananc mimouva#n;hﬁ

bctniho nArazu,

-prms*#EGEﬁ na snimah13”»dve#cvéhc~ibc¢niho‘-nérazu na
voz 1d10vé dvefe. a na VQbaVEni-fgdvefgvéhn bo¢éniho
narazQVéhb signalu - majiciho " hednotu - udavajict

charaktaristiku reteného dvefniho bofniho narazu,

srost¥edek na vyhodnoceni Petenéha mimodvernino boénihe
nirazového - signalu - na uréent, zda pedend hodnota
uvedengho + mimodverového boiniho naravavého aiondalu

" prekratuje prvni mimodverni prahovou hodnatu,

orostiedek  na daléf vyhodnoceni Fefensho mimodverového
'f--~--botn4hornénaéového signalu na uréeni, zda Petena hadnota

. uvedaného ‘nimadveravého -boéniha - narazoveho signalu
LyivEcA R R Tt WL Vory | 1e
pfekraﬁuje druhau mxmodve?ovcu prahovou"hodnntu,
_“ "‘: .'-F.a‘ o
- %

proet?gdek na vyhodnaceni Petmnéhn dvefového botniho

PR P PR g

narazovéeho signalu na urdeni, zda ¥afand hodnota




avsoeného dvercvEnc  se@hihc . T narazaveno  -sidnaid
&

Sl aranovol Sesnoti, - Lo e

ncdnctu.

KR TSN
16, Za*izent Fopsand v narakuy - 13 obsabuiici diale prostfedek
s dezakiivaci ¥eCenzhn Lsc#edku na-dalsl vyhodnoceni

17.

18

43

uved=neho m;mscv=fcvéhm moénihc ﬂwra:cv &ho ’ianalu, ey
#wﬁen_ hodnota uvedanaho ﬂve#mvénc noéning néra“u &ho

signdlu. prakratuje wvedenou prvni ‘dveFovol ~prabovou

R -
T

hodnotu. | - = . S,

ZaF{zeni popsand v naroku 14, vyznadujici se  uim, Iz

J

uvedeny prastiéedek na snimant aimodvefového  bodnino
narazu snima prifné urychleni vezidla vyvolang Fedenym
mimocdvea¥ovym pctnim narazem a -"vybavuje _mimcdvefcv?
p#{ny~-akceleradn? signdl,/.majict hacnotu udavajfct
redendéd. . priénd urychlent{ ~ vozidla, pfl&em* tefend prvni
‘mimodverovd  prahova  hadnota | je piedem stanovenou

mimodverni prahovou hodnatcu a#:elerace.

Zarizeni popsand v naroku 17, wvyznaluiicl se tim, ¥=

feteny prastredek -na daléf vyhodnoceni . uvedensho

“mimddverovéha * bo#nihg " nardzovehao - sign&lu  aplikuje

.

algoFitmus na - fedeny . mimodverovy PrIény -akcaleradnt
signal  'na zji%téni pfiéqé._rychlnsti‘vozidla vyvalang

Fedenym mimodvednim botnim narazem, p#léemt Falfana druha

. Imimodverova prahbova, hodrota | ja p*edem_‘ stanavenau

PRI FFRTIN T A

-vhmlmodverovouulnrychlustnimiprahovnu hodnauaﬁ udavaJrci

19.

. G (ORI N 1‘;_}-,’_ ~ofea o
podminku prc ro*vxnuti p#x nara*u.-

ey ""'f""."*-"'\»n - .
Lo - PR

Metoda popsand v naroku 16, vyznafujici se tim, e

<.
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’ snimd.prifng. ur gchienia Yuk)
. 1. ) s ,ﬁ
o soinim  ndrazem a vvﬁavujp
T e, imf“ e e o
. signal masici.hodnoty. udavaici farans 2¥Iing urvehiont
" e e e n.x :rvni dearayva - orahovd hoonoha .
. i B
v K :

Lna Wirdent

‘uozidla”‘vxyolané' uvadenym  dvafovym  bognim

R v

I

pricemi uvedend druhd dvescové  arafova hodnota
2N stanovanou ovefovou  rycnhiostni  prahoveu
. =il = .

Chodnctou udavajic! podminku pro rozvinutl s#1i narazu.

PO -
~ .

. L sl LR s it A~ Ly
21, Za¥{zen! popsanéd Vv narcku 13, ~vyznadujic! s tim. 2=

efEny progtfedek .~.na - vybavent roz'l.avaciho signaliu

L-l

vybBavuje srvni rozvinovaci signal na ra;vinuii

s

afizen

l"-.

chranicihoc asobu va voridie, kdy3 Fefand modrsta
uvedeneéha  mimodvefového ooénfho nérazocvéns siansiu
prekroti refencu druhou mimodveravou prahovou nodnotu, a
- %= vybav{ druhy rezvinovacl signdl na rozvinuti zarizent

4 miienr s A

c1ran¢c*ho osobu ve voéldle, kdyﬁ uvedeny dvefavy bndni

, . narazovy 51gnal .ekroLI #atenou drﬁhou dvé#bvuu
. prahovou hodnotu, p#item? ‘druhy rozvinovacl signal se
| vybavuje separdtné od #edeného prQnIho rozvinavaciha
- signdlu. o
Eé. Metoda popsand v n;rnku 21, vyzna¥uiici se tim. *e
uvedeny prostredek na vybavent rozvinovactho signald
dodava pouze refeny druhy vybavavact signdl, kdy2 reteny
X dvernl boéni narazovy signéal prekraduje uvedenou druhou
. - dvePovcu prahovou hodnotg,_ e
B RTI ;1 ~
¥ /
- oo o

| | o Dr. ZDENKA KOREJZOVA
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