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Uklad polgczen dla urzadzen telekomunikacyjnych, zwlaszeza dla
lacznic telefonicznych z aparatami centralnymi i indywidualnymi

1

Przedmiotem wynalazku jest uklad polgczen dla
urzadzen telekomunikacyjnych, zwlaszcza dlalgcz-
nic telefonicznych, z aparatami centralnymi i in-
dywidualnymi w ktoérych wymienia sie miedzy
centralnym urzadzeniem, na przyklad centralnym
urzadzeniem sterujacym z jednej strony a apara-
tami indywidualnymi réznego rodzaju, na przy-
klad zespolami polaczen wewnetrznych, Igczami
dalekosieznymi, lgczami centrali w centralach abo-
nenckich, rejestrami, odbiornikami wybierczymi

i podobnymi z drugiej strony, réZnego rodzaju -

informacje, na przyklad serie impulséw wybior-
czych, kryteria sterujace i podobne.

Znane sa licznego rodzaju lacznice ze sterowa-
niem centralnym w ktorych przyporzadkowuje sie
wielkiej liczbie aparatéw indywidualnych, jak na
przyklad zespolom polaczeniowym dla laczy we-
wnetrznych i zewnetrznych, odbiornikom wybior-
czym, rejestrom, nastawnikom do sprzegaczy lub
tez ich cze$ci lub czeSci podobnych, wspélne urzg-
dzenie, zwane ré6wniez centralnym urzadzeniem ste-
rujacym, ktore jest polgczone z aparatami indy-
widualnymi i ktére przejmuje wieksza cze$¢ lo-
gicznego przetwarzania informacji. Za pomocy te-
go rodzaju scentralizowania logicznej dziatalno$ci
lacznicy mozna, jak wiadomo, W znaczny sposob
ograniczyé naklady. Mozna réwniez w tego rodzaju
lacznicach przeprowadzi¢ w spos6b bardzo korzyst-
ny zmiany sposobu dzialania, poniewaz odpowied-
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nie zmiany techniki lgczeniowej musza byé prze-
prowadzane tylko w samej centrali.

W centralnie sterowanych lgcznicach technicz-
ng strong polgczen jest dalece scentralizowana co
wymaga duzych nakladéw. Aparaty indywidualne
sa za§ w ten sposOb skonstruowane, ze wymagaja
malych nakladéw. Ich predko$é robocza jest dla-
tego nawet przy dostosowaniu do warunkéw tech-
niki lgczenia przewodow oraz do zespolow Ilgcz
wilgczanych do ukladu wzglednie mala. Sterowa-
nie centralne natomiast wykazuje o wiele wiekszg
predko$§é roboczg, gdyz musi wsplOlpracowaé po-
kolei ze wszystkimi aparatami indywidualnymi.
Od jego predkosSci roboczej zalezy nawet wielko$é
zakresu jego dzialania. Im predzej beda przebie-
galy czynnoS$ci, tym wiecej aparatéw indywidual-
nych moze obstugiwaé pojedyncze centralne urzg-
dzenie sterujace.

W czasie potrzebnym na przebieg czynnoS$ci cen-
tralnego urzadzenia sterujgcego mieszczg sie przy-
jecie informacji, logiczna przerébka informacji
oraz przekazanie informacji. Dla przyspieszenia
przebiegu czynnos$ci centralnego urzadzenia sterujg-
cego mozna ograniczy¢ przez wyposazenie go odpo-
wiednio szybko pracujacymi elementami lgczgcy-
mi jedynie czas potrzebny na przerobke informa-
cji. Natomiast czas potrzebny na przyjecie infor-
macji oraz na jej odestanie jest zalezny od odno$-
nych aparatéw indywidualnych, z ktoérymi cen-
tralne urzadzenie sterujace wymienia informacje.
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Dlatego tez dla zredukowania czasu potrzebnego
na przebieg czynno$ci centralnego urzadzenia ste-
rujacego przewidziano pomiedzy nim a aparatami
indywidualnymi pamieci buforowe, ktére wymie-
niaja informacje z jednej strony z centralnym
urzadzeniem sterujgcym, a z drugiej strony z apa-
ratami indywidualnymi, przy czym wymiana ta
odpowiada z jednej strony wzglednie wysokiej
predkoS$ci roboczej centralnego urzadzenia steru-
jacego a z drugiej wzglednie niskiej predko$ci ro-
boczej odnosnego aparatu indywidualnego.

Znane sg aparaty indywidualne, ktére obejmujag
grupy sprzegajace pola sprzegaczy. Kazdej grupie
sprzegajacej jest przyporzadkowana jedna pamiegé
buforowa. Przewidziane s3 dwa
sptzgggiacych, -a ‘mfanowicie abonenckie grupy
sprzegajace i grupy sprzegajace lacz posredniczy-
cych. Odpowiednio do tego przewidziane sa po-
mieggy-pamieciami buforowymi i centralnym urza-
dzeniem sterujacym dwa rodzaje przewodéw zbior-
czych dla informacji. Pamigci buforowe mogg by¢
dolgczane odpowiednio do ich przyporzgdkowania
albo do abonenckich grup sprzegajacych lub do
grup sprzegajacych lacza poSredniczace do jednego
z dwoch przewoddw zbiorczych dla informacji za-
pomocg ukladéw bramkowych indywidualnie przy-
porzadkowanych. Te uklady bramkowe s3 stero-
wane odpowiednio do obu rodzajéw grup sprzega-
jacych przez dwa oddzielne wielokrotne przewody
sterujace, dajace sie sterowaé przez centralne urza-
dzenie sterujace, ktére sa umieszczone oprécz in-
formacyjnych przewodéw zbiorczych w ten sposoéb,
ze jednocze$nie tylko jedna jedyna pamigé bufo-
rowa moze byé przylaczona do informacyjnego
przewodu zbiorczego prowadzacego do centralnego
urzadzenia sterujacego.

Wyrézniajgca cecha znanego urzadzenia polega
na tym, ze adres dowolnego aparatu indywidual-
nego, ktéry ma byé dolgczony do centralnego urzg-
dzenia sterujacego, jest umieszczony w dyspozycji
nastawczej przekézywanej z centralnego urzadze-
dzenia sterujacego przez wielokrotny przew6d ste-
rujacy, podczas gdy rodzaj odno$nego aparatu in-
dywidualnego nie jest oznaczony w adresie, a Wy-
nika z zastosowania wielokrotnego przewodu ste-
rujacego oraz zbiorczego przewodu informacyj-
nego, przez ktore przekazanie informacji jest przy-
gotowywane i przeprowadzane.

Poza tym nalezy wzigé pod uwage, ze i pozostale
aparaty indywidualne w znanym ukladzie, a mia-
nowicie obwody linii aboneckich (uklady abonenc-
kie), obwody lacz poSredniczacych (zespoly 1acz
dla polaczen wewnetrznych i zewnetrznych) oraz
rejestry zgloszen (zwykle wybiorcze rejestry od-
biorcze) posiadajg elementy pamieciowe, poniewaz
centralne urzadzenie sterujace nie moze w dowol-
ny spos6b przyjmowaé wchodzacych do niego in-
“formacji, a musi réwniez sterowaé wymiana infor-
macji z tymi aparatami indywidualnymi, aby mo-
gla byé kolejno przekazywana. Jako oczywiste na-
lezy poza tym przyjaé, ze tak samo, jak pole sprze-
gajace sklada sie¢ z wielu aparatow indywidual-
nych (grupy sprzegajace), tak i o tyle wiecej jest
zespolow 1Iacz dla potaczen wewnetrznych i ze-
wnetrznych, o ile wiecej rejestrow i tak dalej.
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Obowigzuje réwniez takze dla tych indywidual-
nych przyrzadéw uprzednio przedstawiona zasada,
ze w znanym ukladzie adres dowolnego aparatu
indywidualnego, ktéry ma by¢é dolaczony do cen-
tralnego urzadzénia sterujgcego, jest umieszczony
w dyspozycji nastawczej przekazywanej z central-
nego urzadzenia sterujacego przez wielokrotny
przew6d sterujacy, podczas gdy rodzaj odno$nego
aparatu indywidualnego nie jest oznaczony w
adresie a wynika "z wykorzystania wielokrotnego
przewodu sterujacego oraz zbiorczego przewodu in-
formacyjnego, przez ktére przekazanie informacji
jest przygotowywane i przeprowadzane.

Poniewaz przy tych aparatach indywidualnych
chodzi miedzy innymi o takie, z ktérych ma po-
bieraé centralne urzadzenie sterujgce informacje,
to informacje te odrézniaja sie nie tylko zawar-
toscia i adresem aparatu indywidualnego, z kté-
rego pochodza, lecz takZe swoim rodzajem: na
przyklad z jednej strony rejestry podaja do cen-
tralnego urzadzenia sterujacego wybiercze sygna-
ly rozpoznawcze, a z drugiej zespoly przylaczenio-
we otrzymane przez nie sygnaly rozpoznawcze
przewodu. Informacje te mozna odr6zniaé zaleinie
od egzemplarza aparatu indywidualnego na pod-
stawie jego adresu, natomiast odno$nie jego szcze-
gélnego rodzaju (zesp6t przylaczeniowy, rejestr)
tylko na podstawie specjalnego wielokrocia infor-
macji. Wymagana jeet wiec w znanych ukladach
wieksza liczba wielokroci informacji dla umozli-
wienia niezbednego odroézinienia przez centralne
urzadzenie sterujgce.

Pozostaje teraz zadanie ograniczenia nakladow
na elementy pamieciowe i elementy przylgczenio-
we pomiedzy centralnym urzadzeniem sterujacym
a aparatami indywidualnymi oraz uproszczenie ty-
pizacyjne, aby podwyzszy¢ stopien wykorzystania
tych elementéw bezposrednio lub na podstawie
kompleksowej odpowiednio$ci. Osigga sie to przez
to, ze dla wymiany informacji umieszcza sie cen-
tralny przew6d informacyjny przeprowadzany od
urzgdzenia centralnego do réznego rodzaju apara-
tow indywidualnych, a adresy aparatéw indywi-

“dualnych urzadzenia telekomunikacyjnego stuzgce

do pojedynczego przylaczania aparatéw indywi-
dualnych do centralnego przewodu informacyjne-
go s uporzagdkowane w grupy oraz, Ze przez cen-
tralny przewdd informacyjny moga by¢ przesylane
za pomoca takich samych informacji rézne wia-
domosci (zawartoSci informacji) dla tego, gdyz
centralne urzadzenie sterujace moze rozpoznaé na
podstawie adresu dodanego do kazdej ~informa-
cji nie tylko jego przyporzadkowanie do odno$ne-
go aparatu indywidualnego, lecz takie odpowied-
nio do przynaleznoSci grupowej adresu specjalny
rodzaj informacji.

Zgodnie z wynalazkiem do wymiany informacji
z réznego rodzaju aparatami indywidualnymi shu-
zy wspllny przew6d informacyjny nie polgczony
z aparatami. Dla poprawnej interpretacji réznego
rodzaju wiadomosci, ktore sq przekazywane w po-
staci takich samych informacji, stuzy chwilowy
adres aparatu indywidualnego, ktéry jest usta-
lany w ré6znoraki spos6b i moze byé przekazywa-
ny do wiadomos$ci do centralnego urzadzenia ste-



rujacego. Mozna przewidzie¢ rozpoznawcze urzg-
dzenie czytajgcego, ktére bedzie sprawdzalo sto-
sowne do tego po kolei wszystkie aparaty indywi-
dualne, czy ewentualnie nie istnieje chwilowo ko-
nieczno$é przylaczenia aparatu indywidualnego do
centralnego urzadzenia sterujacego, i w danym
przypadku bedzie przekazywalo do centralnego
urzadzenia sterujacego adres aparatu indywidual-
nego. Z drugiej strony mozliwe jest réwniez wsta-
wienie identyfikatora, ktéry bedzie zapisywal wy-
wolawcze sygnaly przylaczeniowe od aparatéw in-
dywidualnych, dokonywal wyboru sposréd wie-
kszej liczby mozilwoSci i przekazywal adres wy-
branego aparatu indywidualnego do centralnego
urzgdzenia sterujgcego.

Mozliwe jest rowniez podejmowanie przylaczenia
indywidualnych czlonéw do centralnego urzgdze-
nia sterujacego w inny spos6b i po tego rodzaju
przylgczeniu zmuszanie odnoSnego aparatu indy-
widualnego do przekazania najpierw jego adresu
poprzez przewdd informacyjny do centralnego
urzadzenia sterujacego. Poza tym mozliwe jest
jeszcze umieszczenie w wiekszej liczbie urzadzen
przylaceniowych identyfikatora i poddawanie cy-
klicznemu sprawdzaniu wiekszej liczby urzadzenh
przylaczeniowych, w ktérej kazde jest podporzad-
kowane jednej grupie aparatéw indywidualnych
ré6znego rodzaju, za pomoca urzadzenia wybior-
czego podporzadkowanego dodatkowo do central-
nego urzadzenia sterujgcego. W tym przypadku
adres aparatu indywidualnego jest tworzony w
urzadzeniu przylaczeniowym i jest przekazywany
do centralnego urzadzenia sterujgcego razem z in-
formacja.

Tak jak zwykle adres aparatu indywidualnego
jest ustalany i przekazywany do centralnego urza-
dzenia sterujgcego. Zgodnie z wynalazkiem cen-
tralne urzadzenie sterujace nie tylko zapisuje
adres, aby przyporzadkowaé informacje okreSlone-
mu aparatowi indywidualnemu, lecz takze dodat-
kowo ocenia adres w tym sensie, ze okreSla z je-
go przyporzadkowania grupowego, jakiego rodzaju
jest chwilowo otrzymana wiadomo$¢, to znaczy w
jaki spos6b odpowiednia informacja musi byé in-
terpretowana. Nie potrzeba w tym celu wprowa-
dzaé zadnych informacji wstepnych, a trzeba wy-
korzystaé na podstawie przyporzadkowania grupo-
wego adresu te same adresy jako elementy od-
rbézniajgce. ROznice pomiedzy wiadomo$ciami nie
s3 ograniczone do samego charakteru, ale moga
sic sprowadzaé réwniez do réznic w postaci, na
przyklad znaki niekodowane, znaki kodowane de-
kadowo i dwéjkowo oraz podobne.

Uklad wedlug wynalazku przedstawiono na ry-
sunku na ktérym fig. 1 przedstawia schemat lacz-
nicy, a fig. 2 urzadzenie sterujace pole robocze.

Przedstawiony na fig. 1 schemat lgcznicy tele-
fonicznej posiada uwidoczniong wiekszg liczbe
grup AF1 do AFl1l, AFF i podobnych aparatéw
indywidualnych. Grupy te beda niZzej oznaczane
jako pola robocze. Poza tym do p6l roboczych sa
przyporzadkowane pojedynczo zespoly przylacza-
jace, ktére bedg nizej oznaczane jako urzadzenia
sterujace pola robocze. Steruja one miedzy inny-
mi przylgczanie aparatéw indywidualnych, na
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przyklad S8T1, .RS1, VS1 i podobnych do 1ljcza
Ull pierwszego rodzaju, ktére razem z Ilgczem
U2 drugiego rodzaju stanowi wymieniony central-
ny przewo6d informacyjny. Jest on ze wzgledu na
to, ze przewidziana jest wieksza. liczba urzgdzen
sterujacych pola robocze, jeszcze dalej rozgalezio-
ny. Jednak tego nie bedzie sie omawialo w niniej-
szym opisie.

Urzadzenia sterujace pola roboczego AS1 do
ASI11 1acznicy sg polaczone poprzez lacza drugiego
rodzaju U2, ktére tworza cze§¢ wyzej wspomnia-
nego centralnego przewadu informacyjnego, z dwo-
ma centralnymi urzadzeniami sterujacymi, a mia-
nowicie z centralnymi urzadzeniami sterujgcymi
ZS1 i ZS2. Zestaw dwéch réwnalegle pracujgcych
centralnych urzgdzen sterujacych stuzy w znany
spos6b do zwiekszenia niezawodno$ci ruchu ca-
lei lacznicy ze wzgledu na mozliwo§é niewlasci-
wego dziatania lub przerwy w ruchu jednego cen-
tralnego urzadzenia sterujacego, jak i do wykry-
wania btedéw przez por6wnanie dwoéch informacji
dostarczanych z dwéch réznych centralnych urza-
dzen sterujacych niezaleznie od siebie. Poniewaz
nie jest to istotne dla zrozumienia wynalazku, w
dalszym ciggu bedzie przewaznie brane pod uwage
tylko jedno centralne urzadzenie sterujace.

Utworzona przez lacze U2 drugiego rodzaju czesé
centralnego przewodu informacyjnego jest prze-
prowadzona do centralnego urzgdzenia sterujace-
go ZS1 i ZS2. W ten spos6b aparaty indywidualne
i centralne urzadzenie sterujace sg ze soba polg-
czone przez centralny przewdd informacyjny po-
zbawiony aparatu. Ten przew6d informacyjny
przechodzi przez urzadzenie sterujace pole robo-
cze, ktére miedzy innymi posiada pamieé robocza
oraz przetwornik kodu. Centralny przewdd infor-
macyjny jest podzielony przez urzadzenie sterujg-
ce pole robocze na lacze pierwszego rodzaju Ull
i na lgcze drugiego rodzaju U2.

Urzadzenie do sterowania pola roboczego stuzy
miedzy innymi do oznaczania adresu aparatu in-
dywidualnego, ktory jest przy przekazywaniu in-
formacji z centralnego urzadzenia sterujacego prze-
kazywany przed informacja. Ten adres oznacza
miejsce pochodzenia informacji i to w postaci cal-
kowicie okre$§lonego aparatu indywidualnego, do
ktérego musi byé ona odniesiona i musi byé nadal
odnoszona dla poprawnej przer6bki logicznej przez
centralne urzadzenie sterujgce. Centralne urzadze-
nie sterujace musi na przyklad wiedzieé¢, z ktére-
go z wielu zestawéw wybiorczych, na przyklad
WS1, wplynely informacje okreSlajace wybiera-
nego abonenta, aby wlasciwy abonent otrzymat
wladciwe przez siebie wybrane polaczenie.

Informacje wchodzace poprzez lacze U2 drugie-
go rodzaju w centralnym urzgdzeniu sterujgcym
znajduja sie stale w towarzystwie adresu. Same
informacje zawieraja wiadomoSci réinego rodza-
ju, zaleznie od tego, z jakiego rodzaju aparatu
indywidualnego pochodza. Te rodzaje aparatéw
bedg jeszcze nizej wyczerpujaco opisane. Rézne
wiadomo$ci mogg by¢é przenoszone czeSciowo za
pomocg informacji jednobrzmigcych. Aby je od-
dr6znié i unikngé dodawania dodatkowych kryte-
rié6w odré6zniajagcych do przekazywanych informa- .
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cji, adresy aparatéw indywidualnpch zostaly naj-
pierw podzielone na grupy adresowe odpowiednio
de rodzajow ro6znych aparatéw indywidualnych
oraz po drugie wyposazono centralne urzagdzenie
sterujgce, na przyklad ZS1, w analizator adresow,
na przykiad AWI1. Analizator ten nie stuzy do od-
bioru adres6w aparatéw indywidualnych doda-
wanych do informszcji, a tylko do rozpoznania
przynalezno$ci grupowej.

Informacje ze wzgledu na swé6j rodzaj mogg sie
odrozniaé nie tylko charakterem wiadomos$ci, na
przykiad wybranymi cyframi lub znakiem rozpo-
znawczym przewodu, albo tez ksztaltem, na przy-
klad jako znaki niekodowane, lub kodowane deka-
dowo albo dwoéjkowo. Te dwojakiego rodzaju roz-
nice potrafi rozpoznaé z adresu centralne urza-
dzenie sterujgce, na przyklad ZS1, za pomoca ana-
lizatora, na przyklad AWI. Centralne urzadzenie
sterujgce ZS1 otrzymuje kryterium co do rodzaju
otrzymanej wiadomo$ci przez obw6d pradowy
awl/2, informacje przekazujgcg wiadomo$é poprzez
obwoéd pradowy awl/l a dodany do informacji
adres aparatu indywidualnego poprzez obwodd pra-
dowy awl/3.

W dalszym ciggu opisu beda dokladnie omé-
wione szczeg6ly ukladu lacznicy wedlug wynalaz-
ku w takim zakresie, w jakim sa przedstawione
na rysunkach. Wstepnie trzeba zwr6ci¢é uwage na
to, ze poza adresami aparatéw indywidualnych,
kiére odpowiednio do rodzaju aparatéw indywi-
dualnych sa podzielone na wiekszg liczbe grup,
przewidziane s rOwniez adresy urzadzen ste-
rujgeych pola robocze, ktoére nie moga by¢é pomy-
lone z wyzej wymienionymi adresami. Te adresy
urzadzen sterujgcych pola robocze nie posiadajg
bezpo$redniego zwiazku z wynalazkiem.

Do 1acz drugiego rodzaju sa réwniez przylgczo-
ne urzadzenia do transmisji danych D1, D2 i po-
dobne. Tworzg one kazdorazowo z drugim indywi-
dualnie przyporzgdkowanym aparatem do transmi-
sji, na przyklad DY’ i lgczem posSredniczgcym, to-
ry dla transmisji danych, ktoére pojedynczo umo-
zliwiajg odleglym polom roboczym, na przyklad
AFF, wymiane informacji z centralnymi urzadze-
niami sterujacymi ZS1 i ZS2. Aparat do transmisji
danych D2 nalezy do drugiego toru transmisji i
do dalszego, niepokazanego odlegtego pola robocze-
go. Poza tym mozliwe jest rowniez wykonanie dla
wiekszej liczby p6l roboczych polozonych na jed-
nym i tym samym miejscu wspélnego toru trans-
misyjnego dla danych.

Pola robocze skladajg sie z wielkiej liczby roéz-
nego rodzaju aparatéw indywidualnych. Pod tym
nalezy rozumie¢ miedzy innymi w stopniach sprze-
gajacych A i B trdjstopniowego pola sprzegajgce-
go zlozone z pojedynczych sprzegaczy Krzyzowych
grupy sprzegajgce, na przykiad KGl1 do KGn,
KGfl, KGf2 i podobne. Kazdej grupie sprzegaja-
cej, na przykiad KG 1 jest przyporzagdkowane
wlasne sterowanie, na przykilad STI1, ktére wyko-
nuje rozkazy nastawcze otrzymywane od urza-
dzenia sterujgcego pole robocze.

Grupa sprzegajaca razem z przyporzgdkowanym
sterowaniem tworzg kazdorazowo aparat indywi-
dualny. Aparaty indywidualne stanowig poza tym
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calo§¢ sprzegaczy stopnia sprzegajacego C z jego
sterowaniem SCe. Mozliwe jest réwniez zebranie
tych sprzegaczy w jednym polu roboczym w wie-
kezej liczbie aparatdw indywidualnych z wiasny-
mi sterowaniami. Aparaty indywidualne stanowig-
roza tym zespoly posredniczgce, na przykiad VSI1,
przyporzadkowane pojedynczo do zlacz przelgcza-
jacych znajdujacych sie wewnatrz lgcznicy utwo-
rzonej z pdl roboczych AF1 do AF1l, poza tym
dla zespoléw przekaznikowych, na przyklad RS1
lub RS2, lgczy (przewody lokalne lub dalekosigz-
ne) do lgcznic w innych miejscach do przychodza-
cych i/lub wychodzgcych przewodéw. Do tych
aparatéw indywidualnych zalicza si¢ réwniez od-
biorniki wybiorcze, na przyklad WSI1, z ktérymi
rolaczony jest przejSciowo abonent dla odebrania
przekazywanych przez nie informacji wybiorczych,
poza tym grupy sprzegajace, na przyklad KGv
i wysuniety naprzéd sprzegacz jednostopnio-
wy, na przyklad Kt, ktére sg wyposazone kazdy
we wlasne sterowanie, na przykiad STv i STt. Te
wysuniete naprzéd grupy sprzegajace maja zna-
czenie odpowiednie do wiekszych i mniejszych
reduktorow lgczy znanych =z konwencjonalnych
tgcznic.

Poza tym mogg by¢é wmontowane niepokazane
na rysunkach indywidualne !gcza abonenckie po-
jedynczo lub zebrane w grupy jako aparaty in-
dywidualne.

Wszystkie te aparaty indywidualne pola robo-
czego, na przyklad AF1, s3 polgczone obwodem
elekirycznym 1aczy pierwszego rodzaju, na przy-
klad Ull, z odpowiednim urzgdzeniem sterujagcym
pole robocze, na przyklad AS1. Te lacza .pierw-
szego rodzaju razem z wyzej wymienionymi lg-
czami drugiego rodzaju U2 przedstawiajg central-
ne lgcze informacyjne wedlug wynalazku. Egcza
pierwszego i drugiego rodzaju posiadaja rozgale-
zienia kazde dla siebie. W celu uproszczenia zro-
zumienia mozna wyj$é z tego, ze wymienione cen-
tralne lacze informacyjne sklada sie z odcinka lg-
cza U2 drugiego rodzaju przechodzgcego miedzy
centralnym urzadzeniem sterujgecym ZS1 a urzg-
dzeniem sterujgcym ZS1 a urzgdzeniem sterujg-
cym pole rokocze AS1 oraz z lgcza Ull pierwszego
rodzaju, przy czym ostatnie 1gcze posiada petle
do wszystkich aparatéw indywidualnych pola ro-
koczego AF1, Jak to bedzie jeszcze wyczerpujgco
wyjasnione niZej, na podstawie fig. 2, centralne
lacze informacyjne przechodzi w urzadzeniu ste-
rujagcym pole robocze AS1 zar6wno poprzez ele-
menty pamieciowe jak i przez elementy przyla-
czeniowe. Jest to jednak osobliwo$§¢ przykiadu wy-
konania wedlug wynalazku i dlatego nie posiada
istotnego znaczenia dla wynalazku.

Kazdy aparat indywidualny posiada elementy
przylaczeniowe, ktére sg sterowane z urzadzenia
sterujacego polem roboczym. Skoro w aparacie in-
dywidualnym zaistnieje konieczno$§¢ przylaczenia,
nadaje on przez element przylgczeniowych impuls
przylaczeniowy do urzgdzenia sterujacego pole ro-
bocze, ktory zostaje tu zidentyfikowany i wywo-
luje wydanie rozkazu przylgczenia do odno$nego
aparatu indywidualnego.

Elementy sprzegajace wiekszej liczby pél robo-
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czych na jednym miejscu tworza jedno wspélne
pole sprzegajace, ktére jedynie ze wzgledéw nie
stojacych w przyczynowym zwiazku ze zgrupowa-
niem pola sprzegajacego (na przyklad niezawod-
no$é, mozliwosei rozszerzenia oraz zagadnienia
obcigzania eksploatacji) sa podzielone na wigkszg
liczbe zakreséw kompetencji wigkszej liczby urza-
dzen sterujacych pole robocze. Pole sprzegajace
ulworzone z elementéw sprzegajacych w stopniach
sprzegania A, B i C pol roboczych AF1 do AF11
jest znane. To pole sprzegajace jest zbudowane
ze sprzegaczy znajdujacych sie w wigkszej liczbie,
co najmniej trzech, stopni sprzegania polaczonych
zZe soba przewodami posredniczacymi. Do wejsé
pierwszego stopnia sprzegania A na fig. 1, sg do-
lzczone jednakowo przewody abonenckie, przewo-
dy laczgce oraz wszystkie wejScia i wyjScia ele-
mentéw przylaczeniowych koniecznych do zlacza
dla zapewnienia polgczenia i kontroli cigglej. Wyj-
Scia sprzegaczy pierwszego do przedostatniego
stopnia, ktore dolgczone sg pojedynczo do wejsé
sprzegaczy kazdorazowo podporzadkowanego stop-
nia sprzegania, moga by¢ w tym kazdorazowym
kolejnym stopniu sprzegania laczone razem para-
mi. Tego rodzaju pole sprzegajace jest znane.

Cecha szczegblng charakterystycznego rozwigza-
nia tego rodzaju znanego pola spfzegajacego we-
diug wyzej podanego opisu jest to — Ze z jednego
wejScia pola sprzegajacego mozna osiggnaé wyjscia
kazdego sprzegacza poprzez najwyzej jedng jedy-
ng droge laczenia. Wskutek tego przy poszukiwa-
niu drogi z jednego wejscia pola sprzegajgcego
przez wybor jednego z tych wyjS¢ droga dla za-
danego polaczenia zestawiona przez pole sprzega-
jace jest jednoznacznie ustalona. Pole sprzegajace,
patrzac na nie od jego wejS¢ do wyjsé jego sprze-
gaczy, jest zbudowane w sposOb wachlarzowy.
Pomimo tego jednak dwa wejScia pola sprzegania
moga byl laczone alternatywnie razem roé6znymi
drogami, przy czym od dwoch wej$é pola sprze-
gajacego dostepna jest zawsze wieksza = liczba
wspoélnych wyj$é sprzegacza wzglednie kilkakro-
tnie po dwa z ostatnich stopni sprzegajgcych na-
lezacych do réznych pél roboczych poprzez wyj-
Scia sprzegacza polgczone kazdorazowo przewodem
poSrednim.

Pola robocze, na przyklad AF1, posiadajg po
trzy stopnie sprzegania, w ktoérych sprzegacze sa
polaczone poprzez przewody poSrednie w ten spo-
séb, ze kazdemu wyjsciu sprzegacza w pierwszym
do przedostatniego stopnia sprzegania A i B przy-
porzadkowano pojedynczo na stale po jednym wej-
§ciu sprzegacza, w drugim do ostatniego sprzega-
nia B i C. WyjScia sprzegacza stopnia sprzegaja-
cego C sg we wszystkich polach roboczyech AF1
do AF11 i AFF co najmniej czeSciowo nie wia-
czone. W polach roboczych AF1l do AF11 czesé
wyjsé jest polaczona razem pojedynczo parami
przez przewody poSredniczgce ZLC prowadzace od
pola roboczego do pola roboczego.

Polaczonym réwnolegle obu urzgdzeniom stero-
wania centralnego ZS1 i ZS2 podporzadkowano po
jednym rejestrze rozkazow PS1 i PS2. Centralne
urzadzenie sterujgce wybiera z rejestru rozkazow
rozkaz, wedlug ktoérego kazdorazowo ma opraco-
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waé informacje przekazang przez jedro urzadzenie
sterujace pole robocze a przyjeta przez centralne
urzadzenie sterujace. Obydwom centralnym urza-
dzeniom sterujacym przyporzadkowano poza tym
wspOlny wielodzielny akumulator informacji ZJS, '
kiérego catkowita pojemno$§é akumulacyjna stoi do
dyspozycji obydwom centralnym urzadzeniom ste-
rujacym zaleznie od potrzeby.

Sieci lgcz drugiego rodzaju U2 przyporzadkowa-
no przyrzad FS do wprowadzania i wyprowadza-
nia informacji, przez ktéry mozna bezpoérednio
osiggngé centralne urzadzenie sterujgce ZS1 i ZS2.
Za pomocg przyrzadu FS mozna sprawdzaé¢ spos6b
dzialania centralnych urzadzen sterujacych i zmie-
niaé zawarto§¢ pamieci w rejestrach rozkazéw
PS1 i PS2 (wkladanie i/lub wyjmowanie).

Poza tym sieci 1gczy drugiego rodzaju jest przy-
porzadkowane urzadzenie sterujgce pole robocze
ASE, ktére w przypadku uszkodzenia jednego z
urzadzen sterujacych pole robocze AF1 do AF2
moze by¢ przejSciowo wlaczane na miejsce uszko-
dzonego urzadzenia. Urzadzenia sterujace pola ro-
bocze s wiec pomiedzy soba jednolite i moga by¢
miedzy soba wymieniane.

Na fig. 2 przedstawiono dalsze szczegbly urza-
dzenia sterujgcego pole robocze AS1 z fig. 1.
Urzgdzenie sterujace pole robocze jest polgczone
poprzez lacza pierwszego rodzaju, na przyklad
Ull, z aparatami indywidualnymi, na przyklad
z urzadzeniem sterujacym ST1 grupy sprzegajacej
KG1, a poprzez lacza drugiego rodzaju z pokaza-
nym na fig. 1 centralnym urzadzeniem steruja-
cym. Pokazane na fig. 2 urzadzenie sterujace pole
robocze moze otrzymywaé zadania od czlonéw in-
dywidualnych, na przyklad od urzadzenia steruja-
cego grupeg sprzegaczy STI.

Za pomocy indentyfikatora Jd urzadzenie ste-
rujace pole robocze jest w stanie przy wieksze]j
liczbie réwnoczeénie wystepujacych bodZcow do
przylaczenia, ktore sa wiaczane przez styki zada-
jace, na przyklad an, wybraé jeden i przekazaé od-
powiedni dla niego rozkaz przylaczenia na prze-
kaznik przylaczeniowy odpowiadajacy bodzcowi
przylaczeniowemu, na przykiad Mo. Obwody pra-
dowe dla zadania sa przez kaidy aparat indywi-
dualny pojedynczo podprowadzone do urzadzenia
sterujacego pole robocze. Mozna jednak ré6wniez
styki zadajace, na przyklad am, aparatéw indywi-
dualnych, na przyklad ST1, ustawi¢ w macierzy
wspoirzednosciowej. W skutek tego liczba obwodow
pradowych Zadania zmniejszy sie znacznie i to w
najkorzystniejszym przypadku do podwojonego
pierwiastka kwadratowego z liczby aparatéw in-
dywidualnych obstugiwanych przez urzadzenie
sterujgce pole robocze. PrzekaZniki przylaczenio-
we na przyklad Mo, aparatéw indywidualnych le-
za w macierzy kierunkowej, ktora rozcigga sie na
wszystkie aparaty indywidualne.

Za pomocy styk6w me odpowiedniego przeka-
znika przylaczeniowego Mo wilgcza sie skutecznie
zar6wno elementy ukladéw nadawczych, s, jak i
elementy ukiadéw odbiorczych. E urzadzenia ste-
rujgcego pole sprzegajace ST1. W tym miejscu
nalezy szczegb6lnie zwré6ci¢ uwage na to, Ze ele-
menty ukladéw nadawczych s i elementy ukiadéw
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odbiorczych E urzadzenia sterujgcego pole sprze-
gania ST1 s3 przewidziane w wiekszej liczbie i zZe
informacje sa przekazywane poprzez lgcza pierw-
szego rodzaju Ull za pomocg kodu réwnoleglego.
Znaczy to, ze lacza po’aczone z elementami ukla-
dow nadawczych s i z elementami ukladéw od-
biorczych E s3 wielozylowe. Calkowita, przezna-
czona do przekazania informacja znajduje sie ro-
wnocze$nie na zylach wielozylowego 1gcza Ull.
Poniewaz z jednej strony lgcza pierwszego rodzaju,
na przyklad Ull, nie rozciggaja sie na duze od-
legloéci, a z drugiej strony moga byé zastosowane
wzglednie tanie elementy ukladow nadawczych
i odbiorczych, gdyz calkowicie spelniajag przy wy-
korzystaniu procesu przekazywania za pomocg ko-
c¢u réwnoleglego wymagania co do szybkoSci prze-
kazywania informacji, wzglednie wysoka liczba,
tak obwodéw pradowych lacz pierwszego rodzaju
jak i elementéw ukiadéw nadawczych i odbior-
czych, nie stanowi jednak niekorzystna duzego na-
kladu $Srodké6w na przewody dla przylaczania i
przekazywania informacji. Te elementy ukladow
nadawezych i odbiorczych stanowia w niniejszym
przypadku przekazniki elektromagnetyczne lub ich
slyki. Mozna jednak roéwniez zastosowaé do tego
celu inne elementy przylaczeniowe o tej samej
wartoS$ci. :

Dla przygotowania opisu sposobu dzialania urzg-
dzenia sterujgcego pole robocze zostang najpierw
przedstawione niektére definicje pojeé. Jak to
wynika z wyzej przedstawionych wyjasnien, infor-
macje sa przekazywane zar6wno przez aparaty in-
dywidualne do centralnego urzadzenia sterujacego,
jak réwniez i z centralnego urzadzenia sterujacego
do aparatéow indywidualnych. W kazdym przypad-
ku urzadzenie sterujace pole robocze shuzy tu jako
ogniwo posredniczace. Przekazywanie informacji
przez czlon indywidualny do centralnego urzadze-
nia sterujgcego bedzie w dalszym ciggu oznaczane
zawsze jako ,,o0dczyt”. Przekazywanie informacji
w odwrotnym kierunku z centralnego urzadzenia
sterujacego do czlonu indywidualnego bedzie za-
wsze oznaczane jako ,zapis”. Odpowiednio do tego
w urzadzeniu sterujgcym pole robocze bedg utwo-
rzone kryteria ,odczyt” i ,zapis”. Kryterium ,od-
czyt” wytworzy sie zawsze w urzadzeniu sterujag-
cym pole robocze wtedy, gdy zaistnieje Zzadanie
ze strony czlonu indywidualnego, na przyklad od
urzadzenia sterujgcego grupe sprzegaczy ST1 po-
przez styki zadania i gdy wszystkie czynnoéci la-
czenia poprzednich dzialan zostaty zakonczone. Je-
zeli natomiast brak tego rodzaju zadania ze stro-
ny jakiego$ czlonu indywidualnego, to w urzadze-
niu sterujacym pole robocze utworzy sie kryte-
rium ,,zapis”, co oznacza gotowos¢ urzadzenia ste-
rujacego pole roktocze do odbioru informacji, ktére
ewentualnie znajduja sie w centralnym urzadze-
niu sterujacym i powinny byé przekazane do tego
urzadzenia sterujacego pole robocze.

Poza tym moze rowniez wystapié przypadek,
7e brak zgdania ze strony czlonu indywidualnego,
a urzadzenie sterujace pole robocze nie jest goto-
we do przyjmowania informacji. Taki stan po-
wstaje wtedy, gdy urzadzenie sterujace pole ro-
bocze nie zakonfczylo jeszcze przerdbki informa-
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cii. W tym przypadku urzadzenie sterujgce pole
robocze nie jest gotowe do zadnej wymiany infor-
macji z centralnym urzadzeniem sterujgcym.
W urzadzeniu sterujacym pole robocze powstaje
wtedy kryterium ,blokada”.

Jak to wida¢ z fig. 1 i jak to wyzej opisano,
przewidziane sa dwa urzadzenia centralne steru-
jace. Odpowiednio do tego lgcza U2 drugiego ro-
dzaju sa tez podwoéjne. Poza tym urzadzenia i ob-
wody pradowe w urzadzeniach sterujacych pola
robocze, ktére stuzag do przekazywania informacji,
s3a rowniez czeSciowo podwoéjne. Dla uproszczenia
nie zostalo to przedstawione na fig. 2. Poza tym
w réznych miejscach sg umieszczone niepokazane
na rysunku detektory odchylenia. Mozliwe jest za
ich pomoca kontrolowanie poprawno$ci przeka-
zywania informacji oraz przer6bki informacji. Po-
nadto mozna w prosty spos6b zabezpieczyé, aby
przy wystapieniu uszkodzenia w dowolnym miej-
scu centralnego toru przenoszenia informacji ruch
tacznicy odbywal sie dalej. Poniewaz te zalety wy-
nikajagce z podwojenia czeSci centralnych sg zna-
ne jako takie, podwojenie to pokazano w przykla-
dzie wykonania tylko w Kkilku miejscach.

Od centralnego urzadzenia sterujacego ZS1 pro-
wadzi do wszystkich urzadzen sterujacych pola ro-
bocze wspblne 1gcze U2. W cyklicznej kolejno$ci
nastepuje kolejno pytanie wszystkich urzadzen
sterujacych pola robocze, czy ewentualnie nie po-
siadajg kryteriow ,odczyt”, ,zapis” lub ,blokada”.
W tym celu kazde urzadzenie sterujace pole ro-
bocze posiada element przylaczeniowy GA. Temu
elementowi przylgczeniowemu GA jest przypo-
rzagdkowany odbiornik adres6w AE. Aby teraz
przy cyklicznym odzewie urzadzenia sterujacego
pole robocze wlaczalo sie zawsze tylko jedno urzg-
dzenie sterujgce pole robocze, kazde przylgczenie
jest wywolywane przez wyslanie z centralnego
vrzadzenia sterujacego kaidorazowego adresu
ewentualnego urzadzenia sterujacego pole robocze.

Adres ten nie moze b‘yé w zaden sposéb pomy-
lony z adresami, nizej jeszcze szczegdélowo opisa-
nymi aparatéw indywidualnych. To przekazanie
adresOw z centralnego urzadzenia sterujacego do
urzgdzenia sterujacego pole robocze dla jego chwi=
lowego przylaczenia do lacza U2 drugiego rodzaju
moze by¢é przeprowadzone w roznoraki sposéb.
Mozliwe jest przyporzadkowanie specjalnego prze-
wodu adresowego do lgcza U2 drugiego rodzaju.
Centralne urzgdzenie sterujace przesyla przez ko-
nieczny dla przylaczenia czas adres odpowiednie-
go urzadzenia sterujgcego pole robocze. Poczatek
i koniec przylgczania sg ustalane w prosty spo-
s6b przez poczatek i koniec wysylania adresu
przez przewo6d adresowy.

Mozliwe jest rowniez z drugiej strony przepro-
wadzanie adresu odpowiedniego urzadzenia steru-
jacego pole robocze, ktéore ma byé przylaczone lub
odlgczone od 1gczy drugiego rodzaju przez te sa-
me Igcza. Odbiornik adresu kazdego urzadzenia
sterujacego pole robocze musi by¢é przy tym stale
polaczony z lgczem U2 drugiego rodzaju. Przyig-
czenie i odlgczenie urzadzenia sterujacego pole
robocze wywotuje zawsze centralne urzgdzenie
sterujace przez swoje urzgdzenie przylgczeniowe
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GA w tym przypadku przez to, ze adres odpo-
wiedniego urzadzenia sterujacego pole robocze jest
wysylany z dodatkowym kryterium ,przylgczenie”
lub ,odlqczenie” na lacze U2 drugiego rodzaju
z centralnego urzadzenia sterujacego do wszyst-
kich urzadzen sterujacych pola robocze. Dodatko-
wo zapewnia to, ze adresy z kazdorazowym kryte-
rium dodatkowym nie mogg byé pomieszane z po-
zostalymi informacjami, ktére maja byé przeka-
zywane przez lacze U2. Tylko urzadzenia przylg-
czeniowe odno$nego urzadzenia sterujacego pole
robocze reaguja na nie w zgdany spos6b.

Gdy z centralnego urzadzenia sterujacego zosta-
nie nadany sygnal przylaczenia wzglednie odigcze-
nia urzadzenia sterujgcego pole robocze do lgcza
U2 drugiego rodzaju, to reaguje tylko odbiornik
adreséw odno$nego urzadzenia sterujacego pole ro-
kocze i otwiera bramki koincydencyjne G16, G17,
G18 i G19 urzadzenia przylaczeniowego GA lub je
zamyka.

Kryteria ,odczyt”, ,zapis” i ,blokada” sa wy-
twarzane w sterowaniu programowym AB urza-
dzenia sterujacego pole robocze. Kryterium ,o0d-
czyt” jest oddawane przez wyjScie L sterowania
programowego, a kryterium ,zapis” przez wyjScie
S tegoz sterowania. Kryterium ,blokada” polega
na tym, ze rownocze$nie sa oddawane obydwa kry-
teria ,,odczyt” i ,zapis”. Mozna jednak kryterium
,blokada” wyr6zni¢ réwniez przez brak obu kry-
teriow ,,odczyt” i ,zapis” lub tez w tym celu prze-
widzieé trzeci obw6d pradu sygnalowego.

Te kryteria ,odczyt”, ,zapis” i ,blokada” s prze-
kazywane do centralnego urzadzenia sterujgcego.
Zawsze wtedy, gdy centralne urzadzenie sterujace
wywoluje poprzez urzadzenie przylgczajace GA
przylaczenie urzadzenia sterujacego pole robocze
do lacza U2 drugiego rodzaju, otrzymuje ono jedno
z tych trzech kryteri6bw. Dla przenoszenia tych
kryteriow mozna lgczom U2 drugiego rodzaju
przyporzadkowaé specjalne przewody na kryteria.
Jest rowniez mozliwe takze te kryteria przekazy-
waé do centralnego urzadzenia sterujacego wprost
przez same lacza U2 drugiego rodzaju.

Na fig. 2 jest rbwniez zaznaczony jeden z obu
clementéw koficowych toru lgcza dla informacji.
Jak to wynika z fig. 1 mozna sterowa¢ zdalnie z
centralnego urzadzenia sterujacego urzadzenia ste-
rujace pole robocze, na przyklad urzadzenie ste-
rujace pole robocze AFF, Dla tego przypadku ce-
lowe jest wlaczenie do galezi lacza U2 drugiego
rodzaju prowadzacej do zdalnie kierowanego urza-
dzenia sterujacego pole robocze toru informacyj-
nego, ktérego elementy korficowe sg oznaczone na
fig. 1 przez D1 i D1’. Spos6b pracy przewodéw do
transmisji danych jako taki nie jest przedmiotem
wynalazku i dlatego nie bedzie dalej szczegblowo
opisywany. :

Jezeli w wurzadzeniu sterujacym pole robocze
znajduje sie kryterium ,zapis”, to odpowiadajgce
mu kryterium zostanie przekazane do centralnego
urzadzenia sterujacego, jak tylko centralne urza-
dzenie sterujace w sposOb wyzej opisany spowo-
duje przylaczenie urzadzenia sterujacego pole ro-
kocze przez jego urzgdzenie przylaczeniowe GA.
Jezeli centralne urzadzenie sterujgce posiada w
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swojej pamieci informacyjnej zmagazynowang in-
formacje dla przekazania do odno$nego urzadze-
nia sterujgcego pole robocze, to zaczyna jej prze-
kazywanie do odnoSnego urzadzenia sterujgcego
pole robocze w spos6b, ktéry bedzie nizej jeszcze
szczegblowo opisany. Jezeli nie znajduje sie w nim
zadna tego rodzaju informacja, to centralne urza-
dzenie sterujace reaguje w spos6b opisany tak, ze
urzadzenie sterujace pole robocze zostanie znowu
odigczone przez wilasne urzadzenie przylaczajgce
GA od 1gcza U2 drugiego rodzaju.

Jezeli w urzadzeniu sterujacym pole robocze
znajduje sie kryterium ,blokada” gdy centralne
urzadzenie sterujace wywoluje przylaczenie tego
urzadzenia sterujacego pole robocze, to centralne
urzadzenie sterujace wywoluje w opisany spos6b
odlgczenie odnoSnego urzadzenia sterujacego pole
robocze niezaleznie od tego, czy w centralnym
urzadzeniu sterujgcym znajduje sie czy nie infor-
macja dla przekazania do urzadzenia sterujacego
pole robocze.

Jezeli natomiast w urzadzeniu sterujacym pole
robocze znajduje sie kryterium ,odczyt”, to jest
ono przy przylaczeniu urzadzenia sterujacego pole
robocze do centralnego urzadzenia sterujgcego
przekazywane réwniez przez bramki G15 i GI17.
Centralne urzadzenie sterujace przekazuje wtedy
kryterium do urzadzenia sterujacego pole robocze
z powrotem, ktére rozpoczyna wysylanie odno$nej
informacji z urzadzenia sterujacego pole robocze
przez lagcze U2 do centralnego urzadzenia steru-
jgcego. Informacje przekazuje si¢ w wigkszej licz-
bie odcinkéw. Kazda informacja czastkowa jest
rozpoczynana oddzielnie za pomocy szczegblnego
kryterium i potwierdzana. To i transmisja infor-
macji sposobem odcinkowym beda nizej blizej okre-
§lone.

Kazda informacja jest podzielona na wigkszg
liczbe informacji czastkowych. Wszystkie informa-
cje sa kodowane dwoéjkowo, to znaczy zar6éwno
przenoszone przez lacza Ull z jednej strony i U2
z drugiej strony, jak rowniez informacje zmaga-
zynowane w pamieci roboczej urzadzenia steru-
jacego pole robocze oraz przekodowane. Przeko-
dowanie w urzadzeniu sterujacym pole robocze
sluzy do dopasowania transmisji informacji na
laczach pierwszego rodzaju, na przyklad Ull, w
kodzie réwnoleglym, do transmisji informacji na
laczu drugiego rodzaju U2 w kodzie szeregowym.
Informacje sa przenoszone na laczach pierwszego
rodzaju za pomocy przekaznika elektromagnetycz-
nego a na lagczu drugiego rodzaju za pomoca elek-
tronowych elementéw .przylaczeniowych na przy-
kiad tranzystorow. Wysoka predkosé tych ostat-
nich stuzy nie tylko w tym celu, aby utrzymaé
na niskim poziomie czas transmisji na centralnym
laczu U2 drugiego rodzaju, lecz umozliwia réwniez
to, Ze transmisja w wymienionym kodzie szere-
gowym bedzie wymagala malej liczby kanaléw
transmisyjnych. Natomiast przez lgcza pierwszego
rodzaju przeprowadza sie informacje przez prze-
wody wielozylowe.

Poniewaz przewody te rozciggaja sie tylko na
wzglednie krotkiej odlegloéci i przy ich wielozy-
lowofci nie wywoluja zadnych wysokich kosztow,
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moga byé na skutek transmisji informacji za

pomocg kodu réwnoleglego osiggniete odpowiednie
czasy transmisji réwniez za pomoca przekaZnikow
elektromagnetycznych lub réwnowaznych elemen-
téw przylaczeniowych, a wiec Kkorzystnie tanimi
elementami przylgczeniowymi. Poniewaz poza tym
tacza drugiego rodzaju rozciggaja sie na wzgled-
nie duze odleglo$ci, na przyklad promien duzego
miasta lub obszar urzedu wezlowego, do transmi-
sji danych moze stuzyé na skutek zastosowania
elektronicznych elementéw nadawczych i odbior-
czych, ktoérych czas przylaczania jest mniejszy o
wspbiczynnik 104 do 105 razy niz czas potrzebny
‘dla przekaznika elektromechanicznego dla trans-
misji informacji w stosunku do transmisji kodem
réwnoleglym wolniej pracujgca transmisja kodem
szeregowym, co w Kkorzystny spos6b pozwala na
wydatne ograniczenie nakladéw na 1gcza U2 dru-
giego rodzaju.

Wspomniano wyzej, Zze informacje sa podzielone
na wiekszg liczbe informacji czastkowych, ktérych
transmisja odbywa sie przez 1gcza U2 drugiego
rodzaju odcinkami za pomocg kryteriow sterujg-
cych. Transmisja informacji przez 1acza, na przy-
klad Ull, pierwszego rodzaju jest przeprowadzana
za pomocg metody kodu roéwnoleglego. Wszystkie
informacje czastkowe sa przekazywane poprzez
wielozylowe lacze Ull réwnocze$Snie na urzadzenie
sterujace pole robocze. W rejestrze informacji JS
jest dla kazdej z 4 informacji czastkowych prze-
widziana jedna cze§¢ pamieci JS i JS1, JS2, JS3
i JS4. Réwniez w rejestrze rozkazéw BS prze-
widziano na kazde 4 informacje czastkowe po
jednej cze$ci rejestru BS: BS1, BS2, BS3 i BS4.
Roézne oznaczenia dla rejestru informacji JS i re-
jestru rozkazéw KHS wskazuja na to, ze dla cen-
tralnego urzadzenia sterujacego w jednym przy-
padku rozchodzi sie¢ o informacje ,,do odczytywa-
nia”, a w drugim przypadku o rozkazy ,do za-
pisywania”. Te pojecia bedg niZej zachowane.

Kazda informacja skladajgca sie z wiekszejlicz-

by informacji czastkowych i kazdy rozkaz skla-
dajacy sie z wiekszej liczby rozkazéw czastkowych
sq uzupelnione dla transmisji na 1gczu U2 dru-
giego rodzaju przez wskazanie diugoSci i adresu,
przy czym chodzi tu o adresy aparatéw indywi-
dualnych i nie mozna ich pomyli¢é z adresami
urzadzen sterujacych pola robocze.
" Przed transmisjg informacji lub rozkazu jako
pierwsze jest przekazywane wskazanie dlugosci.
Podaje ono jaki iloSciowy wymiar posiada prze-
kazywana po nim informacja wzglednie rozkaz.
Jezeli ich catkowita zawarto$§¢ zamiast w 4 in-
formacjach czgstkowych wzglednie rozkazach czast-
kowych moze byé wyrazona w mniejszej liczbie
czesci, to transmisja informacji wzglednie rozkazu
moze byé ograniczona do mniejszej liczby infor-
macji czgstkowych lub rozkazéw czastkowych.
Wskutek uprzedniego wskazania dlugosci kazdo-
razowy odbiornik, a mianowicie urzadzenie ste-
rujagce pole robocze lub centralne urzadzenie ste-
rujace wiedzg kiedy kazdorazowa transmisja in-
formacji wzglednie rozkazu bedzie zakonczona.

Poza tym przed kazidg tego rodzaju transmisja
idzie wskazanie adresu. Chodzi tu o adresy ozna-
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czajace aparaty indywidualne, ktére nie moga byé
pomylone z adresami urzadzen sterujacych pola
robocze. Przy tego rodzaju transmisji za pomoca
adresu podaje sie zawsze najpierw, od ktérego

aparatu indywidualnego przychodzi informacja
lub dla ktoérego aparatu indywidualnego jest prze-
znaczony.

Wskazano wyzej, Ze kazde pole robocze, na
przyklad AF1, obejmuje wiekszg liczbe rodzajow
aparatow indywidualnych, przy czym wszystkie
sg polgczone z przyporzagdkowanym urzgdzeniem
sterujagcym pole robocze poprzez odpowiednie lg-
cze pierwszego rodzaju. Te aparaty indywidualne
roznego rodzaju stanowig miedzy innymi urza-
dzenia sterowania sprzeganiem, na przyklad STI1,
zespoly przelaczeniowe, na przyklad VS1, prze-
kaZnikowe zespoly przylgczeniowe, na przyklad
RS1, odbiorniki wybiercze WS1 i podobne. S3 one
przewidziane w wiegkszej liczbie. Adresy tych réz-
norodnych aparatéw indywidualnych sg uporzad-
kowane w grupy adresowe, z ktérych kazda od-
powiada jednemu rodzajowi aparatéw indywidu-
alnych. Z przynalezno§ci grupowej. adresu mozna
rozpoznaé, jakiego szczegblnego rodzaju jest okre-
§lony aparat indywidualny.

Jak to jeszcze nizej bedzie szczegélowo omo-
wione, centralne urzadzenie sterujace przy od-
biorze informacji na podstawie dodanego adresu
musi najpierw obydwie razem zmagazynowaé i in-
formacje w stalym odniesieniu do adresu prze-
analizowa¢ i dalej ustali¢ z adresu za pomoca
wlasnego analizatora AWI], jakiego rodzaju jest
aparat indywidualny, z ktérego pochodzi informa-
cja, to znaczy, jakiego rodzaju jest wiadomo§é
przekazana przez informacje. Ustalona przez cen-
tralne urzadzenie sterujace grupa adresowa daje
niejako klucz, za pomocg ktérego z wieloznacznej
informacji wyznacza sie jednaznaczng wiadomosé.

Wskazano wyzej, ze kazda informacja jest po-
dzielona na wigksza liczbe informacji czastkowych.
Najwiekszy zakres informacji jest ustalony przez
4 informacje czastkowe. Wyprzedzajgce bezpoSred-
nio informacje czastkowe na 1gczu U2 drugiego
rodzaju wskazanie adresu moze dodatkowo ujaé
z zakresu jedng lub dwie informacje czastkowe.
Wyprzedzajace wskazanie adresu wskazanie dlu-
goSci zajmuje w niniejszym przykladzie wykona-
nia najwyzej zakres jednej informacji czastkowej.

Wskazanie dlugosci, wskazanie adresu oraz naj-
wyzej 4 informacje czastkowe sg zarejestrowane
na roboczo w grupach o tej samej wielkoSci ele-
mentéw dwoédjkowego kodu w urzadzeniu steruja-
cym pole robocze, przekodowane i przestane od
niego wzglednie do niego. To kodowanie moze
ograniczy¢ sie do translacji réownoleglej lub sze-
regowej i odwrotnie, oraz moze tworzyé z reje-
stracjg poSrednig jeden wspélny proces. Wymie-
niona grupa dwoéjkowych elementéw kodu bedzie
w dalszym ciggu oznaczana jako bit (w liczbie
mnogiej bity). Pierwszy bit zawierajgcy wskaza-
nie dlugo$ci, drugi i trzeci bit zawierajace wska-
zania adresu .i w niniejszym przykladzie wyko-
nania maksimum 4 dalsze bity, zawierajgce in-
formacje wzglednie rozkaz, tworza wspélnie ,slo-
wo”. Transmisja stowa przez lgcze U2 drugiego
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rodzaju jest sterowana za pomoca kryteriéw po-
mocniczych. Te kryteria pomocnicze stanowiag
sodezyt” — L, ,zapis” — 8, ,blokada” — (L+8),
jak to wyzej juz opisano oraz ,kwitowanie” — Q.

Wspomniano wyzej, w jaki spos6b informacja
przeznaczona do odczytu dla centralnego urzgdze-
nia sterujacego od czlonu indywidualnego, na
przyklad sterowania pola sprzegajgcego ST1 jest
przekazywana do urzadzenia sterujgcego pole ro-
bocze na fig. 2. Przed tym przekazaniem wycho-
dzi poprzez styki zZadania zapotrzebowanie.
Wtedy Zzadanie to zostaje za pomocg analizatora
Jd zidentyfikowane.

Wynikiem tego jest adres aparatu indywidual-
nego STI1. Adres ten okre§la nie tylko odnoény
aparat indywidualny, od ktoérego ma byé przeka-
zana informacja do centralnego urzadzenia ste-
rujacego, lecz takze jego szczegbdlny rodzaj.
Szczegdlne rodzaje aparatéw indywidualnych zo-
staly objasnione wyzej. Adres ten bedzie trzyma-
ny przez analizator Jd w pogotowiu do przekaza-
nia do przetwornika kodu CUl, jak réwnez zasto-
sowany w tym celu, aby wzbudzi¢ poprzez macierz
sterujaca o ksztalcie wspédirzednoSciowym prze-
kaznik przylgczeniowy Mo przyporzgdkowany do
czlonu indywidualnego Stl. Za pomocg stycznika
mo tego ostatniego nastepuje skuteczne przylgcze-
nie zaré6wno nadawanych elementéw przylaczenio-
wych s, jak i odbiorczego elementu przylgczenio-
wego E aparatu indywidualnego STI1. Przez duza
liczbe obwodéw pradowych lacza Ull pierwszego
rodzaju oferuje sie réwnoczeSnie catkowitg infor-
macje zawarta w aparacie indywidualnym, na
przyklad w procesie transmisji kodem réwnole-
giym do akumulatora informacji JS wurzadzenia
sterujgcego pole robocze. Informacja zostaje przy-
jeta w akumulatorach czastkowych JS1 do JS4
akumulatora informacji JS, po czym nastepuje
odlaczenie sterowania grupy sprzegajacej ST1
przez odlgczenie odno$nego przekazZnika Mo.

Informacja jest odpowiednio do rejestracji w
akumulatorach po$rednich JS1 do JS4 akumula-
tora informacji JS podzielona na wiekszg liczbe
bitow. W akumulatorze informacji JS znajduje

sie poza informacjg rowniez i jej iloSciowy wy--

miar. Wskazanie dlugo$ci oferowane jest jednemu
7 obu wej§é bramki G4.

Pojedyncze zmagazynowane w akumulatorze in-
formacji JS bity s3 oferowane jednemu wejSciu
bramki G5, G6, G7 i G8. Bramki G4 do G8 wy-
razajg tu symbolicznie, Zze kazdorazowo wymie-
niona znajdujaca si¢ na jednym z ich wej§¢ in-
formacja dopiero wtedy moze by¢ dalej przekaza-
na, gdy przez drugie wejScie bramki zostanie na-
dany odpowiedni sygnal do emisji. Ten sygnat jest
nadawany z przelgcznicy V za pomocg jej szczot-
ki wybieraka v kolejno do ré6znych bramek Gl
do GI12 w ten sposOb, Ze pojedyncze bity dojda
kolejno do transmisji i to najpierw wskazanie
dlugo$ci, nastepnie adres odno$nego aparatu in-
dywidualnego, a dalej informacja wzglednie roz-
kaz.

Przelgcznica V jest sterowana przez sterowanie
programowe AB. Z tego sterowania programowe-
go oferowane jest w czasie postoju poprzez bram-
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ki G15 1 GI7 do centralnego urzadzenia steruja-
cego kryterium ,zapis” — 8. Jak to wyzej omo6-
wiono, stan taki wskazuje centralnemu urzadze-
niu sterujgcemu, Ze urzadzenie sterujace pole ro-
kocze jest gotowe do przyjecia rozkazu z cen-
tralnego urzadzenia sterujgcego. Jezeli natomiast
urzadzenie sterujace pole robocze zostalo przez
jakikolwiek aparat indywidualny wywolane, to
wtedy, gdy wskazanie dlugo$ci, adres i informa-
cja sa zmagazynowane w urzadzeniu sterujgcym
pole robocze w stanie gotowym do transmisji, na-
stepuje przekazanie odpowiednich kryteriow do
sterowania programowego AB, aby spowodowaé
oferowanie kryterium ,odczyt” poprzez bramki
G15 i G17 do centralnego urzadzenia sterujgcego
Jezeli wywola ono w swoim cyklu przylgczenio-
wym przylaczenie urzgdzenia przylgczajagcego GA
odno$nego urzadzenia sterujgcego pole robocze do
lgczy U2 drugiego rodzaju, to centralne urzadze-
nie sterujace otrzymuje najpierw kryterium ,o0d-
czyt” — L. Dla centralnego urzadzenia sterujg-
cego znaczy to, ze ma przejaé informacje od wila-
$nie przylgczonego urzadzenia sterujgcego pole ro-
bocze.

Z chwilag, gdy centralne urzgdzenie sterujace
przez przylaczenie do wolnego miejsca pamieci w
centralnym akumulatorze informacji ZS jest go-
towe do odbioru, przyjmuje wskazanie dlugosci
oferowane wtlasnie przez urzadzenie sterujgce po-
le robocze na lgczu U2 drugiego rodzaju. Przy-
pomnieé nalezy, ze bramka G4 urzadzenia ste-
rujgcego pole robocze zostala przylaczona prze-
pustowo dla przekazania wskazania diugo$ci, jak
tylko sterowanie programowe AB ustalilo, ze
wskazanie dlugo$ci, adres i informacje czastkowe
s3 zmagazynowane w urzgdzeniu sterujgcym pole
rcbocze w stanie gotowym do transmisji. Zatem
wskazanie dilugo$ci znajduje sie na lgczu Ul2 dru-
giego rodzaju wlasnie wtedy, gdy centralne urzg-
dzenie sterujgce spowodowalo za pomocg urzg-
dzenia przylgczeniowego GA przylaczenie urzg-
dzenia sterujgcego pole robocze.

Centralne urzadzenie sterujace otrzymujz wska-
zanie dlugo$ci przekazane z urzgdzenia sterujgcego
role rokocze poprzez lgcze U2 drugiego rodzaju.
Skoro je tylko odebralo, oddaje kryterium ,po-
kwitowanie” — @Q do urzadzenia sterujgcego po-
le robocze poprzez lacze U2 drugiego rodzaju lub
pcprzez wydzielony przew6d na kryteria. Kryte-
rium to trafia do sterowania programowego AB.
Nastepnie sterowanie programowe AB wysyla w
wyzej opisany spos6b kryterium ,blokada” do
centralnego urzadzenia sterujgcego. Nastepnie ste-
rowanie programowe AB przekazuje impuls roz-
ruchowy do przelgcznicy V. Wigcza ona swoja
szczotke wybieraka v o jeden krok dalej. Wsku-
tek tego nastepuje blokada hramki G4 dla prze-
kazania wskazania dlugo$ci i przesterowanie
bramki G1 dla przekazania adresu =z analizatora
JD do przetwornika kodu CUl. Jak to dalsze
przylaczenie zostalo zakonczone, sterowanie pro-
gramowe AB wlacza kryterium ,blokada” i przy-
lacza kryterium ,,odczyt”, co wlacza to przyjmo-
wanie przez centralne urzadzenie sterujace wska-
zania adresébw podanych przez bramki G1, G13 -
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i G18 na lacze U2 drugiego rodzaju. Nastepuje to
_ W centralnym urzadzeniu sterujgcym ZS1 poprzez
obwod pradowy awl/l.

Centralne urzadzenie sterujgce ocenia adres
aparatu indywidualnego za pomocg wlasnego ana-
lizatora AWI1. Ten analizator odbiera i przerabia
adres nie w jego calkowitej zawarto$ci informa-
cji, ale tylko stwierdza, do jakiej grupy aparatéw
‘indywidualnych nalezy aparat indywidualny ozna-
czony odebranym adresem. Za pomocg analiza-
tora AWI1 centralne urzadzenie sterujace ustala,
czy kazdorazowy aparat indywidualny stanowi ste-
rowanie grupy sprzegajacej, na przyklad STI1, ze-
sp6l przylgczeniowy, na przyklad VS1, zesp6! prze-
kaznikowy, na przyklad RS1, zespél wybiorczy,
na przyklad WS1 lub podobny. Na podstawie tej
przynalezno$ci grupowej centralne urzadzenie ste-
rujace ZS1 posiada mozno§é rozpoznania, jakiego
rodzaju jest wiadomos§é zawarta w informacii,
kitéra ma byé nastepnie odbierana i w jaki spo-
s6b musi on ocenié te informacje, ktéra jest wie-
lo-znaczna.

Skoro tylko centralne urzadzenie sterujace
przyjelo wskazéwke adresowa i ocenilo ja, to prze-
kazuje poprzez lacze U2 drugiego rodzaju pokwi-
towanie poprzez przepustowa bramke Gl6 do ste-
rowania programujgcego AB, Ze centralne urza-
dzenie sterujace otrzymalo adres. Jak to wyzej
wskazano, adres moze byé przekazywany w po-
staci jednego lub dwéch bitow. _

W ten sam spos6b sg przekazywane po adresie
w postaci dalszych bitéw informacje czastkowe
przez urzadzenie sterujace pole robocze do cen-
tralnego urzadzenia sterujacego. Wskazanie dlu-
goSci zostalo przedtem zmagazynowane W prze-
lacznicy V. Mozna wiec dlatego w urzadzeniu ste-
rujacym pole robocze ustali¢ prawidlowy koniec
transmisji informacji. Poniewaz wskazanie diugo-
§ci informacji zostalo przekazane do centralnego
urzadzenia sterujacego, stosuje sie to samo réw-
niez i dla centralnego urzadzenia sterujgcego. Po
otrzymaniu ostatniej informacji czastkowej jakie-
go$ slowa centralne urzgdzenie sterujace przeka-
zuje po raz ostatni kryterium ,,pokwitowanie” do
sterowania programowego urzadzenia sterujacego
pole robocze. Poniewaz na skutek przekazania na
poczatku wskazania dlugo$ci, iloSciowy wymiar
‘przekazywanej informacji zostat zmagazynowany
zar6wno w urzadzeniu sterujacym pole robocze
jak réwniez w centralnym urzadzeniu sterujgcym,
mozna w prosty sposéb kontrolowaé prawidlowy
przebieg transmisji informacji.

Jezeli po transmisji jednej z informacji czast-
kowych nie zostanie przekazany Zzaden impuls kwi-
towania z centralnego urzadzenia sterujgcego do
urzadzenia sterujgcego pole robocze, to ostatnie
przekazuje po uplywie okre§lonego odstepu czasu
alarm w spos6b niepokazany na rysunku. Nadaje
si¢ réwniez alarm wtedy, kiedy centralne urzg-
dzenie sterujace zamiast oczekiwanego kryterium
»odezyt” otrzymuje kryterium ,zapis” lub ,blo-
kada”, gdy centralne urzadzenie sterujace nie
otrzymalo jeszcze liczby informacji czgstkowych
zapowiedzianych przez wskazanie dlugosci. W jed-
nym z obu powyzszych przypadkéw Zzada sie za
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malo informacji od centralnego urzadzenia ste-
rujacego, a w drugim oferuje sie¢ centralnemu
urzadzeniu sterujgcemu za malo informacji.

W podobny sposéb, jak informacje sa przekazy-
wane rozkazy od centralnego urzadzenia sterujg-
cego do urzadzen sterujacych pola robocze. Przed-
stawiono wyzej, ze urzadzenia sterujace pola ro-
bocze przygotowane do odbioru rozkazéw utrzy-
muje w pogotowiu Kkryterium ,zapis” poprzez
kramke G15 na bramce G17. Jak tylko teraz cen-
tralne urzadzenie sterujgce spowoduje w sposéb
wyZzej opisany poprzez urzgdzenie przylgczeniowe
GA przylaczenie sie odno$nego urzadzenia steru-
jacego pola robocze do lacza U2 drugiego rodzaju,
to otrzymuje kryterium ,zapis” — S. Przyjmuje
sie, ze zmagazynowalo ono rozkaz przeznaczony
dla urzadzenia sterujgcego pole robocze. Centralne
urzadzenie sterujace nadaje teraz przez bramke
G16 impuls pokwitowania — Q do sterowania
programowego AB urzgdzenia sterujacego pole ro-
bocze. Sterowanie programowe AB zleca w spos6b
niepokazany na rysunku poprzez przelgcznice V,
aby bramka G3 zostala przylaczona przepustowo
dla oczekiwanego przez centralne urzadzenie ste-
rujace bita poprzez bramki G19 i G14. Ten pierw-
szy bit zawiera znowu wskazania dlugo$ci, ktére
odbiera i magazynuje przelgcznica V. Wie ona na
sktutek tego, po ilu samoczynnych przylaczeniach
szezotki swojego wybieraka v bedzie zakonczona
transmisja rozkazu.

Skoro tylko sterowanie programowe AB otrzy-
malo kryterium ,,pokwitowanie”, wlacza ono kry-
terium ,,zapis”. Najpierw urzadzenie sterujace po-
le robocze opracowuje wskazanie dlugo$ci, na-
stepnie daje do przelgcznicy V impuls samoczyn-
nego rozruchu, a na skutek tego szczotka wybie-
raka v przesuwa sie o jeden krok.

Nastepnie sterowanie programowe AB przylgcza
znowu kryterium ,zapis”. Ostatnie kryterium zle-
ca centralnemu urzadzeniu sterujagcemu nadanie
zamiast wskazania diugo$ci, adresu tego aparatu
indywidualnego, dla ktérego jest przeznaczona dal-
sza informacja poprzez lacze U2 drugiego rodzaju
do urzadzenia sterujacego pole robocze. Centralne
urzadzenie sterujace przekazuje poza tym Kkryte-
rium ,pokwitowanie” do sterowania programowe-
go AB urzadzenia sterujacego pole robocze, na
co ono W sposéb niepokazany na rysunku zleca
poprzez przelgcznice —V, aby bramka G2 zostala
przylaczona przepustowo dla drugiego bitu ocze-
kiwanego z centralnego urzadzenia sterujgcego po-
przez bramki G19 i G14. Ten bit, ktéry zawiera
adres tego aparatu indywidualnego, dla ktdrego
jest przeznaczona dalsza informacja lub jej cze$é,
jest odbierany przez przetwornik kodu CU2 i prze-
kazywany poprzez bramke G2 na identyfikator Jd.
Ty nastepuje jego przetworzenie przez przetwornik
kodu CU2. Identyfikator Jd zleca poprzez ma-
cierz sterujgca w postaci wspébirzednoSciowej
przylaczenie przekaznika przylaczeniowego, na
przyklad Mo, tego z aparatéw indywidualnych, na
przyklad ST1, ktory jest wyznaczony przez adres.

W podobny spos6b sa przejmowane kolejno za
pomocy Kkryteribw ,zapis” i ,,pokwitowanie” po-
przez bramki G9 do G12 bity zawierajace rozkaz
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do przekazania, odbierane w pamieciach czgstko-
wych BS1, BS2, BS3 i BS4 akumulatora rozka-
z6w BS i przejSciowo zmagazynowane. Centralne
urzadzenie sterujgce zleca nastepnie w sposéb
wyzej opisany, aby odno$ne urzadzenie sterujgce
pole robocze zostalo poprzez urzadzenie przylg-
czajace GA znowu odlgczone od lgcza U2 drugie-
go rodzaju.

Rozkaz zmagazynowany w akumulatorze rozka-
z6w BS jest przenoszony przez duza ilo§¢ obwo-
dow pradowych lgcza Ull w procesie transmisji
kodem roéwnoleglym do elementoéw sterujacych
odbiér E aparatu indywidualnego STI1. Przekaz-
nik E przedstawia jeden z wielu przewidzianych
przekazniké6w odbiorczych.

Dla kazdorazowego bitu zawierajgcego adres ja-
kiej§ informacji wzglednie rozkazu jest na fig. 2
przewidziany przetwornik kodu CUl lub CU2 w
tym celu, aby adres otrzymany z centralnego
urzadzenia sterujacego w postaci zakodowanej
przekaza¢ do identyfikatora Jd w postaci deko-
dowanej. Przetworniki kodu CU1 i CU2 posiadaja
na stronie zwroéconej do urzgdzenia przylaczaja-
cego GA elektronowe elementy przylgczeniowe na-
dawcze i odbiorcze. To samo dotyczy akumulatora
informacji JS oraz akumulatora rozkazéw BS.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad polgczenn dla urzgdzen telekomunika-
cyjnych, zwlaszcza dla 1gcznic telefonicznych
z aparatami centralnymi i indywidualnymi, w kto-
rych wymienia si¢ pomigdzy urzadzeniem central-
nym, np. jak centralnym urzgdzeniem sterujacym,
z jednej strony i roéznego rodzaju aparatami in-
dywidualnymi, jak zespolami polaczen wewnetrz-
nych, lgczami dalekosieznymi, laczami centrali w
centralach abonenckich, rejestratorami, odbiorni-
kami wybierczymi i podobnymi z drugiej strony
odpowiednio réznego rodzaju wiadomosci, jak se-
rie impuls6w wybierczych, kryteria sterujace i po-
dobne, znamienny tym, Ze dla wymiany informa-
cji ma centralne lgcze (U2) lub (Ull), przeprowa-
dzone od centralnego urzadzenia sterujgcego (ZS1)
do réznorodnych aparatéw indywidualnych, (VS1),
(RS1), (ST1), (WS1), a adresy aparatow indywi-
dualnych I!gcznicy telefonicznej wskazujgce miej-
sce pochodzenia informacji znajdujacych sie kaz-
dorazowo w aparatach indywidualnych, (VS1),
(RS1), (ST1), (WS1) sg uporzadkowane w grupy,
(ST1-n), (VS1).., (WS1).., przy czym przekazywa-
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ne sg przez centralne lgcze (U2) lub (Ull) za po-
mocg takich samych informacji rézne wiadomosci
poniewaz adres dodany do kazdej informacji dla
centralnego urzadzenia sterujacego, (ZS1), pozwala
na rozpoznanie nie tylko jego przyporzadkowania
do kazdorazowego aparatu indywidualnego, (WS1),
to znaczy jego miejsca pochodzenia, ale odpowied-
nio do przynaleznosci grupowej adresu, szczeg6l-
nego rodzaju wiadomoSci.

2. Uklad polgczen wedlug zastrz. 1, znamienny
tym, Ze centralne lgcze (U2) lub (Ull) jest prze-
prowadzone od aparatu indywidualnego, (WS1) po-
przez wspOlne dla jednej grupy aparatow indywi-
dualnych, (VS1), (RS1), (RS2), (WS1), (ST1-n), (STe),
(STV), (STn), jedno sterowanie przylgczeniowe,
(AS1), ktore przy wiekszej liczbie wysylanych
przez wiekszg liczbe aparatow indywidualnych,
(VS1), (RS1), sygnaléw wywolawczych (an), wy-
biera jeden i przeprowadza przylaczenie odno$ne-
go aparatu indywidualnego, (VS1), do centralnego
lacza (U2) lub (U11).

3. Uklad polaczei wedlug zastrz. 2, znamienny
tym, ze wieksza liczba grup (AF1): (AF1l) apara-
tow indywidualnych jest zaopatrzona w pojedyn-
czo przyporzadkowane sterowanie przylgczeniowe
(AS1): (AS11) do ktérych rozgalezia sie (U2) pro-
wadzone od centralnego urzgdzenia sterujacego,
(ZS1), 1gcze (U2) lub (U1L).

4. Uklad polgczen wedlug zastrz. 2, znamienny
tym, ze w chwili gdy istnieje sygnal wywolawczy,
(an) (fig. 2) ze strony jednego aparatu indywidu-
alnego, (WS1), nastepuje identyfikacja jego adresu
w identyfikatorze (Jd) w sterowaniu przylgcze-
niowym, (AS1) i przekazanie wspo6lnie z odno$na
informacja do centralnego urzadzenia sterujacego,
(ZS1).

5. Uklad polgczen wedlug zastrz. 4, znamienny
tym, ze sterowanie przylgczeniowe, (AS1), posiada
elementy nadawcze, (Gl, Cul, G5—G8) a central-
ne urzadzenie sterujace przylaczeniowe elementy
odbiorcze (awl/1), (awl/3) dla informacji jak i dla
adresow.

6. Uklad polagczen wedlug zastrz. 5, znamienny
tym, Ze centralne urzgdzenie sterujace, (ZS1), po-
za przelgczeniowymi elementami odbiorczymi
(awl/1) dla adresO6w aparatéw indywidualnych,
(WS1), posiada réwniez analizator adreséw, za po-
mocg ktoérego ustala sie przynalezno§é adresow
do jednej z wiekszej liczby grup adresowych,
z ktoérych kazda odpowiada szczegbélnemu rodza-
jowi aparatow indywidualnych.
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