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(57) Predmétem pfihlagky je zafizeni, které je
schopno indikovat staticky nevyvazek obrobka
rotaéniho tvaru pfimo na svislém soustruhu, na
kterém se provedlo jejich opracovani, aniz by
bylo tfeba tyto obrobky piekladat na zvlastni
vyvazovaci piistroj. Je toho dosaZeno tim, Ze
toto zafizeni je tvofeno nosnym pouzdrem upi-
natelnym na vysuvné smykadlo svislého sou-
struhu, totiz jeho po pii¢niku pohyblivého na-
strojového svislého suportu vybaveného naho-
nem pro rotaéni nastroje, v kterémzto nosném
pouzdru je uspoiadano dvojdilné vieteno s cel-
ni pojistnou spojkou, jehoZ prvy dil je opatfen
¢elné ozubenou ndhonovou spojkou a druhy dil
je prostiednictvim Cardanova kloubu spojen
s ovladacim $roubem radialné rozpinatelného
upinace obrobki. Ten je opatfen Celnim dora-
zovym diskem spojenym prvky polohové vaz-
by s dvéma na sebe kolmymi snimaéi sklonu to-
hoto dorazového disku pod Géinkem jedno-
strann¢ho prevazku obrobku. Tento staticky
nevyvaZzek je snimaci registrovan jako dvé na
sebe kolmé slozky, jejichz velikosti jsou zpra-
covavany programovatelnym kalkuldtorem
a pievadény jako vstupy do Fidiciho systému
stroje, ktery pak Fidi pohyb svislého nastrojo-
vého suportu po pii¢niku stroje za Géelem do-
date¢ného excentrického soustruZeni plosky na
obrobku, v niZ odebrany material odstranf jeho
zjistény staticky prevazek.
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Zafizeni k indikaci statického nevjvaZzku obrobki rotaéniho tvaru
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Vynalez se tyka zatizeni k indikaci statické-
ho nevyvazku obrobkd rota¢ntho tvaru.

Nekteré rotacni soucasti, jako napftiklad
obrobky kol Zelezni¢nich vozidel, je nutno ale-
spoit staticky vyvaZovat, tzn. urcit staticky ne-
vyvazek jejich hmoty, jeho velikost a polohu,
a postéze jej jako jednostranny pievazek ncja-
kym technologickym procesem odebrat. Dosud
se v malosériové vyrobé obvykle postupuje tak,
7e se hotovy obrobek svym nébojem navlece
na trn s pfecnivajicimi konci, trn s obrobkem se
polozi na dva paralelni bfity, na nichz se odvali
do polohy nejniZze poloZeného t€Zisté. Tim se
ukéaze poloha prevazku, totiz spiSe radiala, na
niz lezi 16Zi§té nevyvéazencho obrobku. Radidla
se na obrobku narysuje a pak se v rysce v mis-
tech, ktera jsou pro to pfihodna, obvykle odvr-
tavaji slepé otvory tak dlouho, aZ se dosdhne
vyvazenosti. Na tomto pGvodnim principu jsou
pozdgji stavéna zafizeni pro vEési sériovost vy-
roby, kterd u# samocinné provedou vyvazeni,
a to obvykle jak statické, tak i dynamické, urce-
ni velikosti nebo i polohy nevyvazku, jakoz
i odvrtani potfebného mnozstvi hmoty vyvazo-
vaného obrobku.

Ale i zde je tieba, aby dohotoveny obrobek
byl z obribéciho stroje pienesen na vyvazovaci
zaFizeni, tam usazen a dal vystaven dodatecné
obrabéci operaci. V piipadé t&zkych obrobk,
jakymi jsou kola Zelezni¢nich vozidel, je to
i s pouzitim mechaniza¢nich prostiedkii mani-
pulace velmi naro¢na na spotiebu ¢asu a proto
nepfijatelnd.

Tuto nevyhodu a nedostatky s ni spojené od-
strafiuje zafizeni podle vynalezu, vhodné ze-
jména k indikaci statického nevyvazku soucdsti
rotadniho tvaru pitmo na svislém soustruhu, na
némy se provadi jejich obrébéni, a to takové,
které je tvoreno dvojdilnym vietenem otocné
uloZenym v nosném pouzdie upinatelném jako
samodinné vyméhovatelny nastroj na smykadlo
ptiné pohyblivého svislého suportu tohoto
stroje. vybavené ndhonem pro rota¢ni obréabéci
néstroje, kterézto dvojdilné vieteno je na svém
prvém dilu, privraceném k upinaci hlavici nos-
ného pouzdra opaticno ¢elné ozubenou naho-
novou spojkou se soumérnym profilem zub,
zatimeo jeho druhy dil, odvraceny od upinaci
hlavice nosného pouzdra, je spojen jednim
koncem s prvym dilem elni pojistnou spojkou
a druhym koncem prostiednictvim Cardanova
kloubu s ovladacim sroubem radialné rozpina-
telného upinace obrobki, jehoZ ¢elni dorazovy
disk je spojen neoto¢né, le¢ s osovou posuv-
nosti s nosnym pouzdrem prostiednictvim ku-
Jovych cepit zasazenych v podélnjch vyfezech
tohoto nosného pouzdra a je opatien prostied-
ky polohové vazby spojujicimi jej s dvojici li-
nearnich snimacd, uspoiadanych ve spolecné,
kolmo k ose vietene orientované rovin€ na dr-
74ku piichyceném z vnéjiku k tomuto nosnému
pouzdru. Pfitom je na vyndlezu podstatné i to,
7e dvojice téchto linearnich snimacd, spojenych
prostredky polohové vazby s elnim dorazo-
vym diskem upinace obrobki, je usporadana
kromé ve spolecné, kolmo k ose vietene orien-
tované rovin¢ soucasné i ve dvou individual-
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nich, pravouhle k sob& postavenych rovinach
prochizejicich rovnob€Zné s osou vietene je-
jich dotekovymi dfiky, jejichZz prasecnice je
bud' pfimo v osc vietene, ancbo mimo ni. Cha-
rakteristickym znakem vynalezu je také to, Ze
prosticdkem polohové vazby Eelniho dorazo-
vého disku upina¢e obrobkii z obou lincarnich
snimact je presuvny ovladaci vozik jsouci
v trvalém pruzném styku s dotekovym diikem
pFislusného snimace, kteryzto ovlddaci vozik je
svym pii¢nym otvorem vézan s kulovym kon-
cem tyce kolmé k dosedaci plose tohoto éelni-
ho dorazového disku, pfi¢emZ tento ovladaci
vozik je usporadan ve vedeni leZicim ve spolec-
né roving instalace obou snimact a funkéni dél-
ka tyce spojujici jej s Celnim dorazovym dis-
kem je vétsi nez radialni vzdalenost jeji osy od
osy ovladaciho $roubu upinace obrobki. Pod-
statnym znakem vynalezu je déle i to, Ze ovla-
daci vozik této polohovaci vazby ¢elniho dora-
zového disku upinade obrobki s pfislusnym
snimadem je ve svém vedeni pfesuvny jen ve
sméru osy dotekového diiku pfislusného sni-
made — tj. v pfipadé, kdy prisec¢nice na sebe
kolmych individualnich rovin instalace téchto
snimacil je pfimo v ose vietene — piipadné ve
vsech smérech spolecné roviny instalace obou
snimac¢t — tj. v piipadg, kdy prisecnice téchto
na sebe kolmych individualnich rovin instalace
obou snimacl je mimo tuto osu vietene. Pro
funkéni uplatnéni takového feSeni je oviem
podstatné i zapojeni linedrnich snimacd, které
je charakteristické tim, Zze jejich vystupy jsou
pfipojeny ke vstupiim indikatoru jejich vychy-
lek, jehoZ digitalni vystup je napojen bud' na
vstup b&Zného Fidictho systému stroje pro-
strednictvim programovatelného kalkulatoru,
anebo pFimo na vstup specialniho fidictho sy-
stému, vybaveného vestavénou zpracovaci jed-
notkou digitalnich dat z indikatoru.

Vghody a pokrokovost tohoto Feseni je moz-
no spatfovat pfedevsim v tom, Ze urceni nevy-
vazku souasti rotacniho tvaru se dd provést
mechanicky bez vynakladani namahy obsluhy
a bez piekladani obrobkd piimo na svislém
soustruhu, a to po provedeni viech piedepsa-
nych obrabécich operaci. Pfitom celé zafizeni
k tomu slouZici je FeSeno jako samocinné vy-
méfiovateina jednotka odpovidajici svou kon-
strukei jednotkdm pro obrabéni rotacnimi na-
stroji, které jsou u svislych soustruhli dnes uz
b&zné pouzivéany. Jeho konstrukce, kterd k indi-
kaci statického nevyvazku pouziva linearni sni-
made b&7né znimé v aplikacich ke kontrole
rozmérli obrobk, umoZiiuje i ovlivnéni Fidicich
systémii stroje k tomu Gcelu, aby zjist€ny nevy-
vazek byl odstranén opét samocinné v nasledu-
jici dodate¢né obrabé&ci operaci, jejiz parame-
try vyhodnocuje a do Fidiciho systému stroje
zadavé indikator tchylek signalizovanych uve-
denymi linedrnimi snimaci. A to v3e lze realizo-
vat bez piekladani obrobku na jiné stroje a tu-
diz bez vynalozeni jakékoliv lidské namahy, ne-
bo bez potieby mechanickych manipulaénich
prostfedka. Tim je pkirozen€ dosazeno i pod-
statného snizeni jednak investi¢nich nékladd na
pofizeni specialnich zafizeni na urdovani nevy-
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vazkii obrobk{l a pofizeni pfipadnych manipu-
lacnich prostiedkd, jednak tdspory pracovniho
casu a nakladis mzdovych spojenych s manipu-
lact obrobku a pfirozené i odstranéni piipadné
lidsk¢ namahy, co? vie dohromady znamend
i znacné zvyseni produktivity price.

Blize tyto vyhody vyplynou z popisu pfiklad-
ného teeni zafizeni podle vynilezu, které je
znazornéno na pravodnich vykresech, na nichz
je na obr. 1 podélny fez zafizenim v jeho pro-
vedeni, kdy individudlni, k sobé& kolmo postave-
né roviny instalace obou linearnich snimaci
spojenych prostfedky polohové vazby s dora-
zovym diskem upinace obrobki prochazejici
rovnob&iné s osou vielene dotekovymi diiky
téchto snimacti maji svou prisecnici piimo
v ose tohoto vietene, na obr. 2 je padorysny
pohled na drzak prichyceny z vnéjsku k nosné-
mu pouzdru zafizeni podle vynélezu, a to
v provedeni, kdy priasecnice obou k sobé kol-
mych individualnich rovin instalace obou sni-
madil je mimo osu vietene a na obr. 3 je bloko-
vé schéma zapojeni obou téchto snimaci s Fidi-
cim systémem stroje. Dopliiujici ilustraci je obr.
4, ktery predstavuje principialnf schéma ¢innos-
ti zafizeni podle vynalezu a metodu odstranéni
prevyvazku opracovaného obrobku.

V souladu s uvedenymi podstatnymi charak-
teristikami vynalezu, jakoz i s jeho piikladnym
provedeniin znazornénym na privodnich vy-
kresech, jde tedy o urcity druh néstroje upina-
telného samocinné na pinoly, ¢ili smykadlo na-
strojového suportu pohyblivého po pficniku
svislého soustruhu. Podminkou oviem je, aby
tento nastrojovy suport byl vybaven nahonem
pro rotacni néstroje, coZ viak u dneSnich svis-
Iych soustruhdl je pFi vieobecné snaze co nej-
vét§i jejich univerzalnosti celkem b&zné. Za té-
to podminky je pak zafizeni k indikaci statické-
ho nevyvazku soucésti rotaéniho tvaru, jakymi
jsou napiiklad obrobky kol Zelezni¢nich vozi-
del, feseno po vndsi strance jako samocinné
vyméiovatelny néastrojovy drzdk s otdcivym
vietenem. Sestava tedy z nosného pouzdra 1
(obr. 1), jehoz hlavice 1a je opatfena upinaci
drdzkou 1b ve tvaru na hlavu postavencho pis-
mene , 1 a polohovaci drazkou 1c pro spravné
oricntovani v upnuté poloze, a z vietene 2, kte-
r¢ je v ném ulozeno otocné na pifsludnych radi-
alnich kulickovych loziskich. Toto vieteno 2 je
viak rozdéleno &elni pojistnou spojkou 3 ve
dva dily 2a, 2b, z nichZ prvy dil 2a, privraceny
k upfnaci hlavici ta nosné¢ho pouzdra 1 je ulo-
7en ve dvou kulickovych loziskach 4 oddéle-
nych od sebe distancnim pouzdrem 5. Jeho hor-
ni ¢ep nese ¢elng ozubenou ndhonovou spojku
6 sc soumdcrnym profilem zubl 6a. Proti otace-
ni na ¢epu tohoto prvého dilu 2a vietene 2 je
pojisténa perem 7 a osové je drZena Celnim
Sroubem 8. Spodni ¢ast tohoto prvého dilu 2a
vielene 2 je talifovilé roz§ifena v horni Cast 3a
pojistné spojky 3 s trojihelnikovymi celnimi
zuby 3b pfi obvodu tohoto talifového rozsifeni.
V ném je svym vnéjsim krouzkem zalisovano
kulickové lozisko 9 slouzici k souosému uloZeni
druhého dilu 2b vietene 2. 1 tento druhy dil 2b
vietene 2 — odvraceny od upinaci hlavice 1a
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nosného pouzdra 1 — ma Celné roziifenou hla-
vici, ktera tvofi spodni ¢ast 3¢ pojistné spojky
3. Spojeni obou jejich ¢asti 3a, 3¢ obstarava)i
kulicky 3d, pfitlaované do zabéru s mezerami
mezi (rojihelnikovgmi Celnimi zuby 3b pruzi-
nami 3e vsazenymi do Celnich otvord 3f v roz-
sifené hlavici uvedeného druhého dilu 2b viete-
ne 2. Velikost maximélniho krouticiho momen-
tu, ktery ma pfendset tato pojistna spojka 3, se
nastavuje osové presuvnym diskem 10, jehoz
polohovaci matice 11 je zajistovatelnd pojist-
nou podloZkou 12. Pfi tomto FeSeni je tedy dru-
hy dil 2b vietene 2 spojen jednim koncem s pr-
vym dilem Celni pojistnou spojkou 3 a jeho ra-
dialni uloZeni je dopinéno jest€ uloZenim na je-
hlach 13, které se odvaluji mezi vnitfnim pouz-
drem 14 a vnéj8im prstencem 15. Toto vniténi
pouzdro 14 a Celni podloZky 16, jakoZ i vné&jsi
prstenec 15 uzaviraji mezi sebou dvojici Celnich
kulickovych loZisek 17, kterd zajistuji obou-
smérné osové drzeni tohoto druhého dilu 2b
vietene 2. Tato osové fixace jeho polohy je da-
na osovym sevienim vnéjsiho prstence 15 mezi
¢elni krouzek 18 a prirubu 19 pfitazenou Srou-
by 20 k dolnimu ¢elu nosného pouzdra 1, jakoZ
i osovym sevienim vnitfniho pouzdra 14 a Cel-
nich podlozek 16 matici 21 na spodnim ¢epu
druhého dilu 2b vietene 2. S timto spodnim Ce-
pem druhého dilu 2b, tedy s jeho druhym kon-
cem, je skolikovana vnéjsi vidlice 22a Cardano-
va kloubu 22, vazana s vnitini vidlici 22b k¥iZo-
vym pouzdrem 22¢ prostfednictvim Cept 22d
uloZenych na jehldch 22e v okich obou vidlic
22a, 22h. Tento Cardandv kloub 22 je uZ uspo-
fadan volné uvniti souosého néstavce 1d nos-
ného pouzdra 1, ktery svym spojenim radidlni-
mi koliky 24 tvofi s nosnym pouzdrem 1 tuhy
celek.

Vnitini vidlice 22b Cardanova kloubu 22 je
spojena s ovladacim Sroubem 25 radidlné roz-
pinatelného upinace 26 obrobkl. Zavit tohoto
sroubu 25 zabira totiZ s jeho matici 26a. Ta je
zaji§téna proti otadeni perem 26b, vsazenym
do pouzdra 26¢ spojeného s vnéjsim plastém
26d tohoto upinate 26 prostiednictvim jeho
¢elni priruby 26e. V pfimych drazkach na kuze-
lovém povrchu matice 26a a v podélngych vyre-
zech vnéjsiho plasté 26d jsou vsazeny upinaci
celisti 26f s prisroubovatelnymi vyménnymi
stykovymi vlozkami 26g. Samotné celisti 26f
Jsou osové€ zaji§tény jednak dolicovaci podloz-
kou 26h opfenou o dno vnéjsiho plaste 26d,
Jjednak celni pFirubou 26e. Dno vngjsiho plasts
26d tohoto upinace 26 je spojeno Srouby 27
s Celnim dorazovym diskem 28, k jehoz dose-
daci ploSe 28a jsou Celné dotaZeny ¢tyfi kolmé
kulové ¢epy 29, usporadané ve dvou na sebe
kolmych rovinach rovnobéznych s osou 30 vre-
tene 2, tedy v kiiZovém postaveni vzhledem

. k uvedené dosedaci ploSe 28a. Jejich radialni

vzdélenosti od osy 30 jsou stejné a jsou zapu-
$tény s minimalni vili do podéingch vyfezii 1e
nastavce 1d nosného pouzdra 1. Je vSak tieba
uvést i to, Ze funkéni délka M téchto kulovych
cept 29 je shodné se vzdalenosti N roviny os
depll 22d Cardanova kloubu 22 od mezikruzné
¢elni plochy nastavce 1d nosného pouzdra 1
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popisovaného zafizeni. To ma p¥iznivy acinek
na funkcni spolehlivost a identifikacni schop-
nost tohoto zaiizeni, o jehoz ¢innosti bude po-
jednano v dalgim. Uvedené viiezy le umoZiuji
hlavicim kulovyeh cepin 29 zaujmont libovol
nou prostorovou polohu omezenou jen vili
mezi dftkem té€chto ¢epii 29 a $iFkou vyiezi te.
Tim. je dosazeno jak osové presuvnosti a neo-
tocnosti ¢elniho dorazového disku 28 viici nos-
nému pouzdru 1, tak i moZnosti jeho sklonu vii-
¢i ose 30 vietene 2, coZ v jeho spojeni s radial-
né rozpinatelnym upinadem 26 obrobk umoz-
fiuje zav&$eni tohoto upinaée 26 na vnitiéni vi-
dlici 22b Cardanova kloubu 22. Proto osa 31
ovladaciho Sroubu 25 tohoto upinade 26 je za
stavu, kdy je dosedaci plocha 28a dorazového
disku 28 ve styku s Celni plochou nastavce 1d
nosného pouzdra 1, totoZzna s osou 30 vietene
2, ale pokud je tento dorazovy disk 28 mimo
styk s touto plochou néstavce 1d, miZe zauji-
mat vidi ni libovolnou Ghlovou polohu. Vsune-
li se upina¢ 26 do stfediciho naboje obrobku,
tedy napfiklad do otvoru pro nipravu kola,
a utahovanim ovladaciho Sroubu 25 se radialng
rozpinatelnymi Celistndi 26f obrobek upne a po
uvolnéni z upnuti na otong desce svislého sou-
struhbu zvedne nad tuto desku, pak — kdyZ se
zpétnym oticenim ovladaciho: Sroubu 25 zacne
vzdalovat dosedaci plocha 28a ¢elntho dorazo-
vého disku 28 od celni plochy ndstavce 1d nos-
ného pouzdra { — prevyvaziek, kiery plsobi
mimo osu tohoto obrobku, sklopi prostorové
celé kolo a tim i osu 31 tohoto ovladaciho $rou-
bu 25 vykloni do takové tGhlové polohy, v niz
dojde k rovnovaze. A pravé toho je u popiso-
vaného zafizeni vyuZito k identifikaci tohoto
nevyvazku, a to jak co do jeho Ghlové polohy,
tak 1 co do jeho velikosti.

Pro ten acel je Celni dorazovy disk 28 upina-
¢e obrobki opatien prostredky polohové vaz-
by, které jej spojuji s dvojici linearnich snimadca
38 usporadanych ve spolecné, kolmo k ose 30
vietene 2 orientované roviné€ na drzaku 32 (obr.
1, 2), pfichyceném z vné€jsku k nosnému pouz-
dru 1 popisovaného zafizeni, a to nad jeho na-
staveem 1d. Kromé v 1éto spole¢né roviné, jsou
oba snimace 38 uspoiadéany soucasné i ve dvou
individualnich rovinach, z nichZ kazda prochazi
rovnobézné s osou 30 vietene 2 dotekovym dii-
ket 40 snimace 38. Priscénice téchto individu-
alnich rovin instalace obou snimaci 38 je v jed-
nom provedeni zaFizeni (obr. 1) pfimo v ose 30
viretene 2, zatimco u druhého provedent zatize-
ni (obr. 2) je mimo tuto osu 30. V souladu s tim
jsou tedy snimace 38 uspofadany na dvou vza-
jemné kolmych ramenech 33 (obr. 1, 2) drzaku
32, které le7i v jedné spolecné roviné kolmé
k ose 30 vietene 2. Jde tu viak o dvé alternativy
provedeni popisovaného zafizeni, jejichZz spo-
le¢nym znakem je to, Ze prostiedkem polohové
vazby Celniho dorazového disku 28 upinace 26
obrobkil s kazdym z obou linearnich snimach
38 je piesuvny ovladaci vozik 35, jsouci v trva-
[ém pruzném styku s dotekovym ditkem 40 pfi-
slusného snimace 38. Tento vozik 35 je svym
piiénym otvorem 35d vazéan s kulovym koncem
41a tyce 41 (obr. 1), kolmé k dosedaci ploSe 28a
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tohoto &elntho dorazového disku 28. Ovladaci
vozik 35 je usporadan ve vedeni 34 leZicim ve
spolecné roviné instalace obou snimacii 38, Pro
zvy¥eni citlivosti popisovaného zafizeni pfi ur-
covani statického nevyvazku obrobka je funke-
ni délka L ty¢e 41 vét3i nez radidlni vzdalenost
R jeji osy od osy 31 ovladaciho $roubu 25 upi-
nace 26. Vzhledem k alternativnim provedenim
popisovaného zafizeni jsou v provedeni ovla-
daciho voziku 35 i v jeho vedeni 34 uréité roz-
dily. Predeviim je v3ak tfeba zdlraznit skutec-
nosti, které sice vyplyvaji z dosavadniho popisu
obou provedeni, ale nebyly dosud uvedeny
a popsany podrobnéji. U provedeni podle obr.
1 je kazdy z obou linearnich snimaca 38 ovla-
dan jednim, tedy individudlnim vozikem 35,
takze tyCe 41 jejich vazby s ¢elnim dorazovym
diskem 28 jsou na tomto disku dvé Ty jsou
spolu navzéjem paralelni a jsou postaveny kol-
mo k jeho dosedaci ploSe 28a na stejné dlou-
hych radialach svirajicich navzajem pravy Ghel,
coZ odpovida vzidjemnému postaveni doteko-
vych diikl 40 obou snimaca 38. Pfi tomto pro-
vedeni je vedeni 34 ovladacich voziki 35 k in-
dividualnimu pFenosu obecného sklonu ¢elniho
dorazového disku 28 upinace 26 obrobki pod
ucinkem jejich nevyvazku na kazdy z obou sni-
mach 38 tvofeno vodicimi pouzdry, v kazdém
z nichz je v osovém sméru posuvny jeden ovla-
daci vozik 35. Aby bylo dosaZeno co nejmen-
gich vili a pfitom co nejmensiho odporu pfi je-
ho posuvech uvniti vedeni 34, jsou vodici okra-
je vozik( 35 opatieny kulickovymi vénci 35a. U
tohoto provedeni vozikii 35 jsou na jejich cel-
nich plochéch ¢epovité nastavce 35b, 35¢, které
volné prochézeji otvory jak v ramenu 33 (obr.
1), tak i ve vngj§im viku 36 vedeni 34. Cepovity
nastavec 35b, ktery prochazi otvorem v rame-
nu 33 drzaku 32, uzavira ve své dutiné tlatnou
pruzinou 37, ktera tla¢i oviddaci vozik 35 trvale
do styku s linearnim, ve stejné radialni roviné
| ose situovanym snimacem 38 pohybu tohoto
voziku 35. Tento je kryt ochrannym plastém 39
a ¢elo jeho dotekového difku 40 je vliivem dcin-
ku pruziny 37 v trvalém styku s ¢elem druhého
depovitého nastavee 35¢ ovladaciho voziku 35.
Tento dotykovy diik 40 sdm je také vybaven
pruzinou, kterd — ac¢ neni na vykresech patrna
— pusobi proti Géinku pruZiny 37, takZze sou-
stava ovladaciho voziku 35 a tohoto linedrntho
snimace 38 je sama o sobé do jisté miry vyvéa-
#ena v oblasti neutralni polohové hodnoty kon-
trolovatelné snimacem 38. Cela tato soustava
je pak pFesn& vynulovana a cejchovéna teprve
po spojeni ovladacich vozikii 35 s dorazovym
diskem 28 po dosaZeni jeho styku s Celni plo-
chou néstavce 1d nosného pouzdra 1.

Naproti tomu u drubého provedeni (obr. 2)
popisovaného zaFizeni je vedeni 34 ovladaciho
voziku 35 tvoieno dvéma paralelnimi rovinny-
mi deskami, mezi nimiz je vozik 35 pohyblivy
ve viech smérech jimi vymezené roviny, ktera
je totoznd, ptipadné paralelni se spole¢nou ro-
vinou instalace obou snfmaci 38. Vzhledem
k tomu, Ze individudlni roviny instalace téchto
snimacd, prolozené rovnobézné s osou 30 vie-
tene 2 jejich dotekovymi diiky 40 maji svou
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priisecnici v ose tyce 41, umoZiuje rovinnéa po-
hyblivost oviddaciho voziku 35 jeho plsobeni
na oba snimace 38. 7. toho divodu je tento vo-
zik 35 tvarovin tak, Ze jeho vnéjsi obvodova
plocha soumérnd podle osy tyce 40 - jo
vilcovii. Pak ale cepovité nastavee 35b, 35¢ pa-
trné na obr. 1 i na obr. 2, jsou u této alternativy
(obr. 2) fedeni popisovaného zafizeni samostat-
nymi prvky, které G¢inkem tlaénych pruzin 37 a
pruzného tlaku dotekovych diikii 40 snimaci
38 za styku Celniho dorazového disku 28 s Celni
plochou nastavee {d nosného pouzdra 1 udrzu-
ji oba snimace 38 na ncutrdlnich polohovych
hodnotach. -

Jak uZ bylo uvedeno, jsou ovlidaci voziky 35
v obou piipadech provedeni opatfeny pFi¢nym
otvorem 35d, v némz je uloZen kulovy konec
41a tyCe 41, spojené druhym koncem 41b s do-
razovym diskem 28. K tomu telu spojeni stou-
Zi na tomto disku 28 ¢elné pFiSroubované priru-
hové pouzdro 42 (obr. 1), v némZ je uvedeny
druhy konec 41b tyce 41 vetknut a zajistén pro-
ti osovému pohybu.

Linearni snimace 38 tudiz registruji obecnou
ahlovou polohu osy 31 ovladaciho $roubu 25
upinae 26 obrobku a tudiZ i polohu tohoto
obrobku pod G¢inkem jeho jednostranného
prevazku ve dvou na sebe kolmych rovinich,
urcuji tedy co do sméri i co do velikosti dvé na
sebe kolmé slozky X, Y jeho sklonu (obr. 4)
a tyto slozky X, Y jsou jako vystupy VI, V2
(obr. 3) t&chto snimaci 38 vedeny jejich pFipo-
Jovacimi kably 43 (obr. 1) na vstupy indikatoru
44 (obr. 3) zpracovdvajiciho kladné i zaporné
tichylky téchto snimact 38 v digitalni vystup 45,
ktery je napojen bud' na vstup bézného Fidiciho
systému 46 stroje prostiednictvim programo-
vatelného kalkuldtoru 47, spojeného s timto Fi-
dicim systémem 46 dvéma vstupy 48, 49, z
nichZ prvym vstupem 48 jsou pfivadény infor-
mace o poloze a druhym vstupem 49 informace
o velikosti nevyvazku kontrolovaného obrob-
ku.

je-li k dispozici Fidici systém 50, vybaveny
vestavénou jednotkou, kterd zpracoviva digi-
talni data z indikatoru 44, pak digitalni vystup
45 tohoto indikdtoru 44 je vyveden p¥imo na
vstup takového specidlniho Fidiciho systému
50,

Cinnost popsaného zafizeni je ovladana tedy
fidicim systémem stroje, stejné jako kazdy jeho
funkéni prvek. To co bylo popisovino v souvis-
losti s blokovym schématem na obr. 3 se viak
uz tyk#d zpracovani dat zjisténych na nevyvaze-
nént obrobku, aby nevyvazek mohl byt svislym
soustruhem dodateéné odsoustruzen. Funkci
popsan¢ho zafizeni viak Fidi bézné obvody -
diciho systému stroje, tedy svislého soustruhu.

Jakmile je na uvedeném soustruhu dokonde-
no obrobeni obrobku rota¢niho tvaru, tedy na-
piiklad zminéného kola pro Zeleznicni vozidla,
je nastroj, ktery proved! posiedni obrabéci
operaci samodinné vymeénén za popsané zafi-
zeni. Tolo je tedy upnuto na smykadlo svislého
suportu stroje a nato se smykadlo suportu vy-
sune natolik, aby upinac¢ 26 popsaného zafizeni
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se zasunul do stfediciho otvoru, napfiklad v né-
boji obrobku, a posiéze se zapne pohon viete-
ne 2 uvedenim vietene ve smykadie do rotace.
Vieteno 2 ptitom otadi i ovladacim $roubem 25
upinace 26, takze plsobenim jeho matice 26a
dojde k radidlnimu vysouvani celisti 26f, kieré
zevnitf stiediciho otvoru obrobek upnou na to-
to zafizeni. Celnf pojistna spojka 3 pFitom jed-
nak zajistuje bezpecné upnuti obrobku, jednak
chrani ndhonovou spojku 6 a cely pied ni uspo-
Fadany nahonovy mechanismus ve smykadle
suportu pied pietiZzenim. Potom ridici systém
stroje uvolni upinacde obrobku na oto¢né desce
stroje a da pokyn suportu, aby zved] obrobek
pohybem svého smykadla vzhiru nad tuto des-
ku stroje. Nato Fidici systém strojc zapne opad-
ny smysl rotace vietene 2 a tim i oviadaciho
Sroubu 25 upinace 26, nasledkem &ehoZ za
trvajiciho stavu upnuti obrobku celistmi 26f ce-
I upinac 26 i s jeho ¢elnim dorazovym diskem
28 pierusi styk s Celni plochou nastavce 1d nos-
ného pouzdra 1 a zacne se od ni vzdalovat
smérem doli. Po absolvovani ur¢it¢ predem sy-
stému naprogramované dréaze se otaceni viete-
ne 2 a tim i ovladaciho Sroubu 25 zastavi a vli-
vem pripadného prevazku se obrobek prosto-
rov€ vykloni, coZz mu dovoluje zavéseni ovlada-
ctho $roubu 25 upinace 26 na Cardanové klou-
bu 22. ProtoZe se s obrobkem vykloni i cely
upinac¢ a jeho Celni dorazovy disk 28, prenese
se tento jeho vyklon prostfednictvim prvki po-
lohové vazby, tedy ty¢i ¢i tyGemi 41 a ovlada-
cim vozikem, ptipadn& ovladacimi voziky 35 na
oba linedrni snimace 38, které zaznamenaji ten-
to prostorovy vyklon obrobku dvéma vychyl-
kami X a Y v rovinach navzajem kolmych. Ty-
to vychylky X, Y charakterizuji svou vyslednici
S (obr. 4) jak polohovy thel — tedy 1&Znici pte-
vaZzku — tak 1 jeho velikost, takze po zpracova-
ni téchto vychylek jako vystupi V1, V2 obou
snimact 38 v indikatoru 44 vstupuje jim zpra-
covany digitalni v§stup bud' do programovatel-
ného kalkuldtoru 44 a odtud na vstupy 48, 49
béiného fidiciho systému 46 jako informace
o poloze pfevazku a o jeho velikosti, anebo
pfimo na vstup specidlniho Fidiciho systému 50,
ktery je uz vybaven vestavénou jednotkou,
schopnou digitaln& zpracované informace z in-
dikitoru 44 utiidit a_ptedat patficnym obvo-
dim tohoto systému. Ridici systém je takto pfi-
praven, aby po zpé&tném uvedeni obrobku do
upinacli na otoéné desce svislého soustruhu
mohl Fizenym pohybem svislého néstrojového
suportu zjistény pievazek odstranit. Za tim
acelem je nejprve uvedeno do rotace vieteno 2
popisovaného zafizeni, a to v tom smysly, Ze
ovladaci Sroub 25 upinacde 26 se zatahuje hlou-
b¢ji do matice 26a a tim se obrobek zved4 aZ
dorazovy disk 28 opét dosedne na ¢elni plochu
néstavce fd nosného pouzdra 1. Potom Fidici
systém stroje da pokyn smykadlu svislého su-
portu k sestupu smérem dolil proti oto¢né upi-
naci desce stroje, tim se vyrovnany obrobek
znovu dostane do upinacd této desky, ty jej po-
kynem z Fidiciho systému upnou a upinac 26 jej
naopak zase uvolni. Nato smykadlo svislého
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suportu opét zvedne celé toto zafizeni nad
otocnou desku stroje a vyméni je za vhodny
nozovy drzak. Informace o velikosti a poloze
prevazku, zpracované programovatelngm kal-
kuldtorem 47, piipadné piimo Fidicim systé-
mem 50, uvedou svisly suport do takoveho ve-
lativniho posuvu po pricniku stroje, 7e za otd-
¢eni upinaci desky stroje s upnutym obrobkem

CS 266 888 B1
10

osoustruzi excentrickou plosku, v niz odebrany
materidl obrobku v hloubce zabéru a §ifce této
plosky odstrani zjistény jednostranng pFeva-
Zek. Tato ¢ast Fidiciho systému, které je schop-
na takto fidit posuv svisi¢ho suportu po pricni-
ku svislcho soustruhu v zdvislosti na zjisténych
parametrech nevyvazku obrobku se uz vymyka
z ramce tohoto vyndlezu a neni zde bliZze popi-

~xr

sovana a dokladana bliz§im FeSenim.

PREDMET VYNALEZU

1. ZaFizeni k indikaci statického nevyvazku
obrobk( rota¢ntho tvaru, napiiklad kol Zelez-
ni¢nich vozidel, na svislém soustruhu po jejich
osoustruZeni, vyznacené tim, Ze je tvofeno nos-
nym pouzdrem (1) upinatelnym na smykadlo
pficné pohyblivého svislého nastrojového su-
portu tohoto stroje vybavené ndhonem pro ro-
tacni obrabé&ci nastroje, v kterém je oto¢né ulo-
Zeno dvojdilné vieteno (2), jehoZ prvy dil (2a),
pfivraceny k upinaci hlavici (1a) tohoto nosné-
ho pouzdra (1), je opatfen ¢elné ozubenou né-
honovou spojkou (6) se soumérnym profilem
zubl (6a), zatimco jeho druhy dil (2b), odvrace-
ny od upinaci hlavice (1a) tohoto nosného
pouzdra (1), je spojen jednim koncem s prvym
dilem (2a) Celnf pojistnou spojkou (3) a druhym
koncem prostiednictvim Cardanova kloubu
(22) s ovladacim Sroubem (25) radialné rozpina-
telného upinace (26) obrobka, jehoz ¢elni dora-
zovy disk (28) je spojen neotocné, le¢ s osovou
posuvnosti s nosnym pouzdrem (1) prostfednic-
tvim kulovych ¢epli (29) zasazenych do podél-
nych vyrezi (le) tohoto nosného pouzdra (1)
a je opatfen prostiedky polohové vazby spoju-
jicimi jej s dvojici linedrnich snimach (38),
uspoiadanych ve spoleéné, kolmo k ose (30)
vietene (2) orientované roviné na drzaku (32)
prichyceném z vnéjiku k tomuto nosnému
pouzdru (1).

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze
dvojice linearnich snimach (38) spojenych pro-
sttedky polohové vazby s ¢elnim dorazovym
diskem (28) upinace (26) obrobk je usporada-
na kromé ve spole¢né, kolmo k ose (30) vietene
(2) oricntované roving, soucasné i ve dvou indi-
vidudlnich, pravouhle k sob¢ postavenych rovi-
nach prochazejicich rovnobézné s osou (30)
vietene (2) jejich dotekovymi difky (40), jejichz
prisecnice Je bud' piimo v této ose (30) vietene
(2), anecbo mimo ni.

3. Zafizeni podle bodii 1 a 2, vyznagené tim,
Ze prostfedkem polohové vazby Celniho dora-
zového disku (28) upinace (26) obrobku s kaz-
dym z obou linedrnich snimaga (38) je pfesuvny
ovladaci vozik (35) jsouci v trvalém pruziném
styku s dotekovym dfikem (40) pfislusného sni-
mace (38), kteryzto ovladaci vozik (35) je svym
pficnym otvorem (35d) vazan s kulovym kon-
cem (41a) tyCe (41), kolmé k dosedaci plose
(28a) tohoto ¢elniho dorazového disku (28).

4. Zafizeni podle bodt 1 az 3, vyznacené tim,
Ze ovladaci vozik (35) polohové vazby ¢elniho
dorazového disku (28) upinace (26) obrobki
s prislusnymi snimaci (38) je uspofadéan ve ve-
deni (34) lezicim ve spolecné roviné instalace
obou snimact (38), piicemZ funkéni délka (L)
tyce (41) spojujici jej s Celnim dorazovym dis-
kem (28) je vétsi nez radidlni vzdélenost (R) jeji
osy od osy (31) ovladaciho Sroubu (25) upinace

5. Zatizeni podle bodi 1 aZ 4, vyznacené tim,
Ze ovladaci vozik (35) polohové vazby celniho
dorazového disku (28) upinace (26) obrobki
s pFislusnym snimacem (38) je ve svém vedeni
(34) pfesuvny jen ve sméru osy dotekového dfi-
ku (40) prislusného snimace (38), pfipadné ve
viech smérech této spole¢né roviny.

6. Zafizeni podle bodi 1 aZ 5, vyznacené tim,
7e vystupy (V1, V2) linedrnich snimact (38),
spojenych prostiedky polohové vazby s ¢elnim
dorazovym diskem (28) upinace (26) obrobki
jsou pFipojeny ke vstupim indikatoru (44) je-
jich uchylek (X, Y), jehoz digitalni vystup (45)
je napojen bud na vstup bézZného Fidiciho sy-
stému (46) stroje prostiednictvim programova-
telného kalkulatoru (47), anebo piimo na vstup
specialniho Fidiciho systému (50) vybaveného
vestavénou zpracovaci jednotkou digitalnich
dat z indikatoru (44).

2 vykresy
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