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OZET

HAVA PERDELI BIR SOGUTUCU CIHAZ

Mevcut bulusla gelistirilen sogutucu cihaz, gévdeyi; gbvdede yer alan, bir erisim acikligi
bulunan i¢ hazneyi; ic hazneye erisimi kontrol eden, bir kenarindan, donerek hareket
edebilecek sekilde godvdeyle baglantii olan, erisim agikligini kapatan kapali konumu
bulunan, erisim aciklidiyla arasinda bir mesafe olacak sekilde hareket ederek acik
konuma gelen ve ic hazneye erigsime izin veren kapiyl; hava Gfleme elemanini; erigim
acikhginin  bir tarafinda konumlandirilan, kapinin a¢lk konumunda, hava Uufleme
elemaninin Ufledidi havanin, bahsedilen taraftan, bu tarafin bir karg tarafina dogru
Gflenmesini saglayan hava deligini; bir tarafi hava Ufleme elemanina bir diger tarafi hava
deligine agilan, gévdede konumlu hava kanalini; kapiyla baglantili olan, kapinin déonme
hareketiyle ddnebilen silindiri iceren, donme hareketi sonucu kapinin agilma miktarini
belirleyen makara sistemini ve kapinin farkli agiima miktariyla iliskili hava Gfleme elemanin
farkli ¢alisma hizi bilgilerinin bulundugu tabloyu igeren, kapi agilma miktarini tabloyla
karsilastirarak acilma miktarina karsilik gelen hava Gfleme elemani ¢calisma hizini tespit
eden ve hava dUfleme elemanini tespit edilen hizda ¢alistirarak erisim acikligi éniande hava

perdesi clusmasini saglayan kontrol birimini icermektedir.
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ISTEMLER

En az bir gdvdeyi; bahsedilen gbvde igerisinde yer alan, igerisine sogutulacak
ariinlerin yerlestirildi§i, icerisine erisim igin en az bir erisim acikligi bulunan en az bir
ic hazneyi; bahsedilen erisim agiklidi vasitasiyla i¢ hazneye erigimi kontrol eden, en
az bir kenarindan, bu kenardan gecen bir eksen etrafinda ddnerek hareket
edebilecek sekilde bahsedilen gdvdeyle baglantili clan, erisim agikligini kapatarak i
hazneye erigimi engelleyen bir kapali konumu bulunan, erigim agiklidiyla arasinda bir
mesafe olacak sekilde bahsedilen eksen efrafinda dénerek hareket ederek bir agik
konuma gelen ve bu acik konumda i¢ hazneye erigsime izin veren en az bir kapiyr; en
az bir hava ufleme elemanini; bahsedilen erisim agikhdinin en az bir tarafinda
konumlandirilan, kapinin agik konumunda, hava tfleme elemaninin Ufledigi havanin,
erisim acikhginin éninde bir hava perdesi olusacak sekilde bahsedilen taraftan, bu
tarafin bir kargi tarafina dogru Uflenmesini saglayan en az bir hava deligini ve
bahsedilen hava ufleme elemaninin Ufledigi havanin, bahsedilen hava deliginden
hava perdesi olusacak sekilde Uflenmesi igin bir tarafi bahsedilen hava Ufleme
elemanina bir diger tarafi da bahsedilen hava deligine ag¢ilan, bahsedilen gévdede
konumlu en az bir hava kanalini igeren bir sogutucu cihaz olup 6zelligi;

— bahsedilen kapiyla baglantih clan, kapinin bahsedilen dénme hareketiyle
donebilen en az bir silindiri iceren, bu dénme hareketi sonucu kapmin acilma
miktarini belirleyen en az bir makara sistemini ve

— bahsedilen makara sistemiyle bagdlantili olan, kapinin farkli agiima miktariyla
iliskili hava (ifleme elemanin farkh ¢galigma hizi bilgilerinin bulundugu en az bir
tabloyu igeren, makara sisteminin belirledigi kapi agilma miktarini bahsedilen
tabloyla karsilastirarak bu ac¢ilma miktarina karsiik gelen hava UGfleme
elemani ¢alisma hizini tespit eden ve hava ufleme elemaninin bu tespit
edilen hizda ¢alisarak bahsedilen hava deliginden hava Gflemesini ve erigim
acikhigr doniinde hava perdesi olusmasini saglayan en az bir kontrol birimini

icermesidir.

istem 1'e uygun bir sogutucu cihaz olup ézelligi; bahsedilen hava deliginin govdenin,

kapmnin baglandidi bir birinci kenarinda konumlu olmasidir.
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3. istem 1'e uygun bir sodutucu cihaz olup 6zelligi; bahsedilen hava deliginin gévdenin,
kapmin badlandidi bir birinci kenannin kargisindaki bir ikinci kenarinda konumlu

olmasidir.

4, istem 1'e uygun bir sogutucu cihaz olup 6zelligi; bahsedilen makara sisteminin bir

doner konum sensorl olmasidir.
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TARIFNAME

HAVA PERDELI BiR SOGUTUCU CIiHAZ

llqili Teknik Alan

Mevcut bulus, hava perdesi bulunan sogutucu cihazlar ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Bir Granun belirli bir sicakligin altinda saklanmasi i¢in sogutucu cihazlar kullanilmakiadir.
Bu sodutucu cihazlar bir gévdeyi ve trlinlerin istenilen sicaklikta saklanmasi i¢in gdvdede
konumlu bir i¢ hazneyi icermektedir. Bu i¢ hazneye erisim, bir tarafindan gévdeyle, bir
eksen etrafinda donebilecek sekilde baglantii clan bir kapiyla sadlanmakta olup bu
kapinin i¢c hazneye erisimi dnleyen bir kapali konumu ve kapall konumdayken bahsedilen
eksen etrafinda ddnerek hareket etmesivle i¢ hazneye erisime izin verdidi bir agik konumu
bulunmaktadir. Kullanicilar i¢ hazneye erismek istedidinde kapiyl a¢ik konuma getirmekte,
ic haznenin istenilen sicaklikta kalmasi icin ise kapiyl kapall konuma getirerek i¢

haznenin, sodutucu cihazin bulundugdu ortamla baglantisini kesmektedir.

Geleneksel sogutucu cihazlarda, sogutucu cihazin ¢alismasi esnasinda bahsedilen ig
haznenin sicakliginin, 5°C’nin altinda olmasi gerekmektedir. Bu amagla sogutucu cihazlar
bir sogutma sistemini icermekte ve bu sogutma sistemi, i¢ haznenin sicakligi bahsedilen
sicakh@in altinda olacak gekilde belirli periyotlarla ¢alisarak i¢c haznenin sicakhdini kontrol
altinda tutmaktadir. Ancak i¢ hazneye erigim icin kapinin acik konuma getirilmesiyle, ic
hazneden daha yuksek sicakhda sahip olan, sogutucu cihazin bulundugu ortam sicakhgi
sebebiyle ic haznenin sicaklik dederi, clmasi gereken degerin uUstiine ¢ikabilmekte, diger
bir ifadeyle i¢ hazne igerisindeki hava isinabilmektedir. Bu durumda sogutucu cihazin
kapisi kapall konuma getirildiginde, ic haznenin sicakhidinin gerekli sicaklida dénmesi igin
bahsedilen sogutma sisteminin daha ¢ok galismasi gerekmekte ve bu durum da sogutucu
cihazin enerji sarfiyatini artinp verimliligini disltrmektedir. $6z konusu durumun
onlenmesi i¢in bilinen teknikte, sodutucu cihazin kapisi acildiginda, sodutucu cihazin
bulundugu ortamin sicak havasinin ic hazneye girmesinin dnlenmesi icin sogutucu

cihazlarda c¢esitli hava perdesi uygulamalar kullamiimaktadir. Bu hava perdesi
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uygulamalarinda, sogutucu cihaz kapisi acildiginda, i¢c haznenin erisim acikligini
perdeleyecek sekilde erisim agikhdinin kenarlarindan hava UOflenmekte ve bu sekilde
sogutucu cihazin bulundugu ortamin sicak havasinin i¢c hazneye girmesi énlenmektedir.
Ancak s0z konusu hava perdesi uygulamalaninda kapinin ne kadar acildigina
bakilmaksizin, kapi agik konuma geldidinde, kenarlardan ayni hizda hava Uflemesi
gerceklestiriimekte ve bu da dzellikle kapinin az acgik oldugu durumlar icin gereksiz eneriji

sarfiyatina sebep olmaktadir.

Bulusun Kisa A¢iklamasi

Mevcut bulusla gelistirilen sogutucu cihaz, en az bir gévdeyi; bahsedilen gdvde igerisinde
yer alan, igerisine sogutulacak urunlerin yerlestirildigi, icerisine erisim igin en az bir erisim
aciklidi bulunan en az bir i¢ hazneyi; bahsedilen erisim acikligl vasitasiyla ic hazneye
erigsimi kontrol eden, en az bir kenarindan, bu kenardan gecen bir eksen etrafinda ddnerek
hareket edebilecek sekilde bahsedilen gévdeyle baglantili olan, erisim acikligini kapatarak
ic hazneye erigimi engelleyen bir kapali konumu bulunan, erigsim agiklidiyla arasinda bir
mesafe olacak sekilde bahsedilen eksen etrafinda donerek hareket ederek bir agik
konuma gelen ve bu agik konumda i¢ hazneye erisime izin veren en az bir kapiy!; en az
bir hava U(fleme elemanini; bahsedilen erisim acgikhginin en az hir tarafinda
konumlandinlan, kapinin acik konumunda, hava (fleme elemaninin Ufledidi havanin,
erisim acgikliginin éniinde bir hava perdesi olusacak sekilde bahsedilen taraftan, bu tarafin
bir karsi tarafina dogru Uflenmesini saglayan en az bir hava deli§ini; bahsedilen hava
afleme elemaninin Ufledigi havanin, bahsedilen hava deliginden hava perdesi olusacak
sekilde uflenmesi i¢in bir tarafi bahsedilen hava ufleme elemanina bir diger tarafi da
bahsedilen hava deligine a¢ilan, bahsedilen gévdede konumlu en az bir hava kanalini;
bahsedilen kapivla baglantil clan, kapinin bahsedilen dénme hareketiyle dénebilen en az
bir silindiri igeren, bu dénme hareketi sonucu kapinin agilma miktarini belirleyen en az bir
makara sistemini ve bahsedilen makara sistemiyle baglantih olan, kapinin farkli agiima
miktaryla iliskili hava Ufleme elemanin farkli galisma hizi bilgilerinin bulundugu en az bir
tabloyu iceren, makara sisteminin belirledidi kapi agilma miktarini bahsedilen tabloyla
karsilastirarak bu ag¢ilma miktarina karsilik gelen hava ufleme elemani ¢alisma hizini
tespit eden ve hava (fleme elemaninin bu tespit edilen hizda ¢alisarak bahsedilen hava
deliginden hava tflemesini ve erigsim agikhgr 6nlinde hava perdesi olusmasini saglayan en
az bir kontrol birimini icermektedir.
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Mevcut bulugla gelistirilen sogutucu cihaz sayesinde, sogutucu cihazda yer alan hava
perdesi uygulamasi i¢in Uflenen havanin hizinin ve miktarninin, kapinin agiima miktarina
badll olarak belirlenmesi saglanmaktadir. Boylelikle sodutucu cihazin enerji sarfiyati

disurllmekte ve verimli bir sedutucu cihaz elde edilmektedir.

Bulusun Amaci

Mevcut bulugun amaci, kapisi agik konuma geldiginde i¢ haznesine sicak ortam havasinin

girmesini onleyen, hava perdeli bir sogutucu cihaz gelistirmektir.

Mevcut bulusun baska bir amaci, kapinin a¢ilma miktarina gére hava ufleme miktarini

ayarlayan, hava perdeli bir sogutucu cihaz gelistirmektir.

Mevcut bulusun bir diger amaci da enerji sarfiyati disik, etkin ve verimli bir sogutucu

cihaz gelistirmektir.

Bulusun Ac¢iklamasi

Sogutucu cihazlarda, ic hazneye erisimi kontrol eden kapi agik konuma getirildiginde,
sogutucu cihazin bulundugu dis ortamin sicak havasi, bahsedilen i¢ i¢c hazneye girmekte
ve i¢ haznenin sicakhdini yiikseltmektedir. Bu durum, kapi kapandidinda, i¢ haznenin kisa
sirede istenilen sicakliga ulagabilmesi i¢in sodutucu cihazin sogutma sisteminin daha gok
galismasina sebebiyet vermekte ve sofutucu cihazin enerji sarfiyatini artirarak ¢alisma
verimini dugtrmektedir. S6z konusu problemin ¢ézimd icin bilinen teknikte, kapi acik
konumdayken, sicak dis ortam havasinin bahsedilen i¢ hazneye girmesinin énlenmesi icin
hava perdesi uygulamalar kullaniimaktadir. Ancak hava perdesi uygulamalarinda uflenen
havanin hizi kontrol edilmemekte ve bu durum da kapinin agilma miktannin az oldugu
kosullarda hava Ufleyen fanin gereksiz bir hizda calistinlmasina ve gereksiz enerji
sarfiyatina sebep olmaktadir. Bu baglamda mevcut bulusla, s6z konusu problemin

¢b6zimane yonelik, hava perdeli bir sogutucu cihaz gelistiriimektedir.

Mevcut bulusgla gelistirilen sogutucu cihaz en az bir govdeyi; bahsedilen govde igerisinde
yer alan, icerisine sogutulacak Urtinlerin yerlestirildigi, igerisine erisim icin en az bir erigim

aciklidi bulunan en az bir i¢ hazneyi; bahsedilen erisim aciklidi vasitasiyla i¢c hazneye
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erigsimi kontrol eden, en az bir kenarindan, bu kenardan gecen bir eksen etrafinda ddnerek
hareket edebilecek sekilde bahsedilen gévdeyle badlantili olan, erisim agiklidint kapatarak
ic hazneye erisimi engelleyen bir kapali konumu bulunan, erisim agikligiyla arasinda bir
mesafe olacak sekilde bahsedilen eksen etrafinda dénerek hareket ederek bir agik
konuma gelen ve bu agik konumda i¢ hazneye erisime izin veren en az bir kaply); en az
bir hava I(fleme elemanini; bahsedilen erisim acikhdinin en az bir tarafinda
konumlandirilan, kapinin agik konumunda, hava Ufleme elemaninin Ufledidi havanin,
erigim agikliinin éniinde bir hava perdesi olusacak sekilde bahsedilen taraftan, bu tarafin
bir karsi tarafina dogru Uflenmesini saglayan en az bir hava deligini ve bahsedilen hava
ufleme elemaninin Ufledigi havanin, bahsedilen hava deliginden hava perdesi olugacak
sekilde uflenmesi i¢in bir tarafi bahsedilen hava Ufleme elemanina bir diger tarafi da
bahsedilen hava delijine acilan, bahsedilen govdede konumlu en az bir hava kanalini
icermektedir. Gelistirilen sogutucu cihaz ayrica, bahsedilen kapiyla bagdlantili olan, kapinin
bahsedilen donme hareketiyle donebilen en az bir silindiri igceren, bu donme hareketi
sonucu kapinin agllma miktarini belirleyen, tercihen kapinin dénme ekseniyle baglantili bir
doner konum sensoru olan en az bir makara sistemini ve bahsedilen makara sistemiyle
baglantilh olan, kapinin farkli agilma miktarnyla iligkili hava Ufleme elemanin farkli ¢alisma
hizi bilgilerinin bulundugu en az bir tabloyu igeren, makara sisteminin belirledigi kapi
acllma miktarini bahsedilen tabloyla karsilastirarak bu acilma miktarina karsilik gelen
hava Ufleme elemani ¢alisma hizini tespit eden ve hava Ufleme elemaninin bu tespit
edilen hizda galisarak bahsedilen hava delijinden hava iflemesini ve erisim acikligi

dnlnde hava perdesi olusmasini saglayan en az bir kontrol birimini icermektedir.

Bulusun drnek bir uygulamasinda gelistirilen sogutucu cihazin kapisi kapal konumda iken
hava Ofleme elemani galismamaktadir. Bir kullanici, bahsedilen i¢ hazneye erismek igin
kapalh  konumdaki kapisy, bahsedilen eksen etrafinda donecek  sekilde
hareketlendirdiginde, bahsedilen silindir de ddénmeye baslamakta ve kapi, bahsedilen
erisim acikhg ile aralarinda bir agilma mesafesi olacak sekilde durdugunda, bu agiima
mesafesi, bu acilma mesafesine kadar olan silindirin dénme miktariyla makara sistemi
tarafindan tespit edilmekte ve bu tespit edilen dénme miktari dogrultusunda kapinin
acllma mesafesi belirlenerek kontrol birimine iletiimektedir. Kontrol birimi, belirlenen
acilma mesafesini tablo ile kargilastirmakia ve bu belirlenen acilma mesafesine kargilik
gelen, hava ufleme elemaninin ¢aligma hizini tespit ederek hava Ufleme elemaninin bu

tespit edilen hizda calistinimasini sadlamaktadir. Ornedin kapi bir birinci  aciklik
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mesafesiyle acik konumda oldugunda hava ufleme elemani birinci hizda ¢aligtinlirken
kap birinci agikhk mesafesinden daha fazla clan bir ikinci agikhk mesafesinde agildiginda
hava ufleme eleman da birinci hizdan daha yiliksek colan bir ikinci hizda calistinimaktadir.
Kapinin daha az agildigi durumda dig ortamdan i¢ hazneye hava girisi daha az
olacadindan, hava (fleme elemanimin daha disik hizda ¢alistinnimasi yeterli olmaktadir.
Kapinin aciima miktarn arttikga, ic hazneye dis ortamdan hava girisi daha fazla
olacadindan, hava uUfleme elemaninin ¢alisma hizinin kapi agilma miktariyla orantili
olarak artirlmasi sayesinde, daha etkin bir perdeleme vyapilabilmektedir. Boylelikle
bahsedilen hava deliginden tflenen havanin hizi, kapimin agilma miktariyla orantili olarak

degistirilebilmekte ve sodutucu cihazin enerji verimliligi artinlabilmektedir.

Bulusun tercih edilen bir uygulamasinda bahsedilen hava delidi, gdvdenin, kapinin
baglandigi bir birinci kenarinda veya bu birinci kenann karsisindaki bir ikinci kenarinda
konumludur. Bdylelikle dis ortam havasinin sogutucu cihaz icerisine girmesi, daha etkin

bir sekilde dnlenebilmektedir.

Mevcut bulusla gelistirilen sodutucu cihaz sayesinde, sodutucu cihazda yer alan hava
perdesi uygulamasi igin Uflenen havanin hizinin ve miktarinin, kapiin agilma miktarina
badli olarak belirlenmesi saglanmaktadir. Boylelikle sodutucu cihazin enerji sarfiyati

dusurilmekte ve verimli bir scgutucu cihaz elde edilmektedir.



