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(54 za¥fzent pro tlumeny dojezd dobjvaciho stroje pii Jeho ujet{ v dklonu

za¥{zen{ pro tlumeny dojezd doby- - -
vaciho stroje pFi jeho ujeti v idkonu se
sk1ddd ze zdévésu, tlumicfho zaPizeni s

pF{modarym hydromotorem, jehoZ tlumici

prostor je po obou strandch naplnén hyd-

reaulickym médiem a propojen alespon 8 6
jednim tlakovym ventilem, plnicim venti- 2
lem a zpdtnym ventilem a reguladni sk¥i- ' 7 f/

ni. Déle se sklédé z lyZiny, umisténé ne 11 10

porubovém dopravniku. Za¥izen{ je urdeno 1 8

predevéim pro hornictvi ale jeho pomoci & 7“))(
3

se zastavi rdzné typy dopravnich néddob

na visutych drahdch, lanovkdch, jeFdébech
a pod. \\"ﬁ\/
. 12
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"Vynélez se tykd zarizeni pro tlumeny dojezd dobyvaciho
stroje p#i jeho ujeti v ﬁklonném porubu. |

Dosud znémé zatizeni pro zajiéténi dobyvaciho stroje v u-
klonu lze rozdélit podle druhu zsjidtovaciho prvku do dvou
skupin. V prvé skupiné€ jsou zarizeni, u nichZ aretatni prvek
Jje proveden 5ako zardZka piipedné zépadka, které se pfi.za-
aretovéni zaklesne &i zasune do v§stupku nebo zéFezu, prove-
deném zpravidla v kluznici porubového'dopravniku, po kterém
dobyvaci stroj pojiZdi. Nevyhodou tohoto provedeni je to, Ze
kinetické energie dobyvaciho stfojei‘ujétého po udklonu, je
‘zachycena m¥ikové, co% zpidsobuje prudky dynamicky réz.
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Druhou skupinu tvoif za¥izenf, jejichZ areta®ni prvek je
konétruovén jako valka, Celist &i kle3tina. U t3chto zafize-
‘ni éﬁviai dréha, na'které je nutno zastavit ujety dobfvaci
8troj, na hodnot¥ koeficientu t¥enf areta¥nfho prvku a té &&-
A.sti pdrubového dopravniku, na ni% areta¥ni prvek pisobi. Pre-
sné:stanoveﬁi a 8télé dodrZovdni velikosti koeficientu tieni
je prekticky nemoZné. Pro spolehlivé zastaveni ujetého doby-
vaciho stroje se proto nastavuje maximdlni p¥itla¥né sila,
kterd zplsobuje nadmérné odirdni ti¥ecich ploch. Proto i pou=-
2it1 stdvajicich druhd zéjiéfovacich zarizenl se jevi jako
nevhodné.

Uvedené nedostatky odstranuje zafizeni pro tlumeny dojezd
dobyvaciho stroje p#i jeho ujeti{ v uklonném porubu, jehoz pod-
stata spodivd v tom, Ze se sklddéd ze zéiésu, tlumiciho zaPi-
zeni s pi¥imolarym hydrombtorem; jeho%Z tlumici prostor je po
obou étranéch pistu napln&n hydraulickym mediem a propogjen
alespoﬁ 8 jednim tlakovym ventilem, plnicim ventilem a zp&t-
nym ventilem a regulalni skfini a z lyZiny, umist®né na poru-

" bovém- dopravniku.

Vyhodou za¥fzeni podle vyndlezu je, Ze umoZnuje tlumeny
dojezd dobyvaciho stroje p¥i jeho ujet{ v udklonu, které je
_zpﬁéobeno,pietrienim taZného prvku dobyvaéiho stroje. Zadi-
zeni umoZnuje zastaveni‘stroje p¥i ujeti obéma sméry. Velkou
vyhodou je to, Ze pfﬁbéh dojezdu lze Zasov® ¥{dit pomoci re-
gulaéni skiiné.
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Za¥izeni pro tlumeny dojezd doijacihd stroje lze pouZit
v pravém i levém porubu a i v téch pripadech, kdy je v poru-
bu st¥i{davy tklon. Zafizeni podle v&nélezu lze poﬁiit pro
viechny typy zajislovaciho zefizenf bez ohledu na druh are-
taéniho prvku.

Zatizen{ pro tlumeny dojezd dobyvaciho stroje podle vy-

nélezu je p¥ikladné zobrazeno na p¥ileZeném vykresu.

Ly%ina 8, kterd pojiédi po vedeni porubového dopravniku
12, Je spojeh’a s dobyvacim strojem 'B'pomoci tlumiciho zari-
zend 2+ Konstrukéni sousdstf tlumictho za¥fzenf 2 je p¥fmo-
éarj'hydz‘omotor 3. Tlumici prostor 1} p¥fmodarého hydromoto-
ru 3 Jje naplnén jednak pies plr;ic:’. ventil § a jednak p\i‘es
zpétny ventil 7 hydrsaulickym médiem 10, na p¥iklad z hydrau-
lického rozvodu v porubu ¥i jiného vhodného zdroje tek, aby
pist 4 leZel pribliZn& v polovin& dréhy mezi obéma dvratimi.
V okamZiku zajidténi 'ujeté'ho_‘ dobyveciho stroje 13 dojde k za- |
biokovéni ly Ziny 8 na pofubovém dopravniku 12. Dobyvacd strpj
13, jeho% kinetické energie by p¥i mZ¥ikovém zastaveni zbﬁso-
bila dynamicky réz, se pohybuje ddle smérem po dklonu,é za-;
staveni{ dobyvaciho stroje 13 nastane vy tlafenim hydraulické-
ho media 10 z tlumfciho prostoru 11 pfimolarého hydromotoru
3 pfes jeden tlakoﬁy ventil 5 s vy’hodou do volného pfostoru.
Pribéh tlumeného dojezdu lze pfitom F{dit reguladni skiini 3.
Tlumfci zatizeni 2 je pFfipojemno k dobjvacimu stroji 13 zdvé-

sem J.

2
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Zatizeni pro tlumeny dojezd podle vyndlezu je krom# toho
pouZitelné i pro zastaveni rlznych typd dopravnich nddob na
visutych drahdch, lanovkach, jerébech a pod.

Predm¢ét vyndalezu

Zatizeni pro tlumeny dojezd dobyvaciho stroje pri je-
ho ujeti v vklonu, vy zna&ené t{m, Ze se sklé-
dé ze z4vésu (1), tlumiciho zatizeni (2) s p¥imolarym hy-
dromotorem (3), jehoé tlumic{ prostor (11) je po obou stra-
néch pistu (4) napln&n hydraulickym médiem (10) a propojen
alespon s jednim tlakovym ventilem (5), plnicim ventilem (6)’.
a zp&tnym ventilem (7) a reguladni sk¥inf (9) a z lyZiny (8),

umist&né na porubovém dopravniku (12).

1 wikres
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