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本申请公开了一种铝质板材的拉伸强度检

测装置，其包括一底板，在底板上具有沿第一轴

线方向间隔设置的固定夹具和移动夹具；固定夹

具包括相对设置的第一固定夹爪和第一活动夹

爪，在第一固定夹爪和第一活动夹爪的相对的第

一夹持面上均设置有呈半球形的第一凸起；移动

夹具包括相对设置的第二固定夹爪和第二活动

夹爪，在第二固定夹爪和第二活动夹爪的相对的

第二夹持面上均设置有呈半球形的第二凸起；在

移动夹具背离固定夹具的一侧安装有一拉伸气

缸，拉伸气缸的缸筒固定安装在底板上，拉伸气

缸的活塞杆经一拉力传感器固定连接在移动夹

具上。本申请能够对试样形成更为稳定的夹持，

避免了在拉伸试验过程中，试样与夹具之间产生

滑动，保证了检测的准确性。

权利要求书1页  说明书4页  附图2页

CN 222599367 U

2025.03.11

CN
 2
22
59
93
67
 U



1.一种铝质板材的拉伸强度检测装置，其特征在于，包括一底板，在该底板上设置有一

固定夹具和一移动夹具，该固定夹具和移动夹具沿第一轴线方向间隔设置；该第一轴线方

向沿水平方向延伸；

该固定夹具包括沿竖直方向相对设置的第一固定夹爪和第一活动夹爪，在第一固定夹

爪和第一活动夹爪的相对的第一夹持面上均设置有呈半球形的第一凸起；沿竖直方向观

察，两个第一夹持面上的第一凸起交错设置；

该移动夹具包括沿竖直方向相对设置的第二固定夹爪和第二活动夹爪，在第二固定夹

爪和第二活动夹爪的相对的第二夹持面上均设置有呈半球形的第二凸起；沿竖直方向观

察，两个第二夹持面上的第二凸起交错设置；

在移动夹具背离固定夹具的一侧安装有一拉伸气缸，该拉伸气缸的缸筒固定安装在底

板上，拉伸气缸的活塞杆经一拉力传感器固定连接在该移动夹具上。

2.根据权利要求1所述的拉伸强度检测装置，其特征在于，

该固定夹具还包括固定安装在底板上的第一立板和固定在第一立板顶部的第一顶板，

该第一固定夹爪和第一活动夹爪均沿第二轴线方向延伸，第一固定夹爪固定安装在第一立

板上，第一活动夹爪位于第一固定夹爪与第一顶板之间，该第一活动夹爪经第一弹簧连接

在第一顶板上，在第一顶板上旋拧有第一螺栓，该第一螺栓向下贯穿第一顶板，向下旋拧第

一螺栓时，能够推动第一活动夹爪向下移动、并抵压在第一固定夹爪上，向上旋拧第一螺栓

时，在第一弹簧的带动下，第一活动夹爪能够向上移动；第二轴线方向沿水平方向延伸、且

与第一轴线方向相垂直；

该移动夹具还包括活动安装在底板上的第二立板和固定在第二立板顶部的第二顶板，

该第二固定夹爪和第二活动夹爪均沿第二轴线方向延伸，第二固定夹爪固定安装在第二立

板上，第二活动夹爪位于第二固定夹爪与第二顶板之间，该第二活动夹爪经第二弹簧连接

在第二顶板上，在第二顶板上旋拧有第二螺栓，该第二螺栓向下贯穿第二顶板，向下旋拧第

二螺栓时，能够推动第二活动夹爪向下移动、并抵压在第二固定夹爪上，向上旋拧第二螺栓

时，在第二弹簧的带动下，第二活动夹爪能够向上移动。

3.根据权利要求2所述的拉伸强度检测装置，其特征在于，

固定夹具包括两块沿第二轴线方向间隔设置的第一立板，在第一立板的内侧设置有沿

竖直方向延伸的第一限位槽，第一活动卡爪活动地卡持在第一限位槽内；

移动夹具包括两块沿第二轴线方向间隔设置的第二立板，在第二立板的内侧设置有沿

竖直方向延伸的第二限位槽，第二活动卡爪活动地卡持在第二限位槽内。

4.根据权利要求2所述的拉伸强度检测装置，其特征在于，

沿竖直方向观察，在第二轴线方向上，第一螺栓位于第一活动夹爪水平方向的中间部，

在第一螺栓的两侧均设置有一个第一弹簧，第二螺栓位于第二活动夹爪水平方向的中间

部，在第二螺栓的两侧均设置有一个第二弹簧。

5.根据权利要求1所述的拉伸强度检测装置，其特征在于，

在底板上固定安装有沿第一轴线方向延伸的滑轨，在滑轨上活动地安装有滑动板，移

动夹具固定安装在滑动板上。

6.根据权利要求5所述的拉伸强度检测装置，其特征在于，该滑轨的截面呈T形，在滑动

板上开设有与该滑轨相匹配的滑槽。
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一种铝质板材的拉伸强度检测装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种铝质板材的拉伸强度检测装置。

背景技术

[0002] 在对铝质板材的拉伸强度进行检测时，通常采用粗糙面的夹具夹持在试样的两

端，然后对试样进行拉伸，以检测其拉伸强度，由于铝质板材的质地较软，在拉伸过程中，试

样会与夹具产生微量的滑动，造成检测数据的波动，影响检测的准确性。

实用新型内容

[0003] 为解决上述问题，本实用新型提出了一种铝质板材的拉伸强度检测装置，其包括

一底板，在该底板上设置有一固定夹具和一移动夹具，该固定夹具和移动夹具沿第一轴线

方向间隔设置；该第一轴线方向沿水平方向延伸；

[0004] 该固定夹具包括沿竖直方向相对设置的第一固定夹爪和第一活动夹爪，在第一固

定夹爪和第一活动夹爪的相对的第一夹持面上均设置有呈半球形的第一凸起；沿竖直方向

观察，两个第一夹持面上的第一凸起交错设置；

[0005] 该移动夹具包括沿竖直方向相对设置的第二固定夹爪和第二活动夹爪，在第二固

定夹爪和第二活动夹爪的相对的第二夹持面上均设置有呈半球形的第二凸起；沿竖直方向

观察，两个第二夹持面上的第二凸起交错设置；

[0006] 在移动夹具背离固定夹具的一侧安装有一拉伸气缸，该拉伸气缸的缸筒固定安装

在底板上，拉伸气缸的活塞杆经一拉力传感器固定连接在该移动夹具上。

[0007] 当本申请在工作时，将铝质板材的试样的一端插入到第一固定夹爪和第一活动夹

爪之间、并夹紧，试样的另一端插入到第二固定夹爪和第一活动夹爪之间、并夹紧，由于两

个第一夹持面上的第一凸起交错设置，以及两个第二夹持面上的第二凸起交错设置，使得

试样的端部变形并产生凹陷，从而能够使试样的两端稳定地保持在固定夹具和移动夹具

上。本申请采用半球形的第一凸起和第二凸起作为试样的咬合齿，能够对试样形成更为稳

定的夹持，避免了在拉伸试验过程中，试样与夹具之间产生滑动，保证了检测的准确性。

[0008] 具体地，该固定夹具还包括固定安装在底板上的第一立板和固定在第一立板顶部

的第一顶板，该第一固定夹爪和第一活动夹爪均沿第二轴线方向延伸，第一固定夹爪固定

安装在第一立板上，第一活动夹爪位于第一固定夹爪与第一顶板之间，该第一活动夹爪经

第一弹簧连接在第一顶板上，在第一顶板上旋拧有第一螺栓，该第一螺栓向下贯穿第一顶

板，向下旋拧第一螺栓时，能够推动第一活动夹爪向下移动、并抵压在第一固定夹爪上，向

上旋拧第一螺栓时，在第一弹簧的带动下，第一活动夹爪能够向上移动；第二轴线方向沿水

平方向延伸、且与第一轴线方向相垂直；

[0009] 该移动夹具还包括活动安装在底板上的第二立板和固定在第二立板顶部的第二

顶板，该第二固定夹爪和第二活动夹爪均沿第二轴线方向延伸，第二固定夹爪固定安装在

第二立板上，第二活动夹爪位于第二固定夹爪与第二顶板之间，该第二活动夹爪经第二弹
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簧连接在第二顶板上，在第二顶板上旋拧有第二螺栓，该第二螺栓向下贯穿第二顶板，向下

旋拧第二螺栓时，能够推动第二活动夹爪向下移动、并抵压在第二固定夹爪上，向上旋拧第

二螺栓时，在第二弹簧的带动下，第二活动夹爪能够向上移动。

[0010] 本申请中，第一螺栓与第一活动夹爪之间无连接，利用第一弹簧和第一螺栓的配

合，能够对第一活动夹爪在竖直方向上自由调节，同样第二螺栓与第二活动夹爪之间无连

接，利用第二弹簧和第二螺栓的配合，能够对第二活动夹爪在竖直方向上自由调节，该设计

能够自由地更换第一螺栓和第一活动夹爪，以及第二螺栓和第二活动夹爪。

[0011] 具体地，固定夹具包括两块沿第二轴线方向间隔设置的第一立板，在第一立板的

内侧设置有沿竖直方向延伸的第一限位槽，第一活动卡爪活动地卡持在第一限位槽内；

[0012] 移动夹具包括两块沿第二轴线方向间隔设置的第二立板，在第二立板的内侧设置

有沿竖直方向延伸的第二限位槽，第二活动卡爪活动地卡持在第二限位槽内。该设计能够

使拉伸时，第一活动卡爪和第二活动卡爪均能够保持稳定，避免在拉力下产生歪斜。

[0013] 进一步，为保持平衡，沿竖直方向观察，在第二轴线方向上，第一螺栓位于第一活

动夹爪水平方向的中间部，在第一螺栓的两侧均设置有一个第一弹簧，第二螺栓位于第二

活动夹爪水平方向的中间部，在第二螺栓的两侧均设置有一个第二弹簧。

[0014] 进一步，为避免拉伸过程中，移动夹具产生偏移，在底板上固定安装有沿第一轴线

方向延伸的滑轨，在滑轨上活动地安装有滑动板，移动夹具固定安装在滑动板上。

[0015] 具体地，该滑轨的截面呈T形，在滑动板上开设有与该滑轨相匹配的滑槽。

附图说明

[0016] 图1是本实用新型的一实施例的结构示意图。

[0017] 图2是图1的俯视图。

[0018] 图3是图1中A‑A向的视图。

具体实施方式

[0019] 参阅图1‑图3，附图中，第一轴线X的指向表示第一轴线方向，第二轴线Y的指向表

示第二轴线方向，第一轴线与第二轴线均沿水平方向延伸，且相互垂直。

[0020] 一种铝质板材的拉伸强度检测装置，其包括一底板10，在该底板上设置有一固定

夹具20和一移动夹具30，该固定夹具和移动夹具沿第一轴线方向间隔设置。

[0021] 该固定夹具20包括两块固定安装在底板10上的第一立板21，两块第一立板21沿第

二轴线方向间隔设置，第一顶板22固定安装在两块第一立板的顶部。

[0022] 第一固定夹爪23和第一活动夹爪24沿竖直方向相对设置，第一固定夹爪23和第一

活动夹爪24均沿第二轴线方向延伸，第一固定夹爪的两端分别焊接在第一立板上，第一活

动夹爪位于第一固定夹爪和第一顶板之间，即第一活动夹爪位于第一固定夹爪的上侧。

[0023] 在第一立板的内侧设置有沿竖直方向延伸的第一限位槽211，第一活动卡爪活动

地卡持在第一限位槽211内。

[0024] 在第一活动夹爪与第一顶板之间设置有第一弹簧25，该第一弹簧的两端分别固定

连接在第一活动夹爪和第一顶板上。在第一顶板的第二轴线方向的中间部开设有第一螺栓

孔26，第一螺栓27由上向下旋拧在该第一螺栓孔内，该第一螺栓27的下端向下贯穿第一顶
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板。向下旋拧第一螺栓时，能够推动第一活动夹爪向下移动、并抵压在第一固定夹爪上，向

上旋拧第一螺栓时，在第一弹簧的带动下，第一活动夹爪能够向上移动。

[0025] 本实施例中，沿竖直方向观察，在第二轴线方向上，第一螺栓位于第一活动夹爪水

平方向的中间部，在第一螺栓的第二轴线方向的两侧均设置有一个第一弹簧。

[0026] 第一固定夹爪的上表面和第一活动夹爪的下表面均形成为第一夹持面，在第一夹

持面上均设置有呈半球形的第一凸起241，即在第一固定夹爪和第一活动夹爪的相对的第

一夹持面上均设置有呈半球形的第一凸起。沿竖直方向观察，两个第一夹持面上的第一凸

起交错设置。

[0027] 在底板上固定安装有两个相互平行的滑轨11，两根滑轨沿第一轴线方向延伸，在

滑轨11上活动地安装有一滑动板13，移动夹具30固定安装在滑动板上。该滑轨11的截面呈T

形，在滑动板上开设有与该滑轨相匹配的滑槽。

[0028] 该移动夹具30包括两块固定安装在滑动板13上的第二立板31，两块第二立板31沿

第二轴线方向间隔设置，第二顶板32固定安装在两块第二立板的顶部。

[0029] 第二固定夹爪33和第二活动夹爪34沿竖直方向相对设置，第二固定夹爪33和第二

活动夹爪34均沿第二轴线方向延伸，第二固定夹爪的两端分别焊接在第二立板上，第二活

动夹爪位于第二固定夹爪和第二顶板之间，即第二活动夹爪位于第二固定夹爪的上侧。

[0030] 在第二立板的内侧设置有沿竖直方向延伸的第二限位槽311，第一活动卡爪活动

地卡持在第二限位槽311内。

[0031] 在第二活动夹爪与第二顶板之间设置有第二弹簧35，该第二弹簧的两端分别固定

连接在第二活动夹爪和第二顶板上。在第二顶板的第二轴线方向的中间部开设有第二螺栓

孔36，第二螺栓37由上向下旋拧在该第二螺栓孔内，该第二螺栓37的下端向下贯穿第二顶

板。向下旋拧第二螺栓时，能够推动第二活动夹爪向下移动、并抵压在第二固定夹爪上，向

上旋拧第二螺栓时，在第二弹簧的带动下，第二活动夹爪能够向上移动。

[0032] 本实施例中，沿竖直方向观察，在第二轴线方向上，第二螺栓位于第二活动夹爪水

平方向的中间部，在第二螺栓的第二轴线方向的两侧均设置有一个第二弹簧。

[0033] 第二固定夹爪的上表面和第二活动夹爪的下表面均形成为第二夹持面，在第二夹

持面上均设置有呈半球形的第二凸起341，即在第二固定夹爪和第二活动夹爪的相对的第

二夹持面上均设置有呈半球形的第二凸起。沿竖直方向观察，两个第二夹持面上的第二凸

起交错设置；

[0034] 在移动夹具背离固定夹具的一侧安装有一拉伸气缸40，该拉伸气缸的缸筒41经一

凸台12固定安装在底板10上，在两块第二立板朝向拉伸气缸的一侧焊接有一块拉板38，拉

伸气缸40的活塞杆42经拉力传感器50固定连接在该拉板38上。本实施例中，拉力传感器采

用S型拉压力传感器U10A。

[0035] 当本实施例在工作时，将铝质板材的试样的一端插入到第一固定夹爪23和第一活

动夹爪24之间，试样的另一端插入到第二固定夹爪33和第一活动夹爪34之间，然后向下旋

拧第一螺栓27和第二螺栓37，使得第一固定夹爪23和第一活动夹爪24夹持在试样的一端，

第二固定夹爪33和第二活动夹爪34夹持在试样的另一端，由于两个第一夹持面上的第一凸

起交错设置，且两个第二夹持面上的第二凸起交错设置，使得试样的端部变形并产生凹陷，

从而能够使试样的两端稳定地保持在固定夹具20和移动夹具30上。启动拉伸气缸，完成拉
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伸强度检测。
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图1

图2
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