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Urzadzenie do pionowego i poziomego przestawiania motowidla
kombajnu zbozowego, zwlaszcza zniwiarko-mlocarni

1

Przedmiotem wynalazku 5est urzadzenie do pio-
nowego i poziomego przestawiania motowidla kom-
bajnu zbozowego, zwlaszcza zniwiarko-mlocarni z
dwoma rozciggajacymi sie z boku wzdluz kombaj-
nu ramionami mo$nymi, z przymocowanym do ich
przednich koncéw motowidlem. '

*W tego rodzaju urzgdzeniach wymagane jest ste-
rowanie zebami motowidla na przemian w rdznej
odleglo$ci, to znaczy zaréwno w plaszczyZnie po-
ziomej jak i w plaszczyznie pionowej oraz réwno-
legle do listwy nozowej kombajnu zbozowego,
wskutek czego takze wychylne ramiona noSne mo-
towidla musza by¢é razem i réwnomiernie przesta-
wione.

Znane s3g urzadzenia, w ktérych przy poziomym
przestawianiu motowidla podnosi sie ono jednocze§-
nie a przy odwréceniu urzadzenia przestawiajgce-
go opuszcza sie. Przy takim rozwigzaniu lozyska
motowidla sg ulozyskowane ruchomo i $lizgowo
na diwigarach, wznoszacych sie w gére w kierun-
ku do tylu. Rozwigzanie to pozwala jednakze tylko
na male nachylenie diwigaréw tak, ze motowidlo
przy koniecznym odstepie od mechanizmu tnacego
nie moze byé podniesione do§¢ wysoko.

Znane sa takze rozwigzania, w Kktérych oba ra-
miona no$ne motowidla sa polaczone z utozysko-
wang obrotowa rurg synchronizujaca, prowadzacag
poprzecznie przez st6l tnacy. W celu uzyskania
wystarczajgcej sztywmo$ci obrotowej rura ta musi
jednak posiadaé stosunkowo duzg Srednice. Stero-
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wanie motowidlem wymaga bardzo wysokiego uto-
zyskowania rury synchronizujgcej na stole tngcym,
tak, ze wskutek tego istnieje jednocze$nie bardzo
trudny dostep do bebna mlocarni w kombajnie
zbozowym.

Oprécz tego znane sg rozwigzania, w ktérych
dwustronne ramiona no$ne tworzg lezgcy w goérze
lgcznik czworokata przegubowego, lezgcego w plasz-
czyZnie pionowej, przy czym czworokat -ten jest
polaczony w c€lu zmiany jego polozenia z urzgdze-
niem uruchamiajagcym. Kinematycznie wymuszone
pionowe i poziome przestawienie motowidla za po-
mocg jedynej diwigni uruchamiajacej powoduje
jednakze, ze zeby nie sa doprowadzane w dowol-
nym torze obiegu do belki tngcej. JednoczeS$nie
sztywno§¢ boczna motowidla ulozyskowanego w
czworokgcie przegubowym wydatnie maleje.

Celem wynalazku jest usuniecie powyzszych nie-
dogodnosci. .

Zadaniem wynalazku jest skonstruowanie urzg-
dzenia przestawiajgcego dla motowidla, ktére przy
najmniejszym nakladzie koszt6w zapewnia proste
i stabilne sterowanie boczne przy dowolnym torze
ruchu zeb6w motowidla wzgledem listwy nozowej
kosiarki na kombajnie zbozowym.

Zadanie to rozwigzane jest wedlug wynalazku
dzieki temu, Ze odcinki tukowe toru ruchu krzyw-
ki ramieniowej sa uksztaltowane réinie, odpowied= .
nio do wymaganych przebiegéw ruchu. Na stole

tnagcym jest utozyskowany obrotowo i trwale pret
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sterujacy, podnoszony i opuszczany za pomocay Cy-
lindra hydraulicznego, przy czym swobodny koniec
preta stuzy jako czlon przyporu mechanizmu krzyw-
kowego a krzywka ramieniowa jest umieszczona
bezpoSrednio na dwustronnych ramionach nosnych
motowidia. ,

Szczegbélnie korzystne sterowanie uzyskuje sie
przez wyposazenie preta sterujacego, od strony
przeciwnej do jego trwalego ulozyskowania, w
krazek jezdny toczacy sie po torze ruchu krzywki
ramieniowej.

Ten sam efekt osigga sie przez mechanizm jarz-

mowy, podczas gdy dwustronne prety sterujace sa .

zaopatrzone na swym wolnym koficu w czlon ste-
rujacy,. prowadzany ,\w lukowych rowkach ramion
biehs .
‘W celu umozhw13ma podnoszenia ramion no$-
niych ‘motowmdlo dwustronne prety sterujace sg po-
taczdne z¢ sol?éf mocho za pomoca zlgcza poprzecz-
Lgop-uloayskowanego trwale i obrotowo w loZy-
skach, wmontowanych na czeSciach bocznych stolu
tnacego.

‘W przypadku zastosowania poziomo dz1a1a]acego
cylindra hydraulicznego jest on sprzgzony ze spre-
zyng cofajaca. Aby osiagnaé zwartg budowe urza-
dzenia do przestawiania motowidla, 1gcznik do po-
1gczenia cylindra hydraulicznego, powodujacego
przestawienie poziome motowidla, jest zamocowa-
ny na dZwigni wahliwej pomiedzy jej punktem
ulozyskowania na ramieniu noSnym a punktem
obrotu zlacza poprzecznego. W celu uzyskania sta-
tecznoéci bocznej w motowidle czlon przyporu jest
prowadzony po bocznej stronie ramion bocznych.

Dzigki temu zeby motowidla moga byé nastawia-
ne przy réznych torach ruchu réwnolegle do listwy
nezowej urzadzenia tngcego, tak, Zze zar¢wneo zho-
Zze wylegle jak i kroétkie jest niezawodnie prze-
kazywane przez z¢by motowidla do listwy nozo-
wej. Przez zastosowanie takiego sterowania mote-
widlem nastepuje zaoszczedzenie pracy zgrabiarki
klos6w. Przy zastosowaniu ukladu obu zilgcz peo-
przecznych (rur synchronizujgeych) do pretéw ste-
rujacych. oraz do dZwigni wahliwej konieczny jest
cylinder hydrauliczny do przestawiamia poziomego
motowidia. .

Rozwigzanie wedlug wynalazku jest uwidoeznio-
ne na rysunku, ktéry przedstawia st6} tngcy kom-
bajnu zhozowego w widoku perspektywicznym.

Na stole tngcym 1, nad jego cze§ciami hocznymi
2 s3 uloiyskowane obrotowo w loiyskach 6 pa-
przecznego watu 5 ramiona noéne 3 abratowego
motowidla 4, wypesazonego w zehy., Ramiona no§-
ne 3 s polgczone przegubowo za pomoca sworznia
obrotowego 7 z dZwigniemi wahliwymi 8, sprzezo-
nymi z rurg symchronizacyjng 9, utozyskowana na
stale i obrotowo w lozyskach czeSci bacznych 2
stotu tngcego 1, Na diwigni wahliwej 8 jest zamo-
cowany jednocze§nie lgcznik 10, na uchwycie 11,
do ktérego jest podwieszony cylinder hydraulicz-
ny 14, umieszczony we wsporniku lozyskowym 12
Sciany czolowej 13 stolu tngcego 1. Pomiedzy wspor-
nikiem lozyskowym 12 a lgcznikiem 10 jest jedno-
cze$nie podwieszona przy zastosowaniu prosto dzia-
lajgcego cylindra hydraulicznego 14 sprezyna co-
fajaca 15.
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Ramiona nodne 3 posiadaja pomiedzy ich otwar-
tymi w dét czeSciami krzywke ramieniowg 16, de
ktérej przylega swym czlonem przyporowym 18
pret sterujacy 17, podpierany za pomoca prosto
dzialajgcego cylindra hydraulicznego 19. Przy wy-
suwaniu tloczyska cylindra hydraulicznego 19 pret
sterujacy 17 podnosi sie tak, ze nad krzywka ra-
mieniowa 16 nastepuje pionowe przestawienie mo-
towidla 4. )

Prety sterujace 17 sa polaczone sztywno z rurg
synchronizacyjna 21 i sg wzgledem siebie umiesz-
czone zawsze réwnelegle. Zar6wno cylinder hydra-
uliczny 19, jak i cylinder hydrauliczny 14 urucha-
mia sig¢ z siedzenia kierowcy za pomoca przyrzadu
sterujacego poprzez przewody hydrauliczne 20.
Przez prowadzenie waleczkowe w otwartych cze$-
ciach ramion no$nych 3 zwieksaa si¢ jednecmesnie
stateczno§é boczna motowidla 4. '

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pionowego i poziomego prze-
stawiania motowidla kombajnu. zbozowego, z dwo-
ma rozciggajacymi sie z boku wzdluz kombajnu
ramionami no$nymi, z przymocowanym do ich
przednich kofic6w motowidlem, polaczonymi na ich
koficu przeciwleglym do ulozyskowama motowidta
z dZwignia wahliwa, powodujacg poprzez zlacze i
cylinder hydrauliczny .ruch- poziomy motowidia,
znamienne tym, 2e odcinki lukowe toru ruchu
krzywki ramieniowej (18) sa rézinie uksztaltowane,
odpowiednio do wymaganych przebiegbw ruchu.

2. Urzadzenie wedlug ZzZastrz. 1, znamienne tym,
ze jest wypesazome w uloZyskewany obustronmie
na stole tngcym () tewale i obrotowo pret steru-
jacy (17), podnoszony i opuszczany za pomeocg Cy-
lindra hydraulicznego (19), a swebodny koniec tego
preta shuzy jako czlon przyporowy (18) meehaniz-
mu krzywkowego dla krzywki ramieniowej (16),
umieszczonej bezpeSrednio na dwustrennych ra-
mionach ne$nych (3) motowidia (4).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne 'tym,
ze pret sterujgey (17) jest zaopatrzeny po stronie
przeciwleglej do jega trwalego ulozyskowania, w
krazek toczny, stanowigcy czlon przyperowy (18),
toczacy sie po torze ruchu krzywki ramieniowej
(16) w ramieniu noSnym {(3).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 2 i 3, znamienne
tym, ze dwustronne prety sterujace (17) sg wypo-
sazone na ich swobodnym koficu w czion sterujacy,
prowadzony w lukowych rowkach ramion no$nych
3).

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—4, znamienne
tym, ze dwustronne prety sterujace (17) sa polgczo-
ne ze sobg trwale zlgczem poprzecznym (9), ulo-
zyskowanym obrotowo w lozyskach, wmeontowanych
na czeéciach bocznych (2) stolu tnacego (1) '

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—5, znamienne
tym, ze cylinder hydrauliczny (14) do ruchu pozia-
mego jest sprzezony ze sprezyna cofaja-ca 15,
1. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—6, znamienne
tym, ze lacznik (10) dla cylmdra hydrauhcznego do
poziomego przestawiania motowidla (4)-zamocowa-
ny jest na diwigni wahliwej (8) pomiedzy sworz-
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niem obrotowym (7) a punktem obrotu zlacza po-
przecznego (9), stanowigcego rure synchronizacyj-
na.
8. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—7, znamienne

6
tym, ze czlon przyporowy (18) jest prowadzony
bocznie w spos6b wymuszony w ramieniu noSnym
(3), w celu zwigkszenia stateczno$ci bocznej moto-
widla (4).
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