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Przedmiotem niniejszegc wynalazku jest uklad
sterowania zespolem tréjmaszynowym, zasilajgcym
szczegblnie wazne eksploatacyjnie obiekty, dokony-
wanego w spos6b ciggtly.

Znane uklady stuzgce do tego celu skladaja sie w
ukladzie zasilania z przetwornic jednotworniko-
wych o dwéch uzwojeniach pradu stalego i zmien-
nego, przetwornic dwumaszynowych, ztozonych z
silnika pradu statego i pradnicy pradu zmiennego
oraz z przetwornic dwustronnego zasilania, dokony-
wanego od strony pradu stalego lub od strony
pradu zmiennego.

W. jednym z rozwigzan wyzej wymienionych
ukladéw, obwody sterujgce sa zasilane dwustron-
nie przez zastosowanie dwu wspoétpracujgcych prze-
kaZnikéw. Wada tego rozwigzania polega na tym,
ze istnieje konieczno$¢ stosowania w obwodach po-
§redniczgcych niedogodnych w eksploatacji przeka-
2nik6w ze zwlocznym zwalnianiem. Niezaleznie od
tego w znanym ukladzie pierwszenstwo rozruchu
zespolu od strony pradu stalego jest zapewnione
przy uzyciu dwu wspbéizaleznie dzialajgcych stycz-
nikéw, z ktoérych jeden pracuje z opéznionym dzia-
taniem.

Ponadto w znanych ukladach sterowania rozruch
silnika pradu zmiennego uzalezniony jest od sztyw-
nej sieci zasilajgcej. Taki rozruch przy niesztywnej
sieci powoduje jednoczesne zadzialanie przekazni-
kow podnapieciowych, wskutek wystepujgcych
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spadk6é6w napiecia, co moze staé sie przyczyna unie-
ruchomienia silnika.

Wymienione wady znanych ukladéw zasilania
awaryjnego szczegbélnie waznych eksploatacyjnie
obiektéw zostaly calkowicie wyeliminowane w
ukladzie wedlug niniejszego wynalazku, ktoéry
gwarantuje absolutng pewnos$é dzialania. W ukla-
dzie tym zastosowano bezstykowe zasilanie obwo-
déw sterowania, decydujace o pewnoS$ci jego dzia-
lania. Przy uruchamianiu zespolu zachowane jest
pierwszenstwo rozruchu od strony pradu statego,
przy czym rozruch ten nastepuje automatycznie.
Rozruch silnika pradu zmiennego (wymuszony),
dzieki zastosowaniu automatycznej blokady kontroli
podnapigciowej na czas rozruchu, pozwala na uru-
chomienie zespolu nawet przy duzych spadkach
napiecia mato sztywnej sieci.

W ukladzie wedlug wynalazku dzieki zastosowa-
niu transformatora oddzielajgcego 2z prostowni-
kiem tréjfazowym zapewniono zasilanie ukladu
przy znikomych pulsacjach i wlasciwie dobranym
napieciu na wyjsSciu tego transformatora. Ponadto
przedmiotowy uklad ma zgrupowane obwody dzie-
ki czemu zmniejszyla sie ilo§¢ elementdéw posred-
niczacych, co jeszcze bardziej zwiekszylo pewno§é
dzialania ukladu.

Uklad wedlug wynalazku przewiduje kilka wa-
riantéw pracy awaryjnej a mianowicie: prace po-
jedynczego zespolu wedlug schematu ideowego jak
na fig. 1, prace dwu zespoléw I i II, na te same
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odbiory, z tym, ze jeden z zespol6w jest zespolem
rezerwowym, uruchamianym automatycznie w ra-
zie awarii zespolu gléwnego (odpowiednie uklady
polaczen i zmiany w schemacie ideowym przedsta-
wione sg na fig. 2, fig. 3, fig. 4 i fig. 5), oraz prace
jednego zespolu ze wspélpracujgcym zespotem spa-
linowo-elektrycznym jak na fig. 6. Zastosowano
przy tym sterownik umozliwiajacy przeprowadza-
nie wszelkich kombinacji zespolami jak to uwi-
doczniono na fig. 7. :
edstawiony na fig. 1 podstawowy uklad we-
&ﬂﬁv nalazku sklada sie z trzech zasadniczych
czlonéyMuwidocznionych na rysunku linig grubsza,
e icie z obwodu silnika pradu zmiennege
lf,iApizilac'iohego do sieci RST poprzez bezpieczni-
ki 2,3i4za poéregnictwem stycznika 5 oraz sty-
eznika 6 ukladu tréjkat i stycznika 7 ukladu gwia-
2d9r ¥ "6odu gqu icy pradu zmiennego 8 zasila-
jq‘(?é‘i.. m‘:-'?fﬂié-‘-ﬁoérednictwem styczniko-przer-
wnika 10 oraz bezpieczniké6w 11 i 12, kontrolowa-
nych lampkami sygnalizacyjnymi 13 i 14 oraz z ob-
wodu silnika pradu stalego 15 zasilanego z baterii
akumulatoré6w 16 za posrednictwem bezpiecznikéw
17 i 18, kontrolowanych lampkami sygnalizacyjny-
mi 19 i 20 oraz stycznika 21 i 22. '

Szczegblowe rozwigzanie ukladu podstawowego
wedlug wynalazku zostanie objasnione szczegélowo
na podstawie sposobu jego dzialania opisanego po-
nizej. .

Po przylgczeniu ukladu do sieci RST zapalajg sie
lampki sygnalizacyjne 23, 24 i 25, wskazujace obec-
no$é napiecia na poszczegblnych fazach oraz pra-
widlowy stan bezpiecznik6w 2, 3 i 4.

Po wilaczeniu baterii akumulatoréw 16, co jest
sygnalizowane lampkami 19 i 20, zapala sie lampka
sygnalizacyjna 26, wskazujac ze odbiory 9 sa zasi-
lane z sieci RST poprzez zestyki bierne 10a i 10c¢
styczniko-przerwnika 10. Pod dzialaniem napiecia
sieci RST dzialaja przekaZniki podnapieciowe 27,
28 i 29, zamykajgc swe zestyki czynne 27a, 28a
i 29a. W przewodach zasilajacych ukladu sterowa-
nia wystepuje napiecie state, dostarczane z jednej
strony przez prostownik tréjfazowy 30, zasilany z
sieci RST poprzez transformator oddzielajacy 31
i z drugiej strony z baterii akumulator6w 16 po-
przez prostownik buforowy 32, uniemozliwiajgcy
przeplyw pradu od prostownika 30 do baterii aku-
mulatoréw 16.

Pozostate elementy ukladu znajdujg sig w sta-

“nie beznapigciowym. Naci$niecie przycisku ,Start”
powoduje zadzialanie przekaZnika 33 oraz styczni-
kéw 34 i 42, Przekaznik 33 jest podtrzymywany w
swym dzialaniu za pomocg zestyku czynnego 33a
a stycznik 34 — zestykiem 34a. W tym czasie zestyk
czynny 33b przekaZnika 33 zamykajgc sie urucha-
mia mechanizm czasowy przekaZnika czasowego
35. PrzekaZznik 35 odmierza okre$lony nastawieniem
czas a jednocze$nie zestyk 33c¢ przekaZnika 33 uru-
chamia cewke stycznika 21. Zestyk 33¢ zasila réw-
niez uzwojenie wzbudzenia silnika pradu stalego
15, zabezpieczone obwodem zlozonym z diody 36
i opornika 37. Stycznik 21 w polozeniu zamknie-
tym zwiera swe zestyki 2la, 21b, 21c i 21d, przy
czym zamkniecie zestyku 21d powoduje zapalenie
sie lampy sygnalizacyjnej 38, wskazujacej Zze ze-
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sp6t jest zasilany z baterii akumulatoréw 16, zaf
zamkniecie zestyk6w 2la i 21b powoduje urucho-
mienie silnika pradu stalego 15.

W pierwszym okresie silnik 15 jest uruchamiany
poprzez opornik rozruchowy 39. Gdy napiecie na
tworniku tego silnika wzro$nie do wymaganej war-
tosci, dziala automatycznie stycznik 40 zwierajac
swym zestykiem 40a op6r rozruchowy, a zestykiem
40b opornik regulacyjny 41, zwiekszajac przez to
sile przyciggania wlasnego elektromagnesu. Zam-
kniety zestyk 2le¢ stycznika 21 uruchamia cewke
stycznika 6, przygotowujge tym samym wnklad do
przejecia napedu przez silnik pradu zmiernego 1

z pominieciem poljczenia tego silnika w gwiazde.

Pradnica- prgdu zmiennego 8 napedzana jeszcze
silnikiem pradu stalego 15 wzbudza sie zasilajac
wlasnym napieciem przez zamkniete zestyki 42a
i 43¢ stycznika 42 i przekaZnika 43 stabilizator na-
piecia 44, ktéry utrzymuje napiecie pradnicy w za-
danych granicach. Jednocze$nie zasilany jest sta-
bilizator obrot6w 45 silnika pradu stalego 15, ktéry
utrzymuje czestotliwo§é pradnicy pradu zmiennego
8 réwniez w zadanych granicach.

Gdy napiecie pradnicy 8 osiggnie warto§é zna-
mionowsg, zadziala przekaznik podnapieciowy 46
uruchamiajgc swoim zestykiem 46a przekaZnik po-
mocniczy 47 z op6znionym zwalnianiem realizowa-
nym przez zastosowanie prostownika 48 i konden-
satora 49. PrzekaZnik 47 swym zestykiem czynnym
47c zamyka obw6d cewki styczniko-przerwnika
10, ktéry przelacza odbiory 9 z sieci RST na prad-
nice 8 zespotu, co jest sygnalizowane lampka 50.

Zestyk czynny 47b przekaZnika 47 podtrzymuje
prace stycznika 21, ktéry zasila nadal silnik pradu
statego 15 z baterii akumulatoréw 16, za$§ zestyk
bierny 47d przerywa obw6d cewki stycznika 34.

PrzekaZnik czasowy 35 po uplywie okreSlonego
czasu zwiera swoj zestyk 35a i uruchamia cewke
stycznika 5 w wyniku czego napiecie sieci RST zo-
staje przylaczone do silnika pradu zmiennego 1,
ktérego uzwojenia zostaly uprzednio polgczone w
tréjkat za pomocg stycznika 6, za§ styk bierny 5e
stycznika 5 przerywa obwdéd cewki stycznika 21 od-
laczajacego baterie akumulator6w 16 od silnika
pradu stalego 15. W ten spos6b naped pradnicy
8 zostal przejety przez silnik pradu zmiennego
1, a zesp6l zostal przygotowany do pracy automa-
tycznej.

W. przypadku zaniku napiecia w dowolnej fazie
RST lub spadku napiecia ponizej dopuszczalnej gra-
nicy, zwolniony zostaje przekaZnik podnapieciowy 27,
28 lub 29 i zostaja otwarte zestyki 27a, 28a lub
29a, przerywajac obwéd cewki przekaZnika czaso-
wego 35, ktéry swym zestykiem 35a wylacza sfycz-
niki 5 i 6. Stycznik 5 odlgcza silnik prgdu zmienne-
go 1 od sieci RST, a swym stykiem biernym 5e
uruchamia stycznik 21, przylgczajacy silnik pradu
stalego 15 do baterii akumulatoré6w 16, w wyniku
czego naped pradnicy 8 zostaje przejety przez sil-
nik pradu statego 15. Po ponownym pojawieniu sig
napiecia w sieci RST zostaje uruchomiony przekaz-
nik czasowy 35, ktéry po uplywie nastawionego
czasu uruchamia stycznik 5, a ten z kolei urucha-
mia silnik prgdu zmiennego 1.

Podczas przejmowania pracy przez silnik pradu
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zmiennego pod pelnym obciazeniem, moga wysta-
pié nadmierne spadki napiecia w sieci RST, co z
kolei moze spowodowaé chwilowe odpadanie prze-
‘kaznikéw podnapieciowych i tym samym zaistnie-
je -mozliwo§é przejecia napedu przez silnik pradu
zmiennego w polaczeniu w gwiazde. Aby temu za-
‘pobiec nalezy w obwodzie cewki stycznika 7 wpro-
wadzié styk czynny stycznika 34, przed stykiem
Sla. :

Zwloka czasowa jakg daje przekaznik 35 zabez-
piecza uklad przed niezamierzonym przejeciem na-
pedu przez silnik pragdu zmiennego 1 w przypadku

chwilowego pojawienia sie napiecia w sieci RST..

Kazdorazowe przej$cie ukladu z jednego rodza-
ju napedu na drugi sygnalizowane jest lampka 38.

W ukladzie wedlug wynalazku po przyci$nieciu
‘przycisku ,,START”, -nastepuje zawsze rozruch od
strony pradu statego.

W ukladzie tym przewidziano réwniez mozliwo§é
uruchomienia zespolu od strony pradu zmiennego.
W tym celu nalezy wecisngé przycisk ,,Rozruchoeo”
oraz przycisk ,Start”. Przycisk , Rozruchoy” nalezy
trzymaé weciSniety tak dlugo az uplynie czas na-
stawiony na przekaZniku czasowym 35, przy czym
w wyniku tego nastepuje przerwanie obwodu
“wzbudzenia silnika pradu statego 15 i zostaje unie-
mozliwione zadzialanie stycznika 21.

Nalezy przy tym podkre§lié, ze mozna zrezygno-
waé z kontroli sieci RST przekaZnikiem czasowym
35 i mozna uruchamiaé zesp6t od strony pradu
zmiennego bez zwloki czasowej, tak jak to naste-
‘puje w przypadku automatycznego rozruchu od
strony pradu stalego. W tym celu przewidziano do-
-datkowo w przycisku ,,Rozruchos” zestyk zwierny,
ktory zwiera zestyki 35a przekaZnika 35.

Z chwila kiedy nastapi rozruch od strony pradu
‘zmiennego mozna zwolnié przycisk ,Rozrucheo”
i uklad bedzie réwniez przygotowany do pracy
.awaryjnej. W przypadku rozruchu od strony pra-
-du zmiennego silnik 1 zostaje uruchomiony w ukla-
dzie rozrusznika ,gwiazda — tr6jkat”. Czas przej-
:Scia  z gwiazdy na tr6jkat odmierza przekaZnik
czasowy 51.

W ukladzie wystepuje analogiczny przycisk ,,Roz-
‘rTuch=" po weciSnieciu ktérego nastepuje odigcze-
nie napiecia od styczniké6w sterujacych silnikiem
‘pradu zmiennego i automatyczne przejScie na na-
ped od strony pradu stalego. Przycisk ten moze
byé wykorzystywany do przymusowych przej§é na
‘naped silnikiem 15 w celu sprawdzenia sprawno$ci
-dzialania ukladéw sterujgcych. :

Przycisk ,,Stop” zatrzymuje caly zespét przery-
‘wajac obwod cewki przekaZnika 33, ktéry odlacza
swoimi zestykami styczniki sterujgce silnik pradu
zmiennego I oraz stycznik 21, ktéry steruje silni-
‘kiem pradu stalego 15. Odbiory 9 przejdg woéwczas
‘na zasilanie z sieci RST (faza RO), gdyz styczniko-
‘przerwnik 10 zostaje zwolniony i zamyka swoje ze-
:styki 10a i 10c.

W zespole przewidziano réwniez mozliwo§é tado-
wania baterii akumulatoréw 16 przez odwrécong
-prace silnika pradu statego 15, pracujacego jako

“-pradnica pradu stalego z reczng regulacjg napie-
«cia ladowania za pomoca regulatora 52. FL.adowanie
ozliwe jest tylko po uprzednim wylgczeniu zespo-
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tu z pracy awaryjnej za pomocs przycisku ,,Stop”
i sprowadzeniu regulatora 52 w lewe skrajne polo-
%enie, co powoduje zamkniecie sie wylgcznika kran-
cowego 53. . ‘

Nalezy wéwczas wcisnaé przycisk ,Zal. I” uru-
chamiajacy przekaZnik 54, ktéry swym zestykiem
54¢ bocznikuje elementy kontrolujgce sieé, a mia-
nowicie zestyki przekaZnik6w podnapieciowych 27,
28 i 29 oraz zestyk przekaZnika czasowego, za$
swym zestykiem 54d uruchamia przekaZnik pomoc-
niczy 43, ktéry zestykiem 43¢ przerywa obwéd
wzbudzenia pradnicy pragdu zmiennego 8, za§ ze-
stykami 43a i 43b podlgcza wzbudzenie silnika prg-
du stalego 15 na zaciski jego twornika, realizujac
w ten spos6b uklad pradnicy samoWzbudnej, na-
tomiast zestykami 43d i 43e odlacza stabilizator
obrotéw 45. Ponadto przekaZnik 54 swymi zestyka-
mi 54b i 54c przerywa obwody sterowania, dla kté-
rych szkodliwe byloby pojawienie sie zwiekszone-
go napiecia ladowania.

Z kolei nastepuje rozruch silnika pradu zmien-
nego 1 w ukladzie gwiazda-tr6jkat, pradnica pra-
du statego 15 wzbudza sie, a regulatorem 52 zosta-
je ustalone odpowiednie napiecie ladowania, kon-
trolowane woltomierzem 55.

Po ustaleniu napiecia ladowania zostaje wcinie-
ty przycisk ,,Zal. II”, ktéry uruchamia stycznik 22,
przy czym jego styki gléwne 22a i 22b podigczaja
pradnice 15 do baterii akumulatoréw 16 w celu jej
naladowania, za§ styk pomocniczy 22¢ tego stycz-
nika zamyka obw6d lampki 56, ktéra sygnalizuje
stan ladowania, kontrolowany amperomierzem 57.

Przerwanie procesu ladowania moze nastapié
przez naci$niecie przycisku ,Wyl”, co powoduje
zwolnienie przekaZnikéw 43 i 54 oraz stycznika
22 (zesp6l wraca do polozenia spoczynkowego), lub
tez przez naci$niecie przycisku ,,Start”. W tym bo-
wiem czasie otwiera sig¢ zestyk 33e przekaZnika
33 i zesp6l automatycznie przechodzi do pracy awa-
ryjnej w spos6b uprzednio opisany.

W przypadku zainstalowania zespolu awaryjne-
go wedlug wynalazku w obiektach zasilanych z sie-
ci energetycznej mniejszej mocy, moga wystapié
W czasie wymuszonego rozruchu od strony pradu
zmiennego duze spadki napiecia, powodujace za-
dzialanie przekaZnik6w podnapigciowych 27, 28 lub
29, co by uniemozliwilo ten rozruch. Aby temu za-
pobiec przewidziany zostal specjalny uklad pole-
gajacy na tym, Ze przekaZniki podnapieciowe 27,
28 i 29 podczas normalnej pracy majg wtracone w
szereg z ich cewkami oporniki 58, 59 i 60, przy
czym na czas rozruchu oporniki te zwierane ze-
stykami czynnymi 34c, 34d i 34e stycznika 34.

Zupelnie analogiczny efekt mozna uzyskaé zwie-
rajac na czas rozruchu zestyki 27a, 28a i 29a prze-
kaznik6w podnapieciowych 27, 28 i 29 zestykiem
34¢ stycznika 34.

Wspomniany uprzednio rozruch od strony pradu
zmiennego bez zwloki czasowej, ma przebieg naste-
pujacy. Po naciénieciu przycisku ,Rozruchoo” oraz
»Start” zadziala stycznik 7 oraz przekaZnik czaso-
wy 51. W obwodzie cewki stycznika 7 znajduje sie
zestyk 5la oraz zestyk bierny €d stycznika 6. Ze-
styk Te uruchamia cewke stycznika 5 i silnik 1 Z0=-
staje uruchomiony w polaczeniu w gwiazde.
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Po okreSlonym czasie, dzigki przekaZnikowi 51,
zwolniony zostaje stycznik 7 oraz pobudzony stycz-
nik 6, podtrzymujacy swym zestykiem 6e dzialanie
przycisku ,Rozruch”, a uzwojenie silnika 1 przela-
czone .w tréjkat. Rozruch zostaje zatem dokonany
bez zwloki czasowej jaka wyznacza przekaZnik 35.

Przy zasilaniu zespolem awaryjnym niezwykle
waznych eksploatacyjnie obiektéw nalezy sie liczyé
réwniez z mozliwo$cig uszkodzenia zespolu maszy-
nowego i pozbawieniem napiecia odbioréw 9. W
zwigzku z tym nalezy wprowadzié do ukladu do-
datkowy styczniko-przerwnik 61 oraz pewne zmia-
ny w ukladzie podstawowym, dzieki czemu w razie
uszkodzenia zespolu I wigczy sie automatycznie
rezerwowy zesp6t II (fig. 2).

Obwody sterowania cewka styczniko-przerwnika
61 pokazane sa na fig. 3 za§ obwody zasilajace oraz
zmiany. w schematach ideowych zespotéw I i II
przedstawione sg na fig. 4 i fig. 5.

Ponadto do pracy z automatycznym wlgczaniem
rezerwy przewidziany jest czteropolozeniowy ste-
rownik 62, ktéry umozliwia dowolne kombinacje
zespolami, przy czym uklad zwierania jego zesty-
kéw, oznaczony kolejnymi malymi literami alfabetu
przedstawiony jest na fig. 7 w zalezno$ci od poloze-
nia pokretta tego sterownika, oznaczonego kolejny-
mi duzymi literami alfabetu.

W polozeniu A sterownika 62 pracuje zesp6l I bez
moiliwoéci przechodzenia na prace rezerwowg. W
tym polozeniu sterownika zesp6t II moze by¢ pod-
dawany zabiegom kontrolno-remontowym. W po-
loZzeniu B pracuje zesp6l II bez mozliwoSci wigcza-
nia rezerwy, natomiast zesp6t I moze byé remon-

towany. W polozeniu C zespél I pracuje jako glow-.

ny za§ zesp6l II stanowi rezerwe, natomiast w po-
lozeniu D zespé6l II jest gléwnym a zespél I stano-

wi rezerweg. W obu ostatnich poltozeniach C i D ste-

rownika 62 umozliwiona jest ro6wnomierna eksplo-
atacja zespotu.

W polozeniu A sterownika 62 jego zestyki 62a i
62b sy rozwarte, a cewka styczniko-przerwnika
61 nie jest przylaczona do zadnego obwodu. Zespdl
I zasila odbiornik 9 poprzez bierne zestyki 6la i
€61lb styczniko-przerwnika 61. W przypadku uszko-
dzenia zespolu lub poszczegbélnych elementéw ukla-
du odbiory 9 zostaja przelgczone na zasilanie z
sieci RST. W polozeniu B sterownika 62 zamkniete
jego zestyki 62a’ i 62b’ podlaczajg cewke styczniko-
przerwnika 61 do obwodéw sterowania zespolu II.
Zamkniety zestyk 62¢ zamyka cbw6d cewki 61 wo-
bec czego odbiory zostang zasilane z zespolu II

przez czynne zestyki 6lc i 61d. W polozeniu C cew-.

ka 61 zostaje wilgczona do obwodéw sterujgcych
zespolu I. W przypadku awarii tego zespolu zamy-
ka sie styk bierny 47k przekaZnika 47, zostaje uru-
chomiony styczniko-przerwnik 61 i przelacza odbio-
ry na zesp6t II. Po wzbudzeniu sie pradnicy zespolu
II odbiory 9 sa z niej zasilane, za$§ zespél I zatrzy-
muje sie. Przycisk ,,Stop” zespolu I zatrzymuje
obydwa zespoly. W polozeniu D sytuacja jest ana-
logiczna jak w polozeniu C z tym tylko Ze zesp6t
II wystepuje jako gléwny, a w razie awarii wiacza
sie zesp6l I jako rezerwowy.

Uklad przystosowany jest réwniez do przypadku
dlugotrwalego braku napiecia w sieci zasilajgcej.
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Woéwcezas bateria akumulatoréw 16, zasilajgca sil-
nik pradu statego 15 narazona bylaby na catkowite
wyladowanie, co mogloby spowodowaé pozbawienie
napigcia odbioréw 9. Aby temu zapobiec przewi-
dziano wspélprace zespolu awaryjnego z zespolem
spalinowo-prgdotwérczym. Wymaga to wprowadze-
nia do ukladu dodatkowo dwéch przekaznik6w cza-
sowych 63 i 64 oraz styczniko-przerwnika 66 (fig. 6).

W momencie zaniku napiecia w sieci RST wlgcza
sie stycznik 21 oraz dodatkowy przekaznik 63, kto-
ry po uptywie okre§lonego czasu na przyklad poér
godziny zestykiem 63a wilaczy starter 67 zespolu
spalinowo-pradotworczego 65, a przekaznik czaso-
wy 64 wustali czas wdrazania zespolu do pracy.
Po uplywie tego czasu zestyk 64a uruchamia cew-
ke styczniko-przerwnika 66, ktéry wiacza zespo6t
spalinowo-pradotwérczy do zespolu awaryjnego,
przy czym po czasie okreSlonym przez przekaznik
64 naped zespolu zostanie przejety przez silnik pra-
du zmiennego 1.

W ukladzie wedlug wynalazku przewidziana réw-
niez mozliwoé§é zMalnego sterowania za pomocag do-
datkowych przyciskow ,Start” i ,,Stop” zainstalo-
wanych w odleglo$ci, na przyklad kilkudziesieciu
metréw, co zostalo przedstawione linig przerywa-
ng na fig. 1.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad automatycznego ' sterowania zespolem
tréjmaszynowym, zasilajagcym szczegdlnie wazne
eksploatacyjnie obiekty, przystosowany do-
wspélpracy z zespolem zapasowym lub innym
zrodlem zasilania, znamienny tym, Ze obwody
automatycznego sterowania sg zasilane bezsty-
kowo przy zachowaniu stalo$ci napiecia z jed-
nej strony przez prostownik tréjfazowy (30) i
transformator oddzielajgcy (31), przylaczony do
sieci (RST), a z drugiej strony z baterii akumu-
lator6w (16) przez prostownik buforowy (32),.
uniemozliwiajgcy przeplyw pradu od prostowni-
ka (30) do tej baterii akumulatoréw, za$§ prze-
kazniki podnapieciowe (27, 28 i 29) kontrolujgce
napiecie sieci (RST) podczas ich normalnej pra-
cy maja polgczone w szereg z ich cewkami opor-
niki (58, 59 i 60), ktore to oporniki sg zwierane
zestykami czynnymi (34e, 34d i 34e) stycznika
(34) lub tez zestykiem (34c) zwierajacym zestyki
(27a, 28a i 29a) przekaznikoéw (27, 28 i 29), dzie-
ki czemu wyeliminowana zostala konieczno$é
uzaleznienia prawidlowej pracy ukladu od szty--
wno$ci sieci energetycznej w czasie wymuszo-
nego rozruchu zespotu od strony pradu zmienne-
go.

2. Uklad wedlug :zastrz. 1, znamienny tym, :ze:
poza podstawowymi obwodami automatyki jest
zaopatrzony w dodatkowy styczniko-przerwnik
(61) oraz czteropolozeniowy sterownik siedmio-
biegunowy (62), za pomoca ktérych to elemen-
tow uzyskuje sie automatyczne przelgczenie od--

_ biorow (8) z zespolu awaryjnego (I) na zapaso-
wy zespél awaryjny (II) lub odwrotnie.

3. Uklad wedlug zastrz. 2, znamienny tym, ze jest.
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zaopatrzony w dwa przekazniki czasowe (63 i 64), czym (65) oraz jego starterem (67), przy czym
w obwodzie styczniko-przerwnika (66), wsp6l- zesp6l ten stanowi zapasowe Zrédio zasilania
pracujacego z zespolem spalinowo-pradotwér- awaryjnego.
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