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OZET

EV TiPI BIR AYGIT, OZELLIKLE BiR FIRIN ICIN KAPAK
KIiLITLEME CIiHAZI

Elektrikli bir ev aygiti, 6zellikle bir firm 1¢in bir kapak kilitleme cihazi
olup, Gstiine bir pim (8) vasitasiyla, acisal bir sekilde hareket edebilen,
bir mandalin (7) menteselendigi bir govdenin (2) yam sira, kilit
elemaninin (7), ev tipi aygitin kapaginin (9) agilmasina izin verilen bir
birinci bosta durum ile kapagin (9) agilmasinin d6nlendigi bir ¢alisma
durumu arasindaki gecisinin belirlenmesini kontrol edebilen akthator
aracina (3) sahip olan bir harekete gecirme sistemi (3-5) ihtiva eder.
Araglar (14), cihazin (1) manuel olarak serbest birakilmasimi ve/veya
olast her turlil duzenek toleranslarmin telafisini saglamak i¢in, pimin
(8) ve bundan dolayr mandalin (7) dtelenmesine olanak vermek i¢in

saglanir,
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ISTEMLER

1. Bir elektrikli ev aygiti, ozellikle bir firin i¢in bir kapagin (9)
iliskilendirildigi tipte bir yapiya (M) sahip olan bir kapak kilitleme
cihazi olup, kapak kilitleme cihazi (1) sunlari i¢erir;

- kisitlayict ara¢ (8) vasitasiyla bir ana govdeye (2) monte edilmis
olan, hareket edebilen bir kilitleme elemani (7), burada ana govde (2)
bahsi gegen vap1 (M) ile kapaktan (9) bir tanesine sabitlenecek sekilde
tasarlanmistir ve kilitleme elemani (7), bahsi gegen yapr (M) ile
kapaktan (9) digerinin en az bir tane tutucu elemam (9a) ile birlikte
calisacak sekilde tasarlanmustir;

- kilitleme elemanmm (7) gecisinin asagidaki iki durum arasinda
olmasin1 saglamak uzere tasarlanmms aktiiator aracina (3) sahip bir
aktivasyon sistemi (3-5);

- kilitleme elemanimin (7), kapagin (9) Uzerine bir acilma
dogrultusunda bir birinci giig (F) uygulanmak suretiyle bunun
acilmasina olanak verecek sekilde, bahsi gecen tutma elemam (9a) ile
baglanmadig: bir birinci bosta durum; ve

- kilitleme elemanimin (7), kapag (9) bahsi gegen birinci guciin (F)
bahsi gegen acilma dogrultusunda uygulanmasi halinde dahi bir ilgili
kapali konumda tutmak i¢in bahsi gegen tutma elemam (9a) ile
baglandig: bir ¢alisma durumu;

burada en azindan bahsi gegen ana govde (2), yap1 (M), kapak (9) ve
tutma elemamn (9a), esas itibariyle dnceden tanimlanmis veya tasarima
uygun olan goreceli pozisyonlarda birlestirilmek veya monte edilmek
iizere onceden duzenlenir,

buradaki kapi kilitleme cihazi (1) ayrica asagidakilerden en az birini

igerir:
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- kilitleme elemanlarindan (7) ve kisitlayic1 araglardan (8) en azindan
bir tanesini bahsi gecen ana govdenin (2), yapinin (M), kapagin (9) ve
tutucu elemanm (9a) montajnin ya da kurulumunun etkili ilgih
konumlarina gore, bahsi gegcen etkili konumlarin esas itibariyle
onceden tamimlanmis veya tasarima uygun olanlardan farklilik
gostermest durumunda, 1lgili ¢calisma konumuna adapte etmeye olanak
vermek Uizere saglanmis olan, telafi etme araclari; ve

- kilitleme elemanimn (7) bahsi gegen ¢alisma durumundan, kilitleme
elemaninin (7) bahsi gegen tutucu eleman (9a) ile baglanmadig bir
ikinci bosta duruma gegmesini saglavacak sekilde calistinlabilen
serbest birakma araglari; burada bahsi gecen serbest birakma araclari,
bahsi gecen kilitleme elemanmin (7), kilitleme elemanimin (7) bahsi
gecen faal durumda oldugu bir normal ¢alisma konumundan kilitleme
elemaninin (7) bahsi gegen ikinci bosta durumda oldugu bir konuma,
kapaga (9) bahsi gecen birinci giicte (F) daha yitksek bir ikinci giiciin
(F') uygulanmasi tizerine anlik bir otelenmesine olanak verecek
sekilde saglanir; bahsi gegen serbest birakma araclan benzer sekilde
bahsi gecen ikinci bosta duruma ulasildiginda bahsi gecen kilitleme
elemaninin (7) bahsi gecen normal ¢alisma durumunu bagimsiz
sekilde tekrar saglamasi igin duizenlenir,

ve burada bahsi gecen telafi araglart (14-16) ve bahsi gecen serbest
birakma araclarindan (14-16) bahsi gegen en az bir tanesi, bahsi gecen
kilitleme elemanini (7) bahsi gegen ¢alisma pozisyonunun veya bahsi
gecen calisma durumunun dogrultusunda strekli olarak itilmesi
amach duzenlenmis elastik araglar (15) igerir,
kapak kilitleme cihazimin (1) karakterize edici 0zelligi, bahsi gecen
elastik araglarin, bahsi gegen govdenin (2) bir duvart (2¢) iginde

olusturulmus, ilgili eksenel uzanimh bir mahfaza (14) iginde
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diuzenlenmis en az bir yay (15) igcermesidir; bahsi gecen duvarda,
mahfazaya (14) karsilik gelen bir konumda, dikdortgen seklinde bir
enine kesite sahip olan bir yatak (16) olusturulur, ki bunun i¢ine bahsi
gecen kilitleme elemanimin (7) bir piminin (8) bir bolumu girer, oyle
ki pimin (8) bir pargasi, mahfazanmn (14) i¢inden uzanir ve yay (15)

esasen pime (&) dik olarak uzanir.

2. Istem 1'e gore kapak kilitleme cihazi olup, buradaki kilitleme

elemant (7), ilgili bir eksen etratinda agili sekilde hareket edebilir.

3. Istem 2°ye gore kapak kilitleme cihazi olup, burada bahsi gegen

eksen Otelenebilir.

4, Istem 2’ye gore kapak kilitleme cihazi olup, burada bahsi gegen
kilitleme elemam (7), kisitlayici aracin (8) calisma konumunu adapte
etmek i¢in ve/veya kilitleme elemaninin (7) bahsi gegen normal
calisma konumu 1le kilitleme elemaninin (7) bahsi gegen ikinci bosta
durum oldugu bahsi gegen konum arasindaki gecisine olanak vermek
igin bahsi gegen cksenden farkll bir dayanak noktasina sahip olan bir

ikinci sinif kol gibi ¢alisabilir.

5.Istem 1’e gore kapak kilitleme cihaz1 olup, burada bahsi gegen
ikinci gi¢ (F’), kilitleme elemami (7) bahsi gegen birinci bosta
durumda oldugu zaman kapagmn (9) agilmasi i¢in gereken minimum

gligten buylktir.

6. Istem 1'e gore kapak kilitleme cihazi olup, burada bahsi gegen

serbest birakma araglar1 (14-16), bahsi gegen ikinci giictin (F”) kapaga
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uygulanmas1 izerine, aym1 zamanda bahsi gecen kisitlayict aracin (8),
bahsi gecen normal ¢alisma konumu ile kilitleme elemaninin (7) bahsi
gecen ikinci bosta durum oldugu bahsi gegen konuma karsilik gelen,
sirastyla bir birinci konum ile bir ikinci konum arasindaki bir

otelenmesine olanak vermek i¢in calisir.

7. Istem 6'ya gore kapak kilitleme cihazi olup, burada:

- bahsi geg¢en kisitlayici aracin (&) birinci konumunda, kilitleme
elemaninin (7) bahsi gegen ¢aligma durumu ile bahsi gegen birinci
bosta durumu arasindaki hareketi, bahsi gegen harekete gegirme
sistemi (3-5) tarafindan bahsi gegen aktiiator aracinin (3) kontrol
edilmesi suretiyle belirlenir;

- bahsi gecen kisitlayict aracm (8) ikinci konumunda, kilitleme
elemant (7), elemanin kendisinin bahsi gecen tutma eleman (9a) ile

baglanmadigi, bahsi gegen ikinci bosta durumuna geger.

8. Istem 1'e gore kapak kilitleme cihazi olup, burada bahsi gegen
kisitlayic1 arag, bahsi gegen pimi (8) igerir; bahsi gecen pimin (8) en

az bir bolumi, bahsi gegen kilitleme elemanindan (7) ¢ikinti yapar.

9, Istem 2’ye gore kapak kilitleme cihazi olup, burada bahsi gegen
eksen, bahsi gecen kilitleme elemanimin (7) karsilikli 1ki kenarmdan
cikint1 yapan bahsi gegen pim (8) vasitasiyla olusturulur ve burada
bahsi gecen telafi etme araglar1 ve serbest birakma araglarmdan en az
bir tanesi, bir birinci kanal ya da yatak (16) ve bir ikinci kanal ya da
yatak (16) igerir; yataklarin (16) her biri bahsi gegen govdenin (2) bir
ilgili duvarinda (2¢) olusturulmustur, vataklarin (16) her birinin igine

bahsi gegen pim araglarinin (8) bir ilgili bolomi girmistir, yataklarin
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(16) her bir1 esasen dikdortgen seklinde kanal kesitme sahiptir.

10. Istem 2°ye ve 7'ye gore kapak kilitleme cihaz1 olup, burada bahsi
gecen elastik araglar (15), pim aracinin (8) bahsi gecen ¢ikint1 yapan

boluminiin ya da bdlimlerinin istinde ¢alisir.

11. Istem 1’¢ gore kapak kilitleme cihaz1 olup, burada bahsi gegen
elastik araglar, bahsi gecen esasen birbirlerine paralel olan, her biri,
igine pimin (8) ilgili bir u¢ bdliminiin sokuldugu, bahsi gegen ilgili
bir yatak (16) ile saglanms olan, bahsi gegen eksenel uzanimh bir
mahfazanin (14) i¢ine yerlestirilmis olan, iki adet bahsi gegen yay (15)

igerir.

12, Istem 1'e gore kapak kilitleme cihaz1 olup, burada bahsi gegen
aktivasyon sistemi (3-5), bahsi gecen aktilator aracinn (3) aktive
olmasini takiben iki smir konumunun arasinda dogrusal olarak
kayabilecek sekilde, sabit yapiya (2) smirlanmis olan en az bir kizak

(5) igerir.

13. Istem 12'ye gore kapak kilitleme cihazi olup, burada bahsi gegen
kizak (5), bahsi gegen kilitleme eleman: (7) ile birlikte ¢alisabilen

egimli  bir dizlemn  (5a) tammlayan  bir  ug¢  igerir.

14. Istem 12'ye gore kapak kilitleme cihazi olup, burada bahsi gegen
¢alisma durumu ile bahsi gegen ikinei bosta durumun her ikisinde de
kilitleme elemaninin (7) arka tarafi (7a), bolgesel olarak kizagin (5)
bir Uist yliizeyinde ver alirken, bahsi gegen bosta durumda bu, bolgesel

olarak bahsi gegen gdovdenin (2) bir birinei duvarmin (2a) Ustiinde yer
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alir.

15. Ev tipi bir aygit, ozellikle de bir yemek pisirme firint olup, sabit
bir yap1 (M), sabit yapr ile iliskilendirilen bir kapak (9) ve Istem 1 ila
14’ten bir ya da daha fazlasina uygun olarak yapilmis olan bir kapak

kilitleme cihazi i¢erir.
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TARIFNAME

EV TiPi BIiR AYGIT, OZELLIKLE BiR FIRIN iCiN KAPAK
KIiLITLEME CiHAZI

Eldeki bulus elektrikli bir ev aygiti, 6zellikle bir firm i¢in bir kapak

kilitleme cihazi ile ilgilidir.

Cesitli tipteki ev tipi aygitlar, giivenlik nedenleriyle kapak kilitleme
cithazlar ile donatilmaktadir. Ornegin, gerek donden doldurulan tipte
olsun, gerekse ustten doldurulan tipte olsun, yikama ve/veya kurutma
makineleri, sayesinde kullanicinin normal camasir doldurma ve
bosaltma islemleri i¢in bir tambura eristigi bir kapak ile donatilir. Bu
durumlarda, kapak kilitleme cihazi makinenin c¢alisgma dongusi
sirasinda kapagin agilmasma engel olmak i¢in ve diger taraftan,
makinenin kapak ac¢ikken calismasina engel olmak i¢in saglanir.
Kapak kilitleme cihazlar1 aym1 zamanda tipik olarak, bir pirolitik kendi
kendini temizleme, yani yuksek bir sicaklikta kendi kendini temizleme
programi va da evresi ile donatilmus olan, yemek pisirmeye yarayan
firmlarda da yukarida s6z edilen, program sirasinda kapagm
acilmasini donlemek i¢in ya da ayrica kapagin agik oldugu ya da dogru
bir sckilde kapatilmadign durumlarda programin kendi kendine
baslamasmi onlemek icin kullamilir. Ayni zamanda, firmimn normal
calismas1 sirasinda kapagin kiigik c¢ocuklar tarafindan agilmasini

onlemek i¢in de benzer giivenlik cihazlar kullanilmaktadir.
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Yukarida sozi edilen tipteki cihazlar, genellikle hareket edebilen bir
kilitleme eleman: ve orada harekete gecirme sistemi ile iligskilendirilen
bir ana govde ihtiva eder. Genellikle, ana govde ev tipi aygitin,
kapagm bir tutma eleman ile birlikte ¢alisacak sekilde tasarlanmis
olan kilitleme clemanmina sahip olan sabit yapisina baglanir; bazi
durumlarda, cthazm ana govdesi kapaga baglanir ve tutma elemani

sabit yapi ile iliskilendirilir.

Kilit sistemi bu nedenle, bir par¢anin digerine gore hareket edebildigi
ev tipi aygitin yapisiin farkli pargalarinin istine monte edilmis olan
elemanlarm isbirligine gerek duyar. Boyle bir sistemin dogru bir
sekilde calismasin saglamak i¢in, kilit elemam ve tutma elemam
kusursuz bir sekilde, yani tasarim Ozellikleri ile tutarli olarak, birlikte
calismak zorundadir. Bu gereksinim ev tipi aygitin ilgili pargalarinin
ustindeki kilit sisteminin bilesenlerinin montajimm oldugu kadar,
bahsi gegen pargalarin da birbirlerine gore (yani, aygitin sabit yapisina
gore kapagin) montajpmn o6zel bir ilgi ve dogrulukla yapilmasim

gerektirir, ki bu da Giretim stiresinde bir artisa neden olur.

Aym zamanda, olas1 Uretim ve/veya sistem bilesenlerinin monte
edilebilme imkan1 sayesinde, kilitleme elemanimin tutma eleman: ile
ilgili olarak son konumu en uygun bir konumdan bir yere kadar
degisiklik gostermesi de mumkiindilr, ya da cithazin zaman i¢inde
diizgin ve givenli bir sekilde ¢alismasm garanti etmez. Ek olarak,
parcalar arasindaki yerlestirmede titizlik gosterilmedigi takdirde, diger
taraftan, cithaz, Grin testleri sirasinda, olmasi gerektigi gibi gegici
olarak c¢alistirildig1 zaman, dogrudan dogruya ariza tespit edilecektir;

bu gibi durumlarda, pargalarin hatali yerlestirilmis olmasindan
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kaynaklanan sorunlar, ev tipi aygitin yapisindaki ya da (0megin kapak
menteseleri gibi) bilesenlerindeki en ufak bir ¢okmeden dolayi, bir
baska zaman, 6rnegin Uriiniin yerlestirilmesinden, ya da belirli bir siire

kullanilmasindan sonra ortaya ¢ikabilir.

Aym zamanda, s6zi edilen tipteki cihazlarda, bazi durumlarda, ev tipi
aygitin kapagimin, dmegin cithazin mekanik pargcasmi aktive eden
akthatdorin ariza yapmasi, ya da bahsi gegen cihazi idare eden kontrol
cihazinin ariza yapmasi, ve yine ev tipi aygitin elektrik sisteminde bir
ariza olmasi halinde, manuel olarak serbest birakilmasi gerektigi

bilinmektedir.

EP-A-0 977 104 sayili patent nesriyatindan, bir ev tipi aygit igin bir
kapak kilitleme cihazi ile kombinasyon halinde kullanilabilen, bir
mumlu elektro termal aktlator tarafindan harekete gegirilen, bir iki
kararli harekete gegirme sistemi bilinmektedir. Tarif edilen cihaz,
planh bir sekilde saglanmis olan mekanik bir sistem vasitasiyla,
ormnegm sebeke baglantisinda kesinti ya da ev aygitinin kontrol
sisteminde aniza olmasi halinde, manuel olarak serbest birakilabilir,
Bahsi gegen sistem cihazin kasasinin iginde olusturulmus olan, ev tipi
aygitin dis tarafimdan ulasilabilen, i¢ine cihazin kendisinin ¢alisma
duzenini yeniden diuizenlemek ya da modifiye etmek amaciyla planh
bir sekilde saglanmug olan bir aletin ucunun sokuldugu, bu sayede
kapagm 1lgili bir serbest birakma konumuna ge¢mesine olanak veren,
bir yarik ihtiva eder. Her ne kadar emniyetli olsa da, yukarida ads
gecen onceki dokiimanda so6z edilen sistem, planli bir sekilde
tasarlanan bir alet kullanmas: gerekmesinin yanmi sira, uretim ve

kullamim bakis agisindan bakildigi zaman karmasiktir, ve bundan
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baska, onu kullanan ev tip1 aygitin, 0zel bir sekilde duzenlenmesin:
gerektirmektedir, dmegin, mesela bir yangn varligl ev tipi aygitin

kendisinin estetik gorunusiinil degistirebilmektedir.

DE 198 46 863 Al sayili patent nesriyati, ornegin finn gibi, ev tip1
aygitlar 1¢in, bir kapak kancasi ile birlikte calisan ve bir kontrol
pargas1 vasitasiyla kilitlenen bir kastanyolaya sahip olan, bir kapak
kilitleme Unitesini tarif etmektedir. Kastanyola kontrol pargasi
vasitastyla hareket eden bir kilit uzantisina sahip olan bir kastanyola
govdesine sahiptir ve hareket edebilen bir kilit kastanyola gdovdesine
baglanir ve bir kilit tarafindan kilitlenme dogrultusuna egilir.
Kastanyola doner ya da kilit kastanyolanm ustindeki bir milin

etrafinda doner.

DE 20320530 Ul, bir firmin kapagina yonelik, lokal ¢evre sicaklii
onceden belirlenmis bir degerden diisik oldugunda kilidi serbest
birakan bir bimetalik tahrike sahip, elektrikle kontrol edilen bir kilit
aciklar, Kilit, bimetalik tahriki kilitlenme sicakhigimin tizerinde hareket

ettirmek amaciyla bir 1s1tic1 rezistansima sahip olabilir.

US4927996 A, bir kapagm agilmasina ve kapatilmasma izin veren,
mandallanmamig bir pozisyon ile kapagi kapali pozisyonunda
kilitleyen bir mandallama pozisyonu arasinda bir tahrik tUnitesi
tarafindan hareket ettirilen hareketh bir mandal eleman:i iceren bir
kapak mandal cihazm ag¢iklar,  Mandal elemam  ayrica
mandallanmamis pozisyondan, tahrik unitesinin mandal elemanini

harcket ettirme egilimi gosterdigi bir ligtincli pozisyona, kapak, kapali
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durumda olmadiginda mandallanmamis pozisyondan mandallama

pozisyonuna gecebilir.

US4554907 A, kendi kendini temizleyen bir firinin kapagi gibi bir
kapak ile birlikte kullanilmaya yonelik bir kilitleme cihazimi agiklar.
Kilitleme cihazimin 1sleyisi, hassas ortalama cihazlarma gerek
kalmadan bir makas etkisine dayanmir ve arzu edildiginde, ornegin
firmin yuksek sicaklikta kendi kendini temizleme islemleri sirasinda
kapagin pozitif kilitlenmesini saglarken sorunsuz agilabilen bir

mandallama fonksiyonunu da verine getirir.

EP 1640493 A ve WO 2006/066646 A, istem I'in girig kismmm
ozelliklerine sahip, ev aletlerine yonelik kapak kilit cihazlan acgiklar.
EP 1640493 A ve WO 2006/066646 A, 54(3) EPC maddesi hukumler:

kapsamina girer.

Genel anlamda, eldeki bulus, ev tip1 aygitlar 1¢in Giretimi basit ve ucuz
oldugu kadar, aymi zamanda montaj hizhi ve kolay ve kullammmu ve
bakimi kolay olan bir kapak kilitleme cihazi saglamak suretiyle,
yukarida sozil edilen bir ya da daha fazla sayidaki dezavantajn

iistesinden gelmey1 amaglamaktadir.

Asagida ac¢ik bir sekilde anlasilacak olan, yukandaki ve diger
amaglara, eldeki bulusa gore karakteristikleri, eldeki bulusun ayrilmaz
bir pargast olarak goriilmesi gereken, ekli istemlerde ayrintili olarak
belirtilmis olan ev tipi bir aygit i¢in bir kapak kilitleme cihazi

vasitasiyla ulasilir.
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Mevcut bulusun diger amaglari, 0zellikleri ve avantajlar1 takip eden
detaylh tarifnameden ve yalnizca aciklayict olarak ve smirlandiric
olmayan ornekler olarak saglanmis olan ekteki ¢izimlerden agik bir

sckilde anlasilacaktir ve burada:

. Sekil 1 bulusa gore bir cithazin bir birinci perspektif
goriniimudur;
. Sekil 2 bulusa gore cihazin yandan bir gorimiimudiir;

. Sekil 3 eldeki bulusa gore cihazin, bir 1lgili kapaginin ¢ikarilnus
haliyle, bir ikinci perspektif gorimiimudiir;

. Sekil 4, Sekil 3°tin genigletilmis bir detayidar;

. Sekil 5 bulusa gore cihazin bir ana govdesinin yandan bir
gorunumudur;
. Sekil 6 Sekil 5°teki ana govdenin bir Ustten gorimtimiidiir;

. Sekil 7, Sekil 5°in genisletilmis bir detayidir;

. Sekil 8, Sekil 6°daki VIII-VIII hattina gore bir enine kesit
goriniimdiir;

. Sekil 9 Sekil §’deki gorunime benzeyen bir enine kesit
goriiniimdiir, fakat burada cithazin govdesiyle bir birlestirme araci ile
clastik ara¢ da iliskilendirilnustir;

. Sekil 10 bulusa gore cihazin, bir birinci bosta durumundaki,
yvandan bir goriiniimudiir;

. Sekil 11, Sekil 10°un genisletilmis bir detayidir;

. Sekil 12 Sekil 10’daki durumuyla bir birlestirme araci
vasitasiyla aldigi konumunu gostermeyi amaglayan basitlestirilmis bir
gorunumdur;

. Sekil 13 bulusa gore cihazin, Sekil 10°daki durumunda, bir

enine kesit goriniimidiir;
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. Sekil 14 bulusa gore cithazimn, bir ¢alisma durumundaki, yandan
bir gorimiimildiir;

. Sekil 15, Sekil 1470n genigletilmis bir detayidir;

. Sekil 16 bulusa gore cihazin, Sckil 14’teki durumunda, bir
enine kesit goriinumudiir;

. Sekil 17 ve 18 eldeki bulusun, olast iki farkli kullanim
durumundaki, kismi kesit gorinimiidiir;

. Sekil 19 ve 20, sirasiyla, Sekil 17 ve 18°in genisletilmis
detaylaridir;

. Sekil 21 bulusa gore cihazin, bir ikinci bosta durumundaki, ya
da serbest birakilmis durumdaki, yandan bir gorintumiidiir;

. Sekil 22, Sekil 217°1n genisletilmis bir detayidir;

. Sekil 23 Sekil 21°deki durumuyla bir birlestirme araci
vasitasiyla aldig konumunu gostermeyi amaglayan basitlestirilmis bir
gorinumdr;

. Sekil 24 bulusa gore cihazin, Sekil 21°deki durumunda, bir

enine kesit goriinimudiir.

Sekil 1 ve 3°¢ 0zel olarak atifta bulunularak, referans numarasi (1), bir
kapak ile donatilmis olan ev tipi bir aygitin Uizerinde kullanilmak igin
saglanmig olan, bulusa gore bir kapak kilitleme cihazini bir biftin
olarak gostermektedir. Mevcut tarifnamedeki amaglar i¢in, bahsi
geecen ev tipt aygitin yemek pisirmeye yarayan bir firin oldugu ve
cthazm (1), firtmin kapagim bir calisma programi ya da pirolitik kendi
kendini temizleme programi swasinda 1lgili kapali durumdayken

kilitlemek i¢in saglandig farz edilmistir.

Cihaz (1), 6rnegin, kaliba dokilmils olan termoplastik malzemeden
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yapilmis olan, firn kabinine ya da her halikarda onun sabit yapisia
ya da sasisine sabitlenecek sekilde tasarlanan bir ana govde (2) ihtiva
eder, sasi, (M) ile gosterildigi, Sekil 2°de yalmzca sematik olarak ve
kismen gosterilmistir. Bir elektrikli aktuator (3) bilinen araglar ile
govdeye (2) sabitlenmistir; ornek olarak gosterilen durumda, aktiiator,
gerekli olan elektrigin saglanmasi i¢in terminaller (3a) ile donatilms

olan, bir donel devinimli motordan meydana gelir.

Motorun (3) saftiyla, Sekil 3’te bir buitin olarak (5) ile gosterilen, bir
kizagin yer degistirmesini saglayacak sekilde tasarlanmuig olan, bir
eksantrik,(4) omegin U¢ loblu bir kam iliskilendirilmistir (saft ve
eksantrik, 3b ve 4 ile gosterildikleri, Sekil 13, 16 ve 24°te
gosterilmistir). Kizak (5), asagida acik bir sekilde goriilecegi gibi,
kizagin 1ki limit konumu arasinda dogrusal olarak kayabilecegi
sekilde, govdenin (2) i¢inde sinirlandirilir. Bu amagla, govdenin (2)
u¢ duvari (2a), iclerinden bazilar1 Sekil 3'te 2b olarak gosterilen,
kizagi konumlandirmaya ve ona kilavuzluk etmek icin ¢ikitilar

tamimlar,

Kizagin (5) eksantrigin (4) karsisina gelen ucu, 6rnek olarak gosterilen
duruimda, bir a¢1 boyunca donebilen ve bir bitin olarak (7) ile
gosterilen, bir mandaldan meydana gelen, hareket edebilen kilitleme
elemani ile birlikte ¢alisacak sckilde tasarlanmis olan egimli bir
diizlem tamimlayan bir 6n yuzeye (5a) sahiptir, bahsi gecen kilitleme
elemant tercithen metal malzemeden yapilmistir. Mandal (7) hareket
edebilir bir sekilde ya da govdeye (2), ozellikle govdenin (2) iki on
bolimiindeki paralel duvarlarin (2c¢) arasinda uzanan bir pim (8)

vasitasiyla, menteselenmis olarak smrlandirilir. Ornek  olarak
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gosterilen durumda, silindir seklindeki, tercihen metal olan, pim (8)
mandalm (7) govdesinden ayn bir bilesendir ve mandahn kendi
ustundeki kesintisiz bir enine deligin i¢ine sokulur. Olas1 bir
varyantta, pim (8) mandalin (7) govdesinin karsilikli kenarlarindan
cikint1 yapan, silindir seklinde ve birbirleri ile 1lgili olarak es eksenli

olan, 1ki kabartma va da ¢ikint1 vasitasiyla olusturulabilir.

Mandal (7), Sekil 3’te (7a) ile gosterilen, yuvarlatilms bir profile
sahip olan bir uca sahip olan ve kizagin (5) egimli yuzeyi (5a) ile
birlikte ¢alisan esasen kemerli bir arka bdlam, ve esasen L seklinde ya
da kanca seklinde olup, (7b) ile gosterilen, ve terminal gerilmesi
uzerme cthazin (1) monte edildigi firmm bir kapaginda tanimlanmis
olan bir ilgili yatak (9a) ile angaje olacak sekilde tasarlannms olan, bir
on boliim ihtiva eder. I¢inde yatagm (9a) olusturuldugu pargayi sinirls
bir sekilde temsil eden, bahsi gecen kapak, sekillerde (9) ile
gosterilmistir.  Kendi iki bolamit (7a, 7b) arasindaki birlesme
alanmda, mandal (7), pimin (8) ucunun ¢ikint1 vaptigi, kesintisiz bir
enine delik ile birlikte saglanir. Baz1 uygulamalar i¢in, diizenlemenin,
yani kapaga sabitlenmis olan govde (2) ile ve yatak (9a) ile, ya da, ev
tipi aygitin sabit ya da hareket edebilen yapisinda saglanmis olan
mandal (7) ile birlikte ¢alisacak sekilde tasarlanms olan diger tutma

eleman ile ters ¢gevrilebilecegi not edilmelidir.

Ormnek olarak gosterilen durumda, cihaz (1) bundan bagka, 6rmegin,
mesela normal olarak kapali tipte olan, Sekil 3°te (10) ile gosterilen,
firmin kontrol sistemine bagli olan ya da ara yizle baglanan ve
ornegin bigimlendirilmis bir rot gibi, karsilik gelen, (11) ile gosterilen,

dogrusal bir sekilde kayabilecek sekilde govdeye (2) sinirlandirilan,
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bir harekete gecirme elemam vasitasiyla aktive edilen, 1lgih bir duyarh
elemana ya da algilayiciya (10a) sahip olan bir mikro anahtar gibi, en
az bir tane sensor ile donatilir; bu amagla, iglerinden bazilar Sekil 3’te
(2¢) olarak gosterilmis olan ¢ikintilar, rotu (11) konumlandirmak ve

kilavuzluk etmek i¢in, gdvdenin u¢ duvarinda (2a) tamimlanir,

Mikro anahtar (10) ile ilgili rot (11), mandaln (7) ¢alisir durumda
olup olmadigina bakmaksizin, bir calistirma programi ya da bir
pirolitik kendi kendini temizleme programu basglatmak ig¢in, firinin
kontrol sistemine bir komut vermek igin, kapagim (9) dogru kapal
konumda olup olmadigim tespit etme fonksiyonuna sahiptir. Ozellikle,
dogru kapali konumda, kapak (9), bir yaym (12) hareketine kars
koyarak, rotu (11) bir geri cekilmis konumda tutar. Bahsi gecen
konumda, ornegin, Sekil 3’te gorulebilecegl tizere, rotun (11} bir
uzantist (11a) mikro anahtarm (10), (normal olarak kapal tipte olan
bir mikro anahtarin, (10) uzantt (1la) algilayiciya (10a) baski
yapmadigl zaman, besleme devresini kapatmas1 durumunda) motoru
(3) beslemesine olanak verecek bir sekilde, algilayicidan (10a)
¢ikarilir; bu durumda, kullanicinin bir program ve/veya pirolitik kendi
kendini temizleme programi se¢mesi durumunda, firinin kontrol
sistemi kizagin (5) ve buna bagh olarak ta mandalin (7) sonuncuyu,
kapagi (9) kilitledigi, ilgili ¢alisma konumuna getirecek sekilde
harcket ctmesine olanak verecek sekilde motoru (3) besler. Bunun
yerine, kapagm (9) acik oldugu, ya da duzgin bir sekilde kapanmadig:
durumda, rot (11) yaym (12) hareketi nedeniyle, uzantimin (11a),
mikro anahtar1 (13), motorun (3) besleme devresini actifi, serbest ya
da agik konumda birakarak, algilayicrya (10a) baski yaptigi bir konum

olan, daha ilerideki bir konuma yerlestirilir. Bahsi gegen durumda,
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firmm kontrol sistemi bu baglamda kullamci tarafindan spesifik bir
secim yapilmis olmasi durumunda dahi, programi ya da pirolitik kendi

kendini temizleme programini baglatmaz.

Referans numaralar: (13) bir butiin olarak, Sckil 3'te gosterilmemis
olan, kapag gosterir. Umek olarak verilen durumda, kapak (13),
kizagin (5) egimh yuzeyimn (5a) mandahn (7) arka bolumu (7a) ile
birlikte ¢alistigi duvarlarin (2c¢) arasimnda uzanan govdenin (2) Ust
bolgesini kapatacak sekilde tasarlanmus olan, en az bir bolim (13a)
ihtiva eder. Sekil 1 ve 2°den goriilebileceg fizere, kapagin (13) bahsi
gecen bolumit (13a), i¢lerinden bir tanesi (13b) ile gosterilen,
govdenin (2) duvarlarimin (2¢) disinda paralel olarak uzanacak sekilde
tasarlannns olan, ve tercihen her biri govdenin (2) alt duvarinda
olusturulmus olan bir ilgili yataga takilacak sekilde tasarlannis olan
bir alt uca sahip olan, iki tane simetrik van ¢ikintiya sahiptir
(gosterilmemistir). Cikintilar (13b), asagida gortilecegi gibi, cthazin
(1) cesitli calisma konumlarinda pimin (8) dogru konumda olmasim

saglamak gibi bir fonksiyona sahiptir.

Sekil 4’te Sekil 3°tn, bir yatagin va da mahfazanin (14) yan duvarda
(32¢) olusturuldugunun gdrilmesint miimkiin - kilan, bir detay
gosterilmektedir. Ornekte, bahsi gegcen mahfaza dikeydir ya da, daha
genel bir anlamda, esasen pimin (8) c¢ksenine dikey olan bir
dogrultuda uzamir. Mahfaza (14) bir duvar bolumil (2¢') tarafindan ust
tarafta smirlandirilir ve bunun i¢ine elastik bir eleman, Ornekte
gosterilen, helisel bir yay (15) yerlestirilir. Goriilebilecegi tizere, yayimn
(15) bir ucu duvar bodlumiinin (2¢’) ylzeyinin Ustinde yer alirken,

karst ucu pimin (8) mahfazanin (14) iginden ¢ikintt yapan bir ug
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bolumiunin astinde yer alir. Sekil 4’tekine benzer bir dizenleme

duvarlarm (2c¢) her ikisinde saglanmistir.

Sekil 5 ve 6 cihazin (1) yalnizca ana govdesinin (2), sirasiyla, bir
yvandan goriniimintl ve bir taslak gorinimiinil gostermektedir (Sekil
6’da, ¢cikintilar (2b ve 2e) gibi, govdenin (2) i¢inde olusturulmus olan
konumlama ve sabitleme elemanlanmim da gosterilmedigi not
edilmelidir). Sekil 7 Sekil 5°in, bir mahfazadaki, (14) genisletilmig bir
detayin gostermektedir. Sekil 8 ise Sekil 6’nin, esasen cksene (VIII-

VIII) gore bir enine kesitinm gdostermektedir.

Ozellikle Sekil 8’de gorillebilecegi izere, mahfazalarin (14) her bin,
esasen ilgili duvarin (2c) i¢inde olusturulan bir bosluk tarafindan
teskil edilir. Bahsi gecen bosluk, bu nedenle arka boliimde, dikey bir
duvar bolimu (2¢”) tarafindan siirlandirilir, burada, olusturulan, ve
bundan sonra ayni zamanda "yarik" olarak adlandirilacak ve (16) ile
gosterilecek olan, kesintisiz bir agiklik ya da yatak, genel olarak

dikdortgen seklinde bir kanal ya da profil bolimiune sahiptir,

Pim (8) monte edildigi zaman, ornegin Sekil 8’de gorulebilecegi
lizere, 1ki yarik seklindeki yataklarin (16) i¢inden uzanir, dyle ki, ilgili
u¢ bolumlerinin her bir1 bir mahfazamin (14) i¢indedir. Bu sekilde,
konumundaki bir yay (15) ile, her biri faal olarak ilgili bir Uist duvar

bolumi (2¢') ile pimin (8) bir u¢ bolumiinin arasma yerlestirilir.

Sekil 10-13’te, bulusa gore cihaz (1), kapagi (9) agik bir durumda,
normal bir ¢alisma konumunda gosterilmistir. Bahsi gegen sekillerden

oldugu gibi, ayn: zamanda Sekil 14-16 ve 21-24’tn bazilarindan da
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goriilecegi gibi, kapak (13), rot (11) ve cihazin (1), drnegin mikro

anahtar (10) gibi, bazi dahili bilesenleri, gosterilmemaistir.

Sekil 10-13’te gosterilen halde, mandalin (7) pimi (8), yaylarin (15)
normal elastik tepkisi nedeniyle, Sckil 11 ve, daha detayli bir sekilde,
Sekil 12'de gorulebilecegi Uizere, yarik seklindeki yatagn (16) alt
profili ile temasim surdurir, burada, yay (15) gosterilmemistir. Pimin
(8) ustine aym zamanda, terminal kollar1 (17a ve 17b), sirasiyla,
kendi ilgili bosta konumunda va da serbest birakilmis konumunda etki
edecegi, govdeye (2) ve mandala (7) karsi tepki veren, bir tane
burulma yaymin monte edildigi de not edilmelidir. Sekil 13’te
gorilebilecegi uzere, bahsi gecen safhada yaym (17a-17b) hareketi,
kizagm (5) geri ¢ekilme durumu dikkate alindiginda, mandalin (7)
arka bolumimin (7a) ucunun govdenin (2) u¢ duvarinin (2a) Ustiinde
yer alacagi sekildedir. Cihazin (1) bahsi gegen bosta durumunda,
kapagm (9) acilmasi, Sekil 13°te ok (F) vasitasiyla gosterildigi gibi,
onun Uzerine kapagin kendisinin normal ac¢ilma dogrultusunda bir

cekme kuvveti uygulanmak suretiyle gergeklestirilir,

Firimin kullanicisinin bir program ya da pirolitik kendi kendini
temizleme programim segmesi durumunda, kontrol sistemi motorun
(3), daha once mikro anahtara (10) ve rota (11) atifta bulunuldugu
gibi, cihaz1 (1) ilgili ¢alisgma durumuna, ya da kapagin (9) kapah
konumda kilitlendigi duruma getirmek icin, kontrolli bir sekilde

beslenmesine olanak verir.,

Motor (3) kendi saftinin (3b) eksantrigin (4) (U¢ loblu bir kama sahip
olan bir eksantrik (4) ile yaklasik olarak 120° boyunca), kizagin (5)
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takip eden (Sekil 16°da goruldugi gibi, sag tarafa dogru) ilerlemesi ile
birlikte, bir acisal hareketini belirleyecegi sekilde kontrol edilir. Sekil
16’da gorulebilecegi gibi, kizagin (5) ilerlemesini takiben, onun
e¢gimli 6n ylzeyi (5a) mandalin (7) arka bolumuniin (7a) yuvarlatilmis
olan ucunun altma girebilir. Bu sekilde, mandal (7), yayin (17a-17b)
hareketine kars: kovarak, pimin (8) etrafinda acisal bir bigcimde
donecek sekilde indiklenir. Bahsi gegen agisal hareketin sonunda,
mandalin (7) ug¢ bolimii (7a) kizagmn (5) st ylizeyinin Uistiine yatmak
tizere gelir. Tercihen, kizagin (5) kapali konuma geldigi, (10°) ile
gosterildigi, Sekil 3’te kismen gbritlen, bir mikro anahtar tarafindan

tespit edilir.

Temel olarak, mandalin (7) yukanda sozii edilen acisal hareketi,
mandalin kendisinin on bolimiinim (7b) algalmas: sonucunda, arka
bolimuniin (7a) yikselecegi sekildedir. Bahsi gegen on bdolimiin (7b)
ucu bundan sonra kapagin (9) yataginin (9a) igine girerek, orada
tabana vyatarak, kapagi kapali konumda bloke eder; bahsi gecen
durumda, Sekil 14-18'de gosterildigi gibi, kapagm (9) Tustine
uygulanan normal bir g¢ekme kuvveti sonrakinin  agilmasim

saglayamaz.

Sekil 14-18°de gosterilen ¢alisma durumu pirolitik kendi kendini
termizleme safhast boyunca korunur. Bahsi gegen safthanin sonunda,
finmin kontrol sistemi eksantrigin (4) yeni bir agisal hareketini
meydana getirmek i¢in motorun (3) yeni bir aktivasyonunu belirler,
Sonu¢ olarak, kizagin (5) geri ¢ekilmesinin saglanmasini takiben,
mandalin (7), yayin (17a-17b) hareketi vasitasiyla, Sekil 10-13te

gosterilen konumun ig¢ine geri donmesi takip eder. Cihaz (1) bundan
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sonra 1lgili bosta konumuna geri doner, ki bu konumda kapak (9)

kullanici tarafindan serbest bir sekilde agilabilir.

Normal ¢alisma durumunda, Sekil 10-13’te gosterilen kapagin agik ve
serbest  birakilmis oldugu durumdan, Sckil 14-16°da  gosterilen
kapagin kapali ve kilitli oldugu duruma geciste, pimin (&) uclan,
ornegin Sekil 12°de gorulecegl tizere, tasarim asamasmda uygun bir
sekilde tamimlanmis olan, yaylarin (15) sertligi nedeniyle, her zaman

ilgili yariklarin (16) alt profili ile temas halindedir.

Sekil 17-20°de, bulusa gore cihaz (1), her zaman kilith konumda
oldugu, olas1 iki farkli durumda gosterilmektedir. Sekil 17 ve 19
ozellikle parcalarin Sekil 14-16’dakine (ve bundan dolayr Sekil 10-
13’tekine) benzer bir kurulum durumunu gostermektedir. Bahsi gecen
durumun hem ev tipi aygitin vapisin Ustindeki cihazin (1) ve hem
de kapagin (9) bahsi gegen yapr ile ilgili olarak dogru bir sekilde

monte edildigi bahsi gecen durumu farz edecegiz.

Bahsedilmis oldugu izere, vaylarin (15) normal elastik tepkisi
sayesinde, mandalin (7) pimi (8), Sekil 19°da (va da Sekil 11, 12 ve
15'te) gosterildigi gibi, yank seklindeki vatagin (16) alt profili ile
temas halinde tutulur. Daha once ag¢iklanmis oldugu gibi, bundan
baska, gosterilen kilitli durumda, mandalin (7) on kismu (7b) kapagin
(9) yatagimin (9a) i¢inde, onun tabam ile temas halindedir ve

sonuncuyu kapali durumda bloke eder.

Sekil 18 ve 20, bunun yerine, ornegin, Uretim ve/veya montaj

kolayliklar: nedeniyle, gbsterilen bir ya da daha fazla parcanin Sekil
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17 ve 19°dakiler ile karsilastinldigr zaman, ufak tefek degisikliklerle
monte edildigi bir durum 1ile ilgilidir. Ozellikle, kapagin (9) kapah
oldugu, burada tarif edilen durumda, yatagin (9a) tabami Sekil
17’dekinden daha yuksek olan bir duzlemde, ya da govde (2)
duvarmdan (2a) daha uzak bir mesafede yer alwr. Iki farkli yerlestirme

yviksekligi, Sekil 17 ve 19°da X ve Y 1le gosterilnustir.

Bu montaj halinde, cihaz (1) serbest birakilma konumundan (bkz,
oregin, Sekil 10-13) kapali konuma (bkz, drnegin, Sekil 14-16) gegtigi
zaman, mandalin (7) agisal hareketinin belli bir noktasinda
sonuncunun  bolumu  (7b) Sekil 17°de gosterilen durumla
karsilastinldiginda, ¢cok gegmeden yatagim (9a) taban yiizeyinin istiine
gelir. Kizagin (5) ilerlemesi vasitasiyla tespit edilen, agisal hareketin
daha da ilerlemesi halinde, bundan sonra mandal (7), bir destek
noktasi olarak gorev yapan yatagin (9) tabaninda kendi bdlumiiniin
(7b) dayanma noktasi ile, bir biitiin olarak bir ikinci sinif kol olarak

hareket etme egilimindedir.

Bu seckilde, pimin kendisinin yukanya dogru gittikge artan yer
degistirmesi ile, yaylarin (15) esnemesini ya da sikismasini saglamak
igin pimin (8) dstine bir yuk uygulanir. Yarik bigimli yataklarin (16)
sekli nedeniyle, pim (8) bu sekilde yukariya dogru, drnegin, pimin
kendisinin yataklarmm (16) taban profilinin Ustinde daha fazla
kalmadigi, fakat sonuncunun bir orta konumunda oldugu, Sekil 20°de
detayl olarak gosterilen konuma, dtelenmekte serbesttir. Bu sekilde
pimin (8) ve mandalin (7) geldigi konum, cihazin (1) dogru bir sekilde

calismasimi garanti eder.
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Sekil 19°da belirtilene benzeyen parcalar arasindaki 1lgili bir
duzenleme ile, 6megin EP-A-0 977 104 sayili patent nesriyatinda
gosterilen tipte, sabit bir pime sahip olan, bir kapak kilitleme
cihazinin, muhtemelen g¢alisabilecegine ve Uretim safhasindaki olasi
bir test asamasini, kisa vadede ©zel bir dezavantaj yaratmadan
gecebilecegme dikkat edilmelidir. Bununla birlikte, cihazin ¢alisma
dongiisii, kendi piminin, mandalinin ve govdesinin oldugu kadar aym
zamanda kapagimin da uUstine tekrar tekrar uygulanan mekanik
baskiya yol agar, bahsi gegen baski, uzun vadede, kilitleme/serbest
birakma sistemine kalict hasar verir, bunun sonucu olarak servis

ve/veya onarim islemlerine ihtiyag dogurur.

Bulusa gore diuzenleme, bunun yerine, ilgili parcalarm- ozellikle
govdede (2), yapida (M), kapakta (9), ve yatakta (9a)- olas1 herhangi
bir goreli hatali yerlestirilmesinin bagimsiz bir sekilde diizeltilmesine
imkan verir, ve bu sayede zaman i¢inde dogru ve giivenli bir sckilde
calisacagini garanti eder. Bahsi gecen diizeltme, pimin (8) dikdortgen
seklindeki yataklarin (16) i¢inde, pimin kendisini ulasmus oldugu
¢alisma konumunda tutmaya eZilimli olan elastik aracm (15)
hareketine  karst  koyarak, kontrolll bir yer degistirme

gergeklestirmesine olanak vermek suretiyle saglanir.

Bulusun bir baska ve bagimsiz yoniine gore, cthaz (1), kapagn
manuel olarak serbest birakilmasi ihtiyaci dogdugu durumlarda
kullamlmak tizere, serbest birakma araglar1 ile birlikte saglanir,
Bulusun tercih edilen uygulamasinda, bahsi gegen araglar bilesenlerin,

vani pimin (8), yataklarin (16), ve yaylarin (15), kendi karsilik gelen
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mahfazalarma (14) vyerlestirilmesindeki olast her turla hatay

lyilestirmeye ya da diuzeltmeye olanak verenler ile aymdir.

Ornegin farz edelim ki bu cihaz (1) Sekil 14-16’da gosterildigi
calisma durumunda, yani kapak (9) kendi kapali konumunda mandal
(7) tarafindan bloke edilmis olsun. Bahsi gecen durumda, (6rnegin,
kontrol sisteminin ariza yapmasi ya da elektrik kesilmesi gibi)
herhangi bir nedenle, motorun (3) yukarida tarif edildigi sekilde bir
¢alisma konumunda olmamasi halinde, yataklarin (16) yapildig1 ozel
durum nedeniyle ve, kendi ilgili mahfazalarinin (14) i¢ginde ¢alisan, iki
tane yaydan (15) meydana gelen elastik elemanin varligi nedeniyle,
cthazin (1)  serbest birakilmast  i1slemi  manuel  olarak

gerceklestirilebilir.

Bu amagla, kapagin (9) ustine bir ¢ekme giicliniin, yani kapagm
kendisinin normal a¢ilma dogrultusunda, Sekil 16°da ok (F")
tarafindan gematik olarak gosterildigi gibi bir giic uygulanmasi
gerekir, Cihaz (1) cthazin manuel olarak serbest birakilmasi i¢in
gereken gucin (F’) normal kullammm durumunda kapag (9) agmak
igin, gereken giicten (F) hatin sayilir derecede daha buyik, yani
gilvenlik parametrelerini  karsilayacak bir gig, olacagr sekilde
tasarlanmustir.  Yalnizca ornek olmasi agisindan, bu amag i¢in kapaga

(9) en az 20 kg bir gekme giiciiniin uygulanmasi gerekir.

Mandal (7) ile yataklar (9) arasindaki diizenleme, kapagin (9) Ustine
uygulanan torkun, ucu (7b), sekillerde, ya da yukarida goruldugu gibi,
saat yonuiniin tersine bir dogrultuda agisal bir bigcimde hareket etme

egiliminde olan, mandalin kendisinin fistiindeki giiciin bir bilesenini
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belirleyecek sekildedir.  Tercithen, kapagm (9) mandalimn (7)
bolumimiin (7b) ve yatagmm (9a) ucunun karsihkh olarak birlikte
calisan yuzeylerinden en azindan bazilari, mandahin (7) serbest
birakilma hareketi icin gercken guglerin ya da bilesenlerin elde

edilmesi i¢in, hafif¢ce egimli diizlemler olarak bigimlendirilir.

Daha once s0z edildigi gibi, ( cihazin (1) kapagmn kilithi oldugu —
Sekil 16°daki) soz konusu durumda, mandalin (7) boliimii (7a) kizagin
(5) st ylzeyinin uistiinde durur. Sonug olarak, bolimiin (7a) Gstiine
uygulanan (bahsi gegen 20 kg’lik drnek bir ¢ekme giiciine (F’) atifta
bulunularak, yaklasik olarak 4 kg) giciin yukanda adi gecen dikey
bilesenini takiben, mandal (7), bir destek noktasi1 olarak gorev yapan
kizagm (5) ustinde kendi bdolumiuniin (7a) dayanma noktas: ile, bir

biitiin olarak bir ikinci sinif kol olarak hareket etme egilimindedir.

Pim (8) bu sonugla yarik seklindeki yataklarin (16) i¢inde yukariya
dogru vuklenir, ya da onun ug¢ bolgeleri yatagin kendisinin st
profilinin dogrultusunda bastirilir. Ayn1 zamanda bu durumda, daha
sonra, yaylarin (15) iistine, pimin (8), yaym (15) gosterilmedigi, Sekil
22’de ve daha detayl olarak Sekil 23°te goriilecegi gibi, kendi ug
bolgeleri yarik seklindeki yataklarin (16) Gist profili ile daha ¢ok temas
edinceye dek, yukariya dogru ilerlemesinin gittik¢e artmasi ile, bunlan
esnetecek ya da sikistiracak sekilde bir yiik uygulanir. Pimin (8)
yukartya dogru oOtelenmesi ayni zamanda yaylarin da (17a-17b)
yukartya dogru yer degistirmesi etkisine sahiptir. Yarik seklindeki
yataklar (16), bir emniyet pay1 birakmak i¢in, limit durumlarinda dahi,
pimin (8) bahsi gegen profil ile temas etmesini Oonleyecek (ornegin,

hafif¢e daralan) bir bigimde sekillendirilebilir.
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Pimin (8) bahsi gegen yer degistirmesi zerine, ayn1 zamanda mandalin
(7) on bolumu de (7b) yukariya dogru yer degistirir, ve kendi ucu,
Sekil 21 ve 24°te gorulebilecegi Uizere, bu sayede serbest kalarak

acilan, kapagin (9) yataginda (9a) agiga cikar.

Mabhtazalar (14), ilgili yaylar1 (15) ve yataklar1 (16) 1le ayn1 zamanda,
pimin (8), ve bunun yam sira mandalin (7), normal bir ¢alisma
konumu ile 0zel bir ¢alisma konumu arasinda, anlik bir otelenmeyi
saglayacak sekilde tasarlanmus olan, gegici serbest birakma araglari
meydana getirir. Normal ¢alisma konumunda, elektrikli aktiator (3)
ile birlikte saglanmig olan harekete gecirme sistemi, eksantrik (4) ve
kizak (5), mandalin (7) bir birinci bosta durumdan (Sekil 10-13) bir
calisma durumuna (Sekil 14-16) gelmesine olanak verir, oysa Ozel
¢alisma konumunda mandal (7), mandalin kendisinin yatak (9a)
tarafindan teskil edilen tutma elemani ile bagh olmadid bir ikinci
bosta durumuna geger. Yukarida sozii edilen, bahsi gegen normal
calisma konumundan 6zel calisma konumuna oOtelenmeyir meydana
getirmek i¢in  gerekli olan, serbest birakma aracimin harekete
geegirilmesi, kapaga kendi normal agilma dogrultusunda, mandal Sekil
10-13’te gosterildigi gibi bahsi gegen birinci bosta konumundayken,
kapagm kendisinin agilmast igin gereken minimum gigten daha biryiik

bir giiciin uygulanmasi suretiyle saglanir.

Cihazin (1) normal ¢alisma durumuna getirilmesi bundan bagka, pimi
(8), yarik seklindeki yataklarin (16) alt profili izerinde durdugu yere
geri doninceye dek, tekrar asagiya dogru bastiran, yaylarin (15)
elastik tepkisinin bir sonucu olarak bir otomatik ya da bagimsiz

sekilde saglanir, bu sayede cihazin (1) diizgiin ¢alismasi igin uzman
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personelin parca izerinde bir miudahale etmesi gereksinimi ortadan

kalkar.

Daha once soz edildigi gibi, Sekil 1 ve 2°de gosterilen kapagm (13)
cikintilar1 (13b), govdenin (2) ustundeki kendi 1lgili yataklarina
baglandiklar1 zaman, her bir1 bir duvarin (2¢) karsisma, ilgi vataga
(14) karsilik gelecek bir konuma yerlestirilir. Bu sekilde, ¢ikintilar
(13b) pimin (&) ve/veya yaylarin (15) dogru konumunu olas1 degisik
calisma kosullarinda, ve ozellikle Sckil 12 ve 19°da gosterilen
konumlar arasindaki geg¢is sirasinda, garanti etme fonksiyonuna
katkida bulunur, bu sayede yariklardan (16) disariya kaymalari, ya da
yanhs ayarlanmalarn veya yan yatmalar1 Onlenir. Diger taraftan,
yaylarm (15) dogru yerlestirilmesi esasen ayni zamanda mahfazalann

(14) adaptasyonu vasitasiyla da garanti edilir.

Yukaridaki tarifnameden, bulusa gore cihazin (1) yapimunin ne kadar
kolay oldugu ve ekonomik olarak ne kadar avantajli oldugu ortaya
cikmaktadir, Ozellikle dikkati ¢geken, hem montaj sirasinda meydana
gelebilecek olast her turli kusuru telafi etmek ve hem de cihaz
manuel olarak serbest birakacak sekilde tasarlanmis olan sisteniin,
aslinda yataklarm (16), mahfazalarin (14), ve yaylarm (15) dzellikli
adaptasyonu vasitasiyla elde edilmesidir, bahsi gegen yataklar ve
mahfazalar govdenin (2) termoplastik malzeme kullanilarak kaliba
dokilmesi islemi sirasinda elde edilebilen elemanlardir, diger taraftan,

yaylar ticari olarak ¢ok az bir maliyetle elde edilebilecek bilesenlerdir.

Telafi etme ve manuel olarak serbest birakma olarak adlandirilan

fonksiyonlarin, uretim segencklerine gore bir cihazda (1) gerek
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birlikte ve gerekse tek basma, (telafi etme ve serbest birakma;
yalnizca serbest birakma; yalnizca telafi etme gibi) farkl fonksiyonel
karakteristiklere sahip olan cihazlarin elde edilebildigi tek ve aym
temel yapidan onemli avantajlar saglayarak, nasil saglanabildigine
dikkat edilmelidir. Ornegin, Uretim sirasmnda sckilde gosterilen (ucu
(7b) daha kavisli ya da kanca seklinde olandan) farkll bir sekle sahip
olan yalmzca tek bir mandal (7) monte edilebilir, ki bu, kapagin
uistline uygulanan bir gekme giiciiniin sonucu olarak otelenmek vyerine,
kilith konumunu korur; bu durumda, yalmizca tiriniin toleranslarinin

telafi edilmesi fonksiyonu mevcut olacaktir,

Cihazin manuel olarak serbest birakilmas: spesifik aletler kullanmayi
gerekli kilmaz ve, ihtiyac olasi durumunda, elektrikli ev aygitim
kullanan kisi tarafindan son derece pratik bir sekilde saglanabilir,
Cihazin (1) onarim adimindan sonra, herhangi bir spesifik isleme
gerek kalmadan, mekanizmanin bilesenlerinin bagimsiz bir sekilde ya
da otomatik olarak, ya da uzman personelin miidahalesi ile, yenileriyle

degistirilmesi saglanir.

Hi¢ stiphesiz, yapmin ve uygulamalarin detaylari ve malzemeler
burada tarif edilen ve gosterilenler ile ilgili olarak degisiklik
gosterebilir. Bundan baska, daha once tarif edilen ayr1 ayn pargalar,
eldeki bulusun amacglarina ulasmak ig¢in, bilinen diger herhangi bir
teknikle iiretilebilir ya da elde edilebilir ve kismen yok sayilabilir ya

da farkli bir numara ve degisik bir dizenleme ile mevcut olabilir,

Ozellikle belirtildigi gibi, cihazin (1) aktliatorn burada 6rnekleme yolu

ile tarif edilenden farkli bir tipte olabilir. Bu perspektif dahilinde, ayni



10

15

20

25

23

zamanda akthator de (3) dogrusal bir aktiator olabilir. Akthator
calismasi sirasinda kullanilan malzemeye gore (6megin mum gibi)
geniglevecek  ve/veya  biizillecek  sekilde  tasarlannmug  olan
elektromanyetik bir tip, ya da termal bir tip, veya elektro termal tip, ya
da diger tek kararhi bir aktiiator, ya da yine iki kararli bir aktiator,
yvani, bir gi¢ kaynagimin varligma ya da yokluguna gore, kendi
¢alisma durumunu bir stabil bekleme konumu ile bir stabil ¢alisma
konumu arasinda degistirebilen bir tane, olabilir. Tek kararli bir
akthator kullanilmas: halinde, bu bilinen tipte, drnegin EP-A-0 663
633 sayili patent nesriyatinda tarif edildigi gibi i1ki kararli bir

mekanizma ile iliskilendirilebilir.

Yaylarin (15) govdenin (2) igine bakacak sekilde, ya da aksi takdirde
mandal (7) dogrultusunda yerlestirilmesi miimkiindir. Bu durumda,
yaylar i¢in mahfazalar duvarin (2c) pime (8) bakan bodlimiinde
saglanabilir. Bundan baska, bahsi gegen diizenleme ile, pimin (8)
uclarmmn her birinin, ilgili varik seklindeki yatagm (16) profilinin
Otesine, disartya dogru ¢ikmasma gerck yoktur; bundan dolays,
yataklar (16) kapatilir ya da (ornegin kilavuzlar ya da duvarlarin (2¢)
i¢ kisminda olusturulmus olan ¢izgiler seklinde) kor bir oyuk ya da
oluk saglar, ve bundan dolay1 kesintisiz delikler olarak konfiglire

edilmezler.
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TARIFNAME ICERISINDE ATIF YAPILAN REFERANSLAR

Bagvuru sahibi tarafindan atif yapilan referanslara iligkin bu liste,
yalmzca okuyucunun vardim igindir ve Avrupa Patent Belgesinin bir
kismini olusturmaz. Her ne kadar referanslarin derlenmesine buyuk
onem verilmis olsa da, hatalar veya cksiklikler engellenememektedir

ve EPO bu baglamda hi¢bir sorumluluk kabul etmemektedir.

Tarifname icerisinde atifta bulunulan patent dokimanlari:

« EP 0977104 A [0007] [0040] » US 4554907 A [0011]

« DE 19846863 A1 [0008] « EP 1640493 A [0012]
« DE 20320530 U1 [0009] « WO 2006066646 A [0012]
« US 4927996 A [0010] « BP 0663633 A [0056]
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