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I
(57) Pfi vybaveni betonovych prazchd (1) se prvky (3) pro =
upevnéni kolejnice (2) montuji a pfedb&zn€ fixuji na misto (
vytvofené pro pozdgjsi upevnéni kolejnice. Podstata zpiiso- 21 8 = I; 8 21
bu pfitom spociva v tom, Ze se prvky (3) pro upevnéni kolej- =

nic (2) navzijem umisti v montazni poloze, v této poloze se
odebiraji montaZnim robotem (12) a usadi se na praZci (1).
Pfitom je vyhodné, kdyZ se prvky (3) pro upevnéni kolejni-
ce (2) umisti na matrici (19) a dopravi se k montdZznimu ro-
botu (12). Matrice (19) mé zdkladovou desku, kterd je na
povrchu opatiena profilovinim (20, 21) pro uchyceni prvki
(3) pro upevnéni kolejnice (2) a otvory pro priichod praZco-
vych 3roubd (10).
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ZpGsob vybaveni téles pro uloZeni kolejnic, zv143té betonovych
pratcd, prvky pro upevnéni kolejnic a matrice k jeho provadéni

Oblast techniky

Vyndlez se tyka zpdsobu vybaveni téles pro uloZeni

kolejnic, zv1ad3té betonovych nebo predepjatych betonovych

pra?cd, prvky potFebnymi pro upevnéni kolejnic, Jjako Jjsou

'praicové drouby a desky Ghelniku, pricemZ se tyto prvky pro

upevnéni kolejnic montuji na praZec na misto vytvofené pro

upevnéni kolejnice a predb&iné se fixuji zaSroubovanim

pozdéjsi
matrice

praicovych §roubd do hmoidinky. Vyndlez se dale tyka

k provadéni tohoto zpdsobu.

Dosavadni stav techniky

Pfi stavb3d kolejist pro Zeleznice se téleso pro
uloZeni kolejnic, zpravidla v podobé& priénych praicd, uk1ada do
jsou uloZeny kolejnice kolejovych
zatéze na

§tdrkovédho 18%=2. Na praicich
vedeni. Prajce pfitom prebiraji funkci rozloZeni
podklad. Ke spojeni kolejnic s praici slouzi prvky pro upevnéni

kolejnic. Prvky pro upevnéni kolejnic zahrnuji zpravidila

vodicich Ghelnikd

horizontalnich sil
paté

GloZnou desku pod patu kolejnice, desky
umisténéd na boku kolejnice k prevzeti

a pruinici, ktera je pritlacena praicovymi Srouby proti
kolejnice.

U nichz se praZcové Srouby
bezprostifedné do drevéného
stdle véts§i vyznam

Jsou znamé drfevéné praice,
nasroubuji k upevnéni kolejnic
praice. V nasledujicim obdobi ziskavaly
pfedepjaté betonové prazce, predevsim

betonové prazce, zvliaste
pfi malych

pro svoji vysokou pevnost a svoji deldi Zivotnost



ndkladech na Gdrzbu. Betonové praice maji vyhodu, Ze se jejich

povrch v oblastech wurcéenych k wuloZeni kolejnice mlZe pfesné
pFizplsobit podobé prvku pro upevnéni kolejnice. K wuchyceni
prazcovych Sroubd se jiZ prfi vyrobé praZcd zabetonuje do télesa
prazce hmozdinka, zpravidla hmoZdinka z umé&lé hmoty.

Vyroba betonovych prazcl se providdi z vétsi G4asti plné
automaticky na vyrobni lince v paneldrndch. PFitom se praice
pred uskiadnénim a dopravou vybavi v poslednim pracovnim chodu
prvky k upevnéni kolejnic. Prvky Kk upevnéni kolejnic se pritom
montuji na praZec tak, Ze po uloZeni kolejnice na misto montédie
se pouze wuvolni praZzcové Srouby, pruZnice se zasune na

stanovené misto a prazcové Srouby se opét pevné utahnou.

Tento pos]edni pracovni krok se dosud provadi
manualné. Pritom se v odpovidajici posloupnosti jednotliveé
uklddaji na povrchu Jjednotlivé prvky k upevnéni kolejnic
a otacéenim prazcovych sSroubd se fixuji ve své poloze. VYelky
podil namezdni a casové intezivni rudni préace pri lGpravé prazct
pritom rozhodujicim zpdsobem ovlivAuje vyrobni naklady.

Vedle prdchozich prfiénych prazZzclG, které jsou znamé
jako monoblokové, dvoublokové nebo kloubové praice, existuji
také télesa pro ulozZeni kolejnic vytyofené jako betonové panely
pro uloZeni jednotlivych bodd kolejnic na prlchozi nosnou desku
ze Zelezobetonu, napriklad tak zvané panely "Festen Fahrbahn
Bauart Rheda”

Podstata vynalezu

Na zakladé tohoto pozadi spodivda vynadlez v zakladu
Gkolu dale zlepSit vyrobu téles k uloZeni kolejnic, zvl1asteée
prazcl, a zde predevdim Jjejich vybaveni prvky pro upevnéni



kolejnic, a tim zvys8it hospodarnost.

Podle vynalezu se tento (Gkol vyresSi zpdsobem se znaky

podle ndroku 1 a rovnéZ matrici se znaky podle naroku 5.

Vyhodna dal3i provedeni Jjsou patrnd =ze zavislych

narokd.

Ziakladni my3lenka vyndlezu spocivad v néhraqé pracovni
sily dosud potfebné k montdii prvkd pro upevnéni kolejnic
montdZnim robotem. Tim se podari snizit v Jjednotkovych
nidkladech podil ndkladd na namezdni prédci. Kromé toho je robot
vyhodn&jéi ne? manudlni montdZ vzhledem k montdZni rychlosti.
PouZ?itim robotu se md3%e zvy3it rychlost pdsu vyrobni linky az
na dvojnasobek. Dodavkou prvkd pro upevnéni kolejnic na matrici
v uspofadani, v jakém se montuji na praice, se redukuje pro
vybaveni praZcd pocet dkond robotu na dva. T&to, spojeno
s moinosti, provozovat robot 24 hodin denné, vede k vy33imu
vytiZeni vyrobnich prostredky, cimz se celkové zvysSuje

hospodarnost vyrobniho procesu.

Dile se pouZitim montdaZniho robotu docili konstantné

vysoka kvalita pfi provadéni praci.

Prehled obrazkd na vvykresech

Vynalez Jje dile bliZe objasnén pomoci prikladd

provedeni zobrazenych na vykresech. Zde zZzndzornuje:

obr. 1 Fez betonovym praZcem s namontovanymi prvky pro upevnéni

kolejnic,

obr. 2 montaini misto s montaZnim pasovym dopravnikem,



montazZnim robotem a pfisunem materialu v pldoryse,

obr. 3 prisun materidlu v podobé dopravniho padsu v pohledu,

obr. 4 matrice s na ni umisténymi prvky pro upevnéni kolejnice
v bokoryse a

obr. 5 matrice zobrazend na obr. 4 v pldoryse.

Priklady provedeni vyndlezu

» obr. 1 Znazornuje Gsek betonového praice 1
pfipraveného pro uloZeni kolejnice 2 v podélném Fezu. Kolejnice
2 je na obrédzku znazornéna v pozdéjsi poloze Carkovaneé, dale
jsou na obrazku zndzornény v celku prvky 3 pro upevnéni
kolejnice 2. Pratec 1 m& na svém povrchu prohloubeni 4
a zvySeni 5, které odpovidaji tvaru prvkd 3 pro upevnéni
kolejnice 2 a fixuji je tak ve své poloze. V oblasti tohoto
profilovani Jjsou kromé toho zabetonovidny Jjesté dvé hmoZdinky

6 z umélé hmoty.

Prvky 3 pro upevnéni kolejnice 2 sestdvaji z GloZné
desky 7, kterd je umisténa mezi povrchem praZce 1 a patou
kolejnice 2 a zajidtuje rovnomérné uloZeni kolejnice 2 na
betonovém prazci 1. V podélném sméru praZce 1 Jje z obou stran
Gloiné desky 7 pfipojena deska 8 vodiciho Ghelniku. Jeji patka
1, takZie vznika

zasahuje do prohloubeni 4 na betonovém praici
zafiznuti, prfes které se prFenasi horizontdlni sily z kolejnice

2 na desku 8 vodiciho Ghelniku a z ného na prazec 1.

Desky 8 vodiciho Ghelniku se pritlaéi na povrch
betonového praZce 1 pfes pruinici 9 pomoci prazZcovych 3roubl
10, viz. obr. 5. V montaZnim stavu zndzornéném na obr. 1 tlacdi



pruZnice § okrajem privracenym ke kolejnici 2 na desky 8
vodiciho dhelniku. K pfechodu 2z tohoto montdiniho stavu do
kone¢ného stavu se prazicové Srouby 10 uvolni a pruZnice 9 se
zasune dovnitf proti mezitim uloZené kolejnici 2, takZe se jeho
vnitrni okraje uloZi na paté kolejnice 2 a Jjeho vnéjsi okraje
se ulozi v prohloubeni v desce 8 vodiciho (helniku. PruZnice
9 je drzena prazZcovym Sroubem 10, ktery zabird pfes pruznici
8 a desku 8 vodici desky v hmoZidince 6§ z umélé hmoty umisténé
v praZzci 1. Tato situace zndzornénd na obr. 1 odpovidid stavu

prazce 1 po provedeni zplsobu podle vynadlezu.

Zarizeni potrebna k provedeni zplsobu a Jjejich
umisténi Jjsou znazornéna v pldoryse na obr. 2 zastupujicim
mnoho moZnosti. Na levé strané vyobrazeni Jje patrny nekonedny
dopravnik, napfiklad pasovy dopravnik 11, ktery dopravuje
vytvrzené a predepjaté betonové praZce 1 do pracovni oblasti
montdZniho robotu 12. MontdZni robot 12 stoji tésné u pasového
dopravniku 11, takZe dosahuje pokud moZno krdatkym podavacim
ramenem 13 na obé& montdini mista 14, 15 na betonovém praici 1.
K prizpdsobeni na rQzné vzddlenosti mezi montédinimi misty 14,
15 a robotem 12 je podavaci rameno 13, znazornéné Jen

schématicky, vyhodné& teleskopické nebo se vzpérnym ramenem.

Vedle montdZniho robota 12 je na pravé strané
vyobrazeni vytvorfeno staciondrni pracovni misto 16. Zahrnuje
naddobu 17, ve které se nalézaji oddélené jednotlivé prvky 3 pro
upevnéni kolejnic 2, a daldi dopravni pas 18, ktery vede k
pfivodu materidlu v pracovni oblasti motdZniho robota 12 a zde

konéi.

Obr. 3 ukazuje moznost dodavky materialu ze
staciondrniho pracovniho mista 16 k montdZnimu robotu 12. Na
dopravnim pasu 18 jsou za sebou a v uzavieném kruhu upevnény

specidlné vytvofené matrice 19. Na tyto matrice 19 se pokladaji




2 odebrané z nadoby 17. Matrice

prvky 3 pro upevnéni kolejnice

19 dopravuji prvky 3

pro upevnéni kolejnice 2 na horni vétvi
dopravniho pdsu 18 &k montdZnimu robotu 12 a pri dalsim chodu,
poté c¢o montdZni robot 12 odebral prvky 3 pro upevnéni

kolejnice 2 z matrice 19, se vraci ve spodni vétvi zpét

k pracovnimu mistu 16.

Pfiklad vytvoreni matrice 18 wukazuji obr. 4 a 5.
19

Mgtrice ma podobné jako povrch betonového prazce 1

v oblastech stanovenych pro wuloZeni kolejnice 2 zvySeni 20
matrice 19 a prohloubenf 21 matrice 19, které odpovidaji prvkam
3 pro upevnéni kolejnice 2. Av8ak na rozdil od povrchu
betonového prazce 1 Jjsou zvySeni 20 matrice 13 na levém
a pravém okraji vymérena tak, Ze se pruZnice 89 na svém vnéjsSim
konci nadzvedne tak, Ze jeji vnitfni oblast v podobé smycky
nesouci praZcové 3rouby 10 leZi v horizontdlni poloze. Tim jsou
prafcové 3rouby 10 zavéSeny ve vzpfimené poloze a udrZovany ve
1, takZe se

vzdalenosti otvord hmoZdinek 6 na povrchu praice
voiné konce praZcovych Sroubd 10 pri nasazeni montaZnim robotem
12 setkavaji se <zadsténim hmoZdinky 6 a mohou se do ni

Sroubovat.

Ponévad? se matrice 19 pouZiva podle typu betonového
prazce 1 pro rdzné prvky 3 pro upevnéni kolejnice 2, mohoq se
matrice 19 prizpdsobit na Jjejich velikost nezndzornénym
zasuvnym mechanismem, napfiklad teleskopickym. Jako alternativa
se k tomu mQZe také pou?it druhy dopravni péds, rovnobéiny
s dopravnim pasem 18, s jinym typem matric 19 nebo se matrice
19 upevni na dopravni pas 18 pomoci rychloupinaciho zafizeni,

takZe se mohou bez vé&t3§i namahy rychle vyménit.

K provedeni zplsobu se na staciondrnim pracovnim misté

16 prazdné matrice 19 na dopravnim pasu 18 opatfi prvky 3 pro



upevneéni kolejnice 2. Tyto prvky 3 pro wupevnéni kolejnice 2
Jjsou bréany z nadoby 17 a voliné skladiany podle své pozdéjsi
polohy na betonovém praZici 1 na matrici 18. Dopravni pas 18
dopravuje takto opatfené matrice 19 do pracovni oblasti
montdZniho robotu 12. Montdini robot 12 prebird svym podéavacim
ramenem 13 najednou prvky 3 pro wupevnéni kolejnice 2, pficdemZ
se relativni poloha jednotlivych prvkd 3 pro upevnéni kolejnice
2 podminénd matrici 19 navzajem neméni, a usadi prvky 3 pro
upevnéni kolejnice 2 na pro né stanovené misto na praZci 1.
PFritom praicové Srouby 10 vstupuji svym volnym spodnim koncem
primo do hmoZdinky 6 z umélé hmoty, zabetonované do betonového

praZce 1.

V dals§i pracovnim <chodu se praZcové Srouby 10 bud
rucné nebo také montdzZnim robotem 12 otdléi. Aby praicové Srouby
10 nalezly zAavit vytvofeny v hmoZzdince 6, mohou se, predtim nel
se budou utahovat, nejprve kratce otodit proti sméru
Sroubovani. Takto upravené betonové praZce 1 se dopravuji dale

nebo skladuji.

MontdzZni postup se mlZe také provadét na pohybujicim
se pasovém dopravniku 11. Poddvaci rameno 13 montdZniho robotu
12 pak sleduje drdhu montdaZnich mist 14 a 15.



PATENTOVE NAROKYY

Zpldsob vybaveni téles pro ulo?eni kolejnic, zvl1asteé
betonovych pra?cd, prvky pro upevnéni kolejnic, jako Jjsou
praicové 3rouby (10) a desky (8) Ghelniku, pficemZ se tyto
prvky (3) pro upevnédni kolejnic (2) montuji na prazec (1)
na misto vytvofené pro pozdéjsi wupevnéni kolejnice (2) a
pfedb&iné se fixuji zadroubovanim praZcovych Sroubd (10)
do hmoidinky (6), vyznadujici se tim, Ze se prvky (3) pro
upevnéni kolenic (2) navzajem umisti v montaini poloze, v
této poloze se odebiraji motdZnim robotem (12) a usadi se

na prazci (1).

Zpdsob podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze prvky (3) pro
upevnéni kolejnice (2) se umisti na matrici (19) a dopravi

se k montazZnimu robotu (12).

Zpdsob podle nédroku 2, vyznadujici se tim, Ze se matrice
(19) dopravi k montdZnimu robotu (12) pomoci nekoneéného

dopravniho pasu (18).

Zpisob podle jednoho z narokd 1 aZ 3, vyznadujici se tim,
je se prajcové Srouby (10) otaéi pomoci montdZniho robotu
(12).

Matrice k provaddéni zpdsobu podle naroku 3 nebo 4,
vyznadujici se tim, Ze md zakladovou desku, kterd je na
povrchu opatfena profilovédnim (20, 21) pro uchyceni prvkl
(3) pro upevnéni kolejnice (2) a otvory pro prichod

prazcovych Sroubd (10).



Matrice podle naroku 5, vyznacdujici se tim,

Ze oboustranné

na vnéjsich oblastech matrice (19) rovnobéinych s kolejnici

(2) jsou vytvofena 2zvydeni (20) matrice (19)
pruinice (98), pricéemz Jjeji dosedaci plocha

praicového 3Sroubu (10) je horizontalni.

pro opreni
pro hlavu




Seznam pouZitvch vztahovych znadek
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11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21

betonovy praZec
kolejnice

prvek pro upevnéni kolejnice

prohloubeni
zvysdeni
hmozdinka
GloZnad deska

deska vodiciho ﬂhe]niku

pruZnice

prazcovy Sroub
pasovy dopravnik
montdini robot
podavaci rameno
prvni montaini misto
druhé montdazni misto
pracovni misto
nddoba

dopravni péas

matrice

zvySeni matrice
prohloubeni
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