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(54) Rémova pila s Fizenym vykyvem vedeni pilového réamu

Vynélez se tyka uspoiadani ramové
pily umoinujici automatické nastavovéni
velikosti vykyvu voditek pro vedeni pi-
lového rému v zavislosti na velikosti
plynulého posuvu vyrezt i prfedklonu pilo-
vého réamu rimové pily. Podatata vyndlezu
spodivd v tom, Ze kulisa (13) vykyvna na
hi'ideli (23) svym ramenem (14) spojenym
s tdhlem (15),které je druhym koncem uchy-
ceno na &epu (21) télesa (11) otodnych
spodnich voditek (9), je spfaZeni se su-
portem (24) pro vodorovny posuv tdlesa
("11) otod&nych spodnich voditek (9), spo-
jenym s dvouramennou pakou (16) otoénou

na &epu (22), pfipojenou ke spojovaci ty-
¢i (17), ktera svym druhym koncem je
spojena se Soupatkem (18) kulisy (13),
pfifemZz na konci $Soupatka (18) je prfipo-
jena pifidavna ojnice (12) excentricky
uloZeni na hlavnim hfideli (28) ramové
pily (1).

Vynélez najde uplatnéni v dfevar-
ském pramyslu,
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Vynalez se tyka usporadani ramové pily umoZnujici auto-
matické nastavovani velikosti vykyvu otoénych voditek pro
vedeni pilového rému v zavislosti na velikosti plynulého po-
suvu vyrezi i pfedklonu pilového rdmu ramové pily.

Nové jSi konstrukce ramovych pil s plynulym posuvem
vyrezl a automaticky nastavovanym piedklonem pilového ramu
jsou vybaveny i dal$im konstantnim kyvavym pohybem otodnych
voditek pilového ramu, ktery md v dvratich zdvihu pilového
rémulodstranit nezadouci vady rezu, kdy v dolni dvrati vznika
tvorba tfisni na fezivu a nezadoucim fezem pilového ramu smé-
rem nahoru otupeni pilovych zubl a pii polatku rezu vlivem
velkého zabéru i zabihéni pilovych listi. Tato znama FeSeni
vSak svym usporadanim vykyvu pilového'rému vyhovuji jen ve
velmi omezeném rozsahu velikosti plynulého posuvu vyiezl, coZ
pii indikaci ramové pily lze teoreticky i prakticky zjistit.
Nakladnost a nepfesnost téchto zafizeni je déna sloZitosti
soustavy pdkovych mechanismii, excentr a tahel s velkym poctem
kloubti, ¢imZz tato zafizenivnesplﬁuji poZzadavky provozu, ktery
poZzaduje velky rozsah posuvi na zdvih a poZadovanou stabilitu

rezného ustroji. Neumoznuji dale spravnou tvorbu trisek, nebot



-1, -

233 632
podminkou spréavného rezu je, kdyZz pilové listy pilového ramu
na polatku fezu pozvolna zabihaji do podavaného vyiezu a
zvétSovani tiisky nastdva se zvySovanim fezné rychlosti a2
do maxima. Naslednym sniZovanim fezné rychlosti se velikost
tirisek opét zmenSuje a v dobé ukonleni rezu a déle‘bfi'pohybu
pilového ramu nahoru je pieruden styk pilovych listd s reza-
nym materidlem.

VySe uvedené nevyhody jsou odstranény rizenym vykyvem
vedeni pilového rému, nastavenim vykyvu voditek v priabéhu
otacky setrvainiku v zdvislosti na velikosti posuvu vyrezu
i prfedklonu pilového rdmu, jehoZ podstata spodivad v tom, Ze
kulisa vykyvna na hrideli, svym ramenem spojenym s tdhlem,
které je druhym koncem uchyceno na depu télesa otoénych spod-
nich voditek, je spraiena se suportem pro vodorovhy posuv té-
lesa otoénych spodnich voditek, spojenym s dvouramennou pékou
otoénou na &epu, pripojenou ke spojovaci tydi, ktera svym dru-
hym koncem je spojena se Soupatkem kulisy, priéemZ na konci
Soupatka je pripojena pridavna ojnice excentricky uloZend na
hlavnim hrideli rdmové pily. Svislé tahlo ovladajici vykyv
horniho télesa otoénych hornich voditek je kloubo& uloZeno na
rameni kulisy. |

Rizeny vykyv vedeni pilového listu podle vynalezu splnuje
pozadované podminky spravného fezu tak, Ze na podatku i na
konci zdvihu pilového ramu pohybuje se zub pilového listu
v celém rozsahu velikosti posuvl vyfezu ve strmé krivce indi-
kaéniho diagramu a naopakvpii'stoupajici fezné rychlosti pfe-
chdzi do pozvolné kiivky indikadniho diagramu tak, Ze tato je

nejvyhodné j8i pri maximéalni fezné rychlosti, kdy i tvorba
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’.tfisky Je nejvétsi. Timto feSenim se dosahuje pozvolny narust
tfisky, pily nejsou pfetézZovany razy, takze nedochézi k je-
jich zabihani a nedochdzi rovnéZ k tvorbé trisni a rezu smérem
nahoru a tim k otupeni zubi.

Uvedené vyhody maji vliv na kvalitni fez a z ného vyply-
vajici kvealitni rezivo.

Na priloZeném vykres® je schematicky zn&zornéno pfikla&-
né provedeni rémové pily s Ffizenym vykyvem vedeni pilového
rému podle vynélezu.

Na hlavnim hrfideli 28 pohonu ramové pily 1 je excentric-
ky ulozZena pridavna ojnice 12, kterd je druhym koncem pripoje-
na k Soupatku 18. Na setrvadéniku 2 je uloZena ojnice g,lkteré
je druhym koncem pfipojeha k hornimu pfiénikubgg pilového ra-
mu 7. Ve stojanech ramové pily 1 jsou uloZeny horni podavaci
valce 4 a spodni podavaci védlce 5 pro posuv vyfezu 6. Horni
pfiénik 26 pilového rdmu 7 je uloZen v hornich voditkach 8
otoénjch v hornim télese 20 a spodni priénik 27 pilového rému 7
je uloZen ve spodnich voditkach § otodnych v télese 11. Mecha-
nismus na vodorovné prestavovani posuvu télesa otoénych spod-
nich voditek 9 je tvofen servopohonem 10 a suportem 24. Servo-
pohon 10 posouva suport 24 ve vedeni 18, na némZ je uloZeno
téleso 11 a je sprazen s ovladanim velikosti posuvu hornich
podavacich valch 4 a spodnich podavacich védlcl 5. Suport 24
je .spojen s dvouramennou pakou 16 otocfnou na &epu 22. Dvouramen-
na paka 16 je spojena se spojovaci ty¢i 17, ktera svym druhym
koncem je spojena se Soupatkem 18 kulisy 13 vykyvné na hiide-
1i 23. Rameno 14 kulisy 13 je spojeno s téhlem 15, které je

druhym koncem uchyceno na ¢epu 21 otolnych spodnich voditek 9.
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pilového ramu 7 béhem otacky setrvainiku 2 v zavislosti na
velikosti posuvu vytezu 6 i pfedklonu pilového réamu 7 pohdané-
né pridavnou ojnici 12 pracuje takto :

Vykyv kulisy 13 je prenaSen ramenem 14, téhlem 15 na &ep
2l t&lesa 11 otoénych spodnich voditek 9, pridemZ velikost vy-
kyvu b je automaticky stavéna v zavislosti na nastavovaném
predklonu pilovéhao ramu 7, ktery je dén vodorovnym posuvem té-
lesa 11 otoénych spodnich voditek 8 a vzdalenost a vodorovného
posuvu od osy 29 ramové pily 1 je dana servopohonem 10, ktery
je spfaZen s ovladénim velikosti posuvu vyrezu 6 a je pfehé-
Sen suportem 24, ktery ovlada dvouramennou paku 16 a ta spojo-
vaci tyéi 17 nastavi polohu Soupatka 18. Svislé tahlo 25 ovla-
dajici vykyv horniho télesa 20 hornich voditek 8 je kloubové
uloZeno na rameni 14 kulisy 13. Vykyvny pohon popsaného mecha-
nismu je hiideli 23 prenadSen na druhou stranu ramovky pro vy-

kyv zadnich voditek.

Zarizeni podle vynédlezu najde uplatnéni v dfevarském

primyslu.
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- Ramova pila s rizenym vykyvem vedeni pilového ramu urée-

nym nastavenim vykyvu otoénych voditek v pribé&hu otadky
setrvaéniku v zavislosti na velikosti posuvu vyfezu‘i pred-
klonu pilového rémulvyznaéené tim, Ze k%}isa (13) vykyvna

na hiideli (23) svym ramenem (14) spojenym s tahlem (15),
které je druhym koncem uchyceno na ¢epu (21) télesa (11) |
otocnych spodnich voditek (9) je sprazena se suportem (24)
pro vodorovny posuv télesa (11) otoénych spodnich voditek (9)
spojenym s dvouramennou pdkou (16) otoénou na céepu (22), pfi=-
pojenou ke spojovaci tyéi (17), ktera svym druhym koncem je
spojena se Soupatkem (18) kulisy (13), pridem# na konci
Soupatka je pripojena pridavna ojnice (12) excentricky ulo-

Zené na hlavnim hiideli (28) ramové pily (1).
Ramovéa pila podle bodu 1, vyznadend tim, Ze svislé tahlo

(25) ovladajici vykyv horniho télesa (20) otoénych hornich

voditek (8) je kloubové uloZeno na rameni (14) kulisy (13).

1 vykres
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