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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Verfahren und eine
Vorrichtung zum Ausrichten von Augen von Geschirr-
elementen fir Webmaschinen.

[0002] Solche Vorrichtungen und Verfahren sind
hauptséachlich fur die Zentrierung der Augen von Litzen
bekannt, die in Webmaschinen verwendet werden. Die
Zentrierung des Auges ist dann von Bedeutung, wenn
ein Faden durch das Auge eingezogen werden soll,
denn dies geschieht beispielsweise durch Einziehvor-
richtungen, die mit grosser Geschwindigkeit eine Ein-
ziehnadel mit einem Kettfaden durch das Auge hindurch
schiessen. Kommt es zwischen dem Auge und der Ein-
ziehnadel zu einer Beriihrung, so kann die Litze bescha-
digt, oder der Einziehvorgang empfindlich gestort wer-
den. Der Einziehvorgang findet aber normalerweise
ausserhalb der Webmaschine statt.

[0003] EsistausEP 0500848 bekannt, solche Augen
einerseits nur seitlich von aussen auszurichten und an-
dererseits die Langsstellung oder die H6he des Auges
ber Osen einzustellen, die an den Enden solcher Ge-
schirrelemente vorgesehen sind. Diese Osen dienen
dazu, die Geschirrelemente wie Litzen zu tragen oder
aufzuhangen. Das bedeutet auch, dass in der Webma-
schine die Geschirrelemente in ihrer Langsrichtung
tiber solche Osen bewegt oder angetrieben werden. So
wirken in der Webmaschine Kréfte auf die Osen, die die-
se deformieren und abnitzen kénnen, und zwar um so
starker, desto haufiger das Geschirrelement bewegt
wird.

[0004] Da nun aber die Stellung des Auges nur indi-
rekt Uber die Stellung der seitlichen Begrenzung oder
der Innenkante der Ose festgelegt wird, andert sich die
Stellung des Auges in Langsrichtung mit dem Grad der
Abniitzung der Ose trotzdem.

[0005] Eine Nachstellung ist dabei mit bekannten Mit-
teln nicht mdoglich.

[0006] Die Erfindung, wie sie in den Patentanspri-
chen gekennzeichnet ist, 16st demnach die Aufgabe ein
Verfahren und eine Vorrichtung zu schaffen, die es er-
lauben, die Stellung eines Auges in einem Geschirrele-
ment genauer zu erfassen und bei Bedarf zu korrigieren.
[0007] Dies wird gemadss den Merkmalen des An-
spruchs 1 erflllt. Es wird erreicht, dass die Stellung des
Auges an sich erfasst wird und dass als Folge der er-
fassten Stellung des Auges eine Korrektur der Stellung
des Geschirrelementes erfolgt, indem das Geschirrele-
ment in seiner Langsrichtung verschoben wird. Dabei
wird die Stellung des Auges quer zu seiner Langsrich-
tung durch eine Fihrung fir das Geschirrelement von
aussen vorgegeben. Die Stellung des Auges in Langs-
richtung des Geschirrelementes gesehen, kann optisch
oder mechanisch erfasst oder abgetastet werden. Die
Korrektur wird durch diskrete Signale ausgel6st. Bei der
erfindungsgeméassen Vorrichtung ist ein zuschaltbarer
Sensor vorgesehen, der durch die Ebene des Auges
hindurchtritt. Der Sensor kann als Dorn ausgebildet
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sein, der auf einem Schlitten quer zum Auge bewegbar
angeordnet ist, oder als Lichtschranke, die quer zum
Auge angeordnet und zuschaltbar ausgebildet ist. Dem
Sensor ist ferner eine zuschaltbare mechanische Fih-
rung fur das Geschirrelement und eine Vorrichtung zum
Verschieben des Geschirrelementes in seiner Langs-
richtung zugeordnet.

[0008] Die durch die Erfindung erreichten Vorteile
sind darin zu sehen, dass allgemein Litzen oder Ge-
schirrelemente, die in schlechtem Zustand sind, so er-
kannt werden kdnnen. Dies auch dann, wenn keine gro-
be Beschadigung, sondern lediglich ein durch Abnt-
zung erweiterter Querschnitt einer Ose vorliegt. Damit
kdénnen solche Geschirrelemente friihzeitig und ausser-
halb der Webmaschine ausgesondert werden, was Be-
triebsunterbriiche vermeidet. Da nun die Einziehvor-
richtung keine Berlihrung mit den Augen der Geschirr-
elemente mehr hat, wird auch diese geschont.

[0009] Im folgenden wird die Erfindung anhand von
erlauternden, den Umfang des Schutzbereiches jedoch
keineswegs einschrankenden Beispielen und mit Bezug
auf die beiliegenden Figuren naher erlautert. Es zeigen:
Fig. 1 eine Ansicht einer erfindungsgemassen
Vorrichtung, gemass einer ersten Ausfih-
rungsform, mit mechanischer Erfassung
der Stellung des Auges;

Fig. 2 einen Teil einer erfindungsgemassen Vor-
richtung, entsprechend Fig. 1;

Fig. 3 eine Ansicht einer erfindungsgemassen
Vorrichtung, gemass einer zweiten Ausfih-
rungsform, mit optischer Erfassung der
Stellung des Auges;

Fig. 4 einen Teil einer erfindungsgemassen Vor-
richtung, entsprechend Fig. 3;

Fig. 5a,b  zwei rdumliche Ansichten eines Integral-
teils, gemass einer bevorzugten Variante
der zweiten Ausfiihrungs form.

[0010] Fig. 1 zeigt - in einer Ansicht einer erfindungs-
gemassen Vorrichtung, gemass einer ersten Ausfiih-
rungsform, mit mechanischer Erfassung der Stellung
des Auges - als Geschirrelement hier eine Litze 1 teil-
weise geschnitten und von der Seite gesehen, mit Osen
2, 3 und einem Auge 4. Die Litze befindet sich in Ein-
zugsposition in einer Einziehvorrichtung wie sie bei-
spielsweise aus der EP 0 500 848 bekannt ist. Zwei
Klemmvorrichtungen 5, 6 und zwei Spannvorrichtungen
7, 8 zum Verschieben des Geschirrelementes in seiner
Langsrichtung sind langs der Litze 1 angeordnet, wobei
die Klemmvorrichtungen 5, 6 die Litze 1 klemmen oder
befestigen, nachdem sie durch die Spannvorrichtungen
7, 8, die in die Osen 2, 3 eingreifen, positioniert ist. Alle
oben aufgefiihrten Elemente sind an sich bekannt. Ne-
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ben der Litze 1 ist ferner eine Zentriervorrichtung 10 mit
einem Sensor 11 angeordnet, der auf einem Schlitten
12 befestigt ist, der auf einer schiefen Ebene 13 durch
einen Antrieb 14 bewegbar gelagert ist. Der Sensor ist
hier als Dorn ausgebildet und auf einer Wippe 15 befe-
stigt, die um eine Achse 16 drehbar gelagert ist. Die
Wippe 15 weist eine Kontaktstelle 17 flir einen Schalter
18 auf, der ortsfest gelagert ist.

[0011] Die Klemmvorrichtungen 5, 6 und die Spann-
vorrichtung 8 weisen je einen Antrieb 19, 20, 21 auf, die
Uber Leitungen 22, 23, 24 mit einer Steuereinheit 25 ver-
bunden sind. Auch der Antrieb 14 ist tUber eine Leitung
26 mit der Steuereinheit 25 verbunden.

[0012] Fig. 2 zeigt eine Aufsicht der Wippe 15 als Teil
einer erfindungsgemassen Vorrichtung, entsprechend
Fig. 1, mit der Kontaktstelle 17, dem Sensor 11, der hier
als Dorn abgebildet ist, und einer hier besser sichtbaren
seitlichen Flihrung 27, 28 fiur die Litze. Aus den hier ge-
zeigten Gréssenverhaltnissen geht hervor, dass die Lit-
zen in diesem Fall im Bereiche des Auges sehr schmal
ausgebildet sein sollen.

[0013] Fig. 3 zeigt eine Ansicht einer erfindungsge-
massen Vorrichtung, gemass einer zweiten Ausfiih-
rungsform, mit optischer Erfassung der Stellung des Au-
ges. Neben der Litze 1 mit Osen 2, 3 und dem Auge 4
erkennt man ebenfalls die bekannten Spannvorrichtun-
gen 7, 8. Als Sensor sind hier zwei Lichtschranken 30,
31 vorgesehen, die hier im wesentlichen durch die aus-
gesendeten Strahlen dargestellt sind, die in an sich be-
kannter Weise von je einer Quelle 37 ausgehen und von
einem Empfénger 38 aufgenommen werden. Zusétzlich
ist eine zuschaltbare mechanische seitliche gabelartige
Fihrung 32 vorgesehen, da der Sensor keine Krafte auf
die Litze 1 ausubt.

[0014] Fig. 4 zeigt einen Teil einer erfindungsgemas-
sen Vorrichtung, entsprechend Fig. 3, mit der Fihrung
32 mit der Litze 1 und den Strahlen der Lichtschranken
30, 31 in einer Sicht, die verglichen mit der Ansicht in
Fig. 3 um 90° gedreht ist. Man erkennt hier, dass die
Fihrung 32 fir wesentlich breitere Augen oder Litzen
bestimmt ist. Es ist klar, dass die gezeigte Fihrung 32
auchin der Ausflihrung gemass Fig. 1 mit mechanischer
Abtastung des Auges vorgesehen werden kann, und
umgekehrt.

[0015] Fig. 5a,b zeigen zwei raumliche Ansichten ei-
nes Integralteils 60, gemass einer bevorzugten Variante
einer zweiten Ausfihrungsform. Wahrend die Sensoren
in den Figuren 3 und 4 als Lichtschranken ausgebildet
sind, wurden hier Lichtleiter 40, 41 gewabhlt (nicht dar-
gestellt). Wie die Sensoren 30, 31 in der in den Figuren
3 und 4 dargestellten, ersten Variante sind hier die Sen-
soren 40, 41 in zwei zueinander parallelen Ebenen an-
geordnet, wie aus der Darstellung der Bohrungen 42
und 43, welche diese Lichtleiter 40, 41 aufnehmen, er-
kennbar ist. Diese zwei Lichtleiter stehen mit einer ge-
meinsamen oder zwei individuellen Lichtquellen 50
(nicht gezeigt), in Verbindung und leiten das von dieser
Lichtquelle bzw. das von diesen Lichtquellen ausge-
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sandte Licht weiter. Die Lichtquelle 50 kann Laserdio-
den, Gluhlampen und andere Licht erzeugende elektri-
sche Bauteile umfassen und braucht nicht unbedingt in
der gleichen Ebene wie die Lichtleiter angeordnet zu
sein. Wahrend die Lichtschranken 30, 31 vorzugsweise
in zwei parallel zu einander verlaufenden, schiefen Ebe-
nen angeordnet sind (Fig. 3), erstrecken sich die Licht-
leiter 40, 41 - zumindest in dem die Richtung des aus-
gesendeten Lichtstrahls bzw. Lichtbiindels definieren-
den Bereich - in zwei parallel zu einander verlaufenden,
horizontalen Ebenen.

[0016] Die Wirkungsweise der Erfindung ist dabei wie
folgt:

Die Litzen 1 oder Geschirrelemente werden auf Vorrich-
tungen zugefihrt, wie sie beispielsweise aus der EP 0
500 848 bekannt sind. Solche Vorrichtungen sind bei-
spielsweise Teil einer Einziehvorrichtung und haben
Haltemittel 34, die umlaufend angeordnet sind und das
Geschirrelement in an sich bekannter Weise in eine Ein-
zugsposition bringen. Diese Einzugsposition ist auch in
den Fig. 1 und 3 fir die Litze 1 dargestellt. Ist die Ein-
zugsposition erreicht, so wird die Litze 1 durch Anheben
des Haltemittels 34 durch die Spannvorrichtung 8 gegen
die Federkraft der Spannvorrichtung 7 gespannt und
durch die Klemmvorrichtungen 5, 6 festgeklemmt, was
durch die Steuereinheit 25 veranlasst wird, der das Ein-
treffen der Litze 1 durch geeignete Sensoren gemeldet
wurde. Uber die Leitung 26 wird der Antrieb 14 in Be-
wegung gesetzt, so dass der Schlitten 12 mit der Wippe
15, den Fuhrungen 27, 28 und dem Dorn oder Sensor
11 das Auge 4 von aussen und von innen ausrichtet.
Dabei tritt der Sensor durch die Ebene des Auges (hier
senkrecht zur Zeichnungsebene) hindurch und der Dorn
11 befindet sich schliesslich oberhalb der unteren Kante
des Auges 4. Uber die Leitung 24 wird von der Steuer-
einheit 25 ein Signal ausgegeben, das den Antrieb 21
so ansteuert, dass das Haltemittel 34 weiter nach oben,
in Langsrichtung der Litze 1 verschoben wird. Dabei
stdsst die untere Kante des Auges 4 an dem Dorn 11 an
und bewegt diesen nach oben, was wegen seiner, bzw.
der Lagerung der Wippe 15 um die Drehachse 16 mog-
lich ist. Dadurch entfernt sich die Kontaktstelle 17 vom
Schalter 18, so dass dieser Uber eine Leitung 35 dies
der Steuereinheit 25 meldet. Die Bewegung der Litze 1
nach oben wird aber durch die abgekippte Wippe 15 be-
grenzt. Schlagt der Dorn 11 auf der unteren Kante des
Auges 4 nicht auf, so gibt es auch kein entsprechendes
Signal, was bedeutet, dass die Litze 1 zu stark ausge-
schlagen, also beschadigt ist. Wird das oben beschrie-
bene Signal aber durch den Schalter 17 abgegeben, so
kénnen die Klemmvorrichtungen 5, 6 die vorausgehend
gelockert wurden, wieder festgezogen werden und der
Schlitten 12 durch den Antrieb 14 zuriickgefahren wer-
den. Dann ist das Auge genau ausgerichtet und der Ein-
ziehvorgang kann durchgefiihrt werden. Soweit die
Zentrierung des Auges 4 wie es mit der Vorrichtung ge-
mass Fig. 1 durchgefiihrt wird.

[0017] Die Zentrierung mit der Vorrichtung gemass
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Fig. 3 weist mehrere Schritte auf, die genau gleich wie
vorgehend beschrieben ablaufen. Der Unterschied be-
steht darin, dass mit dem Ausfahren der Fiihrung 32 di-
rekt kein mechanischer Sensor in das Auge 4 eingefah-
ren wird. Als Sensoren werden die Lichtschranken 30,
31 zugeschaltet, die bei ausgefahrener, und die Litze 1
aussen zentrierender, Fihrung 32 quer durch das Auge
4 hindurch leuchten. Die beiden Lichtschranken 30, 31
prufen die Position des Auges 4 in der Héhe oder Langs-
richtung der Litze 1. Wenn beide Strahlen der beiden
Lichtschranken 30, 31 vorhanden, d.h. nicht unterbro-
chen sind, so ist die Position der Litze gut und der Ein-
ziehvorgang kann beginnen. Ist nur der obere Strahl der
oberen Lichtschranke 31 vorhanden, so ist die Position
der Litze 1 falsch und muss neu eingestellt werden, in-
dem die Litze durch die Spannvorrichtung 8 abgesenkt
wird. Ist nur der untere Strahl der Lichtschranke 30 vor-
handen, so ist die Ose 2 der Litze 1 nach oben erweitert
und das Auge 4 muss mit der Litze 1 nach oben gezogen
werden, was wiederum durch die Spannvorrichtung 8
geschieht. Sind wieder beide Signale oder Strahlen bei-
der Lichtschranken 30, 31 vorhanden, so ist die Lage
des Auges gut und ein Faden kann eingezogen werden.
Dabei kann die Fihrung 32 ausgefahren bleiben. Nach
dem Einziehen eines Fadens durch das Auge 4 wird sie
zurtickgefahren. Die auch hier vorhandene Steuerein-
heit 25 erhalt dazu Signale vom Empféanger 38 die an-
geben welcher Lichtstrahl vorhanden ist.

[0018] Fir beide Ausfiihrungen gilt, dass die Steuer-
einheit 25 durch diskrete Signale angesteuert wird, die
eben darin bestehen, dass ein Signal vorhanden ist oder
nicht, wie dies flir den Schalter 17 oder Lichtschranken
30, 31 gilt.

[0019] Das Integralteil 60 vereint die Zentrierung des
Einziehhakens und die Erfassung der Stellung des Fa-
denauges in einem Teil, vorzugsweise in einem einstik-
kig herstellbaren Bauteil. Dies hat u.a. die folgenden
Vorteile:

¢ Die konstruktiven Toleranzketten der Ausfiihrung
gemass der ersten Variante werden eliminiert, da-
durch fragen die Lichtleiter die optimale Position
des Einziehhakens ab.

* Weildas Integralteil 60 die Basis der Fadenaugzen-
trierung bildet, kann die definierte Lage der Lichtlei-
ter 40, 41 mit dem Einzugskanal 46 z.B. durch eine
einfache Verstiftung 47, 48 (vgl. 36 in Fig. 3) ge-
wahrleistet werden.

¢ Das Verwenden von Lichtleiter-Sendern, welche ei-
nen Lichtkegel von ca. 30° ausstrahlen und von
Lichtleiter-Empfangern, welche nur gerade die Si-
gnale empfangen, welche dem eigenen Lichtleiter-
durchmesser entsprechen, bewirkt, dass der Ver-
satz der Seite mit dem Lichtleiter-Sender gegen-
Uber der Seite mit dem Lichtleiter-Empfanger irre-
levant wird, weil die Abfrage bzw. die Erfassung des
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Fadenauges nur noch von der Blattseite bzw. Licht-
leiter-Empféangerseite genau sein muss.

* Die Einstellungen der Lichschranken gemass der
ersten Variante, welche umfassende Kenntnisse
der Mechanik erfordern, fallen weg.

* Die Lichtleiter sind ohne Einstellungs- bzw. Justie-
rungsarbeiten einbau- bzw. austauschbar.

Patentanspriiche

1. Verfahren zum Ausrichten von Augen (4) von Ge-
schirrelementen (1) fir Webmaschinen, dadurch
gekennzeichnet, dass die Stellung eines Auges
(4) erfasst wird und dass als Folge der erfassten
Stellung eine Korrektur der Stellung erfolgt, indem
das Geschirrelement (1) in seiner Langsrichtung
verschoben wird.

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Stellung des Auges (4) quer zu
seiner Langsrichtung durch eine Fihrung (27, 28,
32) vorgegeben wird.

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Stellung des Auges op-
tisch erfasst wird.

4. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Stellung des Auges me-
chanisch erfasst wird.

5. \Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 4, da-
durch gekennzeichnet, dass die Korrektur durch
diskrete Signale ausgeldst wird.

6. Vorrichtung zum Ausrichten von Augen (4) von Ge-
schirrelementen (1) fur Webmaschinen, gekenn-
zeichnet durch einen Sensor (11; 30, 31; 40, 41)
zur Erfassung einer ersten Stellung des Auges und
Mitteln zur Korrektur der Stellung des Auges als
Folge der erfassten ersten Stellung mittels einer Ve-
schiebung des Geschirrelements in seiner Langs-
richtung.

7. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, dass ein zuschaltbarer Sensor (11, 30,
31) vorgesehen ist, der durch die Ebene des Auges
hindurchtritt.

8. Vorrichtung nach Anspruch 6 oder 7, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Sensor eine Lichtquelle
(30, 31; 40, 41; 50) umfasst.

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Sensor zwei Lichtschranken
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(30, 31) oder Lichtleiter (40, 41) umfasst, welche
quer zum Auge angeordnet und zuschaltbar ausge-
bildet sind.

Vorrichtung nach Anspruch 8 oder 9, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Lichtleiter (30, 31; 40, 41)
in zwei zueinander parallelen, schiefen oder hori-
zontalen Ebenen angeordnet sind.

Vorrichtung nach Anspruch 10, gekennzeichnet
durch ein Integralteil (60), welches die Zentrierung
des Einziehhakens und die Erfassung der Stellung
des Fadenauges vereint.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 6 bis 11, da-
durch gekennzeichnet, dass dem Sensor (30, 31;
40, 41) eine zuschaltbare mechanische Fiihrung
(32) zugeordnet ist.

Vorrichtung nach Anspruch 6 oder 7, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Sensor als Dorn (11) aus-
gebildet ist, der auf einem Schlitten (12) quer zum
Auge bewegbar angeordnet ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 6 bis 13, da-
durch gekennzeichnet, dass dem Sensor eine
Vorrichtung (7, 8) zum Verschieben des Geschirr-
elementes (1) in seiner Langsrichtung zugeordnet
ist.

Kettfadeneinziehmaschine mit einer Vorrichtung
nach einem der Anspriiche 6 bis 14.

Claims

Method for aligning eyelets (4) of harness elements
(1) for weaving machines, characterized in that
the position of an eyelet (4) is detected, and in that
the position is corrected as a result of the detected
position, by the harness element (1) being dis-
placed in its longitudinal direction.

Method according to Claim 1, characterized in that
the position of the eyelet (4) transverse to its longi-
tudinal direction is predefined by a guide (27, 28,
32).

Method according to Claim 1 or 2, characterized
in that the position of the eyelet is detected optical-

ly.

Method according to Claim 1 or 2, characterized
in that the position of the eyelet is detected me-
chanically.

Method according to one of Claims 1 to 4, charac-
terized in that the correction is triggered by dis-
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10.

1.

12.

13.

14.

15.

crete signals.

Device for aligning eyelets (4) of harness elements
(1) for weaving machines, characterized by a sen-
sor (11; 30, 31; 40, 41) for detecting a first position
of the eyelet and means for correcting the position
of the eyelet as a result of the detected first position
by means of a displacement of the harness element
in its longitudinal direction.

Device according to Claim 6, characterized in that
a sensor (11, 30, 31) is provided which can be con-
nected in and passes through the plane of the eye-
let.

Device according to Claim 6 or 7, characterized in
that the sensor comprises a light source (30, 31;
40, 41; 50).

Device according to Claim 8, characterized in that
the sensor comprises two light barriers (30, 31) or
optical fibres (40, 41), which are arranged trans-
versely with respect to the eyelet and are designed
so that they can be connected in.

Device according to Claim 8 or 9, characterized in
that the optical fibres (30, 31; 40, 41) are arranged
in two mutually parallel, inclined or horizontal
planes.

Device according to Claim 10, characterized by an
integral part (60) which combines the centring of the
drawing-in hook and the detection of the position of
the thread eyelet.

Device according to one of Claims 6 to 11, charac-
terized in that the sensor (30, 31; 40, 41) is as-
signed to a mechanical guide (32) that can be con-
nected in.

Device according to Claim 6 or 7, characterized in
that the sensoris designed as a mandrel (11), which
is arranged on a carriage (12) so that it can move
transversely with respect to the eyelet.

Device according to one of Claims 6 to 13, charac-
terized in that the sensor is assigned to a device
(7, 8) for displacing the harness element (1) in its
longitudinal direction.

Warp thread drawing-in machine having a device
according to one of Claims 6 to 14.

Revendications

1.

Procédé pour la mise en alignement d'oeillets (4)
d'éléments de harnais (1) pour des métiers a tisser,
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caractérisé en ce qu'on enregistre la position d'un
oeillet (4) et en ce que, suite a la position enregis-
trée, on procede a une correction de la position, en
déplagantI'élément de harnais (1) dans sa direction
longitudinale.

Procédé selon la revendication 1, caractérisé en
ce qu'on prédéfinit la position de l'oeillet (4) trans-
versalement par rapport a sa direction longitudina-
le, a I'aide d'un guidage (27, 28, 32),

Procédé selon la revendication 1 ou 2, caractérisé
en ce qu'on enregistre la position de l'oeillet par
voie optique.

Procédé selon la revendication 1 ou 2, caractérisé
en ce qu'on enregistre la position de l'oeillet par
voie mécanique.

Procédé selon I'une quelconque des revendications
1 a 4, caractérisé en ce qu'on déclenche la cor-
rection a l'aide de signaux discrets.

Dispositif pour la mise en alignement d'oeillets (4)
d'éléments de harnais (1) pour des métiers a tisser,
caractérisé par un capteur (11 ; 30, 31 ; 40, 41)
pour enregistrer une premiére position de l'oeillet et
par des moyens pour la correction de la position de
I'oeillet, suite a I'enregistrement de la premiere po-
sition, a l'aide d'un déplacement de I'élément de
harnais dans sa direction longitudinale.

Dispositif selon la revendication 6, caractérisé en
ce qu'on prévoit un capteur (11, 30, 31) apte a étre
monté en circuit, qui traverse le plan dans lequel est
situé l'oeillet.

Dispositif selon la revendication 6 ou 7, caractérisé
en ce que le capteur comprend une source lumi-
neuse (30, 31 ; 40, 41 ; 50).

Dispositif selon la revendication 8, caractérisé en
ce que le capteur comprend deux barrages photoé-
lectriques (30, 31) ou deux cables a fibres optiques
(40, 41), qui sont disposés en position transversale
par rapport a I'oeillet et qui sont réalisés d'une ma-
niére permettant de les monter en circuit.

Dispositif selon la revendication 8 ou 9, caractérisé
en ce que les cables a fibres optiques (30, 31 ; 40,
41) sont disposés dans deux plans réciproquement
paralléles, inclinés ou horizontaux.

Dispositif selon la revendication 10, caractérisé
par un élément intégral (60) qui combine le centra-
ge du crochet de rentrage et I'enregistrement de la
position de l'oeillet destiné au fil.
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Dispositif selon I'une quelconque des revendica-
tions 6 a 11, caractérisé en ce qu'un guidage mé-
canique (32) apte a étre monté en circuit est attribué
au capteur (30, 41 ; 40, 41).

Dispositif selon la revendication 6 ou 7, caractérisé
en ce que le capteur est réalisé sous la forme d'un
mandrin (11) qui est disposé de maniére a pouvoir
se déplacer sur un chariot (12) en position transver-
sale par rapport a l'oeillet.

Dispositif selon I'une quelconque des revendica-
tions 6 a 13, caractérisé en ce qu'un dispositif (7,
8) pour déplacer I'élément de harnais (1) dans sa
direction longitudinale est attribué au capteur.

Machine de rentrage de fil de chaine comprenant
un dispositif selon I'une quelconque des revendica-
tions 6 a 14.
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