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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do rehabilitacji dtoni, przeznaczone zwiaszcza dla oséb
dotknietych porazeniem potowicznym jednostronnym.

Z opisu patentowego US9375382B2 znane jest urzadzenie mechatroniczne do rehabilitacji dtoni
stosowane w terapiach rehabilitacji ruchomosci i funkcjonalnosci stawéw $rédreczno-paliczkowych,
miedzypaliczkowych blizszych, uszkodzonych lub zredukowanych po urazach, w okresie pooperacyj-
nym lub w przypadku niedowfadu lub paralizu dtoni w nastepstwie choréb o$rodkowego uktadu nerwo-
wego, urazoéw rdzenia kregowego, neuropatii obwodowych lub gdy ruchy stawéw rgk majg zostac po-
prawione w zwigzku z fizjoterapig. Urzadzenie zawiera podstawe, ktéra osadzana jest na przedramie-
niu. Gietkie prety urzgdzania sg mocowane na zewnetrznej stronie dtoni i umozliwiajg one wykonywanie
éwiczen biernych lub wspomaganych czynnych polegajgcych na selektywnym zginaniu i prostowaniu
wszystkich lub wybranych palcéw, a takze wykonywania zadanych dowolnych kombinacji ruchéw.

Z opisu patentowego US6827579B2 znane jest urzadzenie mechatroniczne do rehabilitacji dtoni
oraz sposéb prowadzenia rehabilitacji z wykorzystaniem tego urzgdzenia. Rekonwalescencija z zasto-
sowaniem tego urzgdzenia prowadzona jest z wykorzystaniem wirtualnej rzeczywistosci, zas samo
urzgdzenie zawiera system sterowania oraz system czterech matych sitownikéw zamontowanych na
podstawie i znajdujacych sie po wewnetrznej stronie dtoni, skoncentrowanych w szczegélnosci na rea-
lizacje ruchu — éwiczen palcow.

Ze stosowania znane jest rowniez urzgdzenie mechatroniczne, pod nazwg CR2-Haptic, do reha-
bilitacji ruchowej reki, w szczego6lnosci nadgarstka, powstate w oparciu 0 modut mechatroniczny bazy,
ktéra stanowi modut zawierajgcy naped elektryczny, enkoder oraz uktad sterowania. Urzgdzenie po-
siada na obudowie zamocowany element obrotowy, na ktérym mogg byé mocowane naktadki umozli-
wiajgce prowadzenie ¢wiczen ruchdéw reki wykonywanych na co dzien. Naktadki wraz z odpowiednim
ustawieniem i orientacjg modutu gtéwnego umozliwiajg prowadzenie treningu nadgarstka w kilku ptasz-
czyznach. Zréznicowane ksztatty naktadek oraz éwiczenia wySwietlane na ekranie komputera pozwalajg
na trening ruchéw wykorzystywanych w zyciu codziennym.

Ze stosowania znane jest rowniez rozwigzanie, znane pod nazwg Amadeo, ktére przeznaczone
jest do rekonwalescencji, w szczegdlnosci palcéw. To znane urzadzenie umozliwia wykonywanie éwi-
czen biernych, ¢wiczen czynnych oraz éwiczen czynnych z wykorzystaniem wirtualnej rzeczywistosci.
Zawiera ono rame, na ktorej opiera sie przedramie wraz z dionig oraz szyny z uchwytami, do ktérych
mocuje sie palce za pomocg plastrow. Kazdy palec wsparty jest na oddzielnym uchwycie i wykonuje
ruchy wzdtuz szyn, a kombinacja zadanych ruchéw moze byé dowolnie konfigurowania za pomocg jed-
nostki sterujgcej.

Znane urzadzenia nie pozwalajg jednak na samodzielne wykonywanie ¢wiczen przez pacjenta
z kontrolg osoby prowadzgcej prowadzong na odlegto$¢, co ogranicza dostep do rehabilitacji, zwtaszcza
w okresie pandemii.

Celem wynalazku jest utworzenie nowego urzadzenia do rehabilitacji dtoni, ktére umozliwi pro-
wadzenie samodzielnej rehabilitacji pacjenta z jednoczesng kontrolg przez rehabilitanta prowadzong na
odlegto$é, co moze mie¢ znaczenie, zwtaszcza w przypadku epidemii, minimalizujagc mozliwo$¢ prze-
noszenia wiruséw.

Urzadzenie do rehabilitacji dtoni zawierajgce dotykowy wys$wietlacz, podstawe, mikrokomputer
oraz modut rehabilitacyjny potgczony poprzez modut elektroniki z mikrokomputerem, wedtug wynalazku
charakteryzuje sie tym, ze do podstawy, poprzez pierwszy wysiegnik, zamocowany jest wyswietlacz,
ktéry potgczony jest z mikrokomputerem, a ponadto urzadzenie do rehabilitacji zawiera cztery moduty
rehabilitacyjne (5, 6, 7, 8), przy czym na powierzchni gérnej podstawy, po stronie przeciwnej do moco-
wania wysiegnika, sg trzy moduty rehabilitacyjne: pierwszy modut rehabilitacyjny dla palca wskazuja-
cego albo palca matego, drugi modut rehabilitacyjny dla palca $rodkowego i palca serdecznego oraz
trzeci modut rehabilitacyjny dla palca matego albo palca wskazujgcego, przy czym drugi modut rehabi-
litacyjny jest pomiedzy pierwszym modutem rehabilitacyjnym a trzecim modutem rehabilitacyjnym, zas
za drugim modutem rehabilitacyjnym i trzecim modutem rehabilitacyjnym, w poblizu mocowania pierw-
szego wysiegnika, jest pierwszy modut napedowy, a ponadto do dolnej czesci podstawy zamocowany
jest ruchomo drugi wysiegnik zakonczony prostopadto$cienng platformg na ktérej osadzony jest czwarty
modut rehabilitacyjny dla kciuka, przy czym pierwszy modut rehabilitacyjny zawiera drugi modut nape-
dowy, na ktérego watku, od strony drugiego modutu rehabilitacyjnego, osadzona jest walcowata, ptaska
pierwsza podkfadka, w ktdérej rozmieszczone promieniscie sg co najmniej trzy otwory do mocowania
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pierwszej podpory na palec, ktéra ma ksztalt potrynny z denkiem, za$ drugi modut rehabilitacyjny za-
wiera dwuczesciowy wspornik, w ktérego gérnej czesci sg otwory przelotowe na wat, zas na jednym
z koncow tego watu osadzona jest walcowata, ptaska druga podktadka z promieniécie rozmieszczonymi
€0 najmniej trzema otworami do mocowania drugiej podpory na palec, ktéra ma ksztatt pétrynny z den-
kiem, zas po przeciwnej stronie wspornika, do drugiego konca watu, zamocowana jest walcowata, pta-
ska trzecia podktadka z promieniécie rozmieszczonymi co najmniej trzema otworami do mocowania
trzeciej podpory na palec, ktéra ma ksztatt pétrynny z denkiem, a ponadto do watu zamocowane jest
ciegno, ktore potgczone jest z watkiem pierwszego modutu napedowego, a ponadto trzeci modut reha-
bilitacyjny zawiera trzeci modut napedowy, na ktérego watku, od strony drugiego modutu rehabilitacyj-
nego, osadzona jest walcowata, ptaska czwarta podktadka z promieniscie rozmieszczonymi na niej co
najmniej trzema otworami do mocowania czwartej podpory na palec, ktéra ma ksztatt pétrynny z den-
kiem, za$ czwarty modut rehabilitacyjny zawiera czwarty modut napedowy, ktérego watek jest prosto-
padty do platformy drugiego wysiegnika i na tym watku osadzona jest walcowata, ptaska piagta podkfadka
z promieniécie rozmieszczonymi co najmniej trzema otworami do mocowania pigtej podpory na palec,
ktéra ma ksztatt pétrynny z denkiem, a ponadto pierwszy modut rehabilitacyjny, trzeci modut rehabilita-
cyjny oraz pierwszy modut napedowy sg na drugich platformach zamocowanych do podstawy.

Korzystnie pierwszy modut rehabilitacyjny, drugi modut rehabilitacyjny i trzeci modut rehabilita-
cyjny na podstawie sg utozone w ksztatcie tuku, zas drugi wysiegnik jest dwuczesciowy, a po spodniej
stronie platformy drugiego wysiegnika jest kétko.

Dalsze korzysci uzyskiwane sg, jezeli podpory na palce w wewnetrznej czesci sg pokryte warstwg
elastycznego tworzywa sztucznego, korzystnie podpory na palce w wewnetrznej czesci sg pokryte war-
stwg silikonu.

Nowe urzadzenie do rehabilitacji dtoni, wedtug wynalazku, pozwala na prowadzenie rehabilitaciji,
zwtaszcza wszystkich palcéw jednoczes$nie. Prowadzona z jego wykorzystaniem rehabilitacja opiera sie
na realizacji éwiczeh wys$wietlanych na wy$wietlaczu oraz umozliwia obserwowanie przez osobe ¢wi-
cz3cq reakgcji jego ciata na kontrolowane ruchy. Urzgdzenie umozliwia prowadzenie éwiczen w odbiciu
lustrzanym, jezeli terapeuta zaleca wykonywanie synchronicznych ruchéw przez cztery palce albo wy-
konywanie takich samych ruchéw przez kazdy z palcéw osobno. Promien okregu stosowanych walco-
watych podktadek do diugosci palca jest dostosowywany poprzez odpowiednie osadzenie podpér pod
palce w otworach. Uzyskiwane przez pacjenta wyniki, w trakcie realizacji éwiczen sg przez system ra-
portowane i pozwalajg one na indywidualne dopracowywanie dalszych etapdéw prowadzonej rekonwa-
lescencji. Czwarty modut rehabilitacyjny, przeznaczony dla kciuka, dzieki osadzeniu na wysiegniku,
ktory korzystnie jest dwudzielny, moze byc¢ regulowany tak, aby uzyska¢ komfort osadzenia kciuka i bez-
pieczny zakres jego ruchéw. Wprowadzenie innego rozwigzania do ruchu kciukéw, w poréwnaniu do
ruchéw pozostatych czterech palcéw, spowodowane jest zarédwno tym jakg obecnie funkcje w zyciu
codziennym spetnia kciuk, jak réwniez checig uzyskania osadzenia dtoni jako chwytu sferycznego.
Umieszczenie w wewnetrznych czesciach podpér na palce warstwy elastycznego tworzywa sztucznego,
zwtaszcza gumy albo silikonu zapobiega wyslizgiwaniu sie palcéw podczas éwiczen. Urzadzenie umoz-
liwia samodzielne wykonywanie éwiczen przez pacjenta, ktére poprzez komputer sg zadawane na wy-
Swietlaczu, za$ dzieki raportowanym informacjom zwrotnym o poprawnos$ci wykonywania éwiczen, re-
habilitant moze prowadzi¢ kontrole na odlegto$¢ i dostosowywaé ¢wiczenia do postepdw rehabilitacji.

Przedmiot wynalazku, w przyktadach wykonania, zostat przedstawiony na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzadzenie do rehabilitacji dtoni w widoku z przodu i lewego boku, fig. 2 — to samo
urzadzenie do rehabilitacji dtoni w widoku z géry, fig. 3 — to samo urzadzenie do rehabilitacji dtoni w wi-
doku z dotu, natomiast fig. 4 — ptaskg podkfadke z otworami urzadzenie do rehabilitacji dtoni.

Urzadzenie do rehabilitacji dtoni, wedtug wynalazku, w pierwszym przyktadzie wykonania zawiera
podstawe 1, do ktérej, przy jej dluzszej krawedzi, zamocowany jest pierwszy wysiegnik 2, na ktérego
przeciwnym do mocowania kofAcu osadzony jest dotykowy wyswietlacz 3. W poblizu mocowania pierw-
szego wysiegnika 2, w tylnej czesci podstawy, jest mikrokomputer 4, ktéry potgczony jest z wySwietla-
czem 3. Urzadzenie zawiera rowniez modut rehabilitacyjny z modutem elektroniki. Modut rehabilitacyjny
poprzez modut elektroniki potgczony jest z mikrokomputerem 4, a ponadto modut elektroniki, poprzez
dwukierunkowg magistrale potgczony jest z komputerem. Modut rehabilitacyjny, zawiera ponadto cztery
moduty rehabilitacyjne 5, 6, 7, 8. Na gérnej powierzchni podstawy 1 osadzone sg trzy moduty rehabili-
tacyjne: pierwszy modut rehabilitacyjny 5 przeznaczony dla palca wskazujgcego, drugi modut rehabilita-
cyjny 6 przeznaczony dla palcéow $rodkowego i serdecznego oraz trzeci modut rehabilitacyjny 7 prze-
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znaczony dla palca matego. Drugi modut rehabilitacyjny 6 jest pomiedzy pierwszym modutem rehabili-
tacyjnym 5 a trzecim modutem rehabilitacyjnym 7. W poblizu mocowania pierwszego wysiegnika 2 do
podstawy 1, za drugim modutem rehabilitacyjnym 6 i trzecim modutem rehabilitacyjnym 7, jest pierwszy
modut napedowy 9, ktérego watek skierowany jest w strone Srodka podstawy 1. Do dolnej cze$ci pod-
stawy 1 zamocowany jest natomiast dwuczesciowy drugi wysiegnik 10 zakonczony prostopadtoscienng
platformg 11, na ktorej jest czwarty modut rehabilitacyjny 8 przeznaczony dla kciuka. Dtugo$¢ drugiego
wysiegnika 10 jest regulowana. Umieszczenie czwartego modutu rehabilitacyjnego 8 na ruchomym dru-
gim wysiegniku 10 umozliwia dostosowanie urzgdzenia do wykonywania ¢wiczen prawg albo lewg rekg
poprzez przesuwanie czwartego modutu rehabilitacyjnego 8 na prawg albo lewg strone urzadzenia.
Pierwszy modut rehabilitacyjny 5 jest osadzony pod kagtem ostrym w stosunku do krawedzi bocznej
i zawiera on drugi modut napedowy 12, na ktérego watku osadzona jest walcowata, ptaska pierwsza
podkfadka 13, w ktérej sg trzy otwory 14 rozmieszczone promieniscie, na ksztatt dtoni, ktére przezna-
czone sg do mocowania pierwszej podpory 15 na palec, ktéra ma ksztatt poétrynny z denkiem, i ktérej
wnetrze pokryte jest warstwg gumy. Drugi modut rehabilitacyjny 6 zawiera dwudzielny wspornik 16,
w ktérego gornej czesci sg otwory przelotowe 17 na wat 18. Na pierwszym korncu watu 18 zamocowana
jest walcowata, ptaska druga podktadka 19, w ktérej sg trzy otwory 14 rozmieszczone promieniscie, na
ksztatt dtoni, ktére przeznaczone sg do mocowania drugiej podpory 20 na palec, ktéra ma ksztatt pot-
rynny z denkiem, i ktérej wnetrze pokryte jest warstwg gumy. Po przeciwnej stronie wspornika 16, na
drugim koncu watu 18, zamocowana jest walcowata, ptaska trzecia podktadka 21, w ktérej sg trzy otwory
14 rozmieszczone promieniscie, na ksztatt ditoni, ktére przeznaczone sg do mocowania trzeciej podpory
22 na palec, ktéra ma ksztatt pétrynny z denkiem, i ktérej wnetrze pokryte jest warstwg gumy. Do watu
18 zamocowane jest ponadto ciegno 23, ktére potgczone jest z watkiem pierwszego modutu napedo-
wego 8. Ciegno 23 pozwala na przeniesienie momentu napedowego z watka pierwszego modutu nape-
dowego 8 na wat 18 i osadzone na nim drugg podkfadke 19 i trzecig podktadke 21, a tym samym utwo-
rzona zostaje przektadnia mechaniczna ciegnowa. Trzeci modut rehabilitacyjny 7 zawiera trzeci modut
napedowy 24, na ktérego watku osadzona jest walcowata, ptaska czwarta podktadka 25, w ktérej sg
trzy otwory 14 rozmieszczone promieniscie, na ksztatt dtoni, ktére przeznaczone sg do mocowania
czwartej podpory 26 na palec, ktéra ma ksztatt potrynny z denkiem, i ktérej wnetrze pokryte jest warstwg
gumy. Czwarty modut rehabilitacyjny 8 zawiera czwarty modut napedowy 27, ktérego watek jest prosto-
padty do platformy 11 drugiego wysiegnika 10 i na tym watku osadzona jest walcowata, ptaska pigta
podkfadka 28, w ktérej sg trzy otwory 14 rozmieszczone promieniscie, na ksztatt ditoni, ktére przezna-
czone sg do mocowania pigtej podpory 29 na palec, ktéra ma ksztatt pétrynny z denkiem. Po spodniej
stronie platformy 11 drugiego wysiegnika 10, jest zamocowane ko6tko 30, ktére obraca sie i zmniejsza
site potrzebng do przesuwania wysiegnika 10 po stole, na ktérym ustawione jest urzgdzenie, a ponadto
pierwszy modut rehabilitacyjny 5, trzeci modut rehabilitacyjny 7 oraz pierwszy modut napedowy 9 sg na
drugich platformach 31 zamocowanych do podstawy 1.

Urzadzenie do rehabilitacji dtoni, wedtug wynalazku, w drugim przyktadzie wykonania, takie jak
w przyktadzie pierwszym, z tym, ze pierwszy modut rehabilitacyjny 5, drugi modut rehabilitacyjny 6
i trzeci modut rehabilitacyjny 7, na podstawie 1, utozone sg w ksztaitcie tuku, co odpowiada ustawieniu
kostek na rece, co jest istotne przy prawidtowo wykonywanym ruchu, za$ podpory na palce 15, 20, 22,
26, 29 w wewnetrznej czesci, sg wytozone warstwg silikonu, a ponadto pierwszy modut rehabilitacyjny
5, drugi modut rehabilitacyjny 6 i trzeci modut rehabilitacyjny 7 zamocowane sg na prostopadio$cien-
nych platformach 11 umieszczonych na podstawie 1, przy czym pierwszy modut rehabilitacyjny 5 prze-
znaczony jest dla palca matego, zas trzeci modut rehabilitacyjny 7 przeznaczony jest dla palca wskazu-
jacego.

Urzadzenie do rehabilitacji dtoni, wedtug wynalazku, pozwala na samodzielne prowadzenie reha-
bilitacji przez pacjenta w warunkach domowych oraz, dzieki potgczeniu z mikrokomputerem, raportowa-
nie i diagnozowania postepdéw w procesie rehabilitacji. Pacjent moze sterowacé przebiegiem ¢wiczen za
pomoca dotykowego wysSwietlacza 3 ustawiajgc wybrane do zrealizowania ¢éwiczenia. Opuszki czterech
palcéw uszkodzonej dtoni, umieszcza sie na podporach 15, 20, 22, 26 na palce trzech modutéw reha-
bilitacyjnych 5, 6, 7. Nastepnie, na drugim wysiegniku 10, ustawia sie czwarty modut rehabilitacyjny 8,
a jego ustawienie zalezy od tego czy éwiczenia wykonywane sg rekg prawg czy lewg, po czym kciuk
umieszcza sie w pigtej podporze na palec 29. Kazdym z pieciu palcédw wykonuje sie ruchy okrezne
éwiczgc stawy poprzez realizacje éwiczen wyswietlanych na dotykowym wysSwietlaczu 2. Dzieki réwno-
czesnemu wystepowaniu bodzcow dotykowych, stuchowych oraz wzrokowych, uzyskiwane jest sprze-



zenie zwrotne majgce istotny wptyw na postepy rehabilitacji oséb po urazach lub chorobach neurolo-
gicznych, gdzie najwazniejsza jest odbudowa utraconych potgczen nerwowych. W procesie rehabilitacii
wykorzystywany jest mechanizm percepcyjno-motoryczny zwigzany z kojarzeniem danych sensorycz-
nych z danymi ruchowymi. Uzyskiwane przez pacjenta, w trakcie realizowanych éwiczen, wyniki sg wy-
Swietlane na wyswietlaczu i sg raportowane do osoby prowadzacej proces rehabilitacji, co pozwala mu
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na doprecyzowanie dalszych etapdéw prowadzonej rekonwalescenciji.

1.

Wykaz sekwencji

1 - podstawa

2 - wysiegnik

3 - pierwszy wyswietlacz

4 - mikrokomputer

5 - pierwszy modut rehabilitacyjny
6 - drugi modul rehabilitacyjny

7 - trzeci modul rehabilitacyjny

8 - czwarty modut rehabilitacyjny
9 - pierwszy modul napedowy
10 - drugi wysiggnik
11 - platforma
12 - drugi modut napedowy
13 - pierwsza podktadka
14 - pierwszy otwor
15 - pierwsza podpora
16 - wspornik

17 - otwor przelotowy

18 - wal

19 - druga podktadka

20 - druga podpora

21 - trzecia podkladka

22 - trzecia podpora

23 - ciggno

24 - trzeci modut napedowy
25 - czwarta podkladka

26 - czwarta podpora

27 - czwarty modul napedowy
28 - piata podkiadka

29 - piata podpora

30 - kotko

31 - druga platforma

Zastrzezenia patentowe

Urzadzenie do rehabilitacji dtoni zawierajgce dotykowy wys$wietlacz, podstawe, mikrokompu-
ter oraz modut rehabilitacyjny potgczony poprzez modut elektroniki z mikrokomputerem, zna-
mienne tym, ze do podstawy (1), poprzez pierwszy wysiegnik (2), zamocowany jest wyswie-
tlacz (3), ktéry potaczony jest z mikrokomputerem (4), a ponadto urzadzenie do rehabilitacji
zawiera cztery moduty rehabilitacyjne (5, 6, 7, 8), przy czym na powierzchni gérnej podstawy
(1), po stronie przeciwnej do mocowania wysiegnika (2), sg trzy moduty rehabilitacyjne: pierw-
szy modut rehabilitacyjny (5) dla palca wskazujgcego albo palca matego, drugi modut rehabi-
litacyjny (6) dla palca Srodkowego i palca serdecznego oraz trzeci modut rehabilitacyjny (7)
dla palca matego albo palca wskazujgcego, przy czym drugi modut rehabilitacyjny (6) jest po-
miedzy pierwszym modutem rehabilitacyjnym (5) a trzecim modutem rehabilitacyjnym (7), zas
za drugim modutem rehabilitacyjnym (6) i trzecim modutem rehabilitacyjnym (7), w poblizu
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mocowania pierwszego wysiegnika (2), jest pierwszy modut napedowy (9), a ponadto do dol-
nej czesci podstawy (1) zamocowany jest ruchomo drugi wysiegnik (10) zakonczony prosto-
padtoscienng platformg (11) na ktérej osadzony jest czwarty modut rehabilitacyjny (8) dla
kciuka, przy czym pierwszy modut rehabilitacyjny (5) zawiera drugi modut napedowy (12), na
ktérego watku, od strony drugiego modutu rehabilitacyjnego (6), osadzona jest walcowata,
ptaska pierwsza podktadka (13), w ktérej rozmieszczone promieniscie sg co najmniej trzy
otwory (14) do mocowania pierwszej podpory (15) na palec, ktéra ma ksztatt pétrynny z den-
kiem, zas drugi modut rehabilitacyjny (6) zawiera dwuczesciowy wspornik (16), w ktérego gor-
nej czesci sg otwory przelotowe (17) na wat (18), za$ na jednym z koncow tego watu (18)
osadzona jest walcowata, ptaska druga podkfadka (19) z promieni$cie rozmieszczonymi co
najmniej trzema otworami (14) do mocowania drugiej podpory (20) na palec, ktéra ma ksztatt
pétrynny z denkiem, za$ po przeciwnej stronie wspornika (16), do drugiego konca watu (18),
zamocowana jest walcowata, ptaska trzecia podkfadka (21) z promieniscie rozmieszczonymi
co najmniej trzema otworami (14) do mocowania trzeciej podpory (22) na palec, ktéra ma
ksztatt potrynny z denkiem, a ponadto do watu (18) zamocowane jest ciegno (23), ktére pota-
czone jest z watkiem pierwszego modutu napedowego (9), a ponadto trzeci modut rehabilita-
cyjny (7) zawiera trzeci modut napedowy (24), na ktérego watku, od strony drugiego modutu
rehabilitacyjnego (6), osadzona jest walcowata, ptaska czwarta podkfadka (25) z promieniscie
rozmieszczonymi na niej co najmniej trzema otworami (14) do mocowania czwartej podpory
(26) na palec, ktéra ma ksztatt pétrynny z denkiem, za$ czwarty modut rehabilitacyjny (8) za-
wiera czwarty modut napedowy (27), ktérego watek jest prostopadty do platformy (11) dru-
giego wysiegnika (10) i na tym watku osadzona jest walcowata, ptaska pigta podktadka (28)
z promieniscie rozmieszczonymi co najmniej trzema otworami (14) do mocowania piatej pod-
pory (29) na palec, ktéra ma ksztatt pétrynny z denkiem, a ponadto pierwszy modut rehabilita-
cyjny (5), trzeci modut rehabilitacyjny (7) oraz pierwszy modut napedowy (9) sg na drugich
platformach (31) zamocowanych do podstawy (1).

. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze pierwszy modut rehabilitacyjny (5), drugi
modut rehabilitacyjny (6) i trzeci modut rehabilitacyjny (7) na podstawie (1) sg utozone
w ksztatcie tuku.

. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienne tym, ze drugi wysiegnik (10) jest dwucze-
Sciowy.

. Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 3, znamienne tym, ze po spodniej stronie plat-
formy (11) drugiego wysiegnika (10) jest kotko (30).

. Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 4, znamienne tym, ze podpory (15, 20, 22, 26,
29) na palce w wewnetrznej czesci sg pokryte warstwg elastycznego tworzywa sztucznego.

. Urzadzenie wedtug zastrz. 5 znamienne tym, ze podpory (15, 20, 22, 26, 29) na palce w we-
wnetrznej czesci sg pokryte warstwg silikonu.
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