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(54) Dilni piPesouvaci zaiizeni

Dilni piesouvaci zafizeni je urdeno f}() —r
k pPesouvani strojniho vybaveni porubi. @ QO
Udelem zaiizeni je zvysSeni stability za-
Pizeni, zkrdceni jeho délky a usnadnéni .
manipulace se zarizeunim. : L
Podstatou vyndlezu je, Ze pfesouvaci za- - Fa
Pizeni s primolarym hydromotorem (1),
zakladnim réamem (2) a opérnymi stojkami i
(3) ma zdkladni rém (2) proveden ve tvaru G
loché desky, nad kterou i; alespon v
éasti gvé délky uloZen piimodary hydromo-
tor (1), vedle kterého jsou uloZeny opérné
stojky (3). Zdkladni ram (2) je opat¥en
alespon z jedné strany voditkem (24). o

240 028




240 o028

Vyndlez se tykéd dilniho pFesouvaciho zarizeni,zejména pro
pfesouvdni strojniho vybaveni v porubech hlubinnych uhelnych do=-
14. |

V porubech, které nejsou vybaveny mechanizovenou vyztuii,
se k premistovéni porubového hi*eblového dopravmiku a dobyvaciho
stroje ve sméru postupu porubu pouZivé presouvaciho zarizen{, kte-
ré tvori primo&aré vodorovné hydromotory rozmisténé ve vzddle-
nosti 3 a%Z 6 metrd kolmo k trati dopravniku. K pPfesouvédni pohonu
dopravniku se pou%fivd obvykle dvojice pfimoéarjch hydromotord
ve spoleéném rédmu. Pr{imo&aré hydromotory k piesouvdni trati po-
rubového dopravniku jsou kaifdy opatien na pilifové stran& udchy-
tem pro pFfipojeni k dopravniku a na prot&js{ stran& patkou pro
opérnou stojku. Rovn&Z je zndmo provedeni pfesouvaciho zaiizeni,

u ndho% je primodary hydromotor uloZen ve skdinovém rému s mistkem
pro op&rnou stojku, umisténou tak nad pFimo&arym hydromotorem.
Nevyhodou tohoto uspofdddni je pom&rné velkd vyska znemo¥nujici
pouZiti v nizkych slojich. Pro tyto sloje bylo navrZeno presou-
vaci zaifizeni podle vyndlezu, na ktery bylo udéleno éeskoslov;nské
autorské osvédleni &. 225 544. Jdeho podstatou je, Ze

k- prfesouvacimu vdlci je kloubové& piipojena alespon jedna vodicf
ty& posuvn& uloZena ve vedeni, pripojeném k op&rné stojce, mezi
nim% a vodici ty&i je uspofdddn aretadni prvek. Ur&itou nevyho-
dou tohoto pfesouvaciho zaifizeni je velkd délka. .

Uvedené nevyhody zndmych presouvacich zafizeni do znaéné mi-
ry odstranuje ddlni pfesouvaci zarizeni, jehoZ jednotka sestdvd
z alespon jednoho p#imo&arého hydromotoru s iuchytem, z nejméné&
jedné op&rné stojky a ze zdkladniho rédmu podle vyndlezu. Podsta-
tou vyndlezu je, %e p¥fmo¥ary hydromotor je alespon z&4sti ulo-




¥Yen nad zdkladnim rdmem, ktery Jje proveden ve tvaru ploché desky,
na ni¥ je vedle p¥imodarého hydromotoru uloZena alespon jedna
opérnd stojka. Zékladn{ rém je alespon z jedné strany opatfen vo-
ditken.

Usporddédni piesouvaciho zafizeni podle vyndlezu mé proti.
znénia’rm presouvacim za¥izenim vy38i dfinek. Predevdim délka jed-
notky pro p¥esouvédni trati dopravniku je takovd, %e i ve velmi
nizkych slojich neomezuje prichod mezi druhym a tietim stojkoia-
dim. Jednotka piesouvaciho zafizeni podle vyndlezu je dostatedné
stabilni{ i p¥i nerovnostech & i\klonech podvy. Manipulace s ni ne-
vy%aduje druhého pracovnika ke stabilizaci polohy op&rné stojky.
Daldi prednosti je vedeni zdkladniho rému viéi individudlni vyz-
tuZi porubu i moZnost pouZiti vice op&rnych stojek bez zvySeni
vysky zatrizeni. ’

Na p¥ipojenych vykresech je zjednodufen& znézornén p¥iklad
provedeni dilniho presouvaciho zarizeni podle vyndlezu. Na obr, 1
je jednotka tohoto zarizeni v ndrysu, na obr. 2 Jje pﬁdoi‘ys jeji-
ho zékledniho rému ve v¥t¥im m&F{tku.[Diln{ pFesouvaci zaff{zen{
podle vyndlezu sestdvd z primo&arého hydromotoru 1, zdkladniho ré-
mu 2, z dvojice opérnych: stojek 3 & z hydraulického rozvodu 4.
P¥imo&ary hydromotor 1 je znémého provedeni s uchytem 10 na pili-
fové stran¥d, jeho% spojovaci prvek 11 se dle potreby zZasune do
n&kterého z otvord 50 pifipojovaci &dsti 5 nezndzorné&ného presou-
vaného zaf{zeni. Protilehlym koncem, s vyhodou pistnieci 12, Jje
p¥imo&ary hydromotor 1 vykywvn& piipojen ke konzole 20 zdkladniho
rému 2. Zdkladni rém 2 je proveden jako plochéd deska alespon
z84sti zasshujf{c{ pod pFimodary hydromotor 1 a je ddle opatien
dvéma uloZenimi 21 pro op&rné stojky 3 rozmist&nymi vedle piimo-
garého hydromotoru ] a provedenymi napiiklad ve tvaru objimky 22,
vykyvné uloZené vi&i zdkladnimu rému 2 a odpruZené pruinym prv-
kem 23, listovou, popfipadé vinutou pruZinou. Zédkladni rém 2 je
z alespon jedné strany opatien voditkem 24, které miZe byt vi¥i
n&mu vykyvné kolem osy, rovnob&Zné e osou pFfimo&arého hydromoto-
ru 1. Jako opérné stojky 3 mohou byt pouZity zndmé individudlnit
hydraulické stojky s vné&j3im napdjenim, pop¥ipad& opatiené spe-
cidlni hlavici 30. Alternativné& lze pouZit i jiného druhu stojek
zasunutych do objimek 22. flydraulicka? rozvod 4 Jje zndmého prove-
denf a tvoF{ jej rozvdd&¥ 40, hadice 41 a potrubfi 42.




1.

2.

-3

PREDMET VYINALEZU
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Ddln{ p¥esouvaci za¥izeni sestdvajici z alespon jednoho p¥i-
mo&arého hydromotoru, z nejméné& jedné opérné stojky a ze
zékladniho rému, vyznalené tim, %e p¥imo¥ary hydromotor /1/ je
alespon z¥&sti své délky uloZen nad zékladnim rémem /2/; kte-
ry je proveden ve tvaru ploché desky, na niZ je vedle p¥imo-
garého hydromotoru /1/ uloZena alespon jedna opdrné stojka
/3/ a ktery je alespon z jedné strany opat¥en voditkem /24/.
Ddlni p¥esouvaci za¥izeni podle bodu y vyznadené tim, Ze vo-
ditko /24/ je vi¥i zdkladnimu rdému /2/ uloZeno vykyvné.

2 vykresy
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