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Zaiizeni pro regulaci piritlaku
civky, zejména na kifiiem soukacich stro-
jich, kde civky jsou upevnény v odklop-
njch civkovych ramech a kde pfislusni
sila pro ovladani je vyvozena pruZinou,
ktersd je s mistem piisobidtd své sily spo-
jena podélnym ohebnym prostiedkem, ktery¥
je alespon z &4sti opasén kolem zakfive-
ného tdlesa, pFifazendho k ramenu pomoc-
né paky zvedaciho mechanismu civkového

ramu.
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Vyndlez se tyk4 za¥izen{ pro regulaci p¥itlaku civky na
vodici buben pro p¥izi, zejména u k¥f{Zem soukacich strojl s
civkou pohdn¥nou vodicim bubnem pro p¥izi.

P¥1 soukdn{i se p¥i zvEtZovdn{ ndvinu ci{vky stile v disled-
ku zvdtden{ vdhy civky zvy3uje i p¥{tlak na vodic{ buben pro
prizi. ‘

Aby se vEak dosdhlo mEkkych k¥{¥ovych civek s rowoméErnou
tvrdost{ civky od nejmen3fho aZ do nejvit3fho prim®ru, byla JiZ
sestrojena zarizen{, kterd reguluj{ pritlak civky na vodic{
buben.

Nap¥iklad je zndmo za¥fzen{, které dbylo vytvoreno jako zé=-
t82ové za¥izen{ za USelem zabrdn¥ni skluzu, ktery vznikd v oblasti
malého priméru civky v disledku velké obvodové s{ly pro p¥endZeni
to&ivého momentu. Toto zndmé za¥izeni je provedeno tak, Ze p¥{=-
tlak mezi hnacim bubnem a civkou se mé&ni podle zm&ny obvodového
t¥en{ a vytvd¥{ se s p¥evodem pomocnfch sil.

Pomocné sf{ly berou p¥idavné z¥etel na véhu ci{vky, na vdhu
rédmu a pop¥ipad® také na napéti p¥ize,

U t¥chto zndmfch za¥izen{i se konstantniho p¥itlaku dosahuje
zatéZovinim, Tim je podmin®no odleh&en{ hmoty rédmu nosile civky.

Dals{ znédmé zarizen{ ¥{d{ p¥itlak civky na vodici buben ‘po=-
moci pruZné sf{ly s pouZitim za¥{zen{ s pF{itlainym prstem, pFilemZ
na nosné rameno civky pisobi listovd pruZina, jeji% nap&t{ je
nastavitelné Eroubem,

P¥i soukdni pFistupuje ke vzristajiefmu zatéZovacimu tlaku
pruZiny jest® stdle vzristajici vlastni vdha civkového tZlesa.
Pru¥néd s{la byla proto jako vyvéZeni nastavena tak, aby st¥edn{
tlak se dostavil p¥ibliZné p#i polovidnim ndvinu t¥lesa civky,
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Jiné zaifizen{ je upraveno tak, %2e tdhlo zabirajic{ na
civkovém dr¥dku je spfa¥eno se znémym vykyvnym ramenem, které
je vystaveno zatiZen{i predstavujicimu p¥fdavnou s{lu, nap¥i-
klad napdt{ prufiny, kterd s nim zabird a jejiZ sm&r sily
prochéz{ pevnym bodem, takZe v disledku pchybu vikyvného ra=-
mena p¥i vzridstdni ndvinu ci{vky se m&n{ vzddlenost sméru sily od
bodu oti¥en{ vykyvného ramena a tim se také m&n{ silovd sloZka
pisobici ve sm&ru téhla.

Nevyhody tohoto za¥izen{ zélesf v tom, %2e odleh&eni odpo-
vidajici danym poZadavkim lze silou konstantn® plsobic{ p¥i
soukacim d8ji dosdhnout. Jen p¥i vzristajici vzddlenosti jeji
plsobnice. Toto vZak nelze doséhnout p¥i pouZit{ pruZiny a p¥i
povaze volnfych prostord, které jsou k tomu uvnit¥ stroje k dispo=-
zici. Ddle je nevyhodné, kdy%Z v disledku rozdilnych pisobeni
pruné sily, podmindnych vyrobnimi podminkami, je rovnomdrné
nastaveni v¥ech soukacich mist spojeno s obtiZemi.

Déle je zndmé zaFfzen{, které pracuje s pdsovou brzdou, zavé-
Senou na pru¥ind, Brzdic{ pds opdsdvéd brzdné tEleso tvaru segmen-
tu, upevnéné na h¥fdeli ci kového drZdku. P¥i zv&tSovédni pri- .
méru navijené civky se umérné zmenZuje t¥ec{ styk brzdného t&-
lesa 8 brzdfcim pésem. uSinnost brzdéni je vlivem segmentového
tvaru brzdného t¥lesa prom¥nné, takZe p¥{tlak civky na rozvéddéci
vélec je b&hem navijeni civky konstantni.

Nevfhodou tohoto za¥izeni je, Ze navijec{ pi¥{tlak musi byt
nutné nejmén® tak veliky, jako je véha civky, takZe volba na-
vijecfho pritlaku je touto podminkou omezena., Na funkci mecha-
nismu negativn® plsobi pra3né prost¥ed{ a prost¥edky pouZivané
k mazéni{ stroje.

Rovn&Z je zndmé za¥izen{, u kterého pF¥itlak civkového
dr2dku k rozvdddcimu védlei zaji3¥fuje téhlo, zavéZené jednim
koncem na cévkovém dr¥dku a druhym Eepové spojené s ramenem
péky, otodné kolem nehybného Zepu., Na &epu ramena, ktery je
staviteln® umistén v podélné kulise téhla, je upevnén jeden
konec vdlcové pruZiny, jejiZ druhy konec Je ushycen na konzole,
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upevniné na nehybném Zepu. Smér a intenzita pisoben{ sily‘pru- ‘
Ziny jsou ur¥ovény m¥nitelnou délkou tshla, kterou se m&n{ poloha
plsobist® sfly pruZiny ne nosnou soustavu soukané civky w4

ose proloZené jednak st¥edem z4v&su pruZiny na konzole, jednak
st¥edem nehybného &epu.

Nevyhodou tohoto za¥izenf, mimo prostorovou néro¥nost a kon-
strukni slo%itost, je nutnost pou%it{ dal3iho za¥{zen{ pro
zaji¥tdn{ civkového dr2dku v odklopné poloze, dimenzované s
ohledem na véhu plné civky.

Uvedené nevyhody vZech dosud znémfch za¥{zen{ jsou odstra-
nény zarizenim podle vyndlezu, jeho¥ podstata spodivéd v tom,

Ze taZnd pruZina je s mistem plsobiX¥t® své s{ly spojena podél-
nym chebnym prostiedkem, ktery je alespon z ¥4sti opdedn kolem
zak¥iveného tdlesa piiFazeného k ramenu pomocné péky.

Za¥{zen{ podle vyndlezu je snadno aplikovatelné na stéva-
hic{ stroje a lze jim zabezpeZit pibZh p¥{tlaku navijené civky
na rotaini rozvad®& podle druhu navijeného materidlu a daliich
poZadavkl kladenych nap¥. na ndvin pFize, ,

Pfikladné provedeni za¥{zen{i podle vynélezu je schematicky
zndzornéno na vykrese, kde zna¥{ obr. 1 bo¥n{i pohled na navi-
Jeci jednotku s mechanismem pro ovidddn{ civkového rému, obr. 2 uspo-
¥d4dédni drZdku se zak¥ivenym t¥lesem s vyznaZenim veden{ podélného
ochebného prost¥edku a ustroji pro pFestavovdni zak¥iveného t3lesa
v dr¥dku.

Navijend civka 1 je upnuta v civkovém rdmu 2, kterf je
odklopn® uchycen na stojanu 3 soukac{ jednotky. Navijen{ civka 1,
resp. prédznéd dutinka pfed navijenim, je roztd¥ena vodicim bubnem 4,

S{la, kterou je civkovy rédm 2 nadlehZovén, event. pFitla=
Sovén k vodicimu bubmu 4, je vyvolovén taZnou pru¥inou 5, zakot-
venou prestaviteln® na stojanu 3, kterd jJe s mistem plsobiXtd své
sily spojena pomoci podélného ohebného prost¥edku §, nap¥. lanka
nebo ¥eminku. Podélny chebn§ prost¥edek 6 je pritom veden kolem
gak¥iveného t¥lesa 7, ktery je p¥iFazen k ramenu 9 pomocné péky
prost¥ednictvim drZdku 8, na jeho% konci je vytvofen ichyt pro
podélny ohebny prostiedek 6. Spojeni drZéku 8 a ramene 9 pomocné
péky je v p¥ikladu provedeni realizovéno prostfednictvim h¥fdele 10.
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Konec ramene Q pomocné pdky ke kloubov® spojen s tdhlem 11, které
Je na druhém konci pFipojeno k civkovému rému 2.

Zak¥ivené t®leso 7 md n€kolik paralelnich povrchi 7a, 7b,
Ic, 14, 7e, 1f£, I8, Th, Zch, 7i, 741, Ik, 71, 7m, Tn se vzé-

Jemn& rozdilnymi poloméry zak¥iveni. ZakFivené t¥leso 7 je v
drZdku 8 uspofddéno presuvné po rozte¥ich zmin&nych paralelnich
povrchd 7a .... 7n, nap¥. pomoc{ pFestavovaciho kolfiku 12 opatie=
ného zdpichy pro aretalni zépadku 13. ‘

Vychylenim podélného ohebného prost¥edku & n¥kterym z pa-
ralelnich povrchd 7a .... 7n zak¥iveného t&lesa 7, od jeho
idedln{ spojnice, tj. mezi mistem ukotveni ta¥né pruZiny 5 na
stojanu a uchytem na koneci dr¥dku 8, vznik4 rameno R, jim% je
s{la taZné pruZiny 5 pfendSena na rameno 9 pomocné pédky a pak
ddle téhlem 11 na civkovy rédm 2. Rameno R je p¥i natd¥eni dr2éku
8 se zak¥ivenym t¥lesem 7 prom&nlivé, coZ je déno tvarem zak¥iven{
toho kterého paralelniho povrchu 7a ¢... 7n,%imZ se pak m&n{
kroutic{ moment p¥endSeny téhlem 11 na civkovy rém 2.

V pribZhu navijeni{, s nédrustem prim&ru navijené civky 1,
roste Jeji hmotnost. Souasn® se m&n{i i poloha civkového rému 2.
Pfitom se zm®na v poloze civkového rému 2 prendS{ i na rameno 9
pomocné péky a ddle na drZék 8 zak¥iveného t€lesa 7. Vychylenim
drZdku 8 se zakifivenym t¥lesem 7 se zm¥ni rameno R. S nardstajicim
ndvinem na civce ] se rameno R zvitiuje, &im% se zvEtSuje i krou-
tic{ moment a civkovy drZék 2 je nadzveddvdn v&tEi silou. Rameno R
méd maximum rovnajic{ se vzddlenosti uchytu podélného ohebného
prost¥edku 6 od st¥edu otd¥en{ drZdku 8, resp. h¥fdele 10. P¥i
uplném odklopeni civkového rdmu 2 je dr2dk 8 v takové poloze, %e
podélny ohebny prost¥edek 6 nen{ v dotyku se Z4dnjym z paralelnich
povrchl 78 .... 7n, takZe zak¥ivené t&€leso 7 lze pomoci pfesta-
vovaciho kolfku 12 piestavovat.

Za¥{zen{ podle vyndlezu lze déle rizn& upravovat, nap¥. tak,

¥e zak¥ivené t¥leso 7 se v drZdku 8 upravi udhlov&® prestavitelnd a
vod.
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1. Za¥*izen{ pro regulaci pi¥itlaku civky, zejména na
k¥*{¥em soukacich strojich, s civkami pohédn&énymi vodicimi
bubny pro p¥i{zi a uchycenymi otoln& v odklopném civkovém
rdmu, k nd¥mu¥ je p¥ipojeno tédhlo spojené na svém druhém konci
s ramenem pomocné pdky upevndné na h¥ideli, jehoZ st¥ed otdZemni
le2{ v oblasti spojnice mista upevnéni taZné pruZiny a mista
pisobi¥t® sily této pruZiny, vyznadujici{ se tim, Ze taZnd
pruZina (5) je s mistem pisobi¥t® své s{ly spojéna podélnym
ohebnjm prost¥edkem (6), ktery je alespon z Zdsti opdsédn kolem
zak¥iveného télesa (7), pFifazeného k ramenu (9)pomocné péky.

2.Za¥f{zeni podle bodu 1, vyznadujici{ se tim, %e zak¥ivené t¥leso
(7) w4 n¥kolik paralelnich povrchd (7a, 7b, 7c) pro opdsini podél-
nym ohebnym prost¥edkem (6) se vzdjemn& rozd{lnymi polomdry zak¥iveni.
T3,Za¥{zen{ podle bodd 1 a 2, vyznadujic{ se tim, %e zak¥ivené
t¥leso (7) je uspofdddno presuvné po roztedfch paralelnich povrchd

(7a, 7b, 7c) vzhledem k rovin& proloZené podélnym ohébpym pros=-
t¥edkem (6).

4, za¥{zen{ podle bodd 1 a 3, vyznalujici se tim, Ze
zak¥ivené t8leso (7) je uspordddno v drZdku (8) spojenym s
ramenem (9) pomocné pdky prostPednictvim h¥idele (10), p¥ifemZ na
kxenci &rBéku (8) je vytvoren uchyt pro podélny ohebny
prostiedek (6).

5., Za¥{zen{ podle bodu 4, vyznafujic{i se tim, fe zakFivené
t&leso (7) je dhlovd prestavitelné viZi dridku (8) kolem st¥edu
otd&eni h¥fdele (10).

1 vykres
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Obr. 2

Vytiskly Moravské tiskaiské zavody, ) Cena: 240 Ké&s
provoz 12, Leninova 21, Oiomouc
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