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Podno$nik Srubowy
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Przedmiotem wynalazku jest podnosnik srubowy
stuzacy do precyzyjnego podnoszenia, opuszczania
lub przesuwania w jednej plaszczyznie po dowol-
nym ustalonym torze réznych konstrukecji i cigza-
row na odleglo$é do kilku metroéw, jak ré6wniez po-
dnoszenia lub opuszczania dowolnych konstrukeji
przez ich obr6t wzgledem osi réwnoleglej do osi
czop6w walkéw napedowych.

Podobne lub nawet czeSciowo zblizone podno$ni-
ki §rubowe z przekladnig zebatg i §rubg nosng osa-
dzong i napedzang w jednym koncu, z mozliwoécig
zmiany polozenia w czasie pracy Sruby nosnej przez
obroét, sg nieznane.

‘Podobng czynno$é, lecz nie w kazdym przypadku,
moga spelniaé dzwigniki hydrauliczne, zwigzane
wahliwie z elementem dZwiganym i podstawag nos-
na. Précz takich spraw, jak np. brak odpowiedniej
instalacji. hydraulicznej w urzgdzeniach, wadg
dzwignikéw hydraulicznych jest trudnosé, a w nie-
ktérych przypadkach niemozliwo$é uzyskania pre-
cyzyjnego przesuwania i ustawiania ciezkich kon-
strukeji oraz utrzymywania ich w okreSlonym po-
lozeniu w dowolnym czasie. :

W przypadku zastosowania podno$nika Srubowe-
go bedacego przedmiotem wynalazku, powyzsze wa-
dy nie wystepujg. Znane réwniez podnos$niki §rubo-
we pojedyncze lub teleskopowe, kt6ére oparte sg
przewaznie na gwintach trapezowych symetrycz-
nych i niesymetrycznych lub kwadratowych, o sto-
sunkowo miewielkich wysokoS$ciach. podnoszenia
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lub opuszczania oraz bardzo niskiej sprawnos$ci. Na-
ped tych podno$nikéw jest przewaznie reczny. Sru-
ba no$na w czasie pracy nie zmienia polozenia.

Podnos$nik Srubowy bedgcy przedmiotem wyna-
lazku stanowi stosunkowo matg i zwartg konstruk-
cje oraz posiada wysoko sprawny mechanizm.

Celem wynalazku jest zapewnienie precyzyjnzgo
przemieszczania w jednej plaszezyZnie -ciezkich
konstrukeji w dowolnym kierunku i po dowolnym
torze, z mozliwo$cig napedu recznego i elektrycz-
nego. Zadaniem wynalazku jest stworzenie rozwig-
zania podno$nika Srubowego z wysokosprawng Sru-
ba noSnag, o niewielkich gabarytach, umozliwiaja-
cego przesuwanie ciezkich konstrukcji w jednej
plaszczyznie po dowolnym torze i precyzyjnego ich
ustawiania w dowolnym miejscu, pewnego w dzia-
laniu i prostego w obstudze.

Cel ten zostal osiggniety przez rozwigzanie kon-
strukcyjne podno$nika Srubowego, w sklad ktoérego
wchodzi §ruba no$na z kulkowg nakretkg pociggo-
wg i mechanizmem przekladniowym, ktérego kon-
strukcja jest osadzona obrotowo za pomocg wspor-
niké6w lozyskowych na podstawie wsporczej. Pod-
no$nik Srubowy tworzy Sruba nosSna osadzona dol-
nym swoim koncem w korpusie przekladni za po-
mocg dwbéch tozysk skos$nych, przy czym z obu stron
korpusu przekladni sg zamocowane przystawki
korpusowe zaopatrzone od zewnatrz w cylindryczne
czopy tulejowe lezgce na wspdlnej osi §ruby nos-
nej, umozliwiajgce osadzenie podnosnika obrotowo.
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Mechanizm obracajgcy Srube nosng tworzy prze-
kladnia Slimakowa ze $limacznicg osadzong na §ru-
bie miedzy lozyskami sko$nymi, natomiast watek
§limakowy jest zwigzany z obu stron z dwoma prze-
kladniami zebatymi, o réznym przelozeniu, osadzo-
nymi w przystawkach korpusowych. Przekladnie te
sa napedzane watkami osadzonymi wewnatrz cy-
lindrycznych czopéw tulejowych. Korpus nakretki
posiada dwa cylindryczne czopy no$ne, lezgce na
wspélnej osi, prostopadiej do podtuinej osi Sruby
noénej. '

Podno$nik $rubowy bedacy przedmiotem wyna-
lazku przeznaczony jest réwniez do stosowania w
konstrukcjach noénych przewoZnych, wymagajgcych
szybkiego i sprawnego ich przesuniecia lub podnie-
sienia przez obrét. Zastosowanie podnoénika po-
zwala w znacznym stopniu skré6cié czas operacji
i wyeliminowaé inne kosztowne urzgdzenia diwi-
gajace, przez co uzyskuje si¢ duze oszczednosci cza-
sowe i znaczne zmniejszenie kosztéw zwigzanych
ze stosowaniem dodatkowych urzadzen dzwigowych.

Wynalazek jest blizej objasniony na przykladzie
wykonania przedstawionym na zalgczonym rysun-
ku, na ktérym fig. 1 uwidacznia przekréj podnoéni-
ka Srubowego wzdiuz Sruby noénej, natomiast fig. 2
przedstawia czeSciowy przekr6j mechanizmu prze-
kladniowego; fig. 3 przedstawia przekr6j poprzecz-
ny nakretki kulkowej wzdluz linii C-C na fig. 1
uwidaczniajgc usytuowanie i obieg kulek; fig. 4
przedstawia podnoénik Srubowy w widoku z boku;
fig 5 przedstawia podnoénik $rubowy zamocowany
w lozyskach wsporczych na podstawie z silnikiem
elektrycznym i sprzeglem przecigzeniowym z lewej
strony, natomiast z prawej strony z zalozong korbg
napedu recznego; fig. 6 przedstawia podnoénik $ru-
bowy w widoku z boku zamocowany w lozyskach
na podstawie wsporczej.

Podno$nik Srubowy sklada sie z przekladni §li-
makowo-zebatej z dwoma wyjéciowymi watkami.
do napedu recznego korba 55 i poprzez sprzeglo
przecigzeniowe 54 silnikiem elektrycznym 53 oraz
Sruby noénej z nakretkg kulkowsy. Podnoénik po-
siada korpus 1 wykonany w ksztalcie plaskiej
skrzynki otwartej z trzech stron, tj.: z przodu oraz
z lewego i prawego boku. Z korpusem tym zwigza-
no za pomoca dwéch lozysk skosnych 40 (gérnego
i dolnego) §rube no$ng 4. W dolnej éciance korpusu
jest ona zwigzana poprzez lozysko sko$ne dolne 40
nakretkg zaciskows 25, a otwér lozyska w korpusie
jest zastoniety przykrywa dolng 18.

W gérnej §ciance korpusu 1 Sruba nosna 4 jest
osadzona poprzez lozysko na kolnierzu oporowym
20, na ktérym osadzono piersciefn uszezelniajacy 26.
Jest on docis$niety do gérnej Scianki przykrywsa goér-
na 17. Tak zamocowana $ruba no$na 4 w korpusie
przekladni 1 obracana jest Slimacznica 5 osadzong
na Srubie 4 i ustalong miedzy lozyskami 40, tuleja
gbérng 15 i dolng 16 oraz jest zabezpieczona przed
obrotem wpustem 24. Slimacznica 5 jest sprzegnie-
ta z walkiem §limakowym 6, osadzonym na lozys-
kach kultkowych skoénych 23 w gniazdach cze$ci le-
wej 47 i prawej 48 Scianki pomocniczej przedniej
korpusu 1. Z lewym koricem watka $§limakowego 6
jest zwigzane kolo zebate 11, wspélpracujgce z ko-
lem ze¢batym 12, zamocowanym na prawym koficu
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watka wyjSciowego napedu recznego 13. Walek 13
obraca si¢ w dwéch lozyskach kulkowych 49 osa-
dzonych w tulei przystawki korpusowej 2, za po-
moca pierScieni sprezystych 21, natomiast miedzy
sobg na watku sa one ustalone tulejkg dystansowa
14.

Od strony wyjsciowej, walek 13 wraz z przystaw-
kg korpusows 2 jest uszczelniony pier§cieniem 22.
Z prawym koncem walka §limakowego 6 jest zwig-
zane kolo zebate 7, wspélpracujgce z kolem zeba-
tym 8, zamocowanym na lewym koricu walka wyj-"
Sciowego napedu elektrycznego 9. Walek 9 obraca
si¢ w dwbch lozyskach kulkowych 49 osadzonych
w tulei przystawki korpusowej 3 za pomoca pier-
Scieni sprezystych 21, natomiast miedzy sobg na
waltku s one ustalone tulejkg dystansowg 10. Od
strony wyj§ciowej, walek 9 wraz z przystawka kor-
pusowg 3 jest uszczelniony pierScieniem 22. Przy-
stawki korpusowe: lewa 2 i prawa 3, sq przykreco-
ne do lewego i prawego boku korpusu przekladni

‘1 cze$cig kolnierzows 41, natomiast od strony kon-

cow wyjSciowych walka 9 i 13, s3 one zaopatrzone
w cylindryczne czopy tulejowe 42 i 43.

Elementy przekladni pracujg w korpusie 1 w ole-
ju przekladniowym 44 wlewanym przez otwér w
§ciance tylnej 19, zamkniety korkiem spustowym
27. Tak zmontowane elementy stanowig przektad-
nie §limakowo-zebata, ktéra obraca Srube noSng 4
zabezpieczong na koficu pier$cieniem oporowym 38
zaci$nietym nakretka oporowg 39. Na catej diugosci
Sruby jest wykonmany pélokragly rowek spiralny
(gwint) 46, po ktérym toczg sie kulki 36 umieszczo-
ne w spiralnym rowku 45 nakretki 28.

Kulki przemieszczaja sie w nakretce w czasie
obrotu $ruby 4 (w zalezmo§ci od kierunku obrotu
$ruby) np. z gbrnej cze§ci w dolna, poprzez tulejki
prowadzgce 35, a nastepnie bieZnie rowkowe w
plytce wewnetrznej 34 i zewnetrznej 33, zamocowa-
nych do nakretki 28 dwoma §rubami zaciskowymi
37. Kulki i ich bieznie znajdujace sie w nakretce 28
sq zabezpieczone przed zanieczyszczeniami z zewngtrz
wkladkami uszczelniajagcymi 31 i 32. Z obu stron
korpus nakretki posiada dwa cylindryczne czopy
nos$ne lewy 29 i prawy 30, z ktérymi jest zwigzana
sztywna rama poérednia 52 lub dZwigany element.

Podnoénik $§rubowy wedlug wynalazku, bedac
osadzony obrotowo na czopach tulejowych 42 i 43
w lozyskach wspornikéw noénych 50, jest zwigzany
z podstawa wsporcza 51. Podstawa wsporcza 51 sta-
nowi jednolita konstrukcje, co pozwala na wahanie
podnoénika przez obré6t w granicach do okolo 180°,
badz moze byé konstrukeja niejednolita — dzielona,
przez co jest mozliwe uzyskanie wahania podnoéni-
ka przez obr6t w granicach do 360°. Dzwigana kon-
strukcja 52 jest wyposazona w specjalny staly
uchwyt lub wymienny, zakladany na cylindryczne
czopy no$ne 29 i 30 nakretki 28. Naped Sruby nos-
nej, a tym samym przesuwanie nakretki i podno-
szenie lub opuszczanie konstrukcji jest wykonane
recznie za pomoca korby 55 lub za pomoca silnika
53 poprzez sprzeglo przecigzeniowe 54.

Zastrzezenie patentowe

Podno$nik Srubowy skladajqcy sie ze $ruby nos-
nej z kulkowg nakretka pociggowa i mechanizmu
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przekladniowego osadzonego na podstawie wspor-
czej, znamienny tym, ze tworzy go $ruba nos$na (4)
osadzona dolnym swym koncem w korpusie prze-
kladni (1) za pomoca dwoéch lozysk skosSnych (40),
przy czym z obu stron korpusu przektadni (1) sg za-
mocowane przystawki korpusowe (2) i (3) zaopa-
trzone od zewnatrz w cylindryczne czopy tulejowe
(42) i (43), lezgce na wspoblnej osi prostopadiej do
podiuznej osi $ruby nosSnej (4), umozliwiajgce osa-
Jzenie podnos$nika obrotowo z tym, Ze mechanizm
obracajgcy Srube no$ng (4) tworzy przekladnia $li-
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makowa-zebata ze §limacznicg (5), osadzong na $ru-
bie (4) miedzy lozyskami sko$nymi (40), natomiast
walek S$Slimakowy (6) jest zwigzany z obu stron
z dwoma przekladniami zebatymi o réznym prze-
lozeniu, osadzonymi w przystawkach korpusowych
(2) i (3), przy czym przekladnie te sg napedzane wat-
kami (13) i (9) osadzonymi wewnatrz cylindrycznych
czopow tulejowych (42) i (43), natomiast korpus na-
kretki (28) posiada dwa cylindryczne czopy nosne
(29) i (30) lezagce na wspbOlnej osi prostopadlej do
podtuznej osi sruby nos$nej (4).
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Fig. 5
Druk. Techn. Bytom — zam. 343 — naklad 115 egz.
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