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(54) Ovladaci blok pro automatiku, zejména rotaénich dhlinich zrychlovaéa

i Vynélez spsdd do oboru slaboproudé
elektrotechniky. Re3i ovlddaci blok pro
gutomatiku ovlédajici rotadni dilni zrych-
lovafe. Ovlddeci blok obsahuje t¥i soulto-
vé &leny, dva sou¥inové &leny a dva negova-
ci &leny.

Ddle zahrnuje ét¥fi vnyjii vstupy a Je-
den vn&jsf vystup. Prvni vn&jif vstup je
napojen na prvni soudtovy &len & druhy
soudinovy &len a pres tyto &leny je spojen
s druhym sou&tovym &lenem a vn&jsim vystu-
pem. Druhy vn&jdi vstup Je Jjednak ptes
prvni sou&tovy &len a prvni sou¥inovy &len,
jednek pres prvni negovaci &len a dru-
hy soudinovy &len spojen s druhym soudto-
vym &lenem a vn¥jsim vystupem.

Téet{ vn&jsi vystup je spojen p¥es dru-
hy negoveci &len s tietim soudtovym &le-
nem., Ctvrty vnéjsi vstup je pres t¥etd
soudtovy &len a prvni soulinovy &len spo-
jen s druhym soudtovym &lenem a vn&jsim -
vystupem.

Ovlddaci blok podle vyndlezu je pFede-
vBim urden k zajistdni postupného. rozb&hu
ddlnich vozd linkou sestavenou z jednotli-
vych rotadnich dilnich zrychlovadi.
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Vyndlez Fesl ovlddaci blok pro eutomatiku, zejména rotadnich dilnich zrychlova&y -
bantemovych posunovadl, obsahujic{ t¥i sou¥tové Zleny a dva negovaci ¥leny.

Ovlddéni rota¥nich dlilnich zrychlovadd, &ili bentemovych posunovadd, je v soudasné
dob& reelizovéno na nejniZsi ovlddaci urovni, pFilem? start-signél pro ovlséddni. jednot-
livych posunovadd je odvozen od kontekinfho &idla, které spinéd a% po vtladeni dilntho vozu
mezi p¥islusny bantamovy posunovaed a pifitladnou stanici.

Nevyhodou tohoto FeSeni je rozbihéni s fézem, v jehoZ disledku dochdzi k prokluzu
bentemu jednek pfed vtlafenim vozu do bantamového posunovade a jednsk pii vlastnim rozbi~
hu posunovade. V disledku vyZe uvedenych vlastnosti dochdzf k viditelnému opot¥ebeni ban-
tami.

Dal¥i nevyhodou je nejednotnost koncepce ovlddéni v ndvaznosti na ostatni technologii.

Uvedené nedostatky do zna¥né miry odstranuje ovlddaci blok pro automatiku, zejména
rotainich dilnich zrychlovadld, podle vyndlezu. Jeho podstata spo¥ivéd v tom, %e prvni
vnEjsL vstup je napojen na prvni vstup prvntho sou¥tového &lenu & na prvni vstup druhého
soudinového &lenu. Vystup druhého soudinového &lenu Jje napojen na druhy vstup druhého
soudtového &lenu. Na v¥stup druhého soudtového ¥lenu je napojen vn&js{ vystup. Na prvnf
vstup druhého soudtového &lenu je p¥ipojen vystup prvniho sou¥inového &lenu. Na prvni
vstup prvniho sou¥inového &lenmu je pfipojen vy¥stup prvniho soultového ¥lenu a na jeho
druhy vstup je p¥ipojen vystup t¥etfho sou¥tového ¥lenu. Druhy vstup t¥etiho sou&tového
¢lenu je vyveden na ¥tvrty vn&jsL vstup a prvni vstup je napojen p¥es druhy negovaci &len
na t¥eti vn¥jsi vstup. Druhy vn&jsi vstup je napojen na druhy vstup prvniho soudtového
&lenu a pfes prvni negovaci ¥len na druhy vstup druhého soudinového &lenu.

Vyhodou ovlédaciho bloku podle vyndlezu je, Ze prekticky nedochdz{ k rdzdm e proklu-
zdm pFi vjezdu vozd do linky urychlovadd, Vaz vjiZdf vZdy do todiciho se bantamového po-
sunovale, ktery je spou¥tén naprdzdno v p¥edstihu p¥ed vjezdem vozu do ndsledujicihoc ban-
temového posunovade. Pri rozjiZdéni vozu, ktery zastavil v lince, spolupracuje vidy dvo-
Jice posunovadi. Mezi vozy lze dodrZet minimélni vzddlenost a vozy o sebe vzdjemn& nena-
ré%eji. Dal¥fmi vyhodami ovlddacfho bloku Je zvySen{ Zivotnosti a spolehlivosti celého
zabizenl a jeho snadndjsi{ ddriba.

Na p¥iloZenén vykresu je znédzorn&no p¥ikladné schéma zapojeni ovlddaciho bloku podle
vynélezu. Z p¥ipojeného vykresu Jje patrno, Ze prvnl vndjsi vstup A je napojen na prvni
vstup 11 prvntho sou¥tového &¢lenu 10 a na prvni vstup 51 druhého soudinového &lenu 50.
Vystup 23 druhého soudinového Zlenu 50 Jje napojen na druhy vstup 32 druhého sou&tového
&lenu 30, na Jeho¥ vystup 33 Je napojen vnjsf vystup E.

Na prvni vstup 31 druhého soudtového ¥lenu 30 je p¥ipojen v¥stup 23 prvniho soudinové-
ho &lenu 20. Na prvni vstup 21 prvnfho sou¥inového ¥lenu 20 je p¥ipojen vystup 13 prvniho
soudtového &lenu- 10. Na druhy vstup 22 prvnfho soudinového &lenu 2Q je pfipojen vystup I3

" t¥etfho sou¥tového ¥lenu 7Q. Druhy vstup I2 t¥etfho soudtového &lenu J0 je vyveden na
Etvrty vnéjsl vstup D. Prvni vstup J1 t¥etfho sou¥tového ¥lenu 70 je napojen na vystup 62
druhého negovacfho &lenu §Q a pres jeho vstup 81 na t¥etf vn&js{ vstup C. Druhy vn&jsi
vstup B je napojen na druhy vstup 12 prvniho soudtového &lenu 10 a na vstup 41 prvniho
negovaciho &lenu 40, ktery je vystupem 42 spojen s druhym vstupem 52 druhého soudinového
¢lenu 50.

Ovlddaci blok podle vyndlezu ¥1df Jjeden bentemovy posunovad. V prektickém provedeni je
Fezeno zea sebou ndkolik t&chto bantsmovych posunovadl, vybavenych ovlddacimi bloky podle
vynélezu.
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Pohon vlastni bentamové jednotky je aktivovén za pPedpokladu, Ze pFfes prvanl vn&jsi
vstup A je na prvmni vstup 51 druhého sou¥inového &lenu 30 z kontaktnfho &idla p¥ftomnosti
dilniho vozu na pfedchozim‘bantamovém posunovadi priveden signdl log ! a soulasnd p¥es
druhy vn¥j3i vstup B je na vstup 41 negovacfho &lenu 40 od kontaktniho ¥idle na vlastnim
posunovali priveden signdl log O.

Na vystup 42 prvniho negovaciho &lenu 40 pak je signdl log | a tento je p¥iveden na
druhy vstup 32 druhého soudinového &lenu 50, z jehoZ vystupu 23 se signédl log ! vede na
druhy vstup 32 druhého soudtového &lenu 30. Na vystupu 33 druhého soultového &lenu 30
a tim na vndjsim vystupu E je pak signdl log 1.

Ddle je pohon bantamové jednotky sktivovén v p¥ipadd, Ze je na vstup A a tim na prvni
vstup 11 prvnfho soudtového &lenu 10 nebo na vstup B a tim na druhy vstup 12 prvatho
soudtového &lenu 10 priveden signdl log 1, takZe na vystupu 13 prvniho sou&tového &lenu 10
je signél log 1. Tento signdl se privddi na prvni vstup 21 prvniho sou¥inového &lenu 20.
Soudasn¥ je vdak na t¥eti vndjsL vstup C a tim i na vstup 81 druhého negovaciho &lenu 60
priveden z kontaktnfho &idla p¥ftomnosti dilniho vozu na nésledujicim posunova&i signél
log 0. Na vistupu 62 druhého negovaciho &lenu 60 je signdl log ! a ten se privédi na prvni
vstup 71 tretfho soudtového &lenu 10 e z vystupu I3 t¥etfho soudtového &lenu 10 se pak
privddl signdl log ! na druhy vstup 22 prvnfho souéinového &lenu g0.

0dtud se signél log ! pPivédi na prvni vstup 3! druhého soudtového ¥lenu 3Q a pies
jeho v¥ystup 33 na vn¥JaL vystup E. Pohon vlastni bentemové jednotky Je sktivovén i v pii-
pad¥, Ze na &tvrty vn¥jsl vstup D a tim na druhy vstup J2 tifetfho sou&tového &lenu 70
je priveden signél log 1, &im% dojde sepnutim ek&niho &lenu nésledujiciho bantamového
posunovale. Pak se na vystupu 3 tretfho sou¥tového &lenu 0 objevi signél log 1, ktery
je pP¥iveden na druhy vstup 22 prvniho soudinového &lenu 20. Signél log ! z vystupu 23
prvniho soudinového &lenu 20 se p¥ivéddi na prvni vstup 31 druhého sou&tového &lenu 30.

Z vystupu 33 druhého soudtového &lenu 30 se signdl log 1 pFivédi na vn&jsL vystup E,
odkud se aktivuje pohon vlastni bantamové jednotky.

Funkce bloku v ndveznosti na technologii je blfZe popséna v praktickych p#ikladech.

Priklad 1

Zapojeni &ty¥ bantemovych posunovadd, kdy prvni t¥i bentamové posunovale jsou volné
a na &tvrtém stojLl dilni viz.

P¥ij12d3jiect vz spind &idlo pied bentamovou linkou a na vn&j¥im vystupu E prvniho
ovlédaciho bloku se objevi signdl log ! a pohon prvniho bantemového posunovale se v odleh-
Yeném stavu zapne, takZe viz vjiZdi do to&iciho se prvniho bantamu. Soulasnd s vjetim vozu
do prvniho bantemového posunovale nabyvd signdl na vn&jsim vystupu E druhého ovliddaciho
bloku hodnoty log 1, tak%e se op&t v odlehZeném stavu rozté&i druhy bentamovy posunova&.
Viz vjede do druhého bantamu, prvni a druhy bantam se to{ a soufasné s vjetim vozu do dru-
hého bentemového posunovele se na vn&jsim vystupu E tietiho ovlddaciho bloku objevi signél
log 1 a rozbihd se t¥etl bentamovy posunovad.

Mezi tim vdz vyjel z prvniho bantesmového posunovale a na vngjsim vystupu E prvniho
ovlddaciho bloku se objevi signél log 0 a prvni bantamovy posunoval se zastavi. Viz Je
pohénén druhym bantsmovym posunovadem a vji%di do toliciho se t¥et{ho bantamového posuno=-
vate. Protofe &tvrty bantamovy posunovag je obsazen stojicim vozem, dojde po vjezdu vozu
do t¥etiho bantamového posunovale ke zm&n& signdlu na tifetim ovlddacim bloku z log ! na
log 0 s néslednou zm&nou signdlu na druhém ovlddacim bloku a tim dojde k zastaveni vozu
na druhém a ti¥etim bantemovém posunovadi. '
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Pr{iklad 2
Rozjezd vozu linky bantamovych posunovadd

P#i uvolné&ni dal¥fho technologického zaiizeni je priveden start~-signdl na wn¥j3i
vstup D posledniho ovlddaciho bloku. Na vngjsim vstupu E posledniho ovlddaciho bloku se
nésledn& objevi signdl log 1, takZe se posledni bantamovy posunovad rozté%i. ProtoZe se
privddl zp¥tnd vazba sepnuti akiniho &lenu nésledujiciho bantamového posunovale na vn&jsi
vstup D predchoziho ovlddaciho bloku, objevi se pri rozjezdu posledniho bantemového posu-
nova¥e na vndjsim vystupu E predchoziho bloku signél log ! a stojici vozy se postupnd
rozjizdgji. V za¥dtku rozbshu spolupracujl vidy dva bentamové posunovade.

Ovlddaci blok pro sutomatiku podle vyndlezu je predev&im ur¥en k zajist¥ni postup-
ného rozbdhu dilnich vozd linkou sestavenou z Jednotlivych rota¥nich ddlnich zrychlova&d
pri soulasnd nejvyhodn&jif{ energetické bilanci.

PREDMETT VYNALEZU

Oviddaci blok pro eutomatiku, zejména rotadnich dilnich zrychlovadd, obsahujfci t¥i
soudtové dleny, dva soudinové &leny a dva negovaci &leny, vyzne&eny tim, Ze prvni vn&jsi
vstup (A) je nepojen na prvni vatup (11) prvatho soudtového &lenu (10) a na prvni vstup
(51) druhého soudinového ¥lenu (50), jehof vystup je napojen na druhy vstup (32) druhého
soudtového #lenu (30), na jehoi vystup (33) je napojen vn&Jj3L vystup (E), zatimco na prvni
vstup (31) druhdho sou¥tového &lenu (30) Jje pFipojen vystup (23) prvniho soufinového &lenu
(20), na jeho% prvnf vstup (21) je pripojen vystup (13) prvniho soudtového ¥lenu (10) a na
Jeho# druhy vstup (22) je p¥ipojen vystup (73) t¥etfho sou¥tového &lenu (70), jehoZ dru-
hy vstup (72) je p¥ipojen na ¥tvrty vn&jdfi vstup (D) a jehoZ prvni vstup (71) Jje napojen
pfes druhy negovaci &len (60) na t¥etf vndjsi vstup (C), pfi¥em? druhy vn&js{i vstup (B)
je napojen na druhy vstup (12) prvntho sou¥tového Zlenu (10) a p¥es prvai negoveci &len (40)
na druhy vstup (52) druhého soudinového &lenu (50).

1 vykres
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