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Urzqdzenie do napelniania oslonek plastycznie odksztalcalng masg
wypelniajaca, zwlaszcza masa miesng do kietbas

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do na-
pelniania ostonek plastycznie odksztalcalng masg
wypelniajgcg, zwlaszcza masg miesng do kielbas,
z pompa napeliajgca, ktéra proporcjorsalnie do
kata obrotu tloczy jednakowe iloSci masy wypel-
niajgcej i polaczona jest ze wspdlnym organem na-
pedowym przez dwa ciagi przektadni, z ktérych
co najmniej pierwszy posiada napedzana w spos6b
przerywany cze§é wyjSciowa, wzglednie okresowo

\ zmieniajacy sie stosunek przelozenia.

W urzadzeniach do napeiniania, zwlaszcza gdy
stosowane sa one do wytwarzania kietbas, aby wy-
pychaé pojedyncze porcje masy jedna za druga,
pompa napelniajaca jest napedzama skokowo lub
pulsujgco. Stosuje sie¢ do tego celu naped korbo-
wo-wahaczowy, kioéry przez mechanizm wolnego
kota oddzialywuje na wat pompy, ktéry wbrew
przeciwnie dzialajacych momentéw, utrzymywany
jest przez sprzeglo jednokierunkowe (opis zghosze-
nia RFN nr 1432513). Do pierwszego, umieszczo-
nego pomiedzy wspblnym watem napedowym i wa-
‘lem pompy, ciggu przekiadni podiaczony jest réw-
nolegle drugi cigg, przekladni, ktéry jest wigcza-
ny za pomoca sprzegha i posiada wieksze stale prze-
lozenie anizeli pierwszy ciag przekiadni. Gdy sprze-
glo jest wilaczone, wat pompy napedzany jest dzie-
ki mechanizmowi wolnego kota, wylacanie przez
drugi cigg przektadni i umozliwia réwnomierne cig-
‘gle wypychanie masy wypelniajagcej o dowiolnie
dlugim paémie. Opisany uprzednio sposéb pracy
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‘szybko$§é wypychania

2_.

jest przede wszystkim stosowany, gdy poszczegbl-
ne porcje kietbasy jedna za druga wprowadzane sg
do wspolnej ostonki kietbasianej i w danym .przy-
padku przez obr6t ostonki kielbasianej woddzielane
Sg poszczegblne porcje jedna od drugiej. Przy za-
stosowaniu napedu korbowego nastepuje przy tym
proces skrecania przy suwie jalowym: i mrymaga
na og6l takiego samego czasu, co proces napemia-
nia. Takie same procesy odbywaja sie gdy prze-
prowadza sie tylko porcjowanie, to znaczy gdy. od-
dzielanie poszczegdlnych porcji nastepuje za po-
mocg innych znanych urzgdzehn do mozdzielania.
W opisanym urzgdzeniu do napelniania ostonek,
jak réwniez w._innych . znanych urzadzeniach do
napeiniania, z mechanicznie mapedzanym thokiem
dozujacym (patent RFN nr 1180 151), do uzyskania
r6éznej wielkoSei masy, zmieniany jest stosunek ra-
mion dzwigni mapedu jarzmowego. Przy jednako-
wej iloSci obrotéw silnika mnapedowego ustala sie
masy, proporcjonalnie do
wielkoSci wydawanej porcii. Dlatego przy . kazdej
zmianie wielko$ci porcji kondieczna jest jednocze-
sna zmiana ilosci obrotéw mapedu, co na .ogét wy-
maga regulowanego napedu bezstopniowego.
Znane s3 takze hydrauliczne maszyny do mapel-
niania (patent RFN .nr 1083094) w ktérych szyb-
ko§é- wypychania, uzalezniona od réwnomiernego
doprowadzania cieczy hydraulicznej, w duzym stop-
niu utrzymywana jest na stalym poziomie. Wieksze
porcje wymagaja diuzszych czaséw. Sposéb: ten
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mozna realizowac¢ jedynie hydraulicznie. Catkowi-
te naklady sg przy tym jednakze stosunkowo duze.

Celem wynalazku jest opracowanie urzgdzenia do
napelniania, w ktérym przy stalej szybkosci na-
pedu, czas trwania fazy wypychania jednej porcji
‘dopasowywuje sie samoczynnie do ciezarmu porcji, a
przerwa pomiedzy dwoma procesami porcjowania
pozostaje miezalezna od wielkoSci kaadomazowe]j
porcji.

Urzadzenie do mnapelniania oslonek plastycznie
odksztalcalng masa wypelniajaca, zwlaszcza masg
migsng do.. kielbas, wedlug wymalazku polega na
tym, ze zawiera przekladnie réznicows. Przekbad-
- mja ta posiada trzy przylacza przekladniowe, z kto-
rych kazdorazowo jedno polgczone jest z pierwszym
przytaczem jednego z dwdch ciggéw przekladni lub
Ze Wwspolnym organem mnapedowym. Drugie dwa
przylacza obydwu ciggéw przekiadni sa potgczal-
ne ze sobg na wale pompy. Moment obrotowy jest
tu przekazywany przez obydwa ciggi przekiadni do
napedii pompy, przy czym drugi ciag przekdadni
dziata jako przekladnia odejmujaca, ktéra przez
swoje dzialanie wsteczne ma przekladnie réznico-
w3, zmniejsza ilo§é obrotéw wialu pompy. Im wie-
kszy jest przesuw nastawczy, ktory przekazywany
jest napedowi pompy przez pierwszy ciag pree-
" k¥adni,
ktéry preekazywany jest przez naped pompy do
przekiadni réznicowej. Takie przestawienie zwrot-
ne wplywa mnastepnie na zmniejszenie stosunku
przebozenia pierwszego ciggu przekladni. W ten
spos6éb, naped pompy porusza si¢ wolniej i wsp6l-
ny -organ napedowy musi odja¢ wiekszy przesuw,
ki6bry w procesie napelniania jest proporcjonalny
do posuwu Wykonywanego przez maped pompy, a
proez to i do wielkosci wypychanej pomcji.

-Osiagnieto wiec, za pomocg stosunkowo prostych
S§rodkéw mechanicznych stalg szybkosé wypycha-
nia, ktéra dawniej osiggnaé mozna bylo tylko za
pomocy skomplikowanych ukbadéw hydraulicznych.
Im wigkszy ciezar pomcji, tym dluzszy jest takze
czas wypychania, podezas kiérego silnik napedowy
" obraca sie z niezrnienng iloScia obrotéw. Dolktad-
noé¢ porcjowania pozostaje stata, poniewaz zapew-
‘mniona jest przez konstrukcje, a w danym przypad-
‘ku przez ustawienie pierwszego ciagu przekladni.

Sprzeganie obydwu rciggébw przekiadni w pota-
czeniu z funkcjg wyréwnujaca w przekladni roz-
nicowej. powoduje, ze ruch na naped pompy prze-
.niesiony zostaje tylko witedy, gdy obydwa ciagi
przekledni sg obcigzone. Jezeli obciggemie w jed-
nym: z- ciggbéw . przekladni odpowiada wartosal uwa-
‘Punlkowanej na pmyk!ad sitami tarcia w pampie,
owisencza przy suwie powrotnym napedu Jarzmo-
wego. ‘przy_ czym mechanizm wolnego kota poru-

szany jest bez przenoszenia energij, to przy =zaha- .

mowanym - drugim ciggu -przekiadni, poruszany be-
dzie wylacznie, pracujacy na biegu jalowym, wy-
lot przektadni réznicowej, mna pierwszym ciggu
-przekladni. Wraz ze zmienionym stosunkiem prze-
‘Yozenia osiggnieta zostanie tam odpowiednio wie-
-Tesza - gzybloos$é, Ten szyblki ruch jalowy jest zasad-

‘nicze: niezaletny od czasu trwania poprzedniego

proeesu porcjowania. W tym krétkim, stalym prze-
) dziale czasowym, ktéry jest takie osiggany przy

tym wiekszy jest takze przesuw zwrotny,

10

o, odigczalny sprzeglem ciag przekladni,

4

zerowym ciezarze porcji, mogg byé przeprowadza-
ne procesy rozdzielania w ten sposéb, ze odcina
sie¢ czeSci sznurka, ktérymi okreca sie wostonke
kietbasiang. Tego rodzaju procesy rozdzielania wy-
stepuja w tym samym iczasie i przeprowadzane sa
za pomocg odrebnie sterowanego mapedu. Zamiast
mechanicznej przekladni réznicowej mozna takze
stosowaé ukiady ' hydrauliczne skladajace sie z
trzech jednostek pompowo-silnikowych.

Zamiast mapedu jarzmowego z mastawnym po-
suwem, mozna stosowaé¢ kazda inng dziatajaca
przerywanie przekiadnie, przykladowo mechanizm:
krzywlkowy jak mechanizm maltanski lub inny me-
chanizm z przelgczaniem skokowym, w ktérym
jedna lub wiecej molek mastgpujacych po sobie, a
zaleznych od kmzywek, zazgbia sie o mowek, uksztal- .
towany ma powierzchni czolowej czeSci mnapedu.
Tego modzaju przekladnie zmianowe stopniowe z
reguly zachowuja zazebienie z cze§cia napedu réw-
niez przy zerowej skladowej. przejmowania ruchu.
Nia wale pompy, wzglednie ma podigczonym organie
napedowym umieszcza sie przy tym mechanizm
WOlneg:o kota lub sprzeglo jedmokierunkowe. Po-
niewaz przy przektadniach do zmiany predkosci
obmotowej z cyklicznie lub samoeczynnie zmienia-
Ja;cym sie @boswnﬂmem przetozenia, predkosé posuwu
nie jest zmiewria, nlashawueme cigzaru porcji naste-
puje przez podiaczong bezstopniowsg przekladnie.
Przekladnia bezsbopniowa jest pmieszczona we
wspélnej odnodze, na przykiad pierwszego lub dal-
szego ciggu przekladni. Przekladnia rézmicowa wy-
konana jest jako mechanizm przekiadniowy z ko-
tem obiegowym, z kolem Srodkowym umieszczonym
na Srodkowym wale napedowym, przy czym prze-
waznie jarzmo przekladni obiegowej piotaczone jest
z pierwsza, napedzang w sposéb przerywany, cze-
&g mapedu przedstawionego ciagu przekbadni, a
drugle kolo Srodkowe lub centrycznie do osi prze-
ktadni obrotowe kolo napgdowe — z drugim wy-
kazujacym staty si;osnmetk melomenma ciggiem prze-
ktadni. Przelozenie przekladni silmika napedowego

' przejmowane jest przez przekladnie rézmicowa.

Moznia. takze wprowadzié drugi ciag przekhadni
bezposrednio jako maped do mnapelniania, gdy
pierwszy ciag przekladni wylgczony jest jest przez
urzgdzenie umeruxohamw:a.ce
Daliszy sbopien mzebozema dla n-apedu napeinia-

mia wynika z tego, Ze pomiedzy organem nmpedo—
wym pierwszego ciggu przekiadni a podiaczonymr
do miego mapedem pompy, umieszczony fjest trze—
ktérego
stosunek przelozenia jest tak dobrany, ze napedea

.on wat pompy z innym przedozeniem anizeli drugi

cigg przektadni. Wynika stad dalszy stosunek prze-
tozenia z lub bez odejmowania. Sterowanie odby-
Wa sie przez sprzeglo zmianowe umidszczone na
wale napgdowym pierwszego ciggu przekladni mie-
dzy trzecim ciggiem przekladni a czeScia obudowy.
Przy polozeniu Srodkowym tego sprzegla porcjo-

. Wanie sterowane jest przez pierwszy cigg prze-

kladni,  w polozeniu wylaczonym przez drugi a
przy innyeh petodeniach sprzegla, przez trzeci ciag
przekiadnd razem z drugim ciggiem przektadni ma-
i ! s ) -
Wedlug innej propozycj,- trzeci cigg przekiadni



- ©0ego.

93 302

35

przylaczony jest do pierwszego organu mapedowe-
g0, przez mechanizm wolnego kodta i wigczany jest
przez zmiane kierunku obrotu na .przeciwny. Od-
wrécenie kierunku obrotu dokonywane jest za po-
mocy silnika napedowego, ktory jest wykonany w
spos6éb umozliwiajacy = przelaczanie biegunéw, co
umozliwia u:iysfkuanie czterech szybkoéci napelnia-
nia i dwéch szybkiosci poncjowania. Przy podwo6j-
nej iloSci obrot6w mnapedu, przerwa Ww pnocesie
porcjowania jest o polowe mmiejsza, lecz sam pro-
ces poncjowania zalezy od posuwu wykonywanego
przez maped pompy, przy ‘czym predko$é madana
przez drugi ‘cigg przekiadni, bedzie odpowiednio
zmnjiejlszmna Przy miekkich masach wypelniaja-
cych wyxbuara sie wigkszg a przy surowej knelbarsxe
mniejsza predkoéé ‘napedows.

Dalszg mogliwoéé przetgczania zapewnia drugi
cigg przekladni napedu pompy ktéry posiada mo-

zliwo§é odlagczania sprzeglem i unierwchamiania.

Do dwéch mechanicznych stopni mapedu napetnia-
nia dochodzi wtedy trzeci. Przy unieruchomionym
drugim ciggu przekladni, naped uzyskuje sie wy-
tacznie -za pomoca trzeciego ciggu przekladni.

W urzadzeniach do napelniania ze skrecaniem,
w mapedzie urzadzenia do skrecania jest umiesz-
¢zona przekladnia réznicowa wedlug opisanego
uprzednio rozwigzania, od ktérej przylaczone sa
trzy przylacza, jedmo przylacze przez czwarty
cigg przekladni do wspélnego organu napedowego,
drugie, przez pigty cigg przekladni do pierwszego
ciggu przekbadni i trzecie, do urzgdzenia skrecaja-
Gloéwng linie mapedowa odprowadza sie do
wspdlnego organu napedowego, podczas gdy pierw-
szy cigg przektadni wezglednie jego organ mnapedo-
wy przejmuje funkcje sterowania i potrzebuje sto-
sunkowo mniewielkich si} do przenoszenia. Prze-
waznie piaty ciag przekladni przy napedzie jarz-
mowym pompy jest w ten sposéb przylaczony, ze
moment obrotowy Wywierany na pierwszym ciagu

przekladni odbierany jest przez sprzegho jednokie—'

Tunkowe napedu pompy. '

"W ten spos6b zapewniono, Ze przechodzgce od
uma;dzen.ila\skrecajaycego sity reakcyjne, nie oddzia-
tywuja ma pierwszg przekladnie réznicows, a’ przy
procesie skrecania oddziatywuja jedynie ma pompe
porcjujacy. Nastepnie, jeden z dwéch ciggébw prze-
kladni napedu skrecajacego moze byé przekladnia
z cyklicznie zmiennym stosunkiem przelozenia. Mo-
Ze ona byé znéw przykladowo mechanizmem krzy-
wkowym, mechanizmem z przelgczeniem skokowym
Jub takze mechanizmem kiorbowym.

. Korzystne jest, z powodu lepszego stosunku przy-
épl’&@Z&Ill& zastosowanie przekladni z kotem elip-
tycznym. Z jednym takim stopniem przebozeni®
mozna krzywa szybkoSci urzadzemia skrrecuajacego
kiszbattowaé w ten sposéb, ze przy procesie Wypy-
‘chania osigga si¢ w diugim okresie czasu bardzo
male predkodci napedu, natomiast w okresie przer-
Wy w porcjowaniu, krétlkotrwate bardzo duze pred-
koéci napedu. Zapewnione jest przy tym, e urza-
dzenie skrecajace, jest napedzane w sposéb ciggly,
aby uzyskaé krzywa *w ksztalcie sinusoidy, przez
dzialanie odejmujace jednego z dwdch ciggéw
przekladni, Najmniejsza szybkio§é skrecania osigga
w przyblizeniu warto§é zerows. Mozliwe jest utrzy-
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mywanie tej najmniejszej szybloosci dokladnie-przy
wartoSci zerowej lub wybieranie dodnanme.] lub
ujemnej jej wartosci.

Procesy porcjowania i skrecania moga sie cza-
sowo pokrywaé. Okazuje sie to bardzo korzystme,
poniewaz umiozliwia skrécenie do minimum: przer-
wy miedzy dwoma procesami porcjowania i mimio
to utrzymywanie predkioéci skrecania w pewnych
granicach. Mozliwe jest réwniez mniewielkie prze-
suniecie krzywej odpowiednio do obcigzenia, zwla-
szcza ustawienie z opbéZnieniem czasawym, aby po-
czatek procesu skrecania przesunaé bardziej w
przerwe w Itdoczeniu. To przesuniecie czasowe za-
lezne jest od réznych czynnikéw, szczegblnie od ja-
kosci ostonki kieltbasianej i masy wypelniajgce]j,
a takze od pojemno$ci obszaru pomiedzy pompa
a miejscem skrecania. Z reguly wystarcza utrzy-
mywanie statego przetozenia obrotéw pigtego cia-
gu przekladni w stosunku do pierwszego. Przelo-
zenie 'to moze byé w zasadzie przeprowadzane tak-
ze z zewnaftrz, przykladowo przez zastosowanie dal-
szej matej przekladni réimicowej lub dalszego:
stopnia. réznicowego. . Jarzmo drugiej przekiadni
obiegowej przylaczone jest do czwartego ciggu
przekladni, a kKoto dsrodkowe, przez piaty ciag prze-
ktadni. Uklad ten powoduje, 2e gléwma sita nape-
dowa odbierana jest bezposrednio od drugiego sil-
nika napedowego, podczas gdy przebiegiem szyb-
kioéci steruje sie za pomocy pierwszego magu prze-
kiadni.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykbadzie wykionania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat proekiadni urzgdzenia
do mnapelniania kielbas z podigczonym urzadzeniem
skrecajacym, fig. 2 — modyfikacje n‘arpedu»pon}-
Py z fig. 1, a fig. 3 przedstawia wykwes szybkosci.

Na rysunku, odno$nikiem '.cyﬁrow‘ylm 11 oznaczo-
ma fjest pompa napelniajaca, ktora napedzana jest
przez przekladnie 12 pompy za pomoca silnika ele-
ktrycznego 13-z przelgczéniem biegunéw. Pompa
napelniajgca jest pompa lopatkows, ktérej wirnik "
14 wprowadzany jest mimosrodowo do obudowy
15 pompy tak, ze wypelniajgca masa miesna do
kielbas tloczona, jest z leja zasypowego 16 do tulei
skrecajgcej 17, ;fldtém napedzana jest przez urzg-
dzenie skrecajgce 18. Przy okreSlonym kacie obro-
’bawym, zamocowany ma stale, na wale 19 pompy,
wirnikk 14 tloczy jednakowe iloéci masy wypelnia-
jacej do tulei skrecajgcej. Do silnika elektryczne-
go 13 podigczona jest plerwsza przekladnia plame- .
tarna 20, ktérej obydwa pozostale preylaczenia,
polaczone s3 przez dwa ciagi 1 i 2 przekladni z
walem 19 pompy. Gdy koto srodkowe 21 zaklesz-
czone jest na wale 22 silnika, jarzmo 23 przekiad-
ni pozostaje potaczone z ciggiem 1 przekladni przez
umieszczony centrycznie do wabu silnika w osi 24
przekbadni, wal 25 jarzma. Drugie kolo Spodiowe
26_ jest obrotowo umieszczone ma- wale silnika i
polgczane na state z kotem zebatym 27 ciggu 2
przekladni, ktoérej drugie kolo zebate 28 zakle-
szczone jest ma wale 19 pompy. Obydwa koba: drod-
Jkowe 21 i 26 zazebiaja- s.le z dwoma kobamj obie-
* gowymi 29, 30, umieszczonego na czopie km:bawym
31 jarzma 23 bloku kola obiegowego. )

Na gébmym koticu walu 25 jarzma, umieszczoma

¥
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jest tarcza 32 korby, ktbérej czop korbowy 33 spmze-
Zony jest przez korbowéd 34 z czopem korbowym
35 korby wahliwej 36. Czop korbowy 33 jest umie-
szczony W zmany spos6b przestawmie promieniowo
dio osi 24 przekdadni na swojej tarczy korby. Korba
wahliwa 36 wykmmje w kaxdym przypadku przy
~ obrocie waatu 25 jarzma, stale takiej samej wiel-
koSci much odchylno-powrotny. Wiat 19 pompy
sprzezomy jeést z korba wahliwa 36 przez mechanizm
wolnego kota 37, ktéry umoZliwia wprawienie ‘w
ruch wabu pompy w kierunku wstrzatki 38. Sprzeze-
‘nie ustaje przy przeciwnym kierinku obrotu korby
wiahliwej. Aby uniemiozliwié ruch powrotny wirnika
pompy, wal pompy podparty jest przy obudowie 39
przekbadni, sprzegtem jednokfierunkowym 40.
Wat 22 silnika, obydwa kota Srodkowe 21, 26 i
jarzmo 23 obracajg sie w czasie pracy, w kierunku

. obrotu wskiazéwek zegara, zgodnie ze strzatksa wi- -

dziang od dotu ma fig. 1. Gdy obydwa ciggi prze-
kladni 1 i 2 s3 napedzane zgodnie z kierurnkiem
obriotéw. walu pompy, mechanizm korbowy 32—36
oddziatywuje na zmiane kierunku obrotu przu su-
wie moboczym. 7

Poniewaz mor. ~ty obrotowe znosza sie przez
dziatanie réznicowe ma przekdadni planetarnej, moc
zostaje podzielona wediug utrzymywanego stosun-
ku przelozenia i ma mechanizmie korbowym nie
wystepuja mecda,zema Im wiekszy jastt kat na-
stawienia przenoszony z mechanizmu korbowego
na wat 19 pompy, tym wiekszy jest ruch powrotny
ktory kierowany jest z powrotem do walu pompy
przez -dzialajgcy tu jako przektadnia odejmujaca
cigg 2 prezekdadni, do przekladni planetarnej. Na-
stepuje wiec dopasowanie przelozenia pomiedzy
wratem 22 silnika @ walem 25 jarzma do wielkiosei
kgta slktrecavma Ekarby wahliwej 36. Im wiekszy jest
kat s}nrecama tym wieksza jest wywierana przez
kolo zebate 28 na przekladni planetarnej, wielko§é
odejmowania. Przesuniecie wuzyskane za pomoca
watu 22 silnika jest przy procesie porcjowania pro-
porcjonalne do wielkosci wydawanej porcji. Sto-
sownie do dego przedhuza sie czas trwania procesu
wypychania odpowiednio do nastawionej na me-
chaniZzmie korbowym wielkosci mcms gdy
moc silnika 18 niezaleinie od ki ef wiel-
Koéci poreji pozostaje w przyblizeniu sstata. Nie jest
wymagane dodatkowe przenoszenie sity przez -pod-
taczong przekiadnie bezstopniows. Wystarczy tyl-
ko zmieni¢ wielko§é porci, @ zmiana szyblkoSci
wypyehania nastepuje samoczynnie bez mozliwosci
wystapienia przecigZzefi w wyniku zmienionego,
- Wraz « wﬂ»elﬂméma porcji, momentu obnotowego.
Przelobeme przektadni zostaje przyjete przez prze-
lklla-dme planetarng. Poza tym, osiggniete w prze-
' khadni planetarnej wyréwnanie momentéw powo-
duje -nastepnie, Zg przy suwie jalowym mechaniz-
mu korbowego, wzglednie przy ruchu powrotnym
korby wahliwej 36, przy czym mechanizm wolnego
kola 37 luzuje sprzeglo z walem 19 pompy, ré6w-
lnd:eé na ciag 2 przéktadni mie jest wywierany mo-
mem obmotrmy Wat 19 pompy pozostaje wiedy
niertithomy @ jarzmo 23 przekiadni obiegowej
biegnie do tylu z. odpowiednio zwiekszong szybko-
Scig. Czas trwania tego ruchu wstecznego jest przy
tym - niezalezny od kazdorazowej wielloSci porcsi
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i okre§lany jest wylgcznie przez ilo§é obrotdw
watu 22 silnika i dobramy stosunek przelozenia
oraz jest wielokrotnie krétszy od procesu porcjo-
wania lub wydawania.

Na przemian wystepujg wiec krotkie o jednako-
Wym czasie trwania przerwy w porcjowaniu, a
lozas ich trwania okreslony jest wielkoscig mnasta-
wionej porcji i jest w prZyblizeniu do miej propor-
cjonalny. Jak to przedstawiomo na fig. 3, na osi
odcietych maniesiony jest kgt obrotu tarczy 32
korby. Jezeli naped pompy odbierany jest od obra-
cajacej sie z jednostajng predkoscig tarczy korby,
uzyskuje sie wtedy prawie sinusoidalny wykres
predkosci b dla korby wahliwej 36. Jezeli nie bie-
rze si¢ pod uwage przelozenia pomiedzy silnik:inem
a tarcza 32 korby, krzywa sinusoidalna moze byc
takze namiesiona. niezaleznie od kata obmotu silni-
ka. Dodatmia skladowa ruchu ma wale 19 pompy
'przenoszona jest przez mechanizm wolnego kota,
podczas gdy ujemna skladowa ruchu zgodnie z dol-
ng czescia krzywej bl nie bedzie przeniesiona. Je- -
Zeli uzyskane ma Korbie wahliwej 36 szybkosci
skladowe mnoszy sie, to otrzymuje sie krzywa c.
Nad osia odcietych maniesione s ma podzialce a’
wartoSci kata obrotu tarczy 32 korby.

Dla suwu porcjowania i suwu jalowego na duafr:
czy korby odkladane sg jednakowe katy obrotu
od 0’ do 180° lub od 180’ do 360°, a.suw porcjowa-
nia odbywa sig, odpowiednio do dodatniej ezesei
krzywej ¢, w =znacznie dluzszym cazasie anizeli
ujemny odcinek krzywej cl. Diugosé czasowa te-
go ujemnego odcinka krzywej jest stala takze przy
zmienionej wielkoéci porcji. Wynikia ona z dobra-
nego przelozenia ujemnego. Diugosé dodatniego
odcinka krzywej naniesionej mad krzywa czasu,
Toznitaby sie w poréwnaniu z wielkodeig poraji.
Jezeli potrzebne jest 36 obrotow watu 22 silnika
aby tarcze 34, korby obrécié o 360’ odpowiednio do
krmzywej ¢, wtedy konieczne jest tylke okolo 9
obrotéw dla suwu jalowego przy krzywej cl, ale

" dla suwu porcjowania wedhlug krzywej ¢ musi byé
27 obrotéw, przy podwojnej porcji — 54, @ przy

polowie porcji — 13,5 wobrotéw. Przy przyjetych
dla suwu jalowego 9 obrotach, silnik musiatby wy-
konaé w jednym cyklu zamiast 36 obrotéw przy
podwo6jnej porcii — 63, a przy polowie porcji —
22,5 obrotow. :

Rownolegle do ciggu 1 przekiadni przewidziany
jest jeszeze jeden cigg 3 przekladni, ktéry utwo-
rzony jest przez obrotowo wosadzone ma wale 25
jarzma, koto zebate 41 i zaklinowane na wale 19
pompy, kiolo zgbate 41a. Prowadzona przez wystep
®klinowy 42 na wale jarzma tuleja 43. sprzegla, mo-
Ze by¢ sprzegana, z oznaczonego ma fig. 3 rysunku
polozenia Srodkowego, z czeseig 44 obudowy lub
z kotem 2ebatym 41. Przy sprzeganiu z obudowa,
wal 25 jarzma jest zahamowany i ruch napedowy
idla ruchu cigglego pompy Wzgledme piemsza szyb-
ko§é mapelniania przenoszona jest poprzez dziata-
jace jako przekladnia odboczkowa kola planetar-
ne 29, 30 ma cigg 2 przekfadni. Przy sprzeganiu
z kolem zebatym 4, nastepuje pfzeniesienie z in- -
nym przelofeniem na obydwa ciggi przekladni 2’
i 3. Za pomocy przelaczania biesunéw silnika 13
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osiaga sie przy porcjowaniu catery predkosci na-
pebniania oraz dwie rézne szybkosci napedzania.
Jak przedstawiono ma fig. 1, w urzgdzeniu skre-
cajgcym 18 zastosowano mechanizm igkrecajgcy 45
z drugy pizekladnig = planetarna, ktory posiada

umieszczone centrycznie do osi 47 przektadni jarz-.

ma 48 i dwa koba srodkowe 49 i 50. Wat 51 jarzma
podiaczony jest przez utworzony przez jedno z
trzech kot zebatych 52, 53, 54 czwarty cigg 4 prze-
ktadni polgczony bezposrednio z walem 22 silnika.
Kolo srodkowe 50 potaczone jest z kotem elipsoi-
dalnym 55, ktére wraz z nastepnym, zamocowa-
nym na wale 25 jarzma, kolem elipsoidalnym 56
twiorzy pigty cigg 5 przekladni. Obydwa kota &rod-

kowe zazebione sg kazdorazowo z jednym z potg-.

czonych ze soba ko6t planetarmych 57, 58 a miano-
wicie koto Srodkowe 49 polaczone jest przez jego
wiat 59, przekPadnia stozkowa 60 i wat 61 z urza-
dzeniem skrecajgcym 18. . N

' Naped przekazywany jest wiec w dwo6ch miej-

scach, a mianowicie, przez jarzmo 48 i kolo $rod-

‘kowe 50, oraz przez koto srodkowe 49. Obydwa
czlony mapedowe polacz~~~ sg przy tym prmzez ich
ciggi przektadni 4 i 5 1 przez podigczong miedzy
nie przekbadnie planefarng 20. W ten sposéb moc
napedowa musi byé zasadniczo przejmowana bez-
podrednio z walu 22 silnika, ale sterowanie maste-
puje przez jarzmo. pierwszej przekiadni ‘planetar-
nej -i przektadnie réimicowa ciggu 5 przektadni.
W tego wodzaju ujeciu, na wale 25 jarzma zamoco-
wane .jest takze koto elipsoidalne 56, aby wywo-
tywalo ono przy suwie moboczym mozliwie maly
ruch obrotowy kola Srodkowego 50. Przekladnia
planetarna 46 jest tak wykonana, aby kolo $§rod-
kowe 49 nie dawalo zadnego ruchu napedowego.

Wyjéciowa ilo§¢ obrotéw osigga wiec warto§é ze-

rowa. Natomiast przekladnia z kolem elipsoidal-
nym osiaga w czasie przenwy w tloczeniu majwie-
ksze przelozenie, przez co kolo Srodkowe 49 kr&t-
kiotrwale oisiaga wysoky ilo§é obmtévw i umozliwia
dokonanie procesu skrecania. » '

Odczytaé to modma. najlepiej z krzywej d przed-
stawionej na fig. 3, ktéra odtwarza szybkos§é skre-
cania, przedstawiong za pomecy ilosci obrotéw ko-
ta érodkowego 49 lub podigczonej za nim czesci
przekladni lub tulei 17. Szybkosé skrecania ‘jest tu
maniesiona w zaleznosci od kata przyjetego ma wa-
le 25 jarzma lub ostonie napedowym ciggu 1 prze-
kdadni, to znaczy podzialtki a’, z wanboSciami kata
od 0° do 540°. Krzywa d ksztattowaé mozna przez
‘mmiany przelozenia przekladni planetarnej 46 i
przekiadni z kotem elipsoidalnym 55, ‘56, zaleznie
od potrzeby w kierunku poziomym, pionowym.
Moima wiec wieksze szybkioSci uzyskiwaé w krét-
iszym okresie czasu lub przy mniejszym kacie obro-
tu walu 25 jarzma. Przez podnoszenie i obniZzenie
krzywej, szybko§é minimalna wobrotéw -ustalana
jest pomizej lub .powyzej zera. Krzywsg ksztaltuje
sie takze przez dowolng zmiane obrotéw kota eli-
psoidalnego 56 ma wale® 25 jarzma, w kierunku po-
ziomym. Jest to niezbedne dla wuzyskania Qp6Z-
nienia procesu skrecania w stosunku do przerwy

w pracy pompy 11. W ten spos6b, uzyskuje sie.

zsynchronizowany naped pompy z praca urzadze-
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nia skrecajgcego. Ksztalt krzywej musi b&é oczy-
wiscie dostosowany do poszczegélnych wielkoscs
eksploatacyjnych i moZé byé dodatkowo korygowa»
ny’ przez wymiang poszczegblnych par két zgba-

-tych. Tak wiec, koto elipsoidalne 56 mnoze mie byé

zaklinowane ma wale 25 jarzma, lecz, powinno byé
w dowolny znany sposéb ugmexsz.czorne na nim prze-
suwnie.

Na fig. 2 rysunku, przedstawiono nieco inne roz-
wigzanie mapedu pompy. Przekladnia planetarns
20 pozostata miezmieniona. Wychodzac od watu 25
jarzma wozdzielone zostaly dwa ciagi 1’ i 3’ prze,
kiadni przez sprzeglo zmienne 43, potaczone znéw
razem z dalszym ciagiem 6, przekladni, ktére za-
wiera przektadnie bezstopniowa 62 i dwa kola zes
bate 63, 64. Podczas gdy cigg 3’ przektadni ogra-
nicza sig¢ praktycznie do bezposredniego polgczes
nia sprzeglowego migdzy watem 25 jarzma i leolem
tarczowym 65, cigg 1° przekbadni obejmuje, poza
zazebionym z kolem tarczowym 65 kolem stozko- .
wym 66, przekbadnie krzywkowsg =z przelgczenier
“skokowym. Przy tym, ma wale 25’ jarzna osadzo-
na jest obrotowo tuleja krzywkowa 67 i jest z nirm
sprzegana za pomocy Sprzegla zmiennego 43’, Tus
leja krzywkowa posiada rowek obwodowy 68, kté.
ry odpowiednio do przebiegu melacwama wykionar
ny jest slimakowo. .

Przez ltulleje krzywkowsa, 67 hapedzana jest tar-
cza wigezajgea 69, na ktérej wale 70 zaklinowane
jest koto stozkowe 66. Tarcza wiacwajgca posiads
wigkszg lo$¢, umieszezonych na sobie w  tej-samej
podziatce obwodowe], rolek krzywkowych 71, ktére
kolejno zazebiaja sle w rowku. obwodowym 68 4 w
ten sposéb obracaja tarcze wiaczajgea 69 z pod-
laczonym do niej ciggiem 6’ przekbadni, za kasdym
mazem o podziatke obwodows. Tego todzaju prze-
kladnia umozliwia zatrzymanie podigczonego ciggu
przekladni w okre§lonym - polozeniu. Sprzeglo 87
mechanizmu wolnego kola i sprzeglo jednokierune
kowe 40 z fig. 1 moga tu dlatego nie wystepowaé,
Do mastawiania wiellogci porcii nastepuje zmiana
przebozenia, ktérg umozliwia padlqcmn»a przektads
nia bezstopniowa 62.

W miejsce przekladni zmianowych stopniowych
mogg byé¢ zastosowane inne mechanizmy krzywiko-
We z umieszczonymi, na powierzchni czolowej tar-
czy wigczajgcej, krzywlami, Slimakami ~wigczajg-
cymi lub innymi znanymi urzadzeniami z wigcza-
niem skokowym, jak mechanizm maltanski, W
przekladni z kolem planetarnym znajdujgce sie w
Srodku kioto Srodkowe, moze byé zastgpione umie-
szczonym zewnetrznie wieficem o uzebiemiu we-
wnetrznym, Zamiast przekladni z kiolem planetar-
nym mozna stosowaé inne przekladnie réznicowe,
szczegblnie hydrauliczne przekladnie réznicowe;
Stosowane sg one szczegblnie witedy, gdy z powodu
ograniczonej przestrzeni, czeSci, ktére maja byé ze
sobg polgczone, nie moga znajdowaé sie W bez~’

- poSrednim sasiedztwie. Przy mechanicznym wylko~

maniu, uzyskuje sie stosunkowo male wymiary. po- -
szezegblpych czesci konstrukcyjnych i calego urzg-
dzenia. Naklad techniczny, stosownie do osigganef
rétnorodnosci dzialania jest mniezwykle maty.
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Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do napelniania ostonek plastycz-
fife odksztalcdlng -masg wypelniajaca, =zwlaszcza
miesng do kietbas, z pompa mnapeiniajgca, kitéra
proporcjonalnie do kata obrotu tloczy jednakowe
porcje masy wypelniajgcej i polaczone jest ze
© wvspblnym organem mnapedowym przez dwa ciggi

. przektadni, z ktérych co najmniej pierwszy po-

giada mapedzang w sposbb przerywany czesé wyj-
fciows, wzglednie okresowo zmieniajacy sie—sto-
sunek przelozenia, znamienne tym, ze zawiera
przekladnie réznicowsg (20) posiadajaca trzy przy-
faczenia (21, 26, 23) przekladniowe, z ktérych jed-
no polgczone jest z pierwszym przylaczeniem jed-
nego z dwéch ciaggéw przekladni (1, 2) lub ze
pdlnym organem mnapedowym (22), przy czym
drugje dwa przylaczenia obydwu ciggéw przekbad-
ni (1, 2) sa przylaczalne ze soba ma wale (19) pom-
Py. ’

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
* #fe preckladnia réznicowa wykonana jest jako me-
chanizm przektadniowy z kotem planetarnym (20),
Z Kolem &rodkowym  (21), umieszczonym mna S§rod-
fowym wiale napedowym (22). ‘

3. Urzadzenje wedlug zastrz. 2, znamienne tym,
Ze jarzmo (23) przekladni planetarnej (20) potaczo-
ne jest z pierwszym, samoczynnie zmieniajgcym
stosungk przelozenia cijgiem (1) przekladni, przy

ezym drugie kolo Srodkowe przekbadni osadzone

. eentrycznie do osi przekladni obrotowego kola ma-

. pedowego (26), polaczone jest z drugim ciggiem (2)
przekladni, o statym stosunku przetoZenia.

4. Urzadzenie wediug zastrz. 1, znamienne tym,

de posiada urzadzenie hamujace (43, 44) do zatrzy-
 Mmywania pierwszego ciagu (1) przekladni.
5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
Ze pomiedzy organem napedowym (25} pierwszego
eiggu (1) przekladni a podiaczonym do miego na-
pedem (19) pompy, umieszczony jest trzeci odig-
ezany sprzeglem cigg (3) przekiadni, ktdrego sto-
sunek przelozenia jest dak dobrany, ze wat pompy
napedzany jest z innym me&ozemem anizeli drugi
eiag. (2) przekladni. :

5

12
6. Urzgdzenie do napelniania wedlug zastrz. 4,
znamienne tym, ze na wale napedowym (25) pier-
wszego ciggu (1) przekladni pomiedzy trzecim cig-
giem (3) przekbadni a czescig (44) obudowy, umie-
szczone jest zmienne sprzegho-(43). :
1. Urzadzenie wedlug zastrz. 5, znamienne tym,

" Ze frzeci ciag (3) przekladni podigczony jest przez
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mechanizm wolnego kota do organu napedowego
(25) i wiaczany Jest przez odwrécenie kierunku
obrotu. ‘

8. Urzgdzenie wedEbug zastrz. 6 lub 7, znamienne
tym, ze drugi ciag (2) przekiadni jest umocowany
na wale (19) pompy i odlgczony sprzeglem.

9. Urzadzenie wedlug wzastrz. 8 z wurzadzeniem
skrecajagcym do skrecania ostonek kietbasianych
pomiedzy poszczegblnymi -nastepujacymi jedna za
drugg porcjami, dmasy kielbasianej, znamienne tym,
Ze w mapedzie urzgdzenia skrecajacego (18) umie-
szczona jest druga przekladnia réznicowa (46), kto-
rej trzy przylaczenia (48, 50, 49) podigczone sg kaz-
dorazowo jedno przez czwarty cigg (44) przeklad-
ni do wspdlnego organu mapedowego (22), drugie
przylaczenie przez piaty ciag (5) przekiadni — do
pierwszego ciggu (1) przekladni a tzecie — do
urzadzenia skrecajacego (18).

10. Urzadzenie wedlug zastrz. 9, znamienne tym,
ze pigty cigg (5) przekladni jest podigczony do na-
pedu wahliwego pompy tak, ze moment obrotowy
pierwszego ciggu (1) przekbadni zostaje przejety
przez sprzegho Jednoﬂnetmnkowve (40) napedu (19)
pompy.

11. Urzadzenie wedlug zastrz. 9 lub 10, znamien- -

ne tym, ze jeden (5) z dwoch ciagow @4, 5) prze-
kladni napedu urzadzenia skreca]aoego posiada
przekladnie (55, 56) z cyklicznie zmiennym s¢os:un-
kiem przelozenia. -

" 12. Urzadzenie wedlug zastrz. 11, znamienne tym,
Ze posiada przekladnig z kolem elipsoidalnym (55,
56). .

13. Urzgdzenie wedlug zasirz. 12‘ znamienne tym,
ze jarzmo (23) drugiej przekladni (46) z &nolem pla-
netarnym, podtaczdne jest do czwartego ciagu (4)
przekladni, a kolo Srodkowe (50) podiaczone jest
przez pigty ciag (5) przekladni do organu napedo-
wego (25) pierwszego® ciggu (1) przekiadni. -
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