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(57) Abrégé : Remorque (1) comprenant un cadre (111), un plateau (11) solidaire du cadre destin€ a supporter des objets a transporter,
des roues (12) solidaires du cadre destinees a reposer sur le sol (S), un timon (15) en liaison pivot avec le cadre sensiblement paralle-
lement aux axes (P3) des roues et en saillie du plateau dans une direction sensiblement perpendiculaire aux axes des roues, la remorque
comprenant en outre un moyen (19) de blocage de 1a liaison pivot et un systeme de conversion comprenant un €lément (173) longiligne
souple solidaire du plateau et un dispositif (171) de réglage de la longueur dudit €lément fixé au timon, la longueur dudit ¢lément
definmissant la distance d'au moins une partie du plateau par rapport au sol, la remorque ctant apte a €tre disposee dans une position
redressee dans laquelle le plateau est sensiblement perpendiculaire au sol.
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Description

Titre de invention : Remorque de transport comprenant un

systeme d’inclinaison et de redressement de son plateau.

[0001] L’invention a trait a une remorque de transport inclinable et apte a Ctre redressee, et
plus particulicrement a une remorque ouverte de type plate-forme permettant a un utilisateur
de charger et decharger seul des objets lourds et/ou encombrants sur une plate-forme de la
remorque ¢t par ailleurs apte a €tre stockée en position redressce.

[0002] Dans le domaine automobile, les remorques ouvertes sont couramment utilisées
pour transporter des objets et/ou des matériaux trop volumineux pour rentrer dans un véhicule
ferme, pouvant salir un tel véhicule ferme ou encore pour augmenter la capacité de transport
d’un v¢hicule tracteur. Une telle remorque ouverte peut ¢ventuellement €tre, aux fins d’une
utilisation donn¢e, fermee ou particllement fermée a 1’aide d’une bache ou de toute structure
amovible, puis rouverte pour une autre utilisation.

[0003] Les remorques comprennent geéncéralement un plateau dispos€¢ pour le roulage
sensiblement parallele au sol et sur lequel sont placés les objets et/ou les materiaux a
transporter.

[0004] Cependant, les platecaux des remorques sont dispos¢s a une certaine distance du sol
rendant difficile le chargement et le déchargement des objets et/ou des matériaux lourds et/ou
encombrants.

[0005] 1l est connu, pour faciliter le chargement et le déchargement d’une remorque, de
proposer une remorque comprenant un plateau inclinable vers 1’arricre de la remorque de
sorte que 1’arricre du plateau soit, en phase de chargement ou de déchargement, au contact
du sol afin de définir une pente par rapport au sol. Ainst, 1l est ais¢ pour un utilisateur de faire
rouler 1’objet (1’objet possédant au moins une roue ou €tant par exemple pos¢ sur un diable)
ou le matériau (le matériau ¢tant par exemple dans une brouette) a charger depuis le sol sur
le plateau ou a decharger depuis le plateau vers le sol.

[0006] Le document WO 2019/162433 A1l décrit un exemple d’une telle remorque. Une
remorque decrite dans ce document comprend un treuil fix¢ sur un cadre et un cable relic a
un essieu de la remorque. L’axe des roues ¢tant deporte par rapport a 1’axe de 1’essieu, e
treuil est apte, en d¢roulant le cable, a faire pivoter 1’essicu par rapport au plateau, ce qui
entraine 1’abaissement de 1’axe de 1’essieu par rapport a 1’axe des roues permettant

d’augmenter ’'inclinaison du plateau par rapport au sol jusqu’au contact de 'arricre du
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platcau avec le sol. Le platcau defimit ainst une pente facilitant le chargement et le
dechargement de la remorque. A I'inverse, pour disposer la remorque dans une position de
roulage, le treuil est apte, en enroulant le cable, a faire pivoter 1’essicu par rapport au plateau,
ce qui entraine le rehaussement de [’axe de 1’essieu par rapport a 1’axe des roues permettant
de réduire I'inclinaison du platecau par rapport au sol jusqu’a ce que le plateau soit
sensiblement parall¢le au sol.

[0007] Un autre probléme li¢ aux remorques est leur encombrement lorsqu’elles ne sont
pas utilisces.

[0008] En effet, une remorque ouverte, presentant géncralement une surface au sol
importante comparce a sa hauteur, occupe, lorsqu’elle est en position de roulage ¢t n’est pas
utilisée mais au contraire stockée par exemple dans un garage, une surface au sol importante
¢t un volume vide au-dessus de la remorque difficile voire impossible a utiliser.

[0009] 1l est connu, pour réduire I’encombrement d’une remorque non utilisée, de disposer
la remorque dans une position dite redressee dans laquelle son platcau est dispose
sensiblement perpendiculairement au sol. Ainsi, la surface au sol occupee par la remorque en
position redressee est moins importante que lorsque la remorque est en position de roulage,
ce qui diminue I’encombrement de la remorque.

[0010] La remorque décrite dans le document WO 2019/162433 Al, cite ci-dessus, est
cgalement apte a adopter une position redressee. Le plateau de la remorque décrite dans ce
document, outre le fait qu’il est inclinable, est constitu¢ d’une partiec avant et d’une partie
arricre articulées via un axe de pliage sensiblement parallele a 1’essicu. L’axe de pliage est
dispos¢ de sorte que la partie arricre soit repliable sur la partie avant du plateau et de sorte
que des roues de la remorque dépassent a 1’arriere dudit axe de pliage du plateau. La remorque
vide peut ainsi etre redressee en relevant son timon de sorte a faire pivoter les deux parties
du platecau sur les roues jusqu’a ce que le platecau plic soit dispos¢ sensiblement
perpendiculairement au sol. La remorque comprend de plus une béquille déphiable pour
maintenir la remorque pliée en position redressee.

[0011] Cependant, le redressement de la remorque est fait a la force de 'utilisateur. Ainsi,
redresser une telle remorque peut €tre complique voire impossible en fonction de la masse de
la remorque et de la force physique de 'utilisateur.

[0012] Le document WO 2008/147207 Al décrit une remorque comprenant un timon
articul¢ au plateau via un axe de phiage. La remorque comprend ¢galement un treuil monte

sur une¢ partic mediane du timon ¢t un cable dont les extrémités sont fixées au treuil et a une
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partic centrale du plateau. En position de roulage, le timon et le plateau de la remorque sont
dispos¢s sensiblement parallclement au sol. En enroulant le cable sur le treuil, la distance
entre la partic centrale du plateau et la partic médiane du timon, auxquelles est fix¢ le cable,
diminue. La remorque se redresse en prenant appui sur une partie arricre du plateau et sur
une roulette disposce au niveau de la téte d’attelage de la remorque, ce qui entraine le
rapprochement du timon vers le plateau par pivotement autour dudit axe de phage.

[0013] Une telle remorque est ainsi apte a €tre convertie de la position de roulage a la
position redressee ¢t inversement en ne sollicitant 1'utilisateur que pour I’actionnement du
treuil. Ainsi, un utilisateur est apte a redresser une remorque ayant une masse 1mportante.
Mais cette remorque n’est pas commode a utiliser, le seuil de chargement ¢tant ¢leve et ne
pouvant pas ¢tre abaisse.

[0014] L’objectif de I'invention est de proposer une remorque comprenant un plateau
inclinable afin de faciliter le chargement et le déchargement de la remorque et apte a Ctre
dispos¢e dans une position redressee, réduisant 1’encombrement de la remorque lorsqu’elle
n’est pas utilisée, en sollicitant 1’utilisateur le moins possible.

[0015] A cet effet, 1l est propos¢, en premier licu, une remorque comprenant un cadre, un
plateau solidaire du cadre, le plateau ¢tant destin¢ a supporter des objets et/ou des matériaux
a transporter, des roues solidaires du cadre, les roues ¢tant destinces a reposer sur le sol, un
timon en liaison pivot avec le cadre, la liaison pivot ¢tant sensiblement parallele aux axes des
roucs ¢t permettant le repliement du timon contre la surface inféricure du plateau.

[0016] Le timon est en saillie du plateau dans une direction sensiblement perpendiculaire
aux axes des roues, la remorque comprenant en outre un moyen de blocage de la liaison pivot
¢t un systeme de conversion comprenant un moyen de traction, par exemple un ¢lément
longiligne souple non ¢lastique solidaire du plateau et un dispositif de réglage de la longueur
dudit ¢lément, la longueur dudit ¢lément définissant la distance d’au moins une partic du
plateau par rapport au sol par pivotement du plateau autour d’une liaison pivot de chargement
ct dechargement parallele aux axes des roues.

[0017] Par ailleurs, la remorque est de plus apte a étre dispose€e dans une position redressée
dans laquelle le plateau est sensiblement perpendiculaire au sol.

[0018] Une telle remorque permet ainsi d’abaisser le plateau de la remorque pour faciliter
le chargement et le déchargement de celle-c1. Une telle remorque permet ¢galement de
réduire son encombrement lorsqu’elle n’est pas utilisée en la positionnant dans la position

redressée.
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[0019] De plus, le dispositif de réglage de la longueur de 1’¢lément longiligne souple, ou
plus genc¢ralement, le dispositif de commande de I’¢lément de traction est fixe au timon, ou
mont¢ sur le ttmon. Ainsi, 1l peut provoquer la rotation du timon autour de son pivot, si le
pivot est debloqug, et le redressement de la remorque sur ses roues.

[0020] Auinsi, le dispositit de conversion permet, outre de convertir la remorque entre les
positions de roulage et abaissée, de convertir la remorque en position redressée. Cette
dernicre conversion ne sollicite que tres peu 'utilisateur et permet la conception d’une
remorque simple dans laquelle un unique dispositif de conversion permet de passer, en
minimisant les efforts entre trois positions différentes.

[0021] Daverses caractéristiques supplémentaires peuvent ¢&tre prevues, scules ou en
combinaison :

- la remorque comprend des bras, chaque bras solidarisant une des roues au cadre, les bras
ctant en liaison pivot avec le cadre, les liaisons pivot ¢tant différentes des axes des roues, la
remorque comprenant en outre un moyen de blocage de la liaison pivot ;

- la remorque comprend une poulie solidaire du timon, la poulie comportant deux rouleaux
dispos¢s successivement sensiblement suivant la direction de sailliec du timon, 1’¢lément
longiligne souple passant entre les deux rouleaux, en sorte d’€tre couple a I’'un ou 'autre en
fonction de la position du timon vis-a-vis du plateau ;

- laremorque comprend une roulette solidaire du timon, la roulette ¢tant apte a tre escamotée
entre les extrémités du timon ou a €tre déplice a I’extrémité du timon opposée au plateau pour
servir d’appui ;

- le plateau comprend une partie arricre et une partic avant mobiles 1’'une par rapport a 1’autre
par rotation autour d’un axe de phage, 1’axe de pliage ¢tant dispos¢ entre le timon et la partie
des roues la plus ¢loignée du timon.

[0022] 11 est propose, en second licu, un procéde de conversion d’une remorque entre une
position de roulage dans laquelle des roues de la remorque reposent sur le sol, une position
abaissce dans laquelle au moins une partie d’un plateau de la remorque est plus proche du sol
que dans la position de roulage, le plateau ¢tant destin¢ a supporter des objets et/ou des
matcriaux a transporter, ¢t une position redress¢e dans laquelle le plateau est sensiblement
perpendiculaire au sol, le proced¢ comprenant, pour convertir la remorque entre la position
de roulage et la position abaissée, une variation d’une longucur d’un ¢lément longiligne
souple de la remorque, le proced¢ comprenant, pour convertir la remorque entre la position

de roulage et la position abaissce, un blocage d’une liaison pivot d’un timon de la remorque
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avec un cadre de la remorque, le plateau ¢tant solidaire du cadre et le timon s’ ¢tendant suivant
une direction sensiblement perpendiculaire a ladite liaison pivot, et en ce qu’il comprend,
pour convertir la remorque vers la position redressée, un déblocage de ladite liaison pivot et
unc modification de la longueur de 1’¢lément longiligne souple.

[0023] Daiverses caractéristiques supplémentaires peuvent &tre prévues, scules ou en
combinaison :

- le procéde¢ comprend en outre, pour convertir la remorque vers la position redressee, une
disposition d’une roulette a I'extrémit¢ du timon opposee au plateau et une réduction de la
longueur de 1’¢lément longiligne souple et le procéd¢ comprend, pour convertir la remorque
depuis la position redressee, une augmentation de la longueur de 1’¢lément longiligne souple,
une disposition de la roulette entre les extrémités du timon et Ie blocage de la lhaison pivot ;
- le procéd¢ comprend un pliage préalable d’une partie arricre et d’une partie avant du plateau
[’une contre 1’autre, des roues de la remorque dépassant du plateau a 1’oppose du timon ;

- le phiage du plateau est realise lorsque la remorque est en position de roulage ;

- comprend, lorsque la remorque est en position redressee, un déplacement de la remorque
sur ses roucs ¢t sa roulette.

[0024] L’mmvention sera micux comprise, ¢t d’autres buts, caractéristiques, details et
avantages de celle-c1 apparaitront plus clairement dans la description explicative qui va suivre
faite en reférence aux dessins annex¢és donnés uniquement a titre d’exemple illustrant un
mode de réalisation de I’'invention et dans lesquels :

[0025] [Fig. 1] - la figure 1 est une vue schématique en perspective de dessus d’une
remorque en position de roulage ;

[0026] [Fig. 2] - La figure 2 est une vue schématique en perspective de dessous de la
remorque de la figure 1 en position de roulage ;

[0027] [Fig. 3] - La figure 3 est une vue schématique de dessous de la méme remorque en
position de roulage ;

[0028] [Fi1g. 4A] - La figure 4A est une vue scheématique en coupe au niveau d’un plan G-
G représente sur la figure 3 du coté gauche de la remorque en position de roulage ;

[0029] [Fig. 4B] - La figure 4B est une vue schématique en coupe au niveau d’un plan D-
D représenté sur la figure 3 du cote droit de la remorque en position de roulage, comme en
figure 4A ;

[0030] [Fig. 5] - La figure 5 est une vue schématique en perspective de dessus de la

remorque de la figure 1 en position abaissce ;
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[0031] [Fig. 6A] - La figure 6A est une vue schématique en coupe au niveau du plan G-G
du coté gauche de la remorque en position abaissee ;

[0032] [Fig. 6B] - La figure 6B est une vue schématique en coupe au niveau du plan D-D
du coté droit de la remorque en position abaissée, comme en figure 6A ;

[0033] [Fig. 7] - La figure 7 est une vue schématique en perspective de la remorque de la
figure 1 en position redressée, le plateau ¢tant dans une position plice ;

[0034] [Fig. 8A] - La figure 8A est une vue schématique en coupe au niveau du plan G-G
du cote gauche de la remorque en position abaissce mais pas encore redressce, le plateau
¢tant dans une position plice ;

[0035] [Fig. 8B] - La figure &B est une vue schématique en coupe au niveau du plan D-D
du cote¢ droit de la remorque en position abaissce mais pas encore redressee, le plateau ctant
dans la position pli¢e, comme en figure 8A ;

[0036] [Fig. 9] - La figure 9 est une vue schématique en coupe au niveau du plan D-D du
cot¢ droit de la remorque en position abaissée, le plateau ¢tant dans la position plice, une
roulette ¢tant dans une position déployee et une machoire ¢tant dans une position ouverte,
aux fins de proceder au redressement de la remorque ;

[0037] [Fig. 10] - La figure 10 est une vue schématique en coupe au niveau du plan D-D du
coté droit de la remorque dans une position intermédiaire, entre la position représentée sur la
figure 9 et la position redressée representeée sur la figure 7 ;

[0038] [Fig. 11] - La figure 11 est une vue schématique en coupe au niveau du plan D-D du
cote droit de la remorque en position redressee, comme represente sure la figure 7 ;

[0039] [Fig. 12] - La figure 12 est un organigramme representant les ¢tapes de conversion
de la remorque de la position de roulage a la position abaissée et inversement ;

[0040] [Fig. 13] - La figure 13 est un organigramme représentant les ¢tapes de conversion
de la remorque de la position de roulage a la position redressée et inversement.

[0041] Les figures 1 a 11 representent une remorque 1 comprenant un platcau 11
sensiblement rectangulaire, un train de roues unique comprenant deux roues 12 coaxiales
montces de part et d’autre du plateau 11 le long des grands cotés de celui-c1 et un timon 15
en saillie du plateau 11 au milicu d’un petit c6t¢ du plateau 11 définissant 1’avant de la
remorque 1. Le timon 15 comprend une téte 151 d’attelage permettant de mouvoir la
remorque 1, par exemple en fixant cette téte 151 d’attelage a un vehicule tracteur. Les roues
12 sont disposces de sorte a ¢tre apte a tourner autour d’un axe P3 perpendiculaire a la

direction horizontale définie par le timon 135.
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[0042] Le plateau 11 est destine a recevoir des objets et/ou des matériaux afin de les
transporter.

[0043] Sclon le mode de rcalisation représente, le plateau 11 comprend un cadre 111
periphérique et un plancher 112 de préférence en tole.

[0044] Seclon le mode de réalisation 1illustré, la remorque 1 est apte a transporter deux
motocyclettes. Pour ce faire, la remorque 1 comprend sur son plateau 11 deux supports 113
destin¢s a bloquer chacun la roue avant d’'une motocyclette disposce sur la remorque 1. La
remorque 1 comprend ¢galement des moyens 114 d’attache permettant de sangler les
motocyclettes ou tout autre objet dispose sur la remorque 1.

[0045] La remorque 1 comprend une roue 16 jockey solidaire du timon 15. La roue 16
jockey peut prendre deux positions : une position déployée de sorte a soutenir le timon 15
par appul sur le sol S lorsque cela est nécessaire, notamment lorsque la remorque n’est pas
attach¢e a un vehicule tracteur, et une position rétractee en sorte de ne pas géner la manceuvre
de la remorque en situation de roulage.

[0046] Comme on peut le voir sur la figure 3, selon le mode de realisation représente, la
remorque 1 comprend deux bras 13 reliant chacun le moyeu d’une des roues 12 a un essicu
14 f1x¢ sous le plateau 11. L’essieu 14 recoit a chaque extrémité les bras 13 auxquels sont
fixées les roues 12. Les bras 13 sont disposes chacun dans un plan vertical parall¢le au timon
15. Les bras 13 déportent [’axe P3 de rotation des roues 12 par rapport a un axe défini par
[’essicu 14.

[0047] L’essicu 14 est monte en liaison pivot P1 d’axe horizontal avec le plateau 11 de la
remorque 1.

[0048] La remorque 1 comprend ¢galement un systeme d’inclinaison et de redressement.
Ledit systeme comprend un treuil 171 monte sur le timon 15, au-dela de la limite du plateau,
¢t un levier 172 dont une premicre extremite est fixée par encastrement a 1’essicu 14 aux
environs de la moiti¢ de sa longueur, sous le platcau. Le systeme d’inclinaison et de
redressement comprend de plus un cable 173, métallique (en acier, par exemple) reliant, sous
[’avant du plateau, le treuil 171, sur lequel 1l s’enroule, et la deuxiecme extremite du levier
172. Le levier 172 comporte de plus, en cette deuxicme extrémite, un rouleau 1721 sur lequel
le cable 173 est mont¢ coulissant en sorte de le maintenir ¢loign¢ de 1’essicu 14 tout en
permettant un renvol angulaire d’une traction appliquée sur le cable 173 par le treuil. Le
renvoie angulaire est etfectu¢ vers ’avant de la remorque, sous le plateau, et jusqu’a un point

d’accroche fixe de I’extremit¢ du cable, a la partie avant du plateau.
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[0049] Ce systeme d’inclinaison et de redressement permet a la remorque 1 d’€tre convertie
d’une position de roulage, dans laquelle son plateau 11 est sensiblement parall¢le au sol S, a
une¢ position abaissce, dans laquelle le plateau 11 est inclin¢ par rapport au sol S. La position
de roulage est 1llustrée sur les figures 1 a 3, 4A et 4B. La position abaissee est représentée
sur les figures 5, 6A, 6B, 8A ct 8B.

[0050] Dans la position de roulage, 1’axe P3 de rotation des deux roues 12 n’est pas dispose
a la verticale de 1’essicu 14. Ainsi, comme 1llustré sur la figure 12, lorsque la longueur du
cable 173 est augmentee, par d¢roulement du cable 173 depuis le treuil 171, I’essieu 14 pivote
par gravit¢ autour de sa liaison pivot P1 avec le plateau 11, sous 1’action du poids du plateau
11 combin¢ au déport de 1’axe P3 des roues 12 par les bras 13. Ce pivotement rapproche
[’essicu 14 du sol S, dans un mouvement visible en comparant la figure 1 a la figure 5 ou
encore les figures 4A, 4B aux figures 6A, 6B. La téte 151 d’attelage du timon 15 reste a une
distance du sol S sensiblement fixe, par appui de la roue 16 jockey sur le sol S ou par fixation
de la téte 151 d’attelage au vchicule tracteur, et la partic 115 arricre du plateau 11 se¢
rapproche par contre du sol S. La remorque 1 est ains1 convertie de la position de roulage a
la position abaissce.

[0051] Seclon le mode de réalisation illustre, la position abaissée est atteinte lorsque la partie
115 arriere du plateau 11 est au contact du sol S.

[0052] A D'inverse, comme 1illustre sur la figure 12, lorsque la longueur du cable 173 est
diminuce, par enroulement du cable sur le trewil 171, le levier 172 fait pivoter 1’essicu 14
autour de sa liaison pivot Pl avec le plateau 11. Ce pivotement fait pivoter les bras 13
cloignant 1’essicu 14 du sol S, dans un mouvement visible en comparant la figure 5 a la figure
1 ou encore les figures 6A, 6B aux figures 4A, 4B. La téte 151 d’attelage du timon 15 restant
a unc distance du sol S sensiblement fixe, toujours par appui de la roue 16 jockey sur le sol
S ou par fixation de la téte 151 d’attelage au vehicule tracteur, la partie 115 arricre du plateau
11 s’¢loigne du sol S jusqu’a ce que la remorque soit en position de roulage.

[0053] Sclon le mode de rcalisation represente, en position de roulage, les bras 13 sont
orientés de sorte que 1’axe P3 des roues 12 soit disposé vers ’arricre de la remorque 1 et plus
bas que 1’essicu 14.

[0054] De plus, selon un mode de réalisation, I’essicu 14 comprend une picce externe fixce
au cadre 111 et une picce mterne solidaire de la picce externe par des amortisseurs. Les bras
13 sont fix¢s a la piece interne. Ainsi, en phase de roulage, les bras 13 sollicitent les

amortisseurs par le biais de la piece mterne ce qui amorti les vibrations dues au roulage.
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[0055] Seclon le mode de réalisation 1llustre, et comme cela est visible en figures 2, 3, 4A et
4B, en position de roulage, le levier 172 est orienté de sorte que le rouleau 1721 du levier
172 so1t dispose vers 1’avant de la remorque 1 par rapport a I’essicu 14 et plus bas que I’essicu
14.

[0056] Ainsi, grace a 'orientation des bras 13, le rouleau 1721 du levier 172 s’¢loigne du
treuil 171 et s’abaisse lorsque la remorque est convertie de sa position de roulage a sa position
abaissce. Cela est visible en comparant les figures 4A, 4B et 6A, 6B.

[0057] L’avantage de la position du levier 172 en position de roulage et de son mouvement
pour passer en position abaissce est que le levier 172 ne peut pas entrer en contact avec le
platcau 11 ce qu permet de rapprocher 1'essicu 14 du platcau 11 de sorte a réduire
[’immclinaison du platecau 11 en position abaissée et a abaisser le centre de gravite de la
remorque 1.

[0058] Seclon le mode de réalisation représente, en particulier sur les figures 4A, 7A et §A,
la remorque comprend un systetme 18 de verrouillage. Ce systeme 18 de verrouillage
comprend une barre 181 de déport solidaire de 1’essicu 14 et une barre 182 de blocage
solidaire, en une extremite, de la barre 181 de deport. La barre 181 de déport ¢loigne ladite
extrémité de la barre 182 de blocage de 1’essicu 14. Une autre extrémité de la barre 182 de
blocage comprend un moyen 1821 de blocage destiné a coopérer avec un moyen 183 de
blocage solidaire du plateau 11 de la remorque 1 lorsque la remorque 1 est en position de
roulage.

[0059] Auinsi, la haison pivot P1 entre [’essicu 14 et le plateau 11 est apte a €tre bloquée au
niveau du timon 15 ce qui entraine le verrouillage de la remorque 1 en position de roulage
par le systeme 18 de verrouillage, ce qui permet de reduire la tension du cable 173 en position
de roulage.

[0060] Selon le mode de realisation 1llustré, le moyen 1821 de blocage de la barre 182 de
blocage comprend une piece 1822 plane comportant un trou 1823. Le moyen 183 de blocage
solidaire du plateau 11 comprend une fente 1831 destinée a laisser entrer la picce 1822 plane
lorsque la remorque 1 est en position de roulage. Une goupille g est destinée a venir se loger
dans le trou 1823 de la piece 1822 plane lorsqu’elle est dans la fente 1831 empéchant la picce
1822 plane de ressortir de la fente 1831.

[0061] Seclon le mode de réalisation 1llustre, le systeme 18 de verrouillage comprend une
glissicre 184 dans laquelle passe la barre 182 de blocage. La glissiere 184 maintient la barre

182 de blocage du cote de son moyen 1821 de blocage de sorte que, lorsque la remorque 1
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est convertie en position de roulage, la picce 1822 plane entre automatiquement dans la fente
1831.

[0062] Le systeme d’inclinaison ¢t de redressement permet ¢galement a la remorque 1 de
passer de la position abaiss¢e a une position dite redresseée, dans laquelle le plateau 11 est
sensiblement perpendiculaire au sol S. La position redressce est illustrée sur les figures 7 et
11.

[0063] Seclon le mode de réalisation représenté, pour convertir la remorque 1 en position
redressee, le platecau 11 comprenant une partic 116 avant et une partic 115 arricre mobiles
[’une par rapport a 1’autre par rotation autour d’un axe 117, la partie 115 arricre du plateau
11 est plice vers la partic 116 avant du plateau 11, comme représente sur les figures 8A, 8B
ct 13. Lorsque le plateau 11 est en position plice, le plateau 11 ne dépasse pas des roues 12
vers [’arriere de la remorque 1.

[0064] Au moins ['une des parties 115, 116 du plateau 11 comprend au moins un tampon
118 définissant, par buttée contre 1’autre des parties 115, 116, la position plice du plateau 11.
Le tampon 118 permet que les deux parties 115, 116 du plateau 11 ne soient pas en contact
direct de sorte a ne pas abimer le platcau 11. Le plateau 11 est de préference maintenu en
position plice au moyen d’une sangle (non représentce).

[0065] Seclon le mode de réalisation illustré, la partie 115 arriere du plateau 11 comprend
au moins une patte 119 en saillie vers I’avant de laremorque 1 a partir de 1’axe 117 de rotation
du plateau 11. Cette patte 119 est destin¢e a définir, par un effet de butee, la position déplice
du platecau 11 par contact entre la patte 119 et la partie 116 avant du plateau 11. Cette patte
119 est apte a €tre solidarisée a la partie 116 avant du plateau 11 afin de maintenir le plateau
11 en position déplice.

[0066] Seclon le mode de réalisation 1llustre, le plateau 11 ne peut €tre convertt vers sa forme
plice que lorsque la remorque 1 est en position de roulage sinon la patte 119 entre en contact
avec I’essicu 14 ce qui bloque la rotation de la partic 115 arriere du plateau 11 et donc le
pliage du plateau 11. Pour atteindre la forme plateau 11 pli€ et remorque mclinee, 1l convient
donc, selon le mode de réalisation représent¢, en particulier sur la figure 13, de d’abord plier
le plateau 11, et seulement ensuite d’abaisser la remorque 1.

[0067] La position abaiss¢e de la remorque 1 est atteinte en suivant les mémes €tapes que
lorsque le plateau 11 est déplie.

[0068] Une fois le plateau 11 en position plice et la remorque 1 en position abaissée, comme

repreésente sur les figures 8A et 8B, pour redresser la remorque 1, une roulette 152 montée
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sous le timon 15 et qui €tait jusque-la escamotée est deplice et disposce en avant de la téte
151 d’attelage, comme represente sur la figure 9. Par ailleurs, une machoire 19 bloquant le
ttmon 15 contre le plateau 11 est ouverte, comme représent¢ sur la figure 9.

[0069] Plus precisément, selon le mode de réalisation représenté, la roulette 152 est apte a
passer d’une position escamotce en arricre de la téte 151 d’attelage a une position en avant
de la téte 151 d’attelage par rotation sous le timon 15.

[0070] Le timon 15 est de plus articulé au plateau 11 par un axe P2 de rotation définissant
une liaison pivot parallele a I’essicu 14. Cet axe P2 est dispos¢ a une extrémité du timon 15
opposce a la téte 151 d’attelage et sous le plateau 11. Cet axe P2 est, de préférence, disposé
a environ les deux-tiers de la distance entre 1’essicu 14 et ’avant du plateau 11, plus proche
de ’avant du plateau 11 que de I’essicu 14. La machoire 19, solidaire du plateau 11 et placée
a I’avant de celui-c1, maintient le timon 15 sensiblement parallele au plateau 11 et contre
cclui-c1 dans les positions de roulage et abaissée de la remorque 1, en enserrant, de
preference, le timon 15 a environ un tiers de sa longueur en partant de son axe P2 de rotation.
[0071] De plus, pour redresser la remorque selon le mode de réalisation 1illustre, le
pivotement de 1’essicu 14 par rapport au plateau 11 autour de la lhaison pivot P1 est bloque
au niveau de I’essicu 14. Pour ce faire, selon le mode de réalisation représenté, 1’essicu 14
comprend une plaque 14a de blocage, visible en figures 3, 4B, 6B, 8B ¢t 9 a 11, comportant
un trou 14al. Une goupille (non représentee) est destinee a €tre inscrée dans ce trou 14al et
dans un trou 11a du plateau 11, lesdits trous 11a, 14al ¢tant alignés lorsque la remorque 1
est en position abaissce.

[0072] Une fois le platcau 11 en position plice, la remorque 1 en position abaissce, la
roulette 152 disposce en avant de la téte 151 d’attelage, la machoire 19 ouverte et le
pivotement de 1’essicu 14 par rapport au plateau 11 bloque, le redressement de la remorque
1 se fait par enroulement du cable 173 sur le treuil 171.

[0073] La figure 10 représente la remorque 1 en d¢but de redressement et la figure 11
represente la remorque en position redressee.

[0074] Comme on peut le voir sur la figure 10, lors du redressement, la longueur du cable
173 entre le treuil 171 et le rouleau 1721 du levier 172 diminuant, le timon 135 pivote autour
de sa liaison pivot P2 avec le platecau 11. Le plateau 11 ne dépassant pas des roues 12 vers
[’arricre de la remorque 1, le plateau 11 pivote sur les roues 12, autour de leur axe P3 de

rotation, ¢t le timon 15 repose, dans un premier temps, sur la roue 16 jockey.
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[0075] Dans un second temps, le timon 15, continuant a pivoter, repose sur la roulette 152,
la roue 16 jockey ne touchant plus le sol S, comme représenté sur la figure 11.

[0076] En position redressee, la remorque 1 repose sur ses roues 12 et sur la roulette 152
permettant de la déplacer facilement.

[0077] Pour convertir la remorque 1 de la position redressée a la position de roulage, les
memes ¢tapes en sens mverse sont réalisees, comme représente sur la figure 13.

[0078] Selon le mode de réalisation représente, le timon 15 comprend un tampon 153
definissant, par buttée contre le plateau 11, la position redressee de la remorque 1. Ce tampon
153 permet que le timon 15 et le plateau 11 ne soient pas en contact direct de sorte a ne pas
les abimer.

[0079] Seclon le mode de réalisation représente, le treuil 171 est dispose au-dessus du timon
15, lorsque la remorque est en position de roulage ou en position abaissée. La remorque 1
comprend une poulie 154 comportant deux rouleaux 1541 alignés sensiblement suivant une
direction d¢finie par le timon 15 ¢t entre lesquels passe le cable 173.

[0080] Auinst, le treuil 171 est plus facile d’acces et le dessous de la remorque 1 est moins
encombre.

[0081] Lerouleau 1541 de la poulie dispose vers 1’arriere de la remorque 1 permet de guider
le cable 173 entre le trewil 171 et le levier 172 lorsque la remorque 1 est en position de
roulage, en position abaiss¢e et au début du redressage de la remorque 1, comme représente
sur les figures 3, 4B, 6B, 8B, 9 ¢t 10.

[0082] Le rouleau 1541 de la poulie dispose vers ’avant de la remorque 1 permet de guider
le cable 173 entre le treu1l 171 et le levier 172 lorsque la remorque 1 est en fin de redressement
et en position redress¢e, comme représente sur la figure 11. Ce rouleau 1541 avant est
nécessaire, dans le mode de réalisation illustré, car, en position redressée, le treuil 171 est
plus ¢loigné du sol S que le levier 172.

[0083] Sclon le mode de réalisation représenté, en particulier sur les figures 4B, 6B, 8B ct
9all, le systeme d’inclinaison ¢t de redressement comprend ¢galement un ancrage 174 de
[’extrémite du cable 173 solidaire de I’avant du plateau 11. Ainsi, le cable 173 est fixe, par
ses deux extremites, au treuil 171 et a ’ancrage 174 et le cable 173 passe par le rouleau 1721
du levier 172.

[0084] Cet ancrage 174 permet de diviser par deux la force a fournir, au niveau du treuil

171, pour compenser la force requise au niveau du levier 172 pour faire pivoter 1’essicu 14.
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[0085] Seclon des modes de réalisation différents, la remorque 1 comprend des parois
dé¢limitant lateéralement le plateau 11 et/ou d’autres moyens d’attache et/ou supports.

[0086] Selon des modes de réalisation différents, la position abaissée est atteinte lorsque
[’axe P3 des roues 12 est sensiblement a la verticale de 1’essicu 14.

[0087] Selon des modes de réalisation différents, la remorque 1 ne comprend pas d’essicu
14 et les bras 13 sont directement montes sous le plateau 11 de la remorque 1.

[0088] Seclon des modes de ré¢alisation différents, la remorque 1 est convertie de la position
de roulage a la position redressée sans passer par la position abaissee.

[0089] A la place du cable 173 en acier, on peut utiliser un cable dans un autre matériau,

une chaine, une corde ou une sangle.

[0090] Cette remorque 1 permet ainsi de faciliter son chargement et son déchargement tout
en réduisant son encombrement lors de son stockage en ne sollicitant que treés peu

|’utilisateur.
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Revendications

Remorque (1) comprenant un plateau (11) de transport, des roues (12),
un timon (15) en haison pivot du timon (P2) avec le plateau (11), la
l1aison pivot du timon (P2) €tant parall¢le aux axes (P3) des roues (12)
et permettant le repliement du timon contre la surface inféricure du
plateau, la remorque (1) comprenant en outre un moyen (19) de blocage
ct déblocage de la liaison pivot du timon (P2) et un systeme de
conversion comprenant un moyen de traction (171, 173) du plateau (11)
definissant une distance du plateau (11) au sol (S) par pivotement du
plateau (11) autour d’une liaison pivot de chargement et déchargement
(P1) parallele aux axes (P3) des roues, la remorque (1) ¢tant de plus apte
a ¢tre disposée dans une position redressée, la remorque (1) étant
caractérisée en ce qu’un dispositif (171) de commande du moyen de
traction est mont¢ sur le timon (15).

Remorque (1) selon la revendication précedente, caractérisée en ce
qu’clle comprend des bras (13), chaque bras (13) solidarisant une des
roucs (12) au plateau (11), les bras (13) ¢tant reli¢ par la liaison pivot de
chargement ¢t déchargement (P1) avec le plateau (11), la liaison pivot
de chargement et déchargement (P1) ¢tant différente des axes (P3) des
roues (12), laremorque (1) comprenant en outre un moyen (11a, 14a) de
blocage de la liaison pivot de chargement ¢t déchargement (P1).
Remorque (1) selon I'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisée en ce qu’clle comprend une poulic (154) solidaire du
timon (15), la poulie (154) comportant deux rouleaux (1541) disposés
successivement suivant la direction de saillie du timon (15), le moyen
de traction (173) passant entre les deux rouleaux (1541) en sorte d’€Etre
coupl¢ a 1’un ou I’autre.

Remorque (1) selon 'une quelconque des revendications precedentes,
caractérisée en ce qu’clle comprend une roulette (152) solidaire du
timon (15), la roulette (152) ¢tant apte a &tre escamotée entre les
extremités du timon (15) ou a €tre déplice a I'extrémité¢ du timon (15)

opposce au plateau (11) pour servir d’appui.
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Remorque (1) selon I'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisée en ce que lc platcau (11) comprend une partie (115) arricre
et une partie (116) avant mobiles 1’une par rapport a 1’autre par rotation
autour d’un axe de phage (117), ’axe de pliage (117) ¢tant dispos¢ entre
le timon (15) et la partic des roues (12) la plus ¢loignée du timon (15).
Remorque (1) selon I'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisée en ce que lc moyen de traction (171, 173) du plateau (11)
comprend un cable métallique et le dispositif (171) de commande dudit
moyen de traction (171, 173) est un treuil (171).

Remorque (1) selon 'une quelconque des revendications precedentes,
caractérisée en ce que le moyen de blocage et déblocage du timon est
une machoire placée a I’avant du plateau.

Procéd¢ de conversion d’une remorque (1) selon ['une des
revendications 1 a 7 entre une position de roulage dans laquelle des
roucs (12) de la remorque (1) reposent sur le sol (S), une position
abaiss¢e dans laquelle au moins une partiec d’un plateau (11) de la
remorque (1) est plus proche du sol (S) que dans la position de roulage,
le plateau (11) ¢tant destin¢ a supporter des objets et/ou des matériaux a
transporter, ¢t une position redressee, le proced¢ comprenant, pour
convertir la remorque (1) entre la position de roulage et la position
abaiss¢e, une variation d’'une longueur d’'un moyen de traction (173) de
la remorque (1), le procéde ¢tant caractérisé en ce qu’il comprend, pour
convertir la remorque (1) de la position de roulage vers la position
abaissée, un blocage d’une liaison pivot du timon (P2) d’un timon (15)
de la remorque (1) avec un plateau (11) de la remorque (1), le timon (15)
s’¢tendant suivant une direction perpendiculaire a ladite liaison pivot du
timon (P2), ¢t en ce qu’1l comprend, pour convertir la remorque (1) vers
la position redressée, un deblocage de ladite liaison pivot du timon (P2)
¢t une modification de la longueur du moyen de traction (173).

Proced¢ de conversion selon la revendication précédente, caractérisé
en ce qu’il comprend en outre, pour convertir la remorque vers la
position redressce, une disposition d’une roulette (152) a I’extremite du

timon (15) opposce au plateau (11) et une réduction de la longueur du
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moyen de traction (173) et en ce qu’il comprend, pour convertir la
remorque depuis la position redressee, une augmentation de la longueur
du moyen de traction (173), une disposition de la roulette (152) entre les
extremités du timon (15) et le blocage de la liaison pivot du timon (P2).
Procede de conversion selon I'une quelconque des revendications 7 ou
8, caractérisé en ce qu’il comprend, pour convertir la remorque vers la
position redressce, un phiage préalable d une partie (115) arricre et d’une
partic (116) avant du plateau (11) I’une contre 1’autre, des roues (12) de
la remorque (1) dépassant du plateau (11) a ’'opposé du timon (15), le
pliage d’une partie (115) arricre et d’une partie (116) avant du platecau
(11) 'une contre 1’autre ¢tant réalisé lorsque la remorque (1) est en

position de roulage.
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