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Urzadzenie do samoczynnego bocznego prowadzenia
pojazdow rolniczych

1
Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do
samoczynnego bocznego prowadzenia pojazdéw
rolniczych, szczegblnie kombajnéw zbozowych
i samojezdnych kosiarek, wzdluz zatozonej linii
‘kierunkowej — z nadajnikami wielko$ci mierzal-
nych lezgcych w obrebie przednich narzedzi ro-
boczych — w postaci’ na przyklad wychylnych
‘kablakéw wodzgcych, ktére sprawdzaja linie kie-

runkowg metoda stykowa.

Za pomocg wspomnianego na wstepie typu
urzadzenia mozliwe jest samoczynne stercwan’e
rolniczego pojazdu, szczegblnie kombajnu zbozo-
wego, wzdluz zalozonej linii kierunkowej. Takg
" linig kierunkowa moge by¢é na przyklad Sciana
lodyg rozgraniczajgca zboze ziete od niezzetego
albo tez moze ona skladaé sie z rzedu sbojacych
roslin do zebramia, na przyklad kukurydzy. Za
pomocag nadajnikéw wielkosci mierzalnych zosta-
ja uchwycone odchylenia pojazdéw od zatozonej
linii kierunkowej i odprowadzone do urzadzenia
poroéwnawczego, z ktérego wychodza sygnaly na-
stawcze do co najmniej jednego urzadzenia na-
stawczego, na przyklad sitownika hydraulicznego
hydrostatycznego urzadzenia sterujgcego. Przy
tym sterowamie dokonuje sie¢ w sensie korektury
odchylen.
jest w nadajniki
na  zasadzie

Pojazd rolniczy wyposazony
‘wielkoé§ci mierzalnych, dziatajace

mechanicznej, na przyklad palaki wodzgce, ktére’
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: muszy ze wzgledu na przesirzenne warunki mieé

okreslong diugos$é. Przy pracy z tego rodzaju
nadajnikiem wielkosci mierzalnych okazalo sig
niekorzystnym, Ze na przykiad nieréwmomierno$ci
wystepujgce w linij kierunkowej, na przyklad od-
lamane lodygi kukurydzy albo im podobne, wy-
woluja korekture sterowania, ktéra nie jest po--
trzebna ze wzgledu na rzeczywisty podany kieru-
nek jazdy. Zauwazono réwmiez inne zaklocenia
spowodowane przestrzennym rozmieszczeniem na-
dajnik6w wielko$ci mierzalnych. Te 6cenia
sg spowodowane giéwnie zanieczyszczemiem na-
dajnikéw wielko$§ci mierzalnych.

Zadaniem wynalazku - jest takie umieszczenie
nadajnikéw wielkoéci mierzalnych wzglednie taka
konstrukcja tych nadajnikéw, ktére by miezawod-
nie usuwaly zaklécenia spowodowane uksztatto-
waniem linii kierunkowej jak ro6wniez prze-
strzennym rozmieszczeniem nadajnikéw wielkosci
mierzalnych.

Zadanie to, zgodnie 2z wynalazkiem zostato
rozwigzane przez. to, ze wychylnym kablakom
wodzaeym zostaly przyporzadkowane nieruchome
odbojnice krétsze od kablakéw wodzacych, oraz
przez to, ze odbojnice s3 umieszczone, w. neutral-
nym polozemiu kablgkédw wodzacych, z tylu za
kablgkami wodzgcymi wzgledem kierunku jazdy
pojazdu. Korzystnie jest takze, jesli kabigki wo-
dzace sg zamontowane na podporach powyzej
narzedzi roboczych, a konce kablakéw -wodza-
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cych sa zagiete do tylu wzgledem kierunku jaz-
dy pojazdu.

Przedmiot wynalazku jest wyjasniony w przy-
kladzie wykonania na rysuku, na ktérym fig. 1
przedstawia przednig cze$¢é kombajnu z przystaw-
ka do Scinania kukurydzy, w widoku perspekty-
wicznym, a fig. 2 — nadajnik wielko$ci mierzal-
nych w widoku z géry, w ujeciu schematycznym.

Przedstawiony schematycznie na fig. 1 kombajn
zbozowy 1 pracuje z samoczynnym urzatdzendem
sterujacym, ktéfego poszozegblne czeSci nie sg po-
Keizdhib. Z kdmbajnem zbozowym 1 jest sprzezoma,
przed niesterowanymi kolami przednimi 2, trey-
rzedowa przystawka 3 do Scinania kukurydzy.

Pierwszym elementem samoczynnego urzgdzenia
sterujgcego sg nadajniki 4 i 5 mierzalnych wiel-
kosci, ktére sg przytwierdzone kazdy oddzielnie
do podpér 6 § 7 powyzej przystawki 3 do Scinamia
kukurydzy. Nadajniki 4 i 5 mierzalnych wielkosci
maja za zadanie wykrywanie polozenia srodkowe-
po rzedu lodyg roslin, ktéry stanowi linig¢ kierun-
kowa.

Nadajniki 4 i 5 skladajg sie w szczegbdlnosei
z potencjometréw 8, kitére moga byé przestawialne
polagkiem woadzgcym 9. Napnzeéciwko potencjome-
trow 8 i paiagkéw wodzacych 9 sg zamontowane
nieruchomo odbojnice 10. Te odbojnice 10 (fig. 2)
sg krétsze od palgkéw wodzacych 9, ktérych za-
konczenia sg zagiete do tylu wmzgledem kierunku
jazdy. Odbojnice 10 sg umieszczone w neutralnym
polozeniu kablakéw 9, z tylu za tymi kablgkami
wzgledem kierunku jazdy pojazdu.

Pokazana odbojnica na fig. 2 za pomocag linii
przerywanej kropka-kreska linja kierunkowa 11
jest utworzona z pojedynczych lodyg 12 kukury-
dzy.

Samoczynne urzadzenie sterujate pracuje zupel-
nie normalnie, jezeli na tej linil kierunkowej 11
nie wystepujg zadne zaklécenia, jak to mna przy-
klad thoZze mieé miejsce, gdy pojedyhcze lodygi
roslin sy odlamane. Te odlamame czeSci roslin
leZg woéwczas poza linjg kierunkowa 11, ktéra ma
by¢ sprawdzona metodg stykowa; jezeli jedna
z tych czesci roslin dostanie sie w obreb pracy
palaka wodzacego 9, sterowanie zostanie zakl6co-
ne. Takie miejsce zakl6cenia jest zaznaczone na
fig. 2 oznacznikiem 13, ktéry przedstawia odiama-
na lodyge kukurydzy. W tych watunkach wszgled-
na stabilno$é ulamamej cze$ci rosliny wutrudnia
sytuacje.

Bez dodatkowej odbojnicy 10 czeSci roslin nie
lezace w linij kierunkowej 11 wiplywalyby zakl6-
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cajgco, jak wyzZej opisano, na sterowanie. Z pro-.
ponowanym urzadzeniem jest mozliwe wychylenie
bez przeszk6d palaka wodzacego 9 tak diugo, jak
dlugo pozostaje on pod wplywem czeSci roslin
lezgcych na zalozonej kinii kierunkowej. Przy cz¢-
Seiach roskim, w ktérych nie wystepuje ten przy-
padek, wychylenie palagka wiodzgcego 9 bedzie ogra-
niczone wodbojnica 10 poczynajgec od okreslonej
wielkoéci wychylenia. Odsdtajace ozesci ro$lin, jak
ha praykilad odiamane lodygi 13 kukurydzy, beda
sprowadzcne odbojnica 10 z powrotem w obreb.
hnii kierunkowej, przez co unika sie niepotrzebne-.
go przestawienia sterowania na wezglednie diuz-
szy czas.

Wykonanie nadajnikéw wiellkkosci mierzalnych
wedtug wyhalaviku znacznie podwyzsza statecz-
nos$é sterowamnia przy barndzo malym nakladzie
konstrukcy jnym.

Dla ochrony nadajnikéw 4 i 5 wielko$ci mierzal-.
nych przed zanieczyszozeniem, sg one — jak juz
wspomniano — zamiontowane na podporach 6 i 7
wyze] od narzedzi roboczych (przystawka 3 do
$cinania Rukurydzy). Podpory 6 i 7 sg o takim
przekroju, ze odsuwaja przeszkadzajaoe czesci ros-
lin, ktére nie leza w obrgbie linii kierukowej.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnego bocznego prowa-.
dzenia pojazdéw rolniczych, szczegblnie kombaj-
néw zbozowych i samojezdnych kosiarek, wzdluz
zalozonej linii kierunkowej, z nadajnikami wiel-
kosci mierzalnych lezacymi w obrehie przednich
narzedzi roboczych, przy ozym nadajniki sg na
przyklad w postaci wychylnych kablagkéw wodzg-
cych, ktére sprawdzajg linie kierunkiowa metodg
stykowa, znamienne tym, ze wychylnym kabig-.
kom wodzacym (9) sg przyporzadkowane nieru-
chome odbojnice (10) krétsze od kablagkéw wodzg-
cych,

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne fym,
ze odbojnice (16) sg umieszcazone w neutralnym
potozeniu kablgkéw wodzacych (9), z tylu za
kablagkami wodzgcymi (9) wzgledem kierunku po-
jazdu.

3. Urzadzenie wedlug zasfrz. 1 albo 2, rmamien-
ne tym, ze kablaki wiodzace (9) sa zamontowane:
na podporach (6, 7) powyzej narzedzi roboczych (3).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 3, znamienne tym,
ze konce kablakéw wodzgcych (9) sg zagiete do
tytu wzgledem kierunku jazdy pojazdu.
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