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sa) DISPOZITIV PENTRU DETERMINAREA GRADULUI DE
MOBILITATE AL GLEZNEI

(57) Rezumat: Inventia se referd la un
dispozitiv pentru determinarea gradului de
mobilitate al gleznei si poate fi aplicatd in
domeniul biomedical, in vederea determinarii
mobilitétii articulatiei tibio-astragaliene in plan
sagital. Dispozitivul este alcétuit dintr-un bloc
mecanic (A), care contine doud tije (1 si 2)
montate printrun sistem de prindere,
demontabil pe gamb& si respectiv pe laba
piciorului. Tijele (1 si 2) sunt legate printr-o
articulatie mobila (3), fixatd pe picior in
dreptul ~ articulatiei gleznei. Un traductor
opto-electronic (B) de rotatie, cu doud straturi
de semiconductor, alcatuit dintr-un disc cu
fante (4), montat pe un arbore (5) ce este
fixat pe articulatia (3), cuantifica informatia de
naturéd mecanicd printr-o dioda (6) si un
element semiconductor (7), montate pe o
placé electronica (8), fixata pe tija (2]
Semnalul astfel prelucrat este transmis catre
un sistem de conversie (C), analog digital,
care transmite informatia c&tre un sistem de
calcul (D), care prelucreazé datele si afiseaza
rezultatele.
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Inventia se referd la un dispozitiv pentru masurarea deplasarilor unghiulare
intre douad parti ale corpului uman si poate fi folosit, in special, pentru determinarea

- mobilitatii articulatiei gleznei in plan sagital.

Pentru determinarea deplasarilor unghiulare produse intre dou& parti ale cor-
pului uman, este cunoscut un aparat alcatuit dintr-un tub flexibil de forma unui arc
cilindric elicoidal, infasurat spird pe spird, din sarmé de otel sau din material plastic,
protejat la exterior de o folie subtire, flexibild, pentru a nu impiedica indoirea tubului
flexibil,in orice zona a sa. In interiorul tubului flexibil se afld un miez, de asemenea,
usor flexibil, confectionat din teflon, strabatut pe intreaga sa lungime de un orificiu lon-
gitudinal, in care este introdus un fir central flexibil, dar inextensibil.

Firul central este fixat, cu un capat, de o extremitate a tubului flexibil, celalalt
capit, find cuplat la un dispozitiv de masurare a deplasarilor lilniare montat la cealalta
extremitate a tubului flexibil, dispozitiv care masoara deplasarile relative ale capatului
firului central,in raport cu tubul flexibil, determinate de indoirea in orice zona a aces-
tuia. Tubul flexibil se fixeaza cu bratari sau curele pe cele doua parti ale corpului uman
supuse determinarilor, de exemplu, pe brat si antebrat. Deplasarile unghiulare intre
cele doua parti determina indoirea tubului flexibil al aparatului si, direct proportional
cu aceste deplasari, se produce o deplasare liniara a cap&tului firului central care este
preluats de dispozitivul de masurare a deplasérilor, de tip traductor electric rezistiv,
capacitiv sau inductiv care furnizeaza niste semnale electrice ce sunt transmise unui
bloc electronic de prelucrare si afisare a rezultatelor.

Dispozitivul pentru determinarea gradului de mobilitate al gleznei, conform
inventiei, este alcatuit din doud tije solidare cu partile mabile ale unei articulatii, cele
dous tije fiind fixate mecanic de gamba si de laba piciorului, una din cele doua tije fiind
legata prin intermediul articulatiei si al unui arbore de discul cu fante al unui traductor
optoelectronic, in timp ce cealaltd tijd este solidara cu o placa electronica pe care, de
o parte si de alta a discului cu fante, sunt plantate o dioda si un element semicon-
ductor.

Prin aplicarea inventiei se obtin urmatoarele avantaje:

- automatizarea procesului de determinare a mabilitatii articulatiei gleznei in
plan sagital;

- simplificarea constructiva a dispozitivului.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei, in legatura si cu
fig.1...3, care reprezinta:

- fig.1, vedere simplificatd, cu sectiune partiala a dispozitivului;

- fig. 2, vedere laterald, partiald, a dispozitivului din fig. 1;

- fig. 3, schema logicé a traductorului opto-electronic B, cu doua straturi de se-
miconductor, utilizat in constructia dispozitivului din fig.1.

Dispozitivul pentru determinarea gradului de mobilitate al gleznei, conform
inventiei, este alcatuit dintr-un bloc mecanic A, care contine doua tije 1 si 2 montate
pe gamba printr-un sistem de prindere demontabil, nefigurat, pe linia care uneste arti-
culatia tibio-astragaliana cu cea a genunchiului si, respectiv, pe laba piciorului, pe linia
care uneste articulatia gleznei cu articulatia generatd de osul sesamoid cu baza falan-
gei proximale. Tijele 1 si 2 sunt conectate printr-0 articulatie mobila 3, fixata pe picior
in dreptul maleolei interne. Un traductor opto-electronic B, de rotatie, cu doud straturi
de semiconductor, alcatuit dintr-un disc 4, cu fante radiale montat pe un arbore 5,
fixat pe articulatia mobild 3, asigura cuantificarea informatiei de natura mecanica care
este transformaté in semnal de naturd opto-electronica cu o dioda & si un element
semiconductor 7, ambele montate pe o placa electronica 8, fixata pe tija 2.
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Schema logica a traductorului opto-electronic B este redata in fig. 3. Semnalul astfel
prelucrat este transmis cétre un sistem de conversie C, analog digital, in sine cunos-
cut, care transmite informatia catre un sistem de calcul D, de asemenea cunoscut,
cu ajutorul céruia se realizeaza cuantificarea, prelucrarea si afisarea datelor. Pentru
interpretarea corectd a deplasarilor unghiulare inregistrate de catre traductorul opto-
electronic B, este necesar, ca la inceputul operatiei de determinare a gradului de
mobilitate a articulatiei, tijele 1 si 2 sa fie in pozitie suprapusa.

Revendicare

Dispozitiv pentru determinarea gradului de mobilitate al gleznei, ce cuprinde un
traductor opto-electronic de rotatie cu un disc cu fante, o dioda si un element semi-
conductor, semnalele furnizate de traductorul opto-electronic fiind introduse Tntr-un
bloc electronic de conversie si un sistem de calcul care asigura prelucrarea datelor
si afisarea rezultatelor, caracterizat prin aceea ca este alcatuit din doua tije (1 si
2) solidare cu partile mobile ale unei articulatii (3), cele doua tije (1 si 2) fiind fixate
mecanic de gamba si de laba piciorului, una din cele doua tije (1] fiind legata prin inter-
mediul articulatiei (3) si al unui arbore (5] de discul cu fante (4) al traductorului opto-
electronic (B) in timp ce cealaltd tija (2) este solidara cu o placa electronica (8] pe
care, de o parte si de alta a discului cu fante (4), sunt plantate dioda (6) si elementul
semiconductor (7).

Presedintele comisiei de examinare: ing. Eane Adrian
Examinator: ing. Gurzau loan
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