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Nrahajsitstiianis)'un dispositif de maintien brachial sur
le verin d'un siége.
Adaptation d’un dispositif de maintien brachial sur le vé-

rin d’un siege.

Systéme de fixation d’'un dispositif de maintien brachial sur un siege (4), comprenant un dispositif de maintien brachial

(5), une interface (1) et un corps de vérin de siege (2), ca-
ractérisé en ce qu’une extrémité de l'interface (1) coopére
avec le corps de vérin de siége (2) et que 'autre extrémité
supporte le dispositif de maintien brachial (5).

Figure pour I'abrégé : FIG 1




Description

Titre de l'invention : Adaptation d’un dispositif de maintien
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brachial sur le vérin d’un siege.

La présente invention concerne 1’adaptation d’un dispositif de maintien brachial sur
le vérin d’un sicge. Le dispositif de maintien brachial permet d’améliorer le confort du
travail des opérateurs assis ou debout devant un poste de travail. Les opérateurs en
atelier exécutent parfois des mouvements répétitifs pendant plusieurs heures. En fin de
journée, la répétition des gestes et le poids des éléments manipulés contribuent a
l'accroissement de la fatigue. Le dispositif de maintien brachial est largement décrit
dans le brevet publi€ sous la référence FR3120204. Ce dernier est constitué d'un serre-
joint fixé a un établi, d’une ou plusieurs fleches, d’un élastique, d’un jeu de poulies,
d’une ou plusieurs coudieres et d’un coinceur fixe. Le probleme d’une telle mise en
ceuvre est que le dispositif de maintien brachial est fixe. Il est li€ a 1’établi de travail de
I’opérateur. En conséquence, si I’opérateur est amené a effectuer des opérations sur
plusieurs établis ou a des endroits ¢loignés d’un méme établi, il est a chaque fois obligé
de se libérer d’un dispositif de maintien brachial pour s’équiper d’un autre dispositif de
maintien brachial positionn€ a un autre endroit. La présente invention a pour but de
palier a cet inconvénient en permettant a un opérateur amené a effectuer des taches sur
plusieurs établis ou a des endroits éloignés d’un méme établi de conserver son
dispositif de maintien brachial. Cet objectif est atteint en fixant directement le
dispositif de maintien brachial sur le sicge de I’opérateur, en particulier sur le vérin du
siege de I’opérateur.

Les caractéristiques et avantages de I’invention ressortiront plus clairement a la
lecture de la description ci-apres, faite en référence aux dessins annexés :

La [Fig.1] représente le dispositif de I’invention en perspective fixé au corps de vérin
de siege et €quipé d’un dispositif brachial.

La [Fig.2] représente le siege vu de coté avec le corps de vérin de siege.

La [Fig.3] représente le dispositif de I’invention en perspective fixé au corps de vérin
de siege et €quipé d’un dispositif brachial sans 1’opérateur et sans 1’établi.

La [Fig.4] représente I’invention avec une bague cylindrique.

La [Fig.5] représente un agrandissement de la [Fig.3].

En référence a la [Fig.1], le systeme de fixation d’un dispositif de maintien brachial
(5) sur un siege (4) comprend un dispositif de maintien brachial (5), une interface (1) et
un corps de vérin de siege (2). Une extrémité de ’interface (1) coopere avec le corps
de vérin de siege (2). L’autre extrémité supporte le dispositif de maintien brachial (5).

En référence a la [Fig.2], le siege (4) est muni d’un corps de vérin de siege (2).
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En référence a la [Fig.3], I’extrémité de I’interface (1) venant coopérer avec le corps
de vérin de sicge (2) peut par exemple étre constituée d’un manchon cylindrique d’un
diametre fixe (6).

En référence a la [Fig.4], le diametre des vérins de siége pouvant varier suivant les
modeles, une bague cylindrique (3) permet de faire coopérer I’extrémité de Iinterface
(1) venant coopérer avec le corps de vérin de si¢ge (2) sur le corps d’un vérin de sicge
(2) dont le diametre est inférieur au manchon cylindrique d’un diametre fixe (6).

En référence a la [Fig.5], le manchon cylindrique de diametre fixe (6) est solidarisé
avec le corps de vérin de siege (2) par I'intermédiaire d’au moins un boulon (7).

Afin de simplifier le dispositif, on peut par exemple réaliser I’interface (1) et le
dispositif de maintien brachial (5) en un seul élément.

Bien qu’un mode de réalisation particulier de 1’invention ait été décrit en détail a des
fins d’illustration, diverses modifications peuvent étre effectuces sans s’éloigner de
I’esprit et de la portée de I'invention.

Le dispositif selon I’invention peut étre destiné a titre d’exemple non limitatif a

I’industrie nécessitant du personnel dans des ateliers de production.



[Revendication 1]

[Revendication 2]

[Revendication 3]

[Revendication 4]

[Revendication 5]

Revendications

Systeme de fixation d’un dispositif de maintien brachial sur un siege (4),
comprenant un dispositif de maintien brachial (5), une interface (1) et un
corps de vérin de siege (2), caractérisé en ce qu'une extrémité de
I’interface (1) coopere avec le corps de vérin de sicge (2) et que I’autre
extrémité supporte le dispositif de maintien brachial (5).

Systeme selon la revendication 1 caractérisé en ce que I’extrémité de
I’interface (1) venant coopérer avec le corps de vérin de siege (2) est
constituée d’un manchon cylindrique d’un diametre fixe (6).

Systeme selon la revendication 2 caractérisé en ce qu'une bague cy-
lindrique (3) permet de faire coopérer I’extrémité de 1’interface (1)
venant coopérer avec le corps de vérin de sicge (2) sur le corps d’un
vérin de siege (2) dont le diametre est inférieur au manchon cylindrique
d’un diametre fixe (6).

Systeme selon la revendication 2 caractérisé en ce que le manchon cy-
lindrique de diametre fixe (6) est solidarisé avec le corps de vérin de
sicge (2) par I’intermédiaire d’au moins un boulon (7).

Systeme selon la revendication 1 caractérisé en ce que I’interface (1) et

le dispositif de maintien brachial (5) sont un seul élément.
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[Fig. 1]




[Fig. 2]
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[Fig. 3]
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[Fig. 4]
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[Fig. 5]
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