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OZET
HAVA ARACININ FAYDALI YUK APARATI VE YONTEMI

Bir sensdr sistemi (2), bir pilon igeren bir ara yiziin {6) kullaniimasi araciliiyla bir hava
araci govdesine {4) monte edilir. Sensor sistemi, buylk o6lglide bir depo (8) icine
yerlestirilmis bir faydah yik igerir. Faydali yik, bir ram hava tirbini (RAT) (10),
sensorer (12), islemci {14) ve alici-verici (16) igerebilir. Deponun aerodinamik
Ozellikleri, eylemsizlik momentleri ve kitle dagilimlar, halihazirda hava aracina yonelik
onaylanmis farkl bir faydal yUki tagiyan bir depoda bulunanlar ile ayni olacak sekilde
dizenlenir. Bu nedenle, belirli bir hava aracina ydnelik bir onay sirecinden ge¢mek

zorunda olmayan bir deponun saglanmasi amaclanir.
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12

iISTEMLER

Bir hava aracinda (4) kullanima yonelik aparat saglayan yontem olup, ézelligi bu
yéntemin asagidakileri icermesidir:

bir birinci depo ve bir birinci faydal yikun saglanmasi, birinci faydali yik, birinci
depoya monte edilir veya buraya en azindan kismen yerlestirilir, birinci deponun
ve birinci faydal yiki{n birlesimini saglayacak sekilde hava aracinin (4) bir
harici ylizeyine monte edilmeye yonelik birinci depo, hava aracinin (4) tamamen
harici kisminda yer alir;

birinci depo ile birinci faydal yikiin birlesiminin bir veya daha fazla aerodinamik
ozelliginin, bir veya daha fazla eylemsizlik momentinin ve katle dagihminin elde
edilmesi:

ikinci bir depo (8) ve ikinci bir faydal yUkin sadlanmasi, ikinci faydali yok, ikinci
depoya (8) monte edilir veya buraya en azindan kismen yerlestirilir,

ikinci deponun (8) ve faydal ylkun birlesimini sadlayacak sekilde hava aracinin
(4) bir harici ylizeyine monte edilmeye yonelik ikinci depo (8), hava aracinin (4)
tamamen harici kisminda yer alir,

ikinci faydal yik, birinci faydal yiikten farklidir, ikinci faydal yuk, bir sensér (12)
ve/veya cikinti yapan bir arag igerir, sensor (12), hava aracindan (4) uzakta
bulunan bir veya daha fazla birimin parametrelerini dlgmeye yodneliktir, cikinti
yapan arag, bir isaretin bir yiizey (izerine yansitiimasina yoneliktir ve

ikinci depo (8) ve ikinci faydal ylkin, ikinci depo {8) ve ikinci faydali yikiin
birlegsiminin bir veya daha fazla aerodinamik &zelliginin, bir veya daha fazla
eylemsizlik momentinin ve kuitle dagihiminin, bilylk &l¢iide, birinci depo ve
birinci yukin birlesiminde bulunanlar ile ayni olacagi sekilde konfigiire edilmesi,

bbylece aparat saglanir.

istem 1'e gére bir yéntem olup, ézelligi, birinci depo ve birinci faydal yikin
birlesiminin bir veya daha fazla aerodinamik &dzelliginin, bir veya daha fazla
eylemsizlik momentinin ve kitle dagihminin, birinci depo ve birinci faydal yukiin
birlesiminin, birinci depo ve birinci faydali ylkin birlesiminin tamamen hava
aracinin (4) disinda saglanacag sekilde hava aracina {4) monte edilmesi

durumunda elde edilmesidir.
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10.

13

istem 1 veya 2'ye gére bir yéntem olup, 6zelligi ikinci deponun (8), birinci

depodan farkl olmasidir.

istemler 1 ila 3'ten herhangi birine gére bir yéntem olup, dzelligi ikinci deponun
(8) ve ikinci faydall yikun saglanmasi ve ikinci deponun (8) ve ikinci faydal
yukin konfigiire edilmesine yonelik adimlarin, birinci depo ve birinci faydali
yUkun birlesiminin bir veya daha fazla aerodinamik 6zelliginin, bir veya daha
fazla eylemsizlik momentinin ve kiitle dagiliminin, bir veya daha fazla dnceden

belirlenmis kriteri saglamasi durumunda gergeklestiriimesidir.

istemler 1 ila 4'ten herhangi birine gére bir yéntem olup, ézelligi ayrica, ikinci
faydal yUkOn, sensdre (12) ve/veya ¢ikinti yapan bir araca en azindan kismen

glc vermeye yonelik bir gi¢ kaynagi (10) icermesidir.

istem 5'e gore bir yontem olup, 8zelligi gic kaynagdinin (10), bir Ram Hava

Tirbini olmasidir.

istemler 1 ila 6’dan herhangi birine gére bir yéntem olup, ézelligi ikinci faydali
yukln, ayrica. sensor (12) ve/veya cikinti yapan bir arag tarafindan Uretilen bir

sinyalin igslenmesine yadnelik bir islemci (14) igermesidir.

istemler 1 ila 7°’den herhangi birine gdre bir yontem olup, dzelligi asagidakileri
icermesidir:

ikinci faydal yik, ayrica, kablosuz iletisim baglantisi boyunca aparat Uzerinden
bir sinyali iletmeye yonelik bir verici (16) icerir; ve

sinyal, aparattan uzakta bulunan bir birim tarafindan kullaniimaya yéneliktir.

istemler 1 ila 8'den herhangi birine gére bir ydntem olup, dzelligi sensériin (12)
asagidaki sensor turlerinden biri olmasidir: bir gérsel kamera, bir hiper-spektral
kamera, bir kizllbtesi kamera, bir ultraviyole kamera, bir LIDAR sensdril veya bir

Zemin Radar sensoril.

istemler 1 ila 9'dan herhangi birine gére bir yéntem olup, dzelligi ¢gikinti yapan
aracin, bir lazer igaretini bir yizey Uzerine yansitmaya yoénelik bir lazer markéra

olmasdir.
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istemler 1 ila 10’dan herhangi birine gére bir yontem olup, ézelligi asagidakileri

icermesidir:

her bir depo, bir hava aracini (4) bir harici ylzey Uzerine bir ara yiz (6)
vasitasiyla monte etmeye yoneliktir;

ara ylUz (6) bir pilon igerir; ve

pilon, monte edilmis deponun, hava aracinin (4) kontrol ylizeylerinde

bulunmayacagd sekildedir.

istemler 1 ila 11’den herhangi birine gére bir yéntem olup, 6zellidi her deponun,
bir hava aracinin (4) harici bir ylizeyine monte ediimeye ydnelik olmasidir,

boylece depo, ugus sirasinda hava aracindan (4) firlatilabilir.

istemler 1 ila 12°'den herhangi birine gére bir ydntem olup, dzelligi ikinci faydali
yikin, ayrica, balast igermesidir, balastin kiitlesi ve balastin ikinci depoya gore
konumu, ikinci depo (8) ve ikinci faydali yukin birlesimine ait bir veya daha
fazla eylemsizlik momenti ve kitle dagiliminin, birinci depo ve birinci faydal

yikin birlesiminde bulunanlar ile blyik dlctide ayni olacagi sekilde segilmistir.
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TARIFNAME
HAVA ARACININ FAYDALI YUK APARATI VE YONTEMI

BULUS SAHASI

Mevcut bulusg, bir hava aracinin bir harici ylizeyine monte edilmeye yonelik olan aparat

ile ilgilidir.

ALT YAPI

Hava aracinda, harici depolarin kullanildigi bilinmektedir.

Ornegin, ayni zamanda, havada atilabilir depo olarak bilinen harici yakit tanklari, uzun
menzilli uguslara yénelik hava araglan aracihigiyla tasinan atilabilir bir yakit deposudur.
Havada atilabilir depo, 6megin, acil bir durumda veya igindeki yakit harcandiktan sonra

hava aracindan firlatilabilir.

Tipik olarak, harici depolar, bunlari tasiyan hava aracina bir surtikleme cezasi uygular.

Ayrica, bu tor harici depolar tasinirken, hava aracinin aerodinamik 6zellikleri degisme
egilimindedir. Ayni zamanda, hava aracinin eylemsizlik momenti arttirilabilir, bdylece
hava aracinin yuvarlanma hizlari azalir. Ayni zamanda, bu tir harici depolar tasiyan
hava aracina yonelik katle dadihmi, yalnizca hava aracina yoénelik olan kitle

dagilimindan farkh olma egilimindedir.

Tipik olarak, belirli bir hava araci turtinin, belirli bir tipte bulunan bir harici depoyu
tasimasina izin verilmesi amaciyla, harici depo, belirli hava araci tiplerine ydnelik bazi

yetkililer tarafindan onaylanmis olmahdir.

Hava aracinin harici depolarindan ayri bir alanda, hava araci tarafindan kullanilan
algilama ekipmani, tipik olarak, hava aracinin 6niine monte edilir. Bununla birlikte,
¢oklu sensdrlerin optimal konumlarinin elde edilmesi, hava aracinin burnunda bosgluk

bulunmamasindan dolay! guglikle gerceklestirilir.
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W003/097453 sayili belge, yakit depolarinin, érnedin, yiksek hacimli bir radar yaniltma
metalfolyesi daditici bdlmesine, bir fuze rampasi bélmesine veya bir mikro hava araci

firlatma bélmesine ddnustirdlmesine yinelik bir sistem ve yontemi dgretmektedir.

W02010/123422, cevreleyen ekipmanlar ile uyusmazlklann &énlenebilecedi bir flize
formuna ve tasannmina sahip olan bir depoya vyerlestiriimis bir kargi énlem dagiticis

saglama ydntemini acgiklar.

US2877688, bir egitim bombasina veya figekler gibi diger depolara ydnelik bir tagiyiciyi
aciklar.

US2007/205327, bir sensdr bdlmesini agiklar.

BULUSUN KISA ACIKLAMASI

Birinci agida, mevcut bulus, bir hava aracinda kullanim igin bir aparat saglamaya
yBnelik ydntemi sadlar; yontem, agagidakileri igerir: bir birinci depo ve bir birinci faydall
yikin saglanmasi, birinci faydali ylk, birinci depoya monte edilir veya buraya en
azindan kismen yerlestirilir, bir birinci depo ve bir birinci faydal yiukin saglanmasi,
birinci faydali yik, birinci depoya monte edilir veya buraya en azindan kismen
yerlestirilir, birinci deponun ve birinci faydali ylkiin birlesimini saglayacak sekilde hava
aracinin bir harici yluzeyine monte edilmeye ydnelik birinci depo, hava aracinin
tamamen harici kisminda yer alir, birinci depo ile birinci faydali yakdn birlesiminin bir
veya daha fazla aerodinamik 6zelliginin, bir veya daha fazla eylemsizlik momentinin ve
kitle dagihminin elde edilmesi (6rnegin dlgulmesi araciligiyla), ikinci bir depo ve ikinci
bir faydal ylikun saglanmasi, ikinci faydali yuk, ikinci depoya monte edilir veya buraya
en azindan kismen vyerlestirilir, ikinci depo, ikinci deponun birlesimini saglayacak
sekilde hava aracinin bir harici ylizeyine monte edilmeye yoneliktir ve ikinci faydall yuk,
tamamen hava aracinin harici kisminda yer alir, ikinci faydah yik, birinci faydal yikten
farkhdir, ikinci faydali ylik, bir sensor vefveya ¢ikintl yapan bir arag icerir, sensor, hava
aracindan uzakta bulunan bir birim veya sistemin parametrelerini dlgmeye yoneliktir,
¢lkintl yapan arag, bir isaretin bir ylzey tzerine yansitiimasina ydneliktir ve ikinci depo
ve ikinci faydal ylikun, ikinci depo ve ikinci faydal yukidn birlegsiminin bir veya daha

fazla aerodinamik o6zelliginin, bir veya daha fazla eylemsizlik momentinin ve kutle
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dagiliminin, bayik dlctde, birinci depo ve birinci yikin biresiminde bulunanlar ile ayni

olacagi sekilde konfigure edilmesi, béylece aparat saglanir.

Birinci depo ve birinci faydali yikin birlesiminin bir veya daha fazla aerodinamik
ozelligi, bir veya daha fazla eylemsizlik momenti ve kitle dagilimi, birinci depo ve
birinci faydah ylkin birlegsiminin, birinci depo ve birinci faydali yUkin birlesiminin,
tamamen hava aracinin diginda saglanacagi sekilde hava aracina monte edilmesi

durumunda elde edilebilir.

ikinci depo, birinci depodan farkl olabilir.

ikinci deponun ve ikinci faydall yiikkiin saglanmasi ve ikinci deponun ve ikinci faydali
yukun konfigire edilmesine yonelik adimlar, yalnizca, birinci depo ve birinci faydal
yUkiin birlesiminin bir veya daha fazla aerodinamik &zelliginin, bir veya daha fazla
eylemsizlik momentinin ve kutle dagiliminin élglmlerinin, bir veya daha fazla dnceden
belirlenmis kriteri (6rnegdin, birinci depo ve birinci faydal yikin, érnegin, hava aracina
monte edilmig olarak kullanilabilecegini belgelendirmek Gzere gerekli olanlar)

saglamasi durumunda gerceklestirilebilir.

ikinci faydall yik, ayni zamanda, en azindan kismen, sensérli ve/veya cikinti yapan

araci guclendiren bir glic kaynadi {6rnegin, bir Ram hava tUrbini) icerehbilir.

ikinci faydal ylk, ayrica, sensdr ve/veya gikinti yapan bir arag tarafindan {retilen bir

sinyali islemeye yonelik bir islemci icerebilir.

ikinci faydali yik, ayrica, bir kablosuz iletisim baglantisi boyunca aparattan elde edilen
bir sinyali (6rnedin, sensor ve/veya bir cikinti yapan arag tarafindan Uretilen bir sinyal)
iletmeye yonelik bir verici igerebilir. Sinyal, aparattan uzakta bulunan bir birim

tarafindan kullaniimaya ydnelik olabilir.

Sensor, asagidaki sensér turlerinden herhangi biri olabilir: bir gérsel kamera, bir hiper-
spektral kamera, bir kizilbtesi kamera, bir ultraviyole kamera, bir LIDAR sensdri veya

bir Yer Radar sensora.
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Cikinti yapan arac, bir lazer isaretini bir ylzey Uzerine yansitmaya yodnelik bir lazer

markoru olabilir.

Bir depa, bir hava aracinin bir harici ylizeyine bir ara yiz (érnegdin, bir NATO standart
ara ylzu) vasitasiyla monte edilmeye yonelik olabilir. Ara y(z, bir pilon igerebilir. Pilon,
monte edilmis deponun, hava aracinin kontrol yuzeylerinde bulunmayacad: sekilde

olabilir.

Bir depo, bir hava aracinin bir harici yizeyine monte edilmeye ydnelik olabilir, bdylece

depo, ugus sirasinda hava aracindan atilabilir.

ikinci faydali y(ik, ayrica, balast icerebilir. Balastin kitlesi ve balastin ikinci depoya gore
konumu (veya balastin ikinci depo igerisindeki dagihimi), ikinci depo ve ikinci faydali
yUkiin birlesimine ait bir veya daha fazla eylemsizlik momenti ve kiitle dadihiminin,
birinci depo ve birinci faydali yOkin birlesiminde bulunanlar ile blylk o&lgclide ayni

olacag sekilde secilebilir.

SEKILLERIN KISA AGIKLAMASI
Sekil 1, bir hava aracina bagl olan bir sensér sisteminin bir diizenlemesinin
sematik bir gosterimidir (6lgeklendiriimemistir); ve
Sekil 2, sensor sisteminin sematik bir gosterimidir (Olgeklendirilmemistir).

DETAYLI ACIKLAMA

Sekil 1, bir hava aracina (4) bagh olan bir sensor sisteminin (2) bir duzenlemesinin

sematik bir gosterimidir (Slgeklendirilmemistir).

Sensor sistemi (2), daha sonra, Sekil 2'yve referans ile daha detayl olarak agiklanir.

Bu duzenlemede, hava araci (4), bir ugaktir.

Bu duzenlemede, sensor sistemi (2), hava aracinin (4) govdesinin alt tarafina

birlestirilir. Bununla birlikte, diger dizenlemelerde, sensor sistemi (2), hava aracinin (4)

farkh bir kismina, érnedin hava aracinin (4) kanadinin alt tarafina birlegtirilir.
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Bu dizenlemede, sensor sistemi (2), hava aracina (4) bir ara yiz {8) vasitasiyla

birlestirilir.

Bu diizenlemede, ara yiiz (6), geleneksel bir Kuzey Atlantik Antlasmasi Orglitli (NATO)
standart ara ylzdiir. Sensér sistemi (2), uyumlu hava araci c¢ergevesine

birlestirilir/takilr.

Bu diuzenlemede, ara yiz (6), bir pilon igerir. Pilon, hava aracinin {4) gbvdesinin sert bir
noktasina monte edilir. Pilon, sensér sistemini (2) hava aracinin (4) kontrol yiazeylerine

temas etmeyecek sekilde konumlandirir.

Ayni zamanda, bu duzenlemede, arzu edilmesi durumunda, sensdr sisteminin (2) ugus
sirasinda hava aracindan firlatilabilecedi veya birakilabilecedi sekilde sensér sistemi

(2), hava aracina {4) ara yiiz {6) vasitasiyla monte edilir.

Bu nedenle, bu diizenlemede, sensdr sistemi (2), hava aracinin (4) gbvdesinde harici

sekilde bulunur.

Sekil 2, sensdr sisteminin {2) sematik bir gosterimidir (Olgceklendirilmemistir).

Bu dlizenlemede, sensor sistemi (2), bir depo (8), bir ram hava tiirbini (RAT) {10), bir
veya daha fazla sensér veya algilama sistemi igerir, bundan sonra "sensorler (12)", bir

islemci (14) ve bir alici-verici (16) olarak refere edilecektir.

Bu duzenlemede, depo (8), RAT (10), sensorler (12), islemci (14) ve alici-vericiyi (16)
igerir. Baska bir deyigle, RAT (10), sensorler (12), islemci (14) ve alici-vericiyi (16), en

azindan kismen, depo (8) icine yerlestirilir.

Bu diizenlemede, deponun (8) sekli, bliyiik dlgide, silindirin her bir ucunda koni sekilli
bir b6lime sahip olan bir silindir veya tlip bigimindedir. Bu dizenlemede, deponun (8)
sekli, bir hava aracina monte edilmeye y&nelik geleneksel bir harici depo, érnedin yakiti

veya silahi muhafaza etmek Gzere kullanilan bir depo ile ilgilidir.
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Sekil 2'de, bundan sonra, "depo ekseni" olarak refere edilecek olan deponun (8)

boylamsal bir ekseni, bir kesikli ¢izgi ve referans numarasi 18 ile gosterilir.

Bu diizenlemede, sensdr sistemi (2), depo eksenin (18) hava aracinin (4) boylamsal

eksenine buyuk dlglide paralel olacadi sekilde hava aracina {(4) monte edilir.

Bu diizenlemede, RAT (10), hava araci (4) ucarken, deponun (8) 6n tarafinda veya

buraya yakin olacak sekilde, deponun (8) icine yerlestirilir.

Bu diizenlemede, RAT (10), her bir sensére (12), islemciye (14) ve alici-vericiye (16)

baglanir.

Bu dlzenlemede, RAT (10), geleneksel bir RAT, diger bir deyisle, bir jeneratore bagli
olan kugik bir tiirbindir. RAT (10), hava araci (4) ugarken hava akimindan gli¢ Uretir.
RAT (10) tarafindan Uretilen glg, sensorere (12), islemciye {14) ve alici-vericiye (16)

glg vermek zere kullanihr.

Bu dizenlemede, sensdrler (12} agagidaki sensdrlerden herhangi birini icerir: bir gbrsel
kamera, bir hiper-spektral kamera, bir kizilotesi kamera, bir ultraviyole kamera, bir
lazer/lsik mesafesi ve Degisen {LIDAR) sistem ve/veya bir Zemin Radan (GPR)
sistemi. Ozellikle, sensérler {12), hava aracindan (4) veya senso®r sisteminden (2)
uzakta bulunan sistemleri dlgmeye ydnelik herhangi bir sensér igerebilir. Bununla
birlikte, diger dizenlemelerde, sensdrler (12), listelenenlerin yerine veya bunlara ek
olarak, herhangi bir sayida farkl tipte bulunan sensérleri icerir. Ayni zamanda, diger
duzenlemelerde, sensdrler {12), listelenen sensorler yerine veya bunlara ek olarak, yer
uzerine bir lazer isaretini yansitmaya yonelik hir lazer markéri gibi herhangi bir sayida

mevceut olan farkll sistemler igerebilir.

Bu diizenlemede, ugus sirasinda, sensdrler (12), tamamen RAT (10) tarafindan

uretilen gucln kullaniimasi araciligiyla galistirilir.

Calisma sirasinda, sensérler (12), érnedin bir arazi alan veya hava hizi/hava basinci
gibi olcuimler alir. Sensorler (12), islem sirasinda, sensodrler (12) tarafindan alinan
olgumlere karsilik gelen bir sinyalin, sensérlerden (12) islemciye (14) iletilecedi sekilde

islemciye (14) baglanir.
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Bu duzenlemede, islemci (14) geleneksel bir Yiksek Gucgli Gergek Zamanliya Yakin
islemcidir. Ugus sirasinda, islemci {14), tamamen RAT (10) tarafindan retilen giiciin

kullaniimasi araciliiyla ¢ahstirilir.

Islem sirasinda, iglemci (14), sensérlerden (12), sensdrler (12) tarafindan alinan

Olglimlere karsilik gelen bir sinyal alir. Bu sinyal, islemci (14) tarafindan islenir.

Bu diizenlemede, islemci (14) alici-vericiye (16) baglanir. islemci (14), islem sirasinda,
islemci (14) tarafindan dretilen islenmis sinyalin, islemciden (14) alici-vericiye (16)

iletilecedi sekilde alici-vericiye {(18) baglanir.

Bu duzenlemede, alici-verici {16), geleneksel bir Radyo Frekansi (RF) alici-vericisidir.
Ugus sirasinda, alci-vericive (16) tamamen RAT (10} tarafindan Uretilen giliciin

kullaniimasi araciligiyla gug verilir.

islem sirasinda, alici-verici (16), islemciden (14) islenmig bir sinyal alrr.

Bu dlzenlemede, alici-verici (16) ile hava aracinin (4) bir operatorl arasinda kablosuz,
iki yanl bir iletisim badlantisi mevcuttur (islemci Sekillerde gdsterilmez). Hava aracinin
(4) operatérli, drnedin, hava aracinin (4) pilotu olabilir. Bu diizenlemede, operator,
sensor sisteminden (2) uzakta bulunur. Diger dizenlemelerde, alici-verici (18), farkli bir
sisteme veya birime, ornegin hava aracinin (4) Uzerindeki farkli bir hava araci

sistemine baghdir.

islem sirasinda, alici-verici (16), operatér tarafindan kullanilmak Gzere iglenmis sinyali

iletir,

Bu diizenlemede, alici-verici {18) ile operatér arasinda bulunan kablosuz baglanti,
kodlanmis bir baglantidir. Bu durum, avantajli bir sekilde, kablosuz badlantinin uygun

sekilde dayanikh olmasini saglar.

Bu duzenlemede, sensor sistemi (2), buayik dlcude, ayni aerodinamik ozelliklere, kitle
dagilimina {diger bir deyigle, birim icindeki kitlenin uzaysal dagiimina) ve halihazirda

hava aracinda (4) taginmasina yénelik onaylanmig olan depolardan biri olarak (&redin,
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bir yakit veya silah deposu) eylemsizlik momentlerine (li¢ eksenin tamaminda) sahip
olacak sekilde konfigure edilir. Boylece, sensor sisteminin (2) sensor sistemine (2)
yonelik ayri bir onaya gerek duyulmadan, hava aracina (4) yoénelik daha once
onaylanmis farkh depolarin yerine hava araci {4) Gizerine monte edilmesi mimkindur.
Ayni zamanda, hava aracindan (4) sensor sisteminin (2) acil ¢ikis tahliyesi, benzer

sekilde gerceklestirilecekdir.

Sensor sisteminin aerodinamik 6zellikleri, kiitle dadihimi ve eylemsizlik momentleri (2)
test etme ve/veya modelleme yoluyla belirlenebilir (6redin, aerodinamik ozellikleri

analiz etmek lizere rizgar tineli testi).

Bu dUzenlemede, sensdr sisteminin (2) aerodinamik dzellikleri, dncelikle, deponun (8)

sekli ve harici yap! detayi tarafindan belirenme egilimindedir.

Bu dlizenlemede, sensor sisteminin (2) aerodinamik 6zellikleri, blylk dlglide, onayh bir
hava araci deposunda bulunanlar ile aynidir. Bu durum, érnedin, deponun {8), blyik
dlglide, onayl bir hava araci deposu ile ayni gekilde sadlanmasi araciigiyla elde
edilebilir. Gerekli olmasi durumunda, harici yapilar (&rnedin, kanatciklar ve benzeri),
sensor sisteminin (2) aerodinamik ozelliklerinin, blylk &lglde, onayl bir hava araci
deposunda bulunanlar ile ayni olmasini saglamak lzere deponun (8) harici ylizeyinden

eklenebilir veya ¢ikarilabilir.

Bu dizenlemede, sensodr sisteminin (2) kutle dagihmi ve eylemsizlik momentleri (g
eksenin tamaminda), deponun (8) ve kitlelerin kitle dagihmini ve depo sistemi (8)
icinde bulunan sensdr sistemi (2) bilesenlerinin (diger bir deyisle, RAT (10), sensorler

(12), islemci (14) ve alici-verici (16)) pozisyonlarim dikkate alir.

Bu dlizenlemede, sensor sisteminin (2) kitle dagilimi ve eylemsizlik momentleri, blyiik
dlgude, onayll bir hava aracinin deposunda bulunanlar ile aymdir. Bu durum, biylk
Olglide, onayli bir hava araci deposunda bulunanlar ile ayni olan sensor sistemine (2)
yonelik genel bir kiitle dagihmi ve eylemsizlik momentlerinin elde edilmesi amaciyla,
RAT (10), sensorler (12), islemci (14) ve alici-vericinin (16) depo icerisine (8)
yerlestirilmesi aracih@iyla elde edilebilir. Gerekli olmas) durumunda, sensor sisteminin
(2) katle dagihminin ve eylemsizlik momentlerinin blyuk dlgude onayl bir hava araci

deposunda bulunanlar ile ayni olmasini sadlamak (zere yapisik kitleler (&rnegin,



10

15

20

25

30

balast tarafindan sadlandigi gibi), depo (8} icinde bulunan uygun konumlara ve/veya

deponun (8) harici ylizeyine eklenebilir.

Boylece, bir hava aracina (4) bagh olan bir sensér sisteminin (2) bir dlzenlemesi

saglanir.

Deponun hava aracina baglanmasi/asiimasina yonelik NATO standart ara ylzlerinin
kullanilmasi araciligiyla saglanan bir avantaj, pahali, karmasik veya zaman alan bir
hava araci entegrasyonuna duyulan ihtiyacin azaltima veya ortadan kaldirnima

egiliminde olmasidir.

Ayrica, drnegin, ucusa ydnelik atilmak lzere deponun onaylanmasina ydnelik duyulan

gereklilik azaltllir veya ortadan kaldirlir.

Kendiliginden galisan (RAT tarafindan) bir deponun sadlanmasi aracilidiyla elde edilen
bir avantaj, hava araci elektrik sistemine yonelik bir ara ylize duyulan ihtiyacin,
azaltlmasini veya ortadan kaldirimasini saglar. Hava araci elekirik gl¢ sistemine
saflanan bunun gibi bir ara ylz, tipik olarak, gu¢ sistemi entegrasyonu ve

elektromanyetik tehlike endiseleri agisindan agikhk gerektirir.

Ayni zamanda, hava aracinin gicl, tipik olarak, birinci derecededir ve ayrica

kendiliginden galisan sistemler, yilklemeyi en aza indirir.

Ayni zamanda, RAT'In, deponun aerodinamik ézelliklerinin (ugusa yonelik dnceden
ihmal edilmig olan) herhangi birini olumsuz yonde etkilemeyecegi sekilde veya olumsuz
aerodinamik etkilerin, buyik dlgide, en aza indirilecegi sekilde, RAT'In, depo (zerine

avantajli bir sekilde yerlestirimesi mUmkdndur.

Depo ile uzak bir birim arasinda bulunan kablosuz, iki yonlii bir iletisimin {yukarida
acgiklanan alici-verici tarafindan saglanan) kullaniimasi araciigiyla sadlanan bir
avantaj, depo ile birim arasinda bulunan fiziksel bir iletisim baglantisina olan ihtivacin
azaltimasinin veya ortadan kaldinimasinin sadlanmasidir. Bdyle bir baglanti, tipik

olarak ayrica, ayn bir acikhk gerektirir.
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Yukarida bulunan diizenlemelerde, hava araci, bir ugak, drnedin hizli bir jet veya
pervaneli ucaktir. Bununla birlikte, diger dizenlemelerde, hava araci, érnegin, insansiz
hava araci (UAV) veya helikopter gibi farkh bir hava araci tiridir. Bagka
duzenlemelerde, sensér sistemi, 6rnedin su esash bir ara¢ gibi farkh bir arag tipi

uzerine monte edilir.

Yukarida bulunan dizenlemelerde, sensor sistemi, geleneksel bir NATO standart ara
ylzin(n kullanilmasi araciligiyla hava aracina baglanir. Ara yiiz, sensor sistemini hava
aracinin kontrol ylUzeylerinde bulunmayacadi sekilde konumlandiran hava aracinin
gbvdesinin sert bir noktasina monte edilmis bir pilon icerir. Ayni zamanda, yukarida
belirtilen dizenlemelerde, sensér sistemi, ugus sirasinda hava aracindan
firlatilabilecedi veya birakilabilecegdi sekilde hava aracina monte edilir. Bununla birlikte,

diger duzenlemelerde, sensar sistemi, hava aracina farkl bir sekilde monte edilir.

Yukaridaki duzenlemelerde, depo, digerlerinin yani sira RAT, islemci ve alici-vericiyi
barindinr. Bununla birlikte, dider diizenlemelerde, bu bilesenlerden biri veya daha

fazlasi ihmal edilebilir veya bir veya daha fazla farkh birim ile dedistirilebilir.

Ornegin, diger dlzenlemelerde, sensdr sistemi bir RAT icermez. Bu tur
dizenlemelerde, kalan bilesenlere, drnegin hava aracinin elektrik gic¢ sistemine

baglanarak farkli ve uygun bir sekilde giig verilir.

Diger dizenlemelerde, sensdr sistemi bir islemci icermez. Bu tir dizenlemelerde,
sensor olgimileri, ilk olarak, sensér sisteminde islenmeden, sensdr sisteminden uzakta
bulunan bir birime (dmegin, sensdr sisteminden uzakta bulunan bir iglemci)

goénderilebilir.

Diger dOzenlemelerde, sensér sistemi, sensdr sisteminden uzakta bulunan bir birime
kablosuz bir baglanti sadlayan bir alici-verici igermez. Bu tiir diizenlemelerde, farkh
tirde bir iletisim baglantisi sadlanabilir veya (islenmis veya islenmemis) sensor

Olglimleri, sensor sisteminde depolanabilir.

Ayni zamanda, diger dizenlemelerde, depo, RAT, islemci ve alici-vericiye ek olarak bir

veya daha fazla farkh birim barindirabilir.
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Yukarida bulunan dizenlemelerde, RAT, sensdrlerin her birine, islemciye ve alici-
vericiye tamamen guc verir. Bununla birlikte, diger dizenlemelerde, RAT, bir veya daha

fazla sensdre, iglemciye ve alici-vericiye guc vermez veya sadece kismen verir.

Yukanda bulunan duzenlemelerde, islemci, geleneksel bir YUksek Gugli Gergek
Zamanliya Yakin Iglemcidir. Bununla birlikte, diger dizenlemelerde, farkh tirde bir

islemci kullanilr.

Yukarida bulunan dizenlemelerde, alici-verici, sensor sistemi ile uzakta bulunan bir
birim (diger bir deyigle, sensdr sisteminden uzak olan bir birim) arasinda kablosuz, iki
yonlu bir iletisim baglantisi saglayan geleneksel bir RF alici-vericisidir. Bununla birlikte,
diger dlzenlemelerde, alici-verici, uygun olan herhangi bir tirden bir iletisim baglantis

saglayan farkl bir alici-verici tGraddr.
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