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Razeni jizdniho kola zahrnuje hnaci mecha-
nismus /5/, pomocny hnaci mechanismus
/35/ a mechanismus /60/ pfenosu sily, pfi-
pojeny mezi hnacim mechanismem /5/ a po-
mocnym hnacim mechanismem /35/ a slou-
#ici pro pfenos ototné sily z hnaciho mecha-
nismu /5/ na pomocny hnaci mechanismus
/35/ pomoci mnoZstvi cest pfenosu sily. Ra-
zen{ dale zahrnuje spojku /61/ slouZici k vy-
béru jedné z mnozstvi cest pienosu sily v me-
chanismu /60/ pfenosu sily. Mechanismu
/62/ aktivace spojky ptsobi na spojku /61/
tak, ze vybird jednu z mnoZstvi cest pfenosu
sily, a to tehdy, kdyZ se hnaci mechanismus
/5/ nachézi v pfedem stanovené ototné polo-
ze. Mechanismus /60/ pfenosu sily tvori na-
ptiklad planetové soukoli /63/, tii planetova
kola /65/, unase¢ /66/ a ozubeny venec
/64/.
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Razeni jizdniho kola

Oblast techniky

Vyndlez se tyka p¥evodl jizdniho kola, zvlasté vnit¥niho
FYazeni, které Fadi jednotlivé pFevody, a to tehdy, je-1i hnaci

prvek v pFedem urcené otocné poloze.

Dosavadni stav techniky

Vnit¥ni Fazeni jizdniho kola obvykle zahrnuje mechanismus
planetového soukoli. Mechanismus planetového soukoli zahrnuije
ozubeny vénec, uUst¥edni kolo planetového soukoli, soustavu
ozubenych kol s ozubenym véncem a Ust¥ednim kolem planetového
soukoli a unasSed slouZici k podpofe planetového soukoli. Je
znamo, Ze vnit¥ni ¥azeni jizdniho kola, s timto mechanismem
planetového soukoli, se pouziva k Fazeni jednotlivych
pFevodovych stupni pomoci selektivniho spojovani nebo
rozpojovani kteréhokoliv ustavujiciho prvku mechanismu
plahetového soukoli, a to pomoci spojkového mechanismu se
spojovacimi zapadkami. Spojovaci zapadky se pohybuiji, pouzitim
sily, do rozpojené polohy pomoci mechanismu aktivace spoiky,
ktery mad otvory pro p¥ijem hrotl spojovacich zapadek.

Jsou-1li spojovaci zapadky spojkového mechanismu ve spojeném
stavu, a je pritom Zz&douci zménit p¥evod, je nutné k uvolnéni
spojovaci zapadky pouzit silu, a to v dobé, kdy FYazeni zatiZeno
hnaci silou. Operace Fazeni je namdhavd a téZko realizovatelna v
dobé kdy jezdec silou Slape do peddlu, ¢imZ zvysSuje
komplikovanost operace Fazeni.

Japonska dosud nezkoumand patentova prihlaska 64-18792
popisuje pfedni Fazeni urcené k usnadnéni fazeni i v dobé, kdy
jezdec Slape do peddalu. Pfedni Fazeni ma zapadku spojky
slouzici k pFfepindni spojovacich zapadek mezi polohou "spojeno"
a polohou "rozpojeno". Zapadka spojky Jje aktivovana mechanismem

aktivace spojky a spojovacici zdpadky Jjsou aktivovany silou ve
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sméru "rozpojeno. Spojovaci zapadky jsou spiSe aktivovany
nepfimo pres zapadku spojky, neZ p¥imo mechanismem aktivace
spojky. Vysledkem je komplikovany mechanismus ¥Yazeni, ¢imZ se
zvysSuje jeho hmotnost a naklady na vyrobu.

Podstata vynalezu

Obecné plati, Ze tento vynalez hledd moZnost poskytnuti
takového vnit¥niho p¥evodu jizdniho kola, u kterého by se Fazeni
realizovalo snadnéji, a to i v p¥ipadé, Ze by jezdec &lapal do
peddll, a pritom by takovy vnit¥ni pfevod mél jednodusi
konstrukci neZ dosavadni p¥evod. Vyndlez se miZe aplikovat
u vnit¥niho pr¥evodu upevnéného na p¥edni ramena kliky,

u vnit¥niho p¥evodu tvor¥iciho ¢ast naboje kola, nebo
u jakéhokoliv podobného pFevodu.

U jednoho provedeni tohoto vyndlezu zahrnuje ¥azeni jizdniho
kola hnaci mechanismus, pomocny hnaci mechanismus (slave),
mechanismus p¥enosu sily pF¥ipojeny mezi hnacim mechanismem
a pomocnym hnacim mechanismem, ktery slouZi k pF¥enosu otod&né
sily 2z hnaciho mechanismu na pomocny hnaci mechanismus p¥es
mnozstvi drah p¥enosu sily, dale zahrnuje spojku slouZici
k vybéru jedné z mnoZstvi drah p¥enosu sily v mechanismu p¥enosu
sily. Mechanismus aktivace spojky realizuje vybér jedné
z mnoZstvi drah p¥enosu sily, jestliZe je hnaci mechanismus
v predem stanové oto¢né poloze. Je-1li to zadouci, miZe byt
p¥edem stanovenou polohou poloha, u které neni na hnaci
mechanismus aplikovana velkd hnaci sila. V tomto p¥ipadé mizZe
byt Za&douci, aby mechanismus aktivace spojky pisobil na spojku
tak, aby vybirala kaZdou z mnoZstvi drah p¥enosu sily, a to
pouze tehdy, je-1i ovlada¢ v p¥edem stanovené otocné poloze.

P¥ehled obrazkli na vykreseech

Jednotliva provedeni tohoto vynalezu budou popsdna pouze
pomoci p¥ikladl a z odkazem na p¥ilozené vykresy, na kterych:
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obr.l znazorhuje bocéni pohled na jizdni kolo, u kterého je

zaFazeno konkrétni provedeni vnit¥niho ¥azeni jizdniho kola,

a to podle tohoto vynélezu,

obr.2 znazorhuje perspektivni pohled na provedeni zafrizeni

k ovladani Fazeni, které se pouziva u vnit¥niho Fazeni jizdniho

kola, a to podle tohoto vynalezu,

obr.3 znazornuje castedny p¥icny Fez vnit¥nim Fazenim

zobrazenym na obr.

1,

obr.4 znazorhuje zvétdeny pohled na ¢ast vnit¥niho

Yazeni, které spolupracuje s klikou.

obr.5 znazornuje pohled na rozloZené konkrétni provedeni

mechanismu aktivace spojky, a to podle tohoto vynalezu.

obr.6 podrobné

znadzornuje konkrétni provedeni desky vacky a

oto&né desky, které se pouzivaji u mechanismu aktivace spojky

podle tohoto vynalezu,

obr .7 podrobné
kola se zapojenou
obr.8 podrobné
kola s rozpojenou

zobrazuije pohled na vnit¥ni Fazeni jizdniho
spojkou,
zobrazuje pohled na vnit¥ni Fazeni jizdniho
spojkou.

Priklady provedeni vynalezu

Obr.l znazorhuje bodni pohled na jizdni kolo, které zahrnuje

konkrétni provedeni vnit¥niho Fazeni, a to podle tohoto

vynédlezu. Znazorn&né jizdni kolo je kolem urcenym k rekreaci a
zahrnuje ram 1 dvoutrubkové konstrukce 2, p¥edni vidlici 3,
¥iditka 4, sedlo 11, hnaci sloZku 5 vybavenou klikou
dvourychlostniho Fazeni 18, p¥edni kolo 6, zadni kolo 7, pFedni

a zadni brzdu (na

ovladani razeni 9,

obrazku je zobrazena pouze predni), prvek
ktery ovlada kliku vnit¥niho Fazeni 18.

Riditka 4 zahrnuji df¥ik Fiditek 14, ktery je upevnén k horni
&asti predni vidlice 3 a ty¢ ¥Fiditek 15, ktera je upevnéna k

d¥iku riditek 14.

Brzdové paky 16 a rukojet 17, které tvori cCast

brzdového zafizeni 8, Jjsou namontovany na obou koncich tycCe

¥iditek 15. Prvek

ovladani Fazeni 9 je namontovan na pravé




brzdové pace 16 a je s pakou vnit¥niho ¥azeni 18 spojen bowdenem
(bude popsan pozdé&iji).

Jak je to znazornéno na obr.2, prvek ovladaéni ¥azeni 9
zahrnuje hlavni jednotku 20, kterd je vytvofena integralné s
konzolou brzdy a oto¢né podporuje brzdovou pasku 16 (p¥edniho
kola) umisténou na pravé strané, a dale zahrnuje ovladaci prvek
23, otodné umistény na hlavni jednotce 20. Hlavni jednotka 20
zahrnuje voli¢ 22, na kterém je zobrazena zvolenad rychlost
(jedna ze dvou rychlosti H a L). Kromé toho je k hlavni jednotce
20 p¥ipevnéno vné&jsi pouzdro 2la bowdenu 21. Vnit¥ni drat 21b
bowdenu 21 je upevnén v ovladacim prvku 23 a vysunuje se a
zatahuje se do vnéjsiho pouzdra 2la otacenim ovladaciho prvku
23.

Hnaci sloZka 5 zahrnuje paku vnit¥niho fazeni 18,

5 2a ramu 2

ktera je
namontovana na valcovité sloZce spodni konzoly
(obr.3), Feté&z 19 nasazeny na pace vnit¥niho Fazeni 18, zadni
naboj kola 10, na kterém je namontovadna klec n&boje. Jak je to
zndzornéno na obr.3 a 4, paka vnit¥niho Fazeni 18 zahrnuje osu
spodni konzoly 31 (ovladac) 31, spodni konzolu 32, namontovanou
ve sloZce spodni konzoly 2a rému 2, urcenou k podpore, s
moZnosti otAdeni, osy spodni konzoly 31, dale zahrnuje levé a
pravé rameno kliky 33a a 33b, obé& ramena, bez moZnosti otaceni,
pFipojena k levému a pravému konci osy spodni konzoly 31,
dale zahrnuje sloZzku Fazeni 34 opat¥enou dvéma stupni Fazeni a
umisténou okolo vnéijsi Casti osy spodni konzoly 31, Fetézové
kolo 35 (slave) pFipojené k ose spodni konzoly 31 p¥es sloZku
Yazeni 34. Osa spodni konzoly 31 je duty valcovity prvek se
dvéma kénickymi pravoihlymi (v p¥ic¢ném ¥ezu) povrchy 31la, které
se nachdzi na obou koncich, s levym a pravym ramenem paky 33a
a 33b, pf¥ic¢emZ obé& ramena jsou, bez moZnosti otaceni,
namontovadna na kénickych povrsich 3la. Ramena kliky 33a a 33b
jsou upevnéna zavérnymi koliky 31b.

Spodni konzola 32 zahrnuje jednotku hlavni valcovité konzoly
41 slouZici k podpofe osy spodni konzoly 31, valcovité spodni
pouzdro 42 vytvoFené integralné na pravém konci (obr.3) jednotky




(X L XJ
XX X
eony
seee
ones
(XX 2]

hlavni konzoly 41, a v&lcovitou matici 43 namontovanou na levém
konci jednotky hlavni konzoly 41. Spodni konzola 32 je
namontovidna ve sloZce spodni konzoly 2a utaZenim jednotky hlavni
konzoly 41, kteréd je vloZena pres prvy Konec slozky spodni
konzoly 2a, valcovitou matici 43. Na obr.7 zndzornéné pouzdro 42
zahrnuje slozZku stény 42a, valcovitou slozku 42b vytvorenou
integrdlné se sloZkou stény 42a a vystupek 42c¢c umistény okolo
vnit¥ni &&sti sloZky stény 42a. Vodici deska 44 ve tvaru
prstencovitého kotouce je pomoci Sroubl pripevnéna ke slozce
stény 42a pouzdra 42 (obr.5) tak, Ze pouzdro 42 je, bez mozZnosti
otaceni, pFipevnéno vodici deskou 44 k jednotce ramu 2. Zarazka
44a pF¥ipevnéna k jednotce ramu 2, kabelovy Gchyt 44b vystupujici
ze zardzky 44a smérem dop¥edu a pruZinovy upeviovaci prvek 44c
(obr.4), se nachazi okolo obvodu vodici desky 44. Jeden konec
vnéjsiho pouzdra 2la bowdenu 21 (7jehoZ druhy konec je pripevnén
k hlavni jednotce 20 ovladaciho prvku Fazeni 9) je pfipevnén
kabelovou p¥ichytkou 44b. Jeden konec valcovité pruZiny 86,
slouZici k zpétnému tlaceni pozdéji zminéného otolného kotouce
81 (obr.6), Jje upevnén na pruZinovém zabezpeclovacim prvku 44c.
Rameno kliky 33a na levé strané md stejnou konstrukci jako
obvyklé rameno kliky. Rameno kliky 33b na pravé strané ma
pouzdro ve tvaru panve 50, umisténé v blizkosti konce své
zdkladny, a ma ve st¥edu pouzdra 50 vytvoren nalitek 51. Cast
sloZky Yazeni 34 a zpétné pusobici jednosmérnd spojka se nachazi
uvnit¥ pouzdra 50. Jednosm&rnd spojka 52 prenasi pouze zpétnou
rotaci ramen kliky 33a a 33b na Yetézové kolo 35, a to pres
sloZku Fazeni 34. KuZel na pravé strané nédboje 53 je namontovan
okolo vnéijsi Casti nalitku 51, a je mu dovoleno otacet se
v pFedepsaném Ghlu ve sméru rotace, pF¥icemZ jednosmérnd spojka
52 je pripojena, p¥es kuZel na pravé strané ndboje 53, ke slozce
¥azeni 34. Klec 53a slouzici k rozpojeni niZe popsané
jednosmérné spojky 55 béhem obracené rotace, je upevnéna k
povrchu na levé strané kuZele na pravé strané ndboje 53.

SloZka Fazeni 34 zahrnuje mechanismus planetového soukoli 60

s dvéma pFenosovymi cestami (cesta primého zabéru a cesta Fazeni




smérem doll), mechanismus spojky 61 slouZici k vybéru jedné
ze dvou pFenosovych cest a mechanismus aktivace spojky 62
navrzeny tak, aby nutil mechanismus spojky realizovat
vybérovou proceduru, ¢imZz alespon jedné vybérové procedufe
umoziiuje realizaci ve spojeni s horni Gvrati a spodni Gvrati
ramen kliky 33a a 33b.

Na obr.7 zndzornény mechanismus planetového soukoli 60
zahrnuje Ust¥edni kolo planetového soukoli 63, které je umisténo
uvnit¥ pouzdra 42 a je p¥ipojeno k ose spodni konzoly 31 pFes
jednosmérnou spoijku 55, dile zahrnuje ozubeny vénec 64 vytvoreny
okolo vnit¥ku valcovité slozky 42b pouzdra 42, t¥i planetova
kola 65 (zobrazeno je pouze Jjedno) zapadajici do ust¥edniho kola
planetového mechanismu 63 a ozubeného vénce 64, dale zahrnuje
unased 66, ktery otdcivé podpird zminéna t¥i planetova kola 65.
Ust¥edni kolo planetového soukoli 63 je umisténo souose s osou
spodni konzoly 31 okolo vnéjsi casti spodni konzoly, a Jje
spojeno s osou spodni konzoly 31 pfes jednosmérnou spojku 55.
jednosmérna spojka 55 p¥enasi pouze dopfedné otaceni osy spodni
konzoly 31 (ve sméru otdceni hodinovych ruc¢icek na obr.4) na
st¥edni kolo planetového soukoli 63. T¥i planetovd kola 65 jsou
rozmisténa v pravidelnych intervalech v obvodovém sméru, a jsou
opat¥ena velkym ozubenym kolem 65a a ozubenim niboje 65b
seFfazenymi v axidlnim sméru. Velké kolo 65a zapada do ozubeného
vénce 64 a ozubeni naboje zapadd do Ust¥edniho kola planetového
soukoli 63. Planetova kola 65 jsou oto¢né podpirdna osou ozubeni
67 na unasgecdi 66.

UnaSedem 66 je prvek p¥iblizné valcovitého tvaru, ktery md na
své vnéjgi Casti t¥i mezery k uloZeni t¥ech planetovych kol 65.
Vné&jsi obvodovy povrch levého konce undSeCe 66 je otocné podpiran
v pouzdru 42 loZiskem 69. Nosi¢ se tak miZe otacet okolo osy
spodni konzoly 31. Reté&zové kolo je bez moZnosti otaceni
namontovdno na pravém konci unasece 66. Jednosmérnd spojka je
namontovdna na vnit¥ni obvodovy povrch na pravém konci unasecCe
66 a mechanismus spojky 61 je namontovan na vnit¥nim obvodovém

povrchu na levé strané undsece 66.
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Mechanismus spojky 61 pfendsi pouze dopredné otaCeni osy
6

spodni konzoly 31 na unasec a to ve stavu spojky "spojeno" a

66,
ve stavu "rozpojeno", pF¥icemZ v obou uvedenych stavech oddéluje
unased 66 od osy spodni konzoly. Mechanismus spojky 61 zahrnuje
dvé poijistné zapadky 70 namontované na ose spodni konzoly 31,
kde se mohou otacet mezi stavem spojeno a rozpojeno, dale
zahrnuje pruzinu 71, kterd pojistné zapadky 70 tlac¢i do stavu
spojeno, a dadle zahrnuje pojistny zub 72 vytvoF¥eny na vnit¥nim
obvodovém povrchu undsede 66. Pojistné zapadky 70 jsou umistény
tak, Ze jsou obrdceny Celem k vnit¥ni obvodové casti na levém
konci unaSele 66, a jsou pritom rozmistény v pravidelnych
intervalech ve sméru obvodu. Pojistny zub 72, ve tvaru vlny, Jje
vytvofeny na vnit¥nim obvodu obrdacenému k pojistnym zapadkam 70
unisede 66. Vysledkem je otaCeni undseCe 66 smérem dozadu pfes
jednosmérnou spojku 52, a to tehdy, kdyZz se ramena kliky 33a a
33b otaéi dozadu (proti sméru pohybu hodinovych rucicek na
obr.4), pritom unaSed 66 se ot&ci smérem dopfedu, spoleCné

s osou spodni konzoly 31, jestliZe se osa spodni konzoly 31
ot&ci smérem dop¥edu (ve sméru pohybu hodinovych rucicek na
obr.4) a mechanismus spojky 61 je pFitom ve stavu "spojeno".

Mechanismus aktivace spojky 62 je mechanismem, ktery silou
pohybuje pojistnymi zapadkami 70 mechanismu spojky 61, a to ze
stavu "spojeno" do stavu "rozpojeno". Na obr.5 az 7 znazornény
mechanismus aktivace spojky 62 zahrnuje vackovy kotouc 80
umistény tak, Ze je obracen k levé strané unaSeCe 66 pfes
mezeru, ddle celni otodny kotoué¢ 81 umistény tak, Ze slozka
stény 42a pouzdra 42 je vliozena mezi vackovy kotoucC 80 a otocny
kotoué 81, dale zahrnuje t¥i spojovaci koliky 82 a t¥i vinuté
pruziny 83, které vackovy kotou& 80 tlaci smérem k undseci
66 .

Vadkovy kotou& 80 je podpirdn na sloZce stény 42a pouzdra 42
t¥emi spojovacimi koliky 82, pFitom se miZe axidlné pohybovat
doleva i doprava. Krom& toho je vnit¥ni obvodova ¢ast vackového
kotoucde 80 pohyblivé podpirana vycnélkem 42c¢ pouzdra 42.
vVacky 85, vystupujici smérem k undsSeci 66, jsou umisteény na dvou




mistech, kterd jsou od sebe vzdalena o 180°. Vacky maji plochy
povrch 85a, ktery se na obr.5 tdhne smérem doprava, a déle
sklonény vodici povrch 85b, ktery Jje vytvofen tak, Ze se vnéjsi
obvod plochého povrchu 85a tadhne aZ za svuj vnit¥ni obvod, a to
ve sméru vztazZného povrchu 85c pod plochym povrchem 85a. Vacky
85 jsou konstruovany tak, aby pojistnymi zdpadkami 70 mechanismu
spojky 61 pohybovaly ze stavu "spojeno" do stavu "rozpojeno",
a to pomoci ota¢eni osy spodni konzoly 31 béhem uvolnéni
spojeni. Konkrétnéji ¥eceno, vodici povrchy 85b vacCek 85 jsou
konstruovany tak, aby spojovaci zdpadky vodily podél vnit¥niho
obvodového povrchu va&kového kotouce 80, jestliZe se spojovaci
zapadky, otddenim osy spodni konzoly 31, snizily ze stavu
"spojeno" do stavu "rozpoijeno. Zminéné vodici povrchy 85b jsou
vytvoF¥eny v mistech, ve kterych jsou dvé spojovaci zapadky 70
soudasné sniZovany do stavu "rozpojeno", jestliZe Jjsou ramena
kliky 33a a 33b v blizkosti horni a dolni dvrati.

Na obr.6 znazorné&ny otocny kotou¢ 81 je konstruovan jako
ryhovany prstenec se t¥emi prdchozimi otvory 8la, které mohou

pFijimat t¥i spojovaci koliky 82 rozmisténé v pravidelnych
intervalech v obvodovém sméru. Otolny kotouc je otocné podpiran
v pouzdru 42 pomoci t¥ech spojovacich kolika 82, které prochazi
pFes otvory 8la. Slozky vacky 87 Jjsou vytvofeny na levé strané
(obr.6) v mistech pruchozich otvoru 8la. SloZky vacky 87
zahrnuji plochy povrch 87a tédhnouci se smérem doleva, a dale
zeSikmeny povrch 87b sklonény od plochého povrchu 87a ve sméru
obvodu smérem ke vztaZnému povrchu 87c pod plochym povrchem 87a.
zardzkovy kotou& 82a, ktery funguje jako kladicka (zdvihatko)
slozek vadky 87, je namontovan na spojovacich kolicich 82, a je
nucen se pohybovat, vlivem otac¢eni otoc¢ného kotouce 81, smérem
doleva a doprava. Vinuté pruziny 83 jsou ve stlaCeném stavu
umisté&ny okolo spojovacich koliku 82, a tim vackovy kotouc¢ tlaci
doprava (obr.6). Vystupek 81b, vyc¢nivajici v radidalnim sméru a
nachdzejici se na jednom konci oto&ného kotouce 81, zahrnuje
vydutinu 81c a zar&zku pruziny 81d. Zardzkova matice 89,
upevnéna k vnit¥nimu dratu 21b bowdenu 21, je namontovana ve




vydutiné 8lc. Kromé toho, jeden konec vinuté pruziny 86 (druhy
jeji konec je upevnén k zajistovacimu prvku pruziny 44c vodiciho
kotouce 44) Jje upevnén k zardZce pruziny 81ld. Otocny kotouc 81
je tak nucen se otacet ve sméru pohybu hodinovych rucicek
(obr.6). |

Slozka ¥azeni 34 pFendsi silu otaceni podél jedné z
nasledujicich dvou p¥enosovych cest: 1) pFenosova cesta p¥imého
zabéru, po které se p¥Fendsi hnaci sila z osy spodni konzoly 31

o]

¥imo na Fetézové kolo 35 pres mechanismus spojky 61 a unasec
6

)

66; 2) prenosova cesta Fazeni smérem doll, po které se pFenasi
hnaci sila na Fetézové kolo 35 pFes uUst¥edni kolo planetového
soukoli 63, planetova kola 65 a unasel 66.

otoény kotoul 81 je p¥i primém p¥enosu hnaci sily tazen
vnit¥nim dratem 2la. KdyZ se tak stane, nachazi se spojovaci
koliky 82 nalevo a vackovy kotou¢ se vraci do pohotovostni
polohy na levé strané, a to tehdy, kdyZ zarazkovy kotouC 82a
spodiva na plochych povrsich 87a sloZek vacky 87 (obr.7). P¥i
tomto stavu zUstdvaji spojovaci zéapadky 70 osy spodni konzoly 31
ve stavu "spojeno", aniZ by jim v tom vackovy kotouc¢ 80 branil.
vysledkem je, Ze otaceni osy spodni konzoly 31 je primo
pFendSeno na undsed 66 pres spojovaci zapadky 70 mechanismu
spojky 61, a dale z unaSece 66 na Feté&zové kolo 35. Retézové
kolo se ot&di stejnou rychlosti jako osa spodni konzoly 31.

JestliZe se prvek ovladani Fazeni 9 pohybuje men$i rychlosti,
vnit¥ni drat 21b bowdenu 21 se uvolni a oto&ny kotouc¢ 81 je
taZen vinutou pruZinou a je nucen se otacet ve sméru pohybu
hodinovych rudidek (obr.6). Jakmile se to stane, je vackovy
kotou¢ vlivem &innosti vinuté pruziny 83 tlacen doprava do
provozni polohy, tak jak je to zndzornéno na obr.8, jelikoZ se
zaradZkovy kotoud 82a nach&zi pod plochym povrchem 87a.

Otadeni osy spodni konzoly 31 pfi tomto stavu zplsobuje, Ze
jsou koliky spojovacich zapadek vedeny podél vnit¥niho obvodu
tehdy, kdyZ se spojovaci zapadky 70, vlivem tohoto otaceni,
dostanou na vodici povrchy 85b vacek 85. KdyZ vedené spojovaci

zdpadky dosahly vnit¥ni obvodovy povrch vackového kotouce 80, je




vadkovy kotou¢ 80 pruZinou 83 tlacen ddle doprava, pricemZ
spojovaci zapadky 70 vstoupi do vnit¥niho obvodového prostoru
vackového kotouce 80 a spadnou ze stavu "spojeno" do stavu
rozpojeno (obr.8). Ota&ceni osy spodni konzoly 31 se p¥enasi z
jednosmérné spojky 55 na nosic¢ 66 pres Ustredni kolo planetového
soukoli 63, a to tehdy, kdyZz se spojovaci zapadky snizi do stavu
"odpojeno". Retézové kolo se z tohoto divodu otaci mensi
rychlosti.

Casovani ptrenosu spojovacich zdpadek 70 do spodni polohy je
urdeno polohou, ve které se nachdzi vacky 85, pfic¢emZ u tohoto
provedeni je &asovani synchronizovano s umisténim ramen kliky
33a a 33b v blizkosti horni a spodni Gvrati. Poloha spojovacich
zapadek 70 se miZe snadno sniZit, jelikoZz zapadky ve skutecnosti
neptrendsi v této dobé Zadnou hnaci silu.

P¥evodovy pomér R = (T1 x T3) / ((T1 x T3) + (T2 x T4)),

kde T1 je podet zubu velkého kola 65a, T2 je poCet zubi ozubeni
naboje 65b, T3 je podet zubl uUst¥edniho kola planetového soukoli
63 a T4 je podet zubl ozubeného vénce 64. Za predpokladu Ze
T1=24, T2=15, T3=51 a T4=90, potom po dosazeni téchto hodnot do
uvedené rovnice dostaneme hodnotu pfevodOvého poméru R = 0,4755.
Jinymi slovy, Feté&zové kolo vykona p¥i kazdé plné otacce osy
spodni konzoly pouze otadcku v hodnoté 0,4755.

Rychlost otadeni Fet&zového kola mé& polovicni hodnotu otacky
pri primém spojeni. P¥i srovnani s p¥ipadem, kdy planetova kola
sestdvaji z jednotlivych ozubenych sloZek, miZe se sestavenim
planetovych kol 65 z velkého ozubeného kola 65a a ozubeni
nidboje 65b dosdhnout vé&tsi moZnosti p¥eFazeni smérem dolu,
jestliZe se jednotlivé sloZky uspofadaiji tak, Ze velké ozubené
kolo 65a zapédé do ozubeného vénce 64 a ozubeni néaboje 65b
zapada do Ust¥edniho kola planetového soukoli 63.

Oot&c¢eni ramen kliky 33a a 33b dozadu zplsobuije, Ze se osa
spodni konzoly 31 a kuZel na pravé strané ndboje 53 navzajem
relativné ot&&i v p¥edepsaném Ghlu, p¥icemz klec 53a rozpojuije
zdpadky jednosmé&rné spojky 55. Déje se tak za uCelem vyhnout se
situaci, p¥i které se ust¥edni kolo planetového soukoli, otacené
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nosicem 66 p¥es planetova kola béhem obraceného otaceni, otaci
vy&&1 rychlosti neZ osa spodni konzoly 31 a je jednosmérnymi
spojkami 52 a 55 ve stavu "spojeno".

Vysledkem je, Ze se do mechanismu planetového soukoli 60 pres
mechanismus spojky 61, nebo jednosmérnou spojkou 55, nepfenasi
24dna hnaci sila, a to v zadné poloze Fazeni. U tohoto provedeni
je hnaci sila na unadsel 66 prendsSena jednosmérnou spojkou 52,
pridemZ se Feté&zové kolo otaci v opacném sméru. Vysledkem Je, Ze
brzdéni se miZe realizovat otdCenim zadniho ndboje 10 smérem
dozadu, a to i tehdy. je 1i na zadnim ndboji namontovana brzda
volnobéZky. Na zadni ndboj neni nutné montovat jednosmérnou
spojku 52 nebo klec 53a, jestliZe ndboj nemd& volnobéznou brzdu.

Vysledkem tohoto vyndlezu je moZnost ¥adit prevody v kazdém
stavu, jelikoZ mechanismus spojky 61 se da vybrat a aktivovat
p¥imo mechanismem aktivace spojky 62, a rovnéz proto, Ze p¥evod
se miZe vybrat a za¥adit z vy&8iho rychlostniho stupné na nizsi
rychlostni stupeni, jestliZe je usporadani v jedné p¥imce s horni
a dolni dvrati ramen kliky 33a a 33b. PF¥evody se mohou Fadit bez
vétsi namahy, aniZ by se pFfitom zvysila hmotnost a vyrobni
naklady.

To co bylo zatim uvedeno, je popisem ruznych provedeni tohoto
vynadlezu. Jsou moZné dalS$i modifikace, aniZ by p¥i nich doslo
k vzdaleni se od ducha a rozsahu tohoto vyndlezu. MiZe se
nap¥iklad, na zakladé riznych pozadavkl, ménit velikost, tvar,
umisténi nebo orientace jednotlivych komponent. Funkce jednoho
prvku se miZe nahradit funkci dvou prvku a naopak.

AGkoliv popsané provedeni je zaméFeno na predni Fazeni, tento
vyndlez lze aplikovat i na zadni Fazeni, u kterého je hnaci
mechanismus otodné spojen s osou naboje jizdniho kola, aby
ozubeni naboje bylo s Fetézovym kolem 35 spojeno pomoci Fetézu
19, kde je pomocny hnaci mechanismus namontovan uvnit¥ zadniho
naboje ( je to sloZka pouzdra naboje zadniho kola jizdniho
kola).

Popsané provedeni zndzorhuje mechanismus spojky, ktery je
aktivovan vadkou, pFitom konstrukce mechanismu aktivace spojky




neni omezena na samotnou vadku. Ackoliv se popsané provedeni
tyk& p¥ipadu, u kterého byl tento vyndlez aplikovan na za¥izeni
s moZnosti Fazeni dvou rychlostnich stupnl, neni pocet
rychlostnich stupifil omezen pouze na dva, ale miZe byt
mnohem vy$si. P¥estoZe popsané provedeni se tyka drahy prenosu
sily pFes planetové p¥evodové UGstroji, nemusi pF¥enosova cesta
sily pFimého zabéru nutné zahrnovat planetové prevodové uUstroiji,
ale miZe zahrnovat p¥imo p¥ipojeny hnaci mechanismus a pomocny
hnaci mechanismus.

Rozsah tohoto vyndlezu by nemél byt timto konkrétnim popsanym
provedenim nijak omezen. Pravy rozsah tohoto vynalezu by mel
byt stanoven ndsledujicimi naroky.
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PATENTOVE NAROKY
Razeni jizdniho kola zahrnuje:
hnaci mechanismus

pomocny hnaci mechanismus

mechanismus p¥enosu sily, zapojeny mezi hnacim mechanismem a
pomocnym hnacim mechanismem, slouzi k prenosu otacivé sily

z hnaciho mechanismu na pomocny hnaci mechanismus, a to pfes
mnoZstvi cest p¥enosu sily,

spojku, ktera slouzi k vybéru jedné z mnozstvi cest pfenosu
sily v mechanismu p¥enosu sily,

mechanismus aktivace spojky, ktery zpasobuje, Ze spojka
vybira jednu z mnoZstvi drah p¥enosu sily, jestliZe se hnaci
mechanismus nachéazi v pfedem stanovené otocné poloze.

Razeni podle ndroku 1, vy znac¢u jici se tim,
e mechanismus aktivace spojky spojce umoZnuje vybrat kazdou
z mnozstvi cest pFenosu sily, jestliZe se hnaci mechanismus

nachdzi v predem stanovené otoc¢né poloze.

Razeni podle naroku 2, vy znac¢u jici se tim,
e pfedem stanovena oto&né poloha je stejnd pro kazdou

vybranou cestu p¥enosu sily.

Razeni podle nadroku 3, vy znac¢ujici se t im,
e mechanismus aktivace spojky spojce umoZiuje vybrat jednu
2z mnoZstvi cest p¥enosu sily pouze tehdy, kdyz se hnaci

mechanismus nachdzi v predem stanovené oto¢né poloze.

Razeni podle naroku 4, vy znacujici se t i m,
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Ze mechanismus aktivace spojky umoZiuje spojce vybrat kazZdou
z mnoZstvi cest prenosu sily pouze tehdy, kdyz se hnaci
mechanismus nachdzi v p¥edem stanovené otocné poloze.

6. Razeni podle kteréhokoliv predchoziho naroku,
vyznadcujici se tim, Ze hnaci mechanismus

zahrnuje osu.

7. Razeni podle naroku 6, vy znac¢u jici se tinmnm,
e hnaci mechanismus zahrnuje osu spodni konzoly.

8. Razeni podle ndroku 7, vy znac¢u jici se timn,
Ze pomocny hnaci mechanismus zahrnuje Fetézové kolo pro

zapojeni ¥etézu.

9. Razeni podle naroku 6, vy znac¢u jici se tinm,
e hnaci mechanismus zahrnuje osu naboje kola.

10.Razeni podle ndroku 9, vy zna c¢u jici se timnm,

o

e pomocny hnaci mechanismus zahrnuje pouzdro naboje

namontovani kola.

11.Razeni podle kteréhokoliv p¥edchoziho naroku,
vyznadcujici se tim Ze mechanismus p¥enosu

sily zahrnuje:

Gist¥edni kolo planetového uUstroji namontované ve vztahu k

hnacimu mechanismu,

undsed planetového kola namontovany ve vztahu k hnacimu

mechanismu,

planetové soukoli oto¢né& namontované na unaseci a zapadajici

dst¥edniho kola,




ozubeny vénec zapadajici do planetového soukoli.

12.Razeni podle ndroku 11, vy zna c¢u jici se timnm,
Zze spojka zahrnuje prvni jednosmérnou spojku nachazejici se
na prenogové cesté v mechanismu p¥enosu sily mezi hnacim
mechanismem a pomocnym hnacim mechanismem, a ktera je

prepinatelnd mezi stavem "spojeno" a stavem "rozpojeno".

13.Razeni podle naroku 12, vy znac¢u jici se timnm,
Ze mechanismus aktivace spojky zapind prvni jednosmérnou
spojku do stavu "rozpojeno", je-1li hnaci mechanismus v predem
stanovené otocné poloze.

14.Razeni podle naroku 12 nebo 13, vy znac¢u jici se
t 1 m, Ze prvni jednosmérnd spojka se nachazi mezi hnacim
mechanismem a undsSecem planetového soukoli.

15.Razeni podle nidroku 14, vy znacujici se timnm,
Ze prvni jednosmérna spojky zahrnuje:

zapadku namontovanou na hnacim mechanismu, kterd se pohybuje
mezi polohou "spojeno" , kdy se spoji otaceni hnaciho
mechanismu s una3ecem planetového soukoli, a polohou

"rozpojeno",
pruZinu, ktera zapadku tlad¢i do polohy "spojeno",

pricdemZ mechanismus aktivace spojky pFepina zapadku do polohy
"rozpojeno", je-1i hnaci mechanismus v pfedem stanovené

otocné poloze.

16 .Razeni podle kteréhokoliv naroku 12 az 15,
vyznaduijici se tim, Ze ddle zahrnuje druhou
jednosmérnou spojku, kterd spojuje Ust¥edni kolo planetového

soukoli s hnacim mechanismem, a to tehdy, kdyZ se hnaci




mechanismus otac¢i v dopfedném sméru.

17.Razeni podle ndroku 16, vy zna c¢u jici se tim,
?e dale zahrnuje tFeti jednosmérnou spojku, kterd spojuje
hnaci mechanismus s nosicem planetového soukoli, a to tehdy,

kdyZ se hnaci mechanismus otaci ve zpétném sneéru.

18.Razeni podle kteréhokoliv naroku 12 az 17,
vyznaduijici se tim, Ze mechanismus aktivace
spojky zahrnuje vackovy kotouc¢ schopny sew pohybovat v
axidlnim sméru mezi prvni axialni polohou a druhou axialni
polohou, p¥ic¢emz vadkovy kotoué¢ zahrnuje vodici povrch, ktery
slouzi k p¥epnuti prvni jednosmérné spojky do polohy
"rozpojeno", je-li vackovy kotouc¢ v druhé axidalni poloze.

19.Razeni podle ndroku 18, vy zna c¢u jici se tin,
7e mechanismus aktivace spojky ddle zahrnuje otoc¢ny kotouc,
ktery se ota&i mezi prvni otocné polohou a druhou otocné
polohou, pF¥itom otoény kotou& zahrnuje sloZku vacky
pF¥ipojenou k vackovému kotouci tak, Ze se vackovy kotouc
nachazi v prvni oto&né poloze, je-1li otocny kotou¢ je v prvni
otoéné poloze, a vadkovy kotou¢ se nachazi v druhé otocném
poloze, je-1li otoény kotou¢ v druhé oto¢né poloze.

20.Razeni podle ndroku 19, vy znac¢u jici se tinm,
Ze vadkovy kotou¢ zahrnuje:

kladic¢ku, ktera je v dotyku se slozZkou vacky,
mechanismus s predpétim, ktery se nachézi mezi vackovym

kotoudem a oto&nym kotoucem, a ktery vackovy kotouc odtlacuije

od otoc¢ného kotouce.
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