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Ndvrh Yesi zapojeni Pidici jednotky
v servosmySkdch pohybujicich se cdsti stro-

g&, nap¥iklad soutadnic obrédb&ciho stroje.

loky odmé¥ovacich didel pPevdddji mecha=- — b
nicky pohyb soufadnic na elektrické signéd- I — [oor s8] [
ly, bloky vyhodnoceni informace je prevé= © w o] <+ %}4% 0 les—of
déji na ¢islicovou hodnotu uddvajici veli- e 40 i

kost ujeté drédhy, do mezipamdti ge zapisu- PER A w8

Jje stav blokd vyhodnoceni informace, blok
mezistyku zajistuje styk Pidici jednotky =in
a8 ostatnimi bloky zepojeni, Pidici jednot- -
ka provddi veSkeré aritmeticko-logické vy- s et e S, Sy e~
podty, centrdlni ¥Fadié¢ Pidi vzdjemnou Sin- ! '
nost jednotlivyeh blokd, ¢iclicové analo-
gové prevodniky prevdd8]ji zadané povelové
hodnoty na odpovidajici napéti, bloky kon-
troly registruji chybové stavy, bloky vy-
hodnoceni adresy vyhodnoti shodnost adres Yore
zaddvanych $idicd jednotkou s adresanmi p
pevné nastavenymi, funkéni Padile Fidi

zépis do &islicové analogovych pPevodniki,

do snimdni stavu mezipaméti a bloky kon-

troly, bloky blokovdni pohonl ovlddaji

pohony souradnic a ¢islicové analogové

p¥evodniky. Zapojeni se s_vyhodou pouiije

pPi 8islicovém Pizeni nap¥ikled obrdb&cich

strojd.
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Vyndlez Pedi zapojeni Fidici jednotky napi. poditade v ser-
vosmy&kdch pohybujicich se &&sti strojd napt. scuradnic obréb&-
ciho stroje pfi &islicovém Pizeni. Jednou ze zdkladnich funkci
pri ¢islicovém Fizeni je rizeni linedrnich nebo rotadnich pohy-
bl nap?. souradnic obrédbé&ciho stroje v rychlostni nebo polohové
vazbé.

Dosud znémé zpusoby Ifizeni pohybu resSi tento problém speci-
élnimi pristrojovymi pevn& zapojenymi bloky tak, Ze tidici jednot-
ka pouze zaddvd do téchto blokd hodnotu vypolteného pfirﬁs%ku
dréhy. Vyhodnoceni polohové odchylky a fizeni pohybu jednbtlivych
souradnic, nap’. obréb&ciho stroje, provéddi diferenini &leny té&ch-
to specidlnich pristrojovych blokd. Tento zplisob Pizeni souiadnic
mé nékteré nevyhody. Predev3im je to pom&rn& sloZité zapojeni
specidlnich pristrojovych pevnd zapojengeh blokd, které zvétduje
néroky na pristrojové vybaveni ridiciho systému a sniZuje jeho
spolehlivost. KaZdy typ scuiradnice je obvykle Pizen jinym p¥istro-
Jjovym, pevné zapojenym Biokem, coZ mé za nésledek zvySend vyrobni
ndklady. Dédle tento zpisob Pizeni neumoZnuje snimat, vyhodnocovat
a zobrazovat na panelu Fidiciho systému skute¥n& ujetou drshu
pri rozpojené polohové vazb&. RovnéZ neni mo%né pii o¥ivovéni
testovat stav mechanické &dsti, vyhodnotit a zadat skutedné
strojni konstanty soutradnic.

Tyto nevyhody odstraﬁuje zapojeni r{dici jednotky v servo-
smydkéch pohybujicich se &ésti strojd podle vynélezu, jeho¥
podstata spolivé v tom, Ze informadni vgstup zapojeni je spojen
8 druhym informadnim vystupem fi{diei jednotky, jeji% prvni prika~
zovy vystup Jje spojen s prvnim pfikazovym vstupem bloku mezisty-
ku., Hlésiei vstup bloku mezistyku je spojen s hlédsicimi vystupy
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funkdnich Fadi&ld, jejichZ adresové vstupy jsou spojeny s prvaim
adresovym vystupem bloku nezistyku. Povelovy vystup bleku mezi-
styku je spojen s povelovymi vstupy funk&nich Fadidd, jejichZ
blokovaci vstupy jsou spojeny 8 blokovacimi vystupy blokd vyhod-
noceni adresy. Adresové vstupy blokd vyhodnoceni adresy jsou
spojeny s druhym adresovym vystupem bloku mezistyku, jeho% obou-
smérny datovy vyvod je spojen s datovymi vstupy &islicové& analo-
govych prevodnikd a 8 datovymi vystupy blokl kontroly a s datovy-
mi vystupy mezipam&ti. PPepisové vstupy mezipam&ti jsou spojeny

8 druhym prepisovym vystupem centrdlnfho ¥adide, jehoZ taktovaci
vystup je spojen 8 taktovacim vstupem bloku mezistyku. Druhy pii-
kazovy vstup bloku mezistyku je spojen s druhym piikazovym vystu-
pem ¥{dici jednotky, jejiZ spoudtd&ci vstup je spojen se spousté-
cim vystupem bloku mezistyku. Informaini vstup bloku mezistyku

je spejen s prvaim informaénim vystupem ¥idici jednotky, jeji%
datovy vstup je spojen s datovym vystupem bloku mezistyku. Hlési-
ci vystup bloku mezistyku je spojen s hlédsicim vstupem F{dici
jednotky, jeji%# datovy vstup je spojen s programovymi vstupy za-
pojeni. Snimaci vstupy zapojeni jsou spojeny se snimacimi vstupy
blokd odméiovacich &idel, jejichZ hlésici vystupy Jjsou spojeny

8 prvnimi hlésicimi vetupy blokd kontroly., Druhé hlésici vstupy
blokl kontroly jsou spojeny s hlésicimi v§stupy blokd vyhodnoce=-
ni informace. Informadni vstupy blokl vyhodnoceni informace jsou
spojeny 8 informa¥nimi vystupy blokl odmé¥ovacich &idel a datové
vy¥stupy blokd vyhodnoceni informace jsou spojeny s datovymi vstu-
py mezipam&ti. Vybé&rové vstupy mezipam&€ti. jsou spojeny s prvnimi
vybdrovymi vystupy funk&nich ¥adi&d, jejich% t¥eti vyb&rové vy-
stupy jsou spojeny s vybé&rovymi vstupy blokd kontroly. Hlésici
vystupy blokd kontroly jsou spojeny s hlésicimi vstupy funk&nich
fadiéﬁ. Druhé vyb&rové vystupy funkinich Fadi&d jsou spojeny s
vybérovymi vstupy &islicové analogovych prevodnikd, jejichZ pove-
lové vystupy jsou spojeny s povelovymi vystupy zapojeni. Zapojeni
Jje moZno upravit tak, Ze druhé vyb&rové vystupy funkinich Fadi¥ad
jsou spojeny s vyb&rovymi vstupy blokd blokovéni pohoni a s vyb&-
rovymi vstupy &islicov& analogovych p¥evodnikd, jejichZ povelové
v¥ystupy jsou spojeny s povelovymi vy§stupy zapojeni. Blokovaci
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vstupy &islicové analogovych pPevodnikd jsou spojeny s blckove-
cimi vystupy blokd blokovéni pohond, jejich%Z prepisové vstupy
jsou spojeny 8 prvanim prepisovym vystupem centrélniho PFadile.
Pi{kazovy vystup centré&liniho Yadide je spojen s prikazovymi
vstupy bloki blokovédni pohonl, jejichZ ovlédeci vystupy jsou
spojeny s blokovacimi vystupy zapojeni.

Vyhodou zapojeni *fdici jednotky v servosmydkéch poliybuji-
cich se &dsti strojl napi*. souradnic obréb&cifho siroje je, Se
pohyb Fizenych lineérnich nebo rotainich soukadnic je vyhodno-
covén v Pidici jednotce napi. poditadi, coZ umonuje ziskat
ddaje o skutednych polohdch souradnic v polohové i rychlostni
vazb&, o skutednych polohovych odehylkdéch souiadnic a o skuteld-
nych rychlostech soufadnic. Z t&chto ddajd iFidicf jednotka vy=-
hodnoti stav servosmy&ek soudadnic a v pripad& poruchy zastavi
pohyb vSech soufadnic a na panelu ridiciho systému vyhlési kod
poruchy. PPi oZivovéni stroje umoéﬁuje toto zapojeni testovat
stav mechanické 8ésti souladnic a ze zjisténych hodnot vypoldi-
tat skute&né parametry jednotlivych souiadnic, které se do
operadni pam&ti #{dici jednotky uloZi jako konstanty stroje.
Dédle toto zapojeni umoéﬁuje zobrazit na panelu systému skuted-
nou polohu a rychlost jednotlivych soustadnic zapojenych v rych-
lostni nebo polohové vazbé. V polohové vazbé je moZno zobrazit
velikost reguladni odchylky Jjednotlivych souradnic. Dal3i vyho-
da spolivé v tom, %e pristrojové vybaveni pot¥ebné pro Fizenit
jedné souradnice je shodné pro vdechny typy souradnic, tzn.

Ze stejnym piistrojovym vybavenim se ¥{d{ soukadnice linedrni

i rotaéni v polohové nebo rychlostni vazb&. Ka%dé souiadnice

Jje pfipojena jako samostatné piidavné zarizeni ¥idici jednotky,
takZe navriené zapojeni je univerzdlni, roz3irfitelné na libo-
volny poZet soudadnic.

Dal3f vyhodou zapojeni #idici jednotky v servosmydkéch
pohybujicich se ¢dsti strojd nap#. souradnic obréb&ciho stroje
Je FeSeni univerzdlnim zplsobem, pouZitelnym pro rdzné typy
zatfizen{, kterd jsou Pizend &fslicovym #idicim systémem , kte-
ry vyuZivéd jeko Fidici jednotky minipo&ita nebo mikropo¥itad.
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NavrZené FeSeni podstatn® sniZuje ndklady na vyrobu Fidiciho
systému, sjednocuje pfistrojové vybaveni Fidiciho systému a
tim vytvéri podminky pro zproduktivnéni vyroby, zvydeni spoleh-
livosti zarizeni a vyrazné usnadnéni jeho servisu.

Priklad zapojeni ridici jednotky v servosmylkéch pohybuji-
cich se &dsti stroji podle vynélezu. Jje znézornén v blokovém
schématu na pripojeném vykr : ‘

Jednotlivé bloky zapojeni Jje moZno charakterizovat takto

Bloky l.1 aZ l.n odmérovacich &idel tvofi elektromechanic-
ké prevodniky, prevddé&jici mechanicky pohyb odmé&fované pohybuji-
ci se &8sti stroje na elektrické signdly.

Bloky 2.1 a% 2.n vyhodnoceni informace jsou tvoreny sekven-
&ni a kombinadni logickou siti, které pirevédd{ informace z blokd
odmé&rovacich ¢idel na &islicovou hodnotu, uddvajici velikost
ujeté dréhy.

Mezipaméti 3.1 a% 3.n jsou paméti registrového typu, do
nichZ se zapisuje &islicovd hodnota z blokl 2.1 a¥ 2.n vyhodno-
ceni informace. '

Blok 4 mezistyku je sekvendni a kombinadni logicks sit,
kterd umoZﬁuje P{dici jednotce 5 styk s mezipeamétmi 3.1 aZ 3.n,
&islicové analogovymi pfevodniky 7.l a% T.n, bloky 10.1 a% 10.n
kontroly, funk®nimi PFadiéi 9.1 a% Q.n a bloky 8.1 a% &.n vyhod-
noceni adresy.

Ridici jednotka 5 je r{dici poditad, ktery v pevném Saso-
vém intervalu provédi sniméni ujetych dréhovych prirdstkd, vy-
polet a vysléni novych hodnot dréhovych prirdstki.

Centrélni radié 6 je vytvoren z &asového generétoru impul-
si a z d&licfch obvodd. SlouZi k &asovému Fizeni prisludnych
blokd zapojeni.

8islicov® analogové prevodniky T.l a¥% J.n jsou elektronic-
ké zapojeni prevddéjici zadanou &islicovou hodnotu na odpovida-
jici velikost napé&ti.

Bloky 8.1 aZ 8.n vyhodnoceni adresy Jjsou vytvoieny kombinad-
ni logickou siti, které vyhodnoti shodnost zadivanych adres s
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Funkéni Padide 9.1 aZ 9,n tvoii sekvendni & kombina&ni
logické sité, které podle piikazl Fidici jednotky 5 P{di zdpis
do &islicov& analogovych prevodnikld 7.1 a’ Je.n, sniméni stavu
mezipam&t{ J,1 a¥ J.n a sniméni stavu pam&ti blokd 10.1 a% 10.n
kontroly. ‘

Bloky 10.1 aZ 10.n tvoif{ sekven¥ni a kombinaeéni logické
sit&, které pfi vyskytu chyby zajisti zépis chybového stavu do
prislusné pem¥ti blokd 10.1 a¥ 10.n kontroly a zablokovéni
funk¥nich Fadi&d 9.1 a% 9.n. '

. Bloky ll.1 aZ ll.n blokovéni pohoni jsou tvoreny sekvenéni
a kombinadni logickou siti, kterd ovlédd blokovaci vstupy poho-
ni a &islicové analogovych pievodnikd 7.1 aZ T.n.

Jednotlivé bloky Jjsou -zapojexiy takto;

Informa&ni vystup 33 zapojeni je spojen s druhym -informad-
nim vystupem 508 Fidici jednotky 5, jeji¥ prvni prikazovy vystup
501 je spojen s prvnim pPfikazovym vstupem 412 bloku 4 mezistyku.
Hlésici vstup 401 bloku 4 mezistyku je spojen s hldsicimi vystu-
py 9105 a% 9n05 funkinich radidd 9,1 a% 9.m, jejichZ adresové
vatupy 2104 aZ 9n04 jsou spojeny s prvnim adresovym vystupem
402 bloku 4 mezistyku. Povelovy vystup 403 bloku 4 mezistyku
je spojen s povelovymi vstupy 9103 aZ 9n03 funk&nich Padidd
9.1 a¥ 9n, jejich% blokovaci vstupy 9102 a% 9n02 jsou spojeny
8 blokovacimi vystupy 8102 aZ 8n02 blokd 8.1 aZ 8.n vyhodnoceni
adresy. Adresové vstupy 8101 aZ 8n0l blokd 8.1 a%Z 8,n vyhodnoce=-
ni adresy jsou spojeny s druhym adresovym vystupem 404 bloku 4
mezistyku, jehoZ obousm&rny datovy vyvod 405 je spojen s datovy-
mi vstupy 7103 a% TnO3 &islicov& analogovych plevodnikd 7.l a%
I.n a s datovymi vystupy 10103 aZ 10n03 blokd 10.1 a% 1lO.n
kontroly a s datovymi vystupy J102 aZ 3n02 mezipamdti 3,1 a%
2sDe PPepisové vstupy 3103 a¥ 3n03 mezipamdti 3.1 a% 3.n jsou
spojeny s druhym pPepisovym vystupem 604 centrdlniho »adide 6,
Jeho¥ taktovaci vystup 601 je spojen s taktovacim vstupem 406
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bloku 4 mezistyku. Druhy p¥ikazovy vstup 407 bloku 4 mezistyku
je spojen 8 druhym piikazovym vystupem 506 Fidici jednotky 3,
jejiZ spoustéci vstup 505 je spojen se spoudt&cim vystupem 408
bloku 4 mezistyku. Informani vstup 409 bloku 4 mezistyku je
spojen s prvnim informadnim vystupem 504 *{dici jednotky 32, Jje-
JiZ datovy vstup 503 je spojen s datovym vystupem 410 bloku 4
mezistyku. Hldsici vystup 411 bloku 4 mezistyku je spojen s
hlésicim vstupem 502 ¥{dici jednotky 5, jejiZ datovy vstup 507
je spojen s programovymi vstupy 52.1 aZ 52.n zapojeni. Snimaci
vstupy 51.1 aZ 5l.n zapojeni jsou spojeny se snimacimi vstupy
1101 aZ 1nOl blokd 1,1 a% l.n odm&rovacich &idel, jejichZ hlédsi-
ci vystupy 1103 a%¥ 1n0O3 Jjsou spojeny s prvnimi hlésicimi vstupy
10101 a% 10n01 blokd 10.l1 aZ 10.n kontroly. Druhé hlésici vstu-
py 10102 aZ 10n02 blokl 10.1 aZ 1l0.n kontroly Jjsou spojeny s
hlésicimi vystupy 2103 aZ 2n03 blokld 2.1 aZ 2,n vyhodnoceni
informace. Informa&éni vstupy 2101 a% 2n0l blokl 2,1 aZ 2.n vy-
hodnoceni informace jsou spojeny s informadnimi vystupy 1102

a% 1ln02 blokd l,1 a%Z l.n odmérovacich %idel a datové vystupy
2102 a% 2n02 blokd 2.1 a% 2.n vyhodnoceni informace jsou spoje-
ny s datovymi vetupy 3101 a% 3nOl mezipamé&ti 3.1 aZ 3J.n. Vybé-
rové vstupy 3104 aZ 3n0O4 mezipam&ti 3,1 a% 3.n jsou spojeny s
prvnimi vyb&rovymi vystupy 9106 aZ 9n06 funkdnich radidd 9,1
aZ 9.n, jejichZ treti vybérové vystupy 9108 aZ 9n08 jsou spoje-
ny s vybérovymi vstupy 10105 aZ 10n05 blokd 10.1 2% 10.n kontro-
ly. Hlésici vystupy 10104 aZ 10n0O4 blokd 10.1 aZ 10.n kontroly
jsou spojeny s hldsicimi vstupy 9101 a% 9n0l funkdnich $adidd
9.1 a%Z 9.n. Druhé vyb&rové vystupy 9107 aZ 9n07 funkénich Fedi-
84 9.1 aZ 9.n jsou spojeny s vybé&rovymi vstupy 7102 a% Tn02
d1slicové analogovych prevodnikd 7.1 aZ T.n, jejichZ povelové
vystupy 7101 aZ TnOl jsou spojeny s povelovymi vystupy 54.1 )
a%Z 54.n zapojeni. '

V upraveném zapojeni jsou druhé vybérové vystupy 9107 aZ
9n07 funkénich radidld 9,1 aZ% 9.n spojeny s vyb&rovymi vstupy
11102 a% 11ln02 blokh 1ll.1 aZ ll.n blokovéni pohonl a 8 vyb&ro-
vymi‘vstupy 1102 aZ Tn02 ¥islicové analogovych prevodnikd T,.1
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a¥ T.n, jejich¥ povelové vystupy 7101 aZ TnCl jsou spojeny s
povelovymi vystupy 54.1 a% 54.n zapojeni. Blokovaci vstupy
7104 a% In04 ¥islicov& analogovych pPevodnikd 7.1 aZ J.n jsou
spojeny s blokovacimi vystupy 11104 a% 1ln0O4 blokl 1ll.l aZ
1ll.n blokovéni pohoni, jéjiché pPrepisové vatupy 11105 aZ 11n05
jeou spojeny s prvnim prepisovym vystupem 603 centrélniho radi-
e 6. Piikazovy vystup §02 centrélniho radide § je spojen s
pfikazovymi vstupy 11103 a% 11n0Oj3 blokh 1ll.1 a% ll.n blokovéni
pohontd, jejichZ ovléddaci vystupy 11101 aZ 11n0Ol jsou spojeny

s blokovacimi vystupy 55.1 a% 55.n zapojeni.

Funkci zapojeni lze charakterizovat takto:

Mechanicky pohyb kaZdé souradnice je piendSen ze snimacich
vstupl 51.1 aZ 51l.n zapojeni ne snimaci vstupy 1101 aZ 1n0Ol
blokl l.1 aZ l.n odmé&iovacich &idel. Informace o pohybu sourad-
nic je prevedna z informadnich vystupl 1102 aZ 1n02 blokl 1.1
aZ l.n odm¥fovacich &idel na informa¥ni vstupy 2101 aZ 2n0Ol
blokd 2.1 aZ 2.n vyhodnoceni informace, kde je vyhodnocena ve-
likost ujeté dréhy a smér pohybu kaZ?dé souradnice. Phepisovy
signdl vysilany 2z druhého prepisového vystupu 604 centrélniho
radide 6, na prepisové vstupy 3103 a% 3nO3 mezipam&ti 3.1 a%
Jen, zapisuje v daném pevném Casovém intervalu stav datovych
vystupl 2102 aZ 2n02 blokd 2.1 aZ 2.n vyhodnoceni informace
na datové vstupy 3101 aZ 3nCl mezipam&ti 3.1 aZ% J.n. Stav dato-
vych vystupl 2102 aZ 2n02 bloklh 2.1 8% 2,n vyhedneceni informa-
ce odpovidd ujeté drédze prvni aZ posledni soufadnice v daném
pevném C¢asovém intervalu. Povelovy signél, vychézejici z takto=-
vaciho vystupu 601 centrdlniho radide 6, piichézi v daném pev-
ném &asovém intervalu na taktovaci vstup 406 bloku 4 mezistyku,
kde se zpozdi a vychézi ze spoustéciho vystupu 408 na spoudtéci
vstup 505 #idici jednotky 5 jeko %Zé&dost o obslouZeni jednotli-
vych soufadnic pro dany dasovy interval. Dostane-li Fidici jed=-
notka 5 Z%é4dost o obslouZeni souradnic, vySle postupn& z prvaniho
informadniho vystupu 504 do informa&niho vstupu 409 bloku 4 me-
zisﬁyku adresy prvni aZ posledni souradnice a prikaz k prepsédni

{
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obsshu mezipaméti 3.1 a¥ 3.n do vstupni pam#ti bloku 4 mezisty-
ku. Informace o adreséch a funkci prvni a%¥ posledni soufadnice
se postupné zapi3i do adresové pam&ti bloku 4 mezistyku, jeji%
vystup je spojen s prvnim adresovym vystupem 402 a druhym adre-
sovym vystupem 404. Adresy prvnl aZ posledni soutadnice se
postupné& pl¥enesou z druhého adresového vystupu 404 bloku 4
mezistyku na adresové vstupy 8101 aZ 8n0l blokld 8.1 a% 8:n
vyhodnoceni adresy. V kaZdém bloku 8.1 a% 8.n vyhodnoceni adre-
8y je pevné nastavena adresa prislusné souradnice, rdznéd od
vdech ostatnich,a tato adresa se porovnd s adresou pfivedenou
na adresové vstupy 8101 aZ 8n0l. Jsou-li ob& adresy shodné,
vy8lou bloky 8.1 aZ 8.n vyhodnoceni adresy na blokovaci vystupy
8102 a% 8n02 uvolnovaci signély, které uvolni blokovaci vstupy
9102 a% 9n02 funk&nich Padidl 9,1 aZ 9.n v3ech soubadnic. Pr{i-
kaz k pifepséni obsahu mezipamé€ti 3.1 aZ J.n do vstupni pam&ti
bloku 4 mezistyku se vy3le z prvniho adresového vystupu 402
bloku 4 mezistyku na adresové vstupy 9104 a¥ 9n04 funk&nich
*adidd 9.1 a¥ 9en vSech souradnic. Po vysléni kaZdé adresy a
funkce, vydle ¥idici jednotka 5 na prvni piikazovy vystup 501
povelovy signédl, ktery Jje piiveden na prvni pi#ikazovy vstup
412 bloku 4 mezistyku. Zde se zapiSe do p¥ikazové pam&ti, jeji%
vystup je vyveden na povelovy vystup 403, ktery je spojen s po-
velovymi vstupy 9103 aZ 9nC3 funk&nich Fadidld 9,1 a% 9.n v3ech
souradnic. Nyni se postupn& na prvanich vyb&rovych vystupech
9106 a%Z 9n06 a na vybd&rovych vstupech 3104 aZ 3n04 mezipam&ti
221 8% 3.n objevi prepisové signédly. Ty pripoji obsah mezipam&-
t{ 3.1 e% 3.n na datové vystupy 3102 aZ 3n02, které jsou spoje-
ny s obousmérnym datovym vyvodem 405 bloku 4 mezistyku. Na hlé-
sicich vystupech 9105 a% 9n05 funkénich $adi&d 9.1 a% J.n se
postupné& objevi signély, které po privedenf na hlésici vstup
401 bloku 4 mezistyku zm&ni stav prikazové paméti bloku 4 mezi-
styku a do jeho vstupni pam&ti zapid{ stav na obousm&rném dato-
vém vyvodu 405. Zéroven se na hldsicim vystupu 411 bloku 4
mezistyku objevi signél, hlésici ¥{dici jednotce 5 na hlésicim
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vatupu 502 ukondeni pfepisu informace do vstupni pam&ti bloku
4 mezistyku, jejiZ vystup je spojen.s datovym vystupem 410,
ktery je pPiveden na datovy vstup 503 Pidic{ jednotky 5. Infor-
mace o ujeté drédze v predchozim &asovém useku, zapsand ve
vstupni pamdti bloku 4 mezistyku, se do Pidici Jednotky 5 pie~
nese na prikaz, vyclany ¥idiel jednotkou 5 z druhého pPikazové-
ho vystupu 506 na druhy piikazovy vstup 407 bloku 4 mezistyku.
Ridiet Jjednotka 5 pridte tentc novy piirdstek dréhy k celkové
hodnot& ujeté dréhy prisludné souradnice a tuto novou hodnotu
uloZ{ do operadni pamdti ¥{dici jednotky 5. Z programovych
vetupd 52,1 aZ 52.n zapojen{ se na datovy vstup 507 ¥idici jed=-
notky 5 postupné phivedou strojni konstanty v3ech soudadnic,
charakterizujici mechanicky stav jednotlivych souradnic a
informace o celkové poZadované dréze, kterou majl Jjednotlivé
soutadnice ujet. Ridici jednotka 5 vypodte z hodnot poZadova=~
nych a 2z hodnot skute&n® ujetych drah velikosti odchylek ve
v3ech soufadnicich. Z té&chto odchylek a ze zadanych strojnich
konstant soudtadnic Pidici jednotka 5 postupn€ vypolte velikos-
ti povelovych hodnot, které se musi vyslat na vstupy &islicové
analogovych prevodnikli 7.1 a% 7.n, aby na povelovgch vystupech
7101 a% InOl &islicové analogovych pievodnikd 7.1 a%Z 7.n spoje-
nych s povelovym vystupem 34.1 aZ 54.n zapojeni bylo napé&ti,
jeZ zplUsobi pohyb prisludnych soulradnic poZadovanou rychlosti.
Po. ukongeni vypodtu povelovych hodnot vydle postupnd Fidici
jednotka 5 z prvniho informaé&niho vystupu 504 do informadniho
vstupu 409 bloku 4 mezistyku adresy prvni a% posledni souradni-
ce 8 piikaz k zapséni povelovych hodnot do &islicové& analogo-
vych prevodnikd 7.1 &% 7.n. Informace o adresdch a funkci vsech
soutadnic se postupné zapi¥i do adresové paméti bloku 4 mezi-
styku. Adresy v8ech soufadnic se postupné& prenesou z druhého
adresového vystupu 404 na adresové vstupy 8101 a% 8nO) blokd
8.1 aZ 8,n vyhodnoceni adresy. Pifikaz k zapséni povelovych hod-
not do &islicové& analogovych prevodniki 7.1 a% 7.n se vy3le
z prvniho adresového vystupu 402 bloku 4 mezistyku na adresové

vetupy 2104 aZ 9nO4 funkénich radi&d 9.1 a% 9,n vSech souiadnic. -
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Jsou-1li vysilané adresy na adresovych vstupech 8101 aZ 8nOl
blokd 8,1 a% 8.n vyhodnoceni adresy shodné s adresami, které
jsou pevnd nastavené v blocich 8.1 a% 8.n vyhodnoceni adresy,
vy8lou tyto bloky na blokovaci vystupy 8102 aZ 8n02 uvolnovaci
signély, které postupn® uvolni blokovaci vstupy 9102 aZ 9n02
funkdnich ¥adi&d 9.1 a¥ 9.n v3ech souPfadnic. Po vysléni ka¥dé
adresy a funkce vy8le ¥{dici jednotka 5 z prvaniho informa&niho
vystupu 504 do informednfho vstupu 409 bloku 4 mezistyku vypod-
tené povelové hodnoty Jjednotlivych soufadnic. Tyto hodnoty se
postupnd zapi¥i do vystupni pam&ti bloku 4 mezistyku, jeji%
v¥stup je vyveden na obousmdrny datovy vyvod 405, ktery je spo-
jen s datovymi vstupy 7103 aZ Tn0O3 &islicové analogovych prevod-
nikd 7.1 aZ 7.n prvni aZ posledni souradnice. Po zapséni kaZdé
povelové hodnoty do vystupni pam&ti bloku 4 mezistyku, vy8le
¥idic{ jednotka 3 na prvni prikazovy vystup 501 spojeny s prv-
nim p¥ikazovym vstupem 412 bloku 4 mezistyku, povelovy signél.
Ten se zapie do prikazové pam&ti bloku 4 mezistyku, jejiZ
vystup je vyveden na povelovy vystup 403, ktery Jje spojen s po=-
velovymi vstupy 9103 aZ 9n03 funkinich Fadidd 9.1 a% J.n vSech
soutadnic. Nyni se postupn& na druhych vybé&rovych vystupech
9107 a% 9n07 funkdnich Pfadidl 9.1 aZ 9.n a na vyb&rovych vstu-
pech 7102 a% Tn02 &fslicové analogovych prevodnikd 7,1 a¥ T.n
objevi prepisové signédly. Ty postupné zapi8i do &islicové ana-
logovych pfevodnikﬁ Je1l 8% T.n z datovych vstupl 7103 aZ TnO3
nové povelové hodnoty, 2 hlédsicich vystupld 1103 a¥ 1nO3 tbkl
1.1 a% l.n odm&tovacich &idel a z hlésicich vystupd 2103 a
2n03 blokld 2.1 a% 2.n vyhodnoceni informace jsou vyvedeny chy-
bové signély, hlésici poruchu v blocich l,l1 aZ l.n odm&rovacich
¢idel nebo chybu v blocich 2,1 aZ 2.n vyhodnoceni informace a
Jeou zavedeny na prvni hldsici vstupy 10101 a% 10n0Ol a druhé
hlésici vstupy 10102 aZ 10n02 blokd 10.1 aZ 1lO.n kontroly.

V pripad& vyskytu poruchy objevi se na né€kterém hlédsicim vystu=- °
pu 10104 aZ 10n04 blokl 10.1 a% 1l0.n kontroly signédl, kterj po
pfivedeni na p¥isludny hldsici vstup 9101 aZ 9n0Ol funk¥nich
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radi&ld 9.1 a% Y.n zplscbl zablokovédni prisludného hlésiciho
vystupu 9105 e% 92n05. V tomto stavu nemdZe ¥Fildici jednotka 5
komunikovat s mezipamétmi 3.1 a% J.n ani s ¢islicov& analogo-
vymi prevodniky T.1 a% T.n. MiZe pouze komunikovat s bloky
10.1 a% 10.n kontroly vdech soubadnic. Ridieci jednotka 5 vy¥-
le postupné z prvniho informadnihc vystupu 504 do informadni-
ho vstupu 409 bloku 4 mezistyku adrésy v8ech soudbadnic a pii~
kaz k prepséni obsahu pamé&ti blokdh 1C.1 a¥ 1l0.n kontroly do
vstupn{ paméti bloku 4 mezistyku. Informace o adresdch a funk-
ci v8ech souradnic se postupné zapi3i do adresové paméti bloku
4 mezistyku. Adresy se postupn& plenesou z druhého adresového
vystupu 404 bloku 4 mezistyku na adresové vstupy 8101 a% 8n0l1
blokld 8.1 a% 8.n vyhodnoceni adresy. Prfkaz k prepséni obsahu
paméti blokl 10.1 aZ% 10.n kontroly do vstupni pam&ti bloku 4
mezistyku se vy8le z prvniho adresového vystupu 402 bloku 4
mezistyku na adresové vstupy 9104 aZ 9n04 funkdnich Fadidid
9.1 a4 9.n v8ech soudadnic. Po vyslédni kaZdé adresy a funkce -
vy$le Pidici jednotka 5 na prvni p¥ikazovy vystup 501, spoje-
ny s prvnim piikazovym vstupem 412 bloku 4 mezistyku, povelo-
vy signél. Ten se zapiSe do piikazové pam&ti bloku 4 mezistyku,
jeji% vystup je vyveden na povelovy vystup 403, ktery je spojen
s povelovymi vstupy 9103 a¥ 9n03 funkdnich Fadidd 9.1 a¥ 9.n
v8ech souradnic. Nyni se postupné na tretich vyb&rovych vystu-
pech 9108 a% 9n08 funkénich Padidl 9.1 aZ 9.n & na vyb&rovych
vstupech 10105 aZ 10n05 blokd 10.1 a% 10.n kontroly objevi
prepisové signédly. Ty pPipoji obsah paméti blokd 10.1 aZ 10.n
kontroly na datové vystupy 10103 aZ 10n03, které jsou spojeny
8 obousmérnym datovym vyvodem 405 bloku 4 mezistyku. Na hlési-
cich vystupech 9105 a% 9n05 funk&nich radidh 9,1 aZ 9.n se
postupné objevi signdly, které po piivedeni na hlésici vstup
401 bloku 4 mezistyku zm&ni stav prikazové paméti bloku 4
mezistyku a zapi3i do jeho vstupni pam&ti stav na obousmérném
datovém vyvodu ﬁ;z. Zéroven se na hlésicim vystupu 411 bloku
4 mezistyku objevi signédl, hlésfci ¥{dici jednotce 5 na hlé-
sicim vstupu 502 ukonéeni piepisu informace do vstupni pam&ti
bloku 4 mezistyku. Chybové slovo, zapsané ve vstupni pamé&ti
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bloku 4 mezistyku, se z datového vystupu 410 do datového vstu-
pu 503 ¥#{dici jednotky 5 pPenese na pirikaz, vyslany ¥idici.
jednotkou 5 z druhého piikazového vystupu 506 na druhy piikazo-
v§ vetup 407 bloku 4 mezistyku. Rfdici jednotka 5 vyhlési
chybu na druhém informadnim vystupu 508, ktery je spojen s
informaénim vystupem 53 zapojeni. Pfenos informace o ujeté
dréze v daném pevném Zasovém intervalu do #idici jednotky 5,
 vypodet povelové hodnoty #idici jednotkou 5 a prenos této pove=-
lové hodnoty do piisludné souradnice se musi uskutednit pro
v8echny Yizené soudradnice do doby, kteréd je krats8i ne%Z dany
pevny &asovy interval povelového signélu, vysilaného z takto-
vaciho vystupu 601 centrélniho *adile 6.

V upraveném zapojeni jsou pfepisové signdly, vysilané z
druhych vyb&rovich vystupd 9107 a% 9n07 funk¥nich ¥adidd 9,1
a%¥ 9.n rovné&Z zavedeny na vyb&rové vstupy 11102 aZ 1ln0O2 tokd
1l.]1 aZ ll.n blokovédni pohonl, kde se postupné zapi3{ do néra-
zovych pem&ti téchto blokh vSech souradnic. P¥ikazovy signdl,
vysilany z pfikazového vystupu 602 centrélniho »adide £ na
piikazové vstupy 11103 aZ 11n03 blokd ll,1 a% ll.n blokovéni
pohond, piepisuje v daném pevném ¥asovém intervalu stav néra-
zovych pam&ti blokd ll.l a¥ ll.n blokovéni pohond na blokova-
cf vystupy 11104 a%¥ 11n0O4 a ne ovlédaci vystupy 11101 a¥ 1lnOl.
Tim se postupn& uvolni blokovaci vstupy 7105 a% Tn05 &islicové&
. analogovych prevodnikd 7.1 a¥ JT.n a ovlddaci vystupy 11101 a%
11n0l1 blokd 11,1 a% ll.n blokovéni pohond, které jsou spojené
8 blokovacimi vystupy 55.1 @% 55.n zapojenf. Tim jsou postup-
- n& uvolndny pohony prvni aZ posledni souladnice. Prepisovy
signél, vysilany v deném pevném &asovém intervalu z prvniho
prepisového vystupu 603 centrédlnfho »adide 6 na prepisové
vestupy 11105 a% 11n05 blokd 1l.1 a% ll.n blokovéni pohond,
uvede nérazové pam&ti t&chto blokd do vychoztho stavu, pPitom .
blokovaci vystupy 11104 a% 1ln04 a ovléddaci vystupy 11101 a%
11001 svij stav nezm&ni. Na povelové vystupy 54.1 a% 54.n
- zapojeni vdech soufadnic jsou privedena napéti z povelovych
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vystupd 7101 aZ TnlOl &islicov& analogovych prevodnikd 7.1 a¥
.n, odpovidajici{ zaddvanym hodnotém na datovych vstupech
7103 aZ Tn03. Prestane-li ¥idici jednotke 5 vysilat do &1isli-
cové analogovych plevodnikd 7,1 aZ T.n povelové hodnoty, zlsta-
nou nérazové paméti blokﬁ i;;; a% ll.n blokovéni pohont ve vy=-
chozim stavu, ktery se prepisovym signdlem vyslanym z prvniho
prepisového vistupu 603 centrélnihe Fadife & na plrepisové
vatupy 11105 a% 11n05 blokd 1l.1i a¥ ll.n oSlokovéni pohond pre-
nese na blokovaci vystupy 11104 aZ 1ln04 a na ovlddaci vystupy
11101 aZ 11n0l téhoZ bloku. Tento stav zplisobi zablokovéni
blokovacich vstupd 7104 aZ TnO4 &islicové& analogovych pievodni-
ki 7.1 a%Z T.n a blokovacich vystuph 55.1 aZ 55.n zapojeni, kte-
ré zablokuji pchony vS8ech souradnic. V pripadé€ poruchy v blo-
cich 1.1 aZ l.n odmé&rfovacich &idel nebo v blocich 2,1 aZ 2.n
vyhodnoceni informace, vynuluji se nédrazové pam&ti blokd 11,1
eZ ll.n blokovéni pohonq a v disledku tohe se zablokuji blokova=~
ci vystupy 11104 aZ 11n04 spojené s blokovacimi vstupy 7104 a%
In04 &islicové analogovych pievodnikd 7.1 aZ T.n. Zéroven se
zablokuji i ovlédaci vystupy 11101 a% 1lnOl spojené s blokova-
cimi vystupy 5B.1 a% 55.,n zapojeni, které zablokuji pohony
v8ech souPadnic. Tim je zajisté&no zablokovéni pohonl i povelo-
vych vystupl 1;9; aZ Tn0l &islicové& analegovych prevodniki
1.1 aZ T.n v8ech souitadnic.

Zapojeni ¥{dici jednotky v servosmy&kdch pohybujicich se
¢asti strojl lze s vyhodou vyuZit pii &islicovém PFizeni napt.
obréb&cich stroji.
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Zapojeni *idici jednotky v servosmy&kach pchybujicich se
gdst1 strojl, vyznadujici se tim, Ze informadni vystup (53)
zapojeni je spojen s druhym informa&nim vystupem (508) #Fidici
jednotky (5), jeji% prvni prikazovy vystup (501) je spojen
s prvnim pirikszovym vetupem (412) bloku (4) mezistyku, JjehoZ
hlédsic{ vstup (401) je spojen s hlédsicimi vystupy (9105 aZ
9n05) funk&nich $adi&d (9.1 a% 9.n), jejichZ adresové vstupy
(9104 a¥ 9n04) jsou spojeny s prvnim adresovym vystupem (402)
bloku (4% mezistyku, jehoZ povelovy vystup (403) je spojen s
povelovymi vstupy (9103 a% 9n03) funkénich radidd (9.1 a% 9.n),
jejichZ blokovaci vstupy (9102 a%¥ 9n02) jsou spojeny s blokova-
cimi vystupy (8102 a% 8n02) blokd (8.1 a% 8.n) vyhodnoceni
adresy, jejich¥ adresové vstupy (8101 a% 8n0l) Jjsou spojeny s
druhym adresovym vystupem (404) bloku (4) mezistyku, jehoZ obou=-
sm&rny datovy vyvod (405) je spojen s datovymi vstupy (7103 a%
7n03) ¥islicovd analogovych prevodnikd (7.1 a% 7.n) a s datovy-
mi vystupy (10103 a% 10n03) blokd (10.1 a¥ 10.n) kontroly a s
datovymi vystupy (3102 a% 3n02) mezipaméti (3.1 a% 3.n), jejich¥
prepisové vstupy (3103 a% 3n03) jsou spojeny 8 druhym p¥episo-
vym vystupem (604) centrdlnfiho ¥adide (6), jeho% taktovaci vy-
stup (601) je spojen s taktovacim vstupem (406) bloku (4) mezi-
styku, jeho% druhy piikazovy vstup (407) je spojen s druhym
piikazovym vystupem (506) Hidici jednotky (5), jeji% spoudtdci
vstup (505) je spojen se spoudtécim vystupem (408) bloku (4)
mezistyku, jehoZ informadni vstup (409) je spojen s prvnim
informadnim vystupem (504) #idici jednotky (5), jeji% datovy
vatup (503) je spojen s datovym vystupem (410) bloku (4) mezi=
styku, jeho% hldsici vystup (411) je spojen s hlésicim vstupem
(502) ¥1dici jednotky (5), jeji%¥ datovy vstup (507) je spojen
s programovymi vstupy (52.1 a% 52.n) zapojeni, zatimco snimaci
vstupy (51.1 aZ 5l.n) zapojeni jsou spojeny se snimacimi vstu-
py (1101 aZ 1nOl) blokd (1.1 a% l.n) odm&¥ovacich &idel, jejich%
hlésici vystupy (1103 aZ 1n03) jsou spojeny s prvnimi hldsicimi
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yvatupy (10101 a% 10n0l) bloku (10.1 &% 10.n) kontroly, jejich%
druhé hlésici{ vstupy (10102 a% 10n02) Jjsou spojeny & hldsicimi
vystupy (2103 a% 2n03) blokd (2.1 a# 2.n) vyhodnoceni informa-
ce, jejichZ informadn{ vstupy (2101 a% 2nll) jsou spojeny s
informafnimi v¥stupy (1102 a% 1n02) blokd (1.l a% l.n) odm¥fo-
vacich &idel & datové vystupy (2102 a¥ 2n02) blokd (2.1 a%

2.n) vyhodnoceni informace jsou spojeny s datovymi vstupy

(3101 &% 3n0l1) mezipam&ti (3.1 aZ 3.n), jejich% vyb&rové vstu-
py (3104 a% 3n04) jsou spojeny s prvnimi vyb&rovymi vystupy
(9106 a% 9n06) funk¥nich Fadidd (9.1 a% 9.n), jejich¥ tdPeti
vyb&rové vystupy (9108 aZ 9n08) jsou spojeny s vybérovymi vstu-
py (10105 a% 10n05) blokd (10.1 a% 10.n) kontroly, jejichZ hlé-
sici vystupy (10104 &% 10n04) jsou spojeny 8 hlésicimi vstupy
(9101 a% 9n01) funk&nich ¥adi¥d (9.1 a¥ 9.n), jejich¥ druhé vy-
b&rové vystupy (9107 aZ 9n7) Jjsou spojeny s vyb&rovymi vstupy
(7102 a¥ Tn02) ¥1islicovd analogovych prevodnikd (7.1 a% T.n),
jejichZ povelové vystupy (7101 a%¥ TnOl) jsou spojeny 8 povelo-
vymi vystupy (54.1 a% 54.n) zapojeni. “

Zapojeni Fidicf jednotky v servosmylkéch pohybujicich se &&sti
stroji podle bodu ly, vyznadujici se tim, Ze druhé vybérové ‘
vystupy (9107 a¥ 9n07) funkdnich Fadidld (9.1 aZ 9.n) jsou spo-
jeny s vyb&rovymi vstupy (11102 a% 11n02) blok& (1ll.1 aZ 1l.n)
blokovéni pohond a s vyb¥rovymi vstupy (7102 a% Tn02) &islico-
v& analogovych prevodnikd (7.1 a% 7.n), jejichZ povelové vystu-
py (7101 a% TnOl) jsou spojeny 8 povelovymi vystupy (54.1 a%
54.n) zapojeni, zatimco blokovaci vstupy (7104 a% Tn04) &isli-
esové analogovych prevodnikd (7.1l a% 7.n) jsou spojeny s bloko-
vacimi vystupy (11104 2% 11n0O4) blokd (11.1 a% 1l.n) blokovéni
pohond, jejichZ piepisové vstupy (11105 aZ 11n05) jsou spojeny
s prvnim prepisovym vystupem (603) centrdélniho Pradile (6), je=-
hoZ prikazovy vystup (602) je spojen s prikazovymi vstupy
(11103 a% 11n03) blokd (1l.1 a% 1l.n) blokovéni pohond, jejich¥
ovlddaci vystupy (11101 a¥ 11lnOl) jsou spojeny s blokovacimi
v¥stupy (55.1 a¥ 55.n) zapojeni.

2 vykresy
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