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(57) Anotace:
Métici dynamicky trn sestava z méfici korunky (9) opatfené
nejméné tfemi snimacimi dotyky (10). Meéfici korunka (9) je
upevnéna na nastavec (8) korunky, ktery je upevnén
k pohyblivému t€lu (7) tmu. Pohyblivé télo (7) trnu je
upevnéno na kloub (2), jenZ je vykyvné spojen s ramem (1)
dynamického trnu, na némZ jsou upevnény i snimace (12).
Pohyblivé t&lo (7) trnu je opatfeno nejmeéné dvéma rameny
(11) snimadii, které doléhaji na shodny pocet snimact (12).
K ramu (1) dynamickeho trnu je pfipevnén pohon (3), ktery je
opatfen klikou (4) s otonym Cepem, propojenym
prostfednictvim pruzného zévésu (5) s otoénym Eepem (6)
oto&né ulozenym na pohyblivém téle (7) trnu.
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CZ 297611 B6

Meéfrici dynamicky trn

Oblast techniky

Vynalez se tyka feSeni uskutetiujici méfeni dér s vyhodou dér malych priméri a polohy stiedu
osy dlouhych dér libovolnych objektu, pfi zvySené presnosti méfeni a pfi snizené narotnosti na
méfici operace.

Dosavadni stav techniky

Nejblizsi znamé zpisoby méteni pfesnosti dér a polohy osy stiedu dlouhych dér jsou provadény
mechanicky snimacimi dotyky pfi rotaci souéasti u kterych je dira métena.

Pti optické kontrole, méfeni lasery, opét dochazelo k méfeni fady bodl povrchu méfené diry pri
rotaci méfené soudasti.

Tento znamy pribéh méteni ma nevyhody v tom, Ze je nutno nékdy velice pracné ustfedit méfe-
nou soucist tak, aby pfi rotaci mohlo dojit k sniméni méfenych bodi povrchu dér, nebot ne vzdy
Jjde o soucast, ktera je cela rotaéné obrobena a tedy uzpusobena k stiedovému upnuti. Pfesnost
méfeni spocivala tedy ve spravném upnuti méfené soudasti a dale v pfesnosti upevnéni méficiho
zatizeni. Vzhledem k zavislosti na presnosti vystiedéni diry méfené souasti, ktera s méfenou
dirou rotuje, jde 0 méfeni narocné na &as a vysledkem méfeni je niZsi stupeii presnosti uskute&né-
ného méfeni. Problémem znamych zafizeni k méfeni Je pfesné zméfeni malych dér méfenych
objektu.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky odstrafiuje méfici dynamicky trn podle vynalezu, sestdvajici z méFici korun-
ky opatfené snimacim dotykem, ktera je upevnéna na nastavei korunky JehoZ podstata spociva
v tom, Ze nastavec korunky je sougasti pohyblivého téla trnu upevnéného na kioubu. Kloub je
vykyvné€ spojen s rimem dynamického trnu ve kterém Jsou pfipevnény snimace. Pohyblivé télo
trnu je opateno rameny snimace které dolehaji na snimade, snimajici horizontalni vykyv ramen
snimace. K ramu dynamického trnu Je pfipevnén pohon, ktery otagi klikou s oto¢nym &epem,
ktery je propojen s oto&nym Cepem otocné ulozenym na pohyblivém t&lu trnu pomoci pruzného
zavésu.

Vyhodné je, ze méFici korunka je opatfena Ctyfmi snimacimi dotyky.

Rovnéz je vyhodné 7e ramena snimace Jsou dvé& a sviraji vici sob& ihel 90°, stejné tak jako
snimace na které ramena snimacde doléhaji.

Je vyhodné i to, Ze ram dynamického trnu Je upevnén pfestaviteIng ve sméru osy métené diry.

Dal3i vyhodou teseni je to, ze v pfipadé méfeni n&kolika dér s rovnobéznymi osami je ve sméru
os méfenych dér upevnéno n&kolik dynamickych trni vedle sebe tak, e jimi Ize nékolik dér se
shodnymi osami méFit najednou.

Vyhodnost popsaného feseni se projevi oproti fe$enim uvadénym v dosavadnim stavu techniky
v tom, Ze feSeni podle vynalezu umoziiuje velice rychlé a pfesné zméfeni priméru diry, pfipadné
nckolika dér nardz. Zatizeni k provadéni méfeni nevyZaduje naroéné ustted’ovani soudasti u které
Je dira pfi rotaci méfena. Velkou vyhodou je, Ze teseni je mozno pouZit i na méfeni velmi malych
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dér, tedy mensich nezli | mm. Celkové dochazi k Gspofe naklad na méfeni a zajisténi jeji zvy-
Sené presnosti.

Pichled obrazki na vykresech

Priklad provedeni vynalezu bude osvétlen za pomoci pfilozenych obrazki, kde obr. 1 predstavuje

schematické FeSeni nejdilezit&jich ¢asti méficiho dynamického trnu. Obr. 2 piedstavuje pohled
na méFici korunku pfi méfeni diry méfeného objektu.

Piikiady provedeni vynalezu

Méfici dynamicky trn je tvofen ramem 1 dynamického trnu ke kterému jsou pfipevnény snimace
12. K ramu 1 dynamického trnu je upevnén rovn&z pohon 3 opatfeny klikou 4 s otoénym Eepem
na ktery je upevnén pruzny zavés 5. Pruzny zavés 5 je druhym koncem upevnén k otocnému Cepu
6 jenz je oto&né ulozen k pohyblivému télu 7 trnu. Pohyblivé t€lo trnu opatfené rameny 11 sni-
mace je s moznosti vykyvu pres kloub 2, upevnéno k ramu 1 dynamického trnu. Pohyblivé télo 7
trnu je v horni &asti opatfeno nastavcem 8 korunky, na jehoz konci je upevnéna méfici korunka 9,
opatfena snimacimi dotyky 10. M&fici korunka 9 svymi snimacimi dotyky 10 vytvafi pfi svém
méFicim cyklu po méfeném objektu 13 hlavni méfené body 14.

Funkce méFiciho dynamického trnu bude osvétlena za pouziti dvou pfilozenych obrazki 1 a 2.
Méeny objekt 13 je upevnén k neznazornéné podlozce. Méfici dynamicky trn se upevni v nezna-
zornéném suportu tak, aby osa nastavce 8 korunky a tedy i podélna osa pohyblivého téla 7 trnu,
byly ustaveny pfiblizné v ose diry méfené¢ho objektu 13. Ve sméru této osy je neznazornény
suportu piestaviteIng premistitelny po neznazornéné podlozce. V ptipadé Ze dojde k méfeni v me-
feném objektu 13 obsahujicim vice dé&r s rovnob&znymi osami, Ize upevnit k nezndzornénému
piestavitelné pohyblivému suportu nékolik méficich dynamickych trnii nardz a méfeni pak pro-
biha najednou u nékolika dér méfenych objektii 13. Tato moznost se naskyta napftiklad pfi méfeni
vice dér na téle pievodové skiing pfi sériové vyrobe.

Pred vlastnim méfenim je na konec nastavce 8 korunky, upevnéna méfici korunka, jejiz profil
v nasem prikladu provedeni &tvercovy, je o néco mensi nezli profil méfené diry méfeného objek-
tu 13. Poté je posunem neznazornéného suportu po neznazornéné podloZce ve sméru os méfe-
nych dér méfeného objektu 13 vsunuta méfici korunka 9 do asti méfené diry méfeného objektu
13. M&Fici korunka 9 zaujme postaveni naptiklad tak, jak je znazornéno na obrazku 1 a obrazku
2. V této pozici je ram dynamického trnu 1 zafixovan. Méfici korunka 9, jak je vidét na obrazku
2, ma nahodn& styk s méfenym objektem 13 ve dvou hlavnich méfenych bodech 14, prostfednict-
vim dvou snimacich dotyk 10, ve vrcholech pravé strany &tvercového prifezu méfici korunky 9.
Pohyblivé télo tmu 7 je na kloubu 2 vychyleno diky pfedpéti pruzného zavésu 5, svoji podélnou
osou nad podélnou osu méfeného objektu 13. Horni rameno 11 snimage pfenese tuto vychylku na
horni snima¢ 12 a druhé rameno 11, které je oproti hornimu pootogeno o 90° prenese vychylku
na spodni snimade 12. Poté je spustén pohon 3 a klika 4 s otoénym Cepem pies pruzny zavés 5,
ktery je pfipevnén na otoény &ep 6, vykloni pohyblivé télo 7 trnu na kloubu 2 tak, Ze meéfici
korunka 9 se piesune do horni polohy a dojde ke kontaktu na méfeném objektu 13 dvéma vrcholy
horni strany &tvercového prifezu méfici korunky 9, jak je naznaeno Carkované na obrazku 2.
Je nutno si uvédomit, ze méfici korunka uvnitf diry nerotuje, nybrz se pfi presunu vzdy svym jed-
nim snimacim dotykem 10, ktery tvoii hrana méfici korunky 9, smykne mezi dvéma hlavnimi
méfenymi body po sténé méfeného objektu 13. Smyk je tedy uskutenén po sténé méfeného
objektu 13, mezi hlavnimi méfenymi body blizko sebe. Méfici korunka 9 si tedy po celé méfeni
na které postaduje jedno oto€eni kliky 4 s oto&nym Cepem, zachovava svislost i vodorovnost
svych jednotlivych stén tak, Ze celé pohyblivé t&lo 7 trmu vietné méfici korunky 9 k nému
upevnéné se na kloubu 2 viigi ramu 1 a tedy i neznazornénému suportu a podlozce vykyvuje ale
nerotuje. Jak je tedy znazornéno &arkované, jsou opustény méfici korunkou 9 dva hlavni méfené
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body 14 lezici nad sebou ve svislé roving zcela na pravé sténé méfeného objektu 13 a méfici
korunka 9 se pfesune tak, ze se dotyka dvou hlavnich méfenych bodi 14 lezicich ve vodorovné
roviné nejvySe na horni sténé¢ méreného objektu 13. Vychyleni pohyblivého téla 7 trnu je vzhle-
dem k obéma ramendm |1 snimace, které jsou k nému pfipevnény, pteneseny na oba snimace 12.
Dalsi rotaci kliky 4 s oto¢nym ¢epem, dojde k vykloni pohyblivého téla 7 trnu na kloubu 2 tak, ze
méfici korunka 9 se presune k levé sténé méfeného objektu 13 a jeji dva vrcholy se snimacimi
dotyky 10 levé strany Ctvercového priifezu, se dotknou hlavnich métenych bodi 14 lezicich ve
svislé roving, zcela na levé strané méfeného objektu 13. Po dal$im pootoceni kliky 14 s otoénym
¢epem se mefici korunka 9 dotkne svymi dvéma vrcholy dolni strany &tvercového priifezu dvou
hlavnich méfenych bodi 14 lezicich nejnize ve vodorovné roviné na spodni sténé méfeného
objektu 13. Po dal$im pootoceni kliky 4 s otoénym ¢epem je vyklonéno pohyblivé télo 7 trnu na
kloubu 2 tak, ze méfici korunka 9 se pfesune k pravé sténé méfeného objektu 13 a méfici korunka
9 zaujme vychozi pozici, jakou ma zakreslenu pfi po¢atku popisu, tedy shodnou s obrazkem 2.
KaZzda pozice hlavnich méfenych bodi 14, ve kterych se zastavi méfici korunka svymi dvéma
snimacimi dotyky 10, je vyhodnocena obéma snimaci 12 tak, Ze dojde k vypoétu poloméru a nas-
ledn¢ priméru méfené diry v tom urcitém misté. Pfi dalsich tfech polohach, které se uskute¢ni po
Jednom otoceni kliky 4 s oto€nym Cepem se vypolet priméru opakuje. Pfi tomto vypoétu dojde
i k pfesnému stanoveni osy takto zméfenych praméri. Po zasunuti méfici korunky hloubgji do
méfené diry coZ je provedeno posunem neznazornéného suportu dojde k dal$imu méfeni a opét je
méfen pramér a geometricky stfed osy diry v novém prifezu. P¥i dal3ich posunech suportu dojde
opét k stejnému méfeni. Vysledkem je zjisténi praméru diry i jeji ovality v jednotlivych prife-
zech méfené diry s presnosti az desetin mikronil a zji§téni polohy stfedu osy méfené diry v jed-
notlivych prifezech rovnéz s presnosti desetin mikronu.

Mefici korunka 9 ma dle prikladu provedeni &tvercovy priifez, miZe viak mit priifez rovnostran-
ného trojahelniku, nebo naopak péti a vice hranu. Pro méfeni malych otvort, naptiklad pro otvor
velikosti pod 0,5 mm miize mit mé&fici korunka i priifez kruhovy.

Méfeni je zvlasté vhodné pouZit pii zjistovani tolerance dér u sériové vyrdbénych objektl s vét-
Sim mnoZstvim vedle sebe rovnobézné provedenych dér, které lze méfit oproti znamému stavu
méfeni soucasné a proto n¢kolikanasobné rychleji a také piesnéji.
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PATENTOVE NAROKY

1. Mefici dynamicky tm sestaveny z méfici korunky (9), kterd je upevnéna na nastavci (8)
korunky, vyznadujici se tim, Ze nastavec (8) korunky je zakonten meéfici korunkou
(9), kter4 je opatiena nejméné tfemi snimacimi dotyky (10) a nastavec (8) korunky je upevnén
k pohyblivému t&lu (7) trnu, které je upevnéno na kloub (2), ktery je vykyvné spojen s rimem n
dynamického trnu ve kterém jsou upevnény snimace (12), a pohyblivé télo (7) trnu je opatfeno
nejméné dvéma rameny (11) snimagi, které doléhaji na shodny pocet snimaci (12), pficemz k ra-
mu (1) dynamického trnu je ptipevnén pohon (3), ktery je opatfen klikou (4) s otoénym Eepem,
propojenym prostiednictvim pruzného zavésu (5) s oto€nym Cepem (6) otoéné ulozenym na
pohyblivém téle (7) trnu.

2. Meéfici dynamicky tm podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze méfici korunka (9)
je opatfena StyFmi snimacimi dotyky (10).

3. Mefici dynamicky trn podle nejméné jednoho z pfedchozich narokil, vyzna&ujic ise
tim, 7e ramena (11) snimade jsou dvé& a sviraji viici sobé Ghel 90° shodné se snimaci (12), na

ktera ramena (11) snimace doléhaji.

4. Msfici dynamicky trn podle nejméné jednoho z predchozich narokl, vyzmacujici se
tim, Ze ram (1) dynamického trnu je upevnén piestavitelné ve sméru osy mefené diry.

2 vykresy
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OBR 2
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