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(54)Pohybovy mechanismus nosniku pohyblivé elektrody dielektrického
svéreciho lisu

1

Vyndlez se tyké pohybového mechenismu nosnfku pohyblivé elektrody dielektrického své-
fecfho lisu a Fed{ problém zajistdn{ rovnobdinosti dolni nepohyblivé elektrody a horn{ pohyb-
1ivé elektrody s odleh&en{ nosnfku pohyblivé elektrody vhodnym rozloZenim sil na n3j pdso-
bicich,

U dielektrickych svédPecich 1isd je t¥eba zajistit, aby ob& elektrody byly v prib&hu
svafovdni navzdjem rovnobdiné se zna¥nou presnosti, i kdyZ jsou zat{Zeny nerovnom¥rn&
rozlo¥enymi silsmi, které vyvoldvd odpor svefovaného meteridlu protl vmikéni svéfeciho
néstroje. U lisd, jejich% elektrody nejsou p¥fli¥ rozm&rné se obvykle pouZivéd vdlcové nebo
prizmatické vedeni nosniku pohyblivé elektrody, které miZe byt vytvo¥eno p¥fmo na hydrau-
lickém vdlci, ktery sloufi k vyvozeni svafovacl sfly. V tom p¥{padd je konec pistnice vdlce
upevn¥n k rému lisu, Jind zndma provedeni tohoto druhu mohou byt v podstet¥ posuzovéna
jeko obm¥ny tohoto zékladnfho provedeni, U 1lisi s velmi rozm¥rnymi elektrodemi byvé sou-
%asné znadnd svePovaci sila a pek se nevystal{ s popsanym zdklednim provedenim. Nosnik pohyb-
1ivé elektrody by Jjednsk musel byt velmi mohutny, jednak by jeho veden{ muselo byt pFf{li¥
robustni. V takovém p¥iped¥ se obvykle volf jiné PeBeni, které spo¥ivd v tom, Ze se
svdtec! sf{la rozd¥ll nejmén& na dva hydraulické vdlce, &im% se doséhne rozloZeni zatiZen{
nosniku pohyblivé elektrody, tekZe tento nosnfk nemusi byt tek mohutny. Pro zaji3t¥ni rovno-
b&%nosti obou elektrod se lis doplhuje stabilizenim mechenismem, ktery se sklddd ze dvou
peralelogrami umisténych v navzdjem rovnob&inych rovindch. KeZdy z parelelogremd se skldédd
ze dvou pravodhlych klik, dvou svisljch tdhel a jednoho spojovectho téhla. Vidy dvd a dvE
kliky obou paralelogremi jsou navzdjem spojeny mohutnymi torsnimi ¥leny, takZe se nemohou
proti sob¥ pootdlet. Tim je zaji¥tdno, %e oba peralelogremy se pohybuji souhlen¥. Konce
svislych téhel obou paralelogrami jsou p¥ipojeny do rohd nosniku pohyblivé elektrody, ktery
je v tomto p¥ipedd vytvofen Jako obdélnfkovéd pFitlaind desks. Takto Je zaji¥t¥no, Ze vlechny
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Etyri rohy pfitle¥né desky se pfi zdvihu lisu pohybujf svisle o stejnou vzddlenost, a tim
Je zajisténe trveld rovnob¥inost pfitle¥né desky s pohyblivou elektrodou. Nevyhodou tohoto
zndmého Fedenf, které jinek dobte vyhovuje poZadevkim ne n&j kledenym, je jeho sloZitost.

Vy8e popsené nevyhody odstrehuje podstatnou mérou pohybovy mechanismus nosniku pohyb-
1ivé elektrody dielektrického své¥ectho lisu, s pohyblivou elektrodou, upevninou ne nosnfku
pohyblivé elektrody, ke kterému je p*ipevn¥n dolnf konec pfstnice pneumatického nebo hydrsu-
" lického vélce, kde podstatou vyndlezs je, %e pfstnice vdlce prochdz{ vedenim, upravenym
v hornim nosnfku poriélu lisu e nad timto hornim nosnfkem je na pistnici a na pistu pohyb-
1livE uloZen vdlec s vikem, ke kterému jsou oto¥n¥ pfipojeny konce pék, jejich% opa&né
konce jsou otodn¥ spojeny se vzp¥rami, ne dolnim konci oto¥ns spojenymi s nosnikem pohyb-
livé elektrody, pri¥emi k pdkdm jsou v jejich stiednf &4sti oto&n& pripojens téhle, kterd
Jjsou svym druhym koncem oto¥n& pfipojenas k hornfmu nosniku portdlu lisu. Dal3{ podstatou
vyndlezu je, %e vzpdry jsou d¥lené s spojené objimkou s pravim a levym zdvitem, a %e v pé-
kdch Je pro oto¥né p¥ipojent vzp¥ry upravena soustave otvord, pridem? odpovidejici otvory
Jsou upraveny v blocich, pevné sbojenych s nosnikem pohyblivé elektrody. Dédle je podle
vyndlezu ve st¥edni ¥dsti pék uprevena rovndi soustava otvord pro p¥ipojeni téhel a odpo-
vidajici otvory jsou upraveny v blocfch, pevnd spojenych s hornim nosnfkem portdlu lisu.

Hlavni vfhodou Fe¥enf{ pohybového mechenismu nosniku pohyblivé elektrody dielektrického
svélectho lisu je podle vyndlezu to, Ze ste¥f{ pom&rnd maly primir vélce, protoZe vyslednd
sile na nosnik horni pohyblivé elektrody se zv&t3uje pdkovym mechenismem. Nosnfk pohyblivé
elektrody miZe byt pom¥rn¥ subtilni, protofe sily ns n&j pisobici jsou p¥izniv¥é rozloZeny.
Pohybovy mechenismus je velmi tuhy proti nato¥enf nosniku pohyblivé elektrody. RozloZeni své-
Fectho tleku po délce pohyblivé elektrody je moZno p¥fzniv¥ ovlivnit pfemfstdnfim vzpdr a té-
hel.

P¥fkled provedeni pohybového mechanismu podle vyndlezu je zndzornén schematicky ne
piripojeném vykrese.

Pohybovy mechenismus podle vyndélezu u portdlového dielektrického svéPeciho lisu je vy-
tvofen tak, %e v hornim nosnfku 1 (obr. 1) portdlu lisu je vedena pistnice 2 pneumatického
nebo hydraulického vdlce 3. Doln{ konec pistnice 2 je pevn® spojen s trémem 4 nosniku
2 pohyblivé elektrody 6. Nosnik 5 se kromd trému 4 sklddd z izoldtord 7 a 1listy 8, kterd
slouZf k upevn¥ni pohyblivé elektrody. Na 1iStu 8 je p¥ivedeno vyskofrekven¥ni nap&tl neznd-
zorn¥nym p¥ivodem. Pigtnice 2 se spolu s nosntkem 5 miZe ve vedeni hornfho nosnfku 1 portdlu
lisu posouvat nehoru a dold. Proti pooto¥eni kolem osy pf{stnice 2 je nosnik 5 zaji%tén pra-
vitkem 9, vedenym dvéme kledkemi 10. S vikem 11 védlce 3 jsou spole¥nym depem 12 spojeny
avy péky 13, jejich% druhy konec je &epem spojen s hornim koncem vzpsry 14. Dolnf konec
vzpér& 14 Je otoZn¥ spojen k nosnfku j prostfednictvim bloku 15, Vzpsra 14 je d¥lendé a spo~
Jend objimkou 16 s pravym a levym zévitem, kterd umofhuje presné seffzent délky vzpsry 14.
Stred péky 13 je oto¥n¥ spojen s téhlem 17, jehoZ dolnf konec je oto¥n¥ spojen s blokem 18
upevnéném na hornfm nosniku 1 portélu lisu.

Funkce pohybového mechenismu podle vyndlezu: Vznikne-li stlafeny vzduch nebo jiné mé-
dium do prostoru ned pfstem 19 vdlce 3, za¥ne se pfst 19, s nim spojend pistnice 2 & nosnik
2 8 pohyblivou elektrodou § pohybovat dold. Sou¥asn¥ se vdlec 3 s vikem 1] pohybuje naho-
ru & jeho pohyb je pfitom védzén s pohybem nogsniku 5 prostfednictvim vzp&r 14 e pdk 13,
které se v prvnim pFibliZeni otddejf kolem svého st¥edu. KdyZ horni pohyblivé elektroda
6 dosedne na svefoveny materidl 20, ulofeny na nepohyblivé elektrodd 21, vyvine se ve vélci
2 plny tlek. Pek sfle, pisobici na pist 19 se pistnicf 2 pFendsf ne stfed nosnfku 2. Sila
stejné velikosti, ale opsného smyslu pisobl ne viko 11 vdlce a rozklddd se na dvé slozky,
které se pdkemi 13 e vzp¥rami 14 prendSeji na obe konce nosniku 5. Nosnik 5 s pohyblivou
elektrodou § se nemiZe pootodit proti portdlu lisu, a tim eni proti nepohyblivé elektrodsd
&1, protoZe pohyb obou koncld nosniku 3 je navzdjem vdzén pékemi 13, jejichZ vnit#ni konce
Jsou spojeny spolednym Zepem 12. Tek je zaji¥t¥na stélost vzdjemné polohy pohyblivé elektro-
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dy & a nepohyblivé elektrody 21 i pfi nerovnom&rném rozlozen{ svéfecfho tlsku s Jjejich
rovnob¥Znost lze ser{dit objfukemi 16. Popseny pohybovy mechenismus je moZno jednoduZe
upravit tek, aby bylo moZno zm¥nit polohu a velikost sil, pidsobicich na konce nosnfku S

V pdkdch 13 jsou pro vzp¥ru 14 i pro téhloe )7 pipraveny soustavy otvord s rovnd% tak

v blocich 13 & 18 pro ulo¥eni dolnfho konce vzp¥ry 14 a dolntho konce tdhls 17. Tek je
umo%n¥no pfemistit bud vzp&ru 14, nebo tdhlo 17, nebo obojf do jiné polohy, a tim ovlivnit
prohyb nosnfku 3 za dZelem dosaienf Z¥ddoucfho rozloZeni svéFecfho tlsku. Toho se d4 s vyho~
dou vyuf{t zejména pFi zm¥n& délky elektrod.

Pohybovy mechanismus nosnfku pohyblivé elektrody je Qhodny zejména pro poufitf u porté-
lového dielektrického svéfeciho 1lisu na pF{&né svaiovéni pasd plachtoviny, koZenky e jinych
avafitelnych meteridld.

PREDMET VYNLKLEZU

1. Pohybovy mechenismus nosnfku pohyblivé elektrody dielektrického svédecfho lisu s po-
hyblivou elektrodou, upevndnou ne nosniku pohyblivé elektrody, ke kterému je p¥ipevnn
dolni konec pistnice pneumatického nebo hydraulického vélce, vyznaedujici se tim, Ze pistnice
(2) vélce (3) prochdzi vedenim, upravenym v hornim nosniku (1) portdlu lisu @ nad timto
hornim nosnikem (1) Jje na pistnici (2) = na pistu (19) pohyblivé ulofen vélec (3) s vikem
(11), ke kterému jsou otodn¥ pripojeny konce pdk (13), jejich% opa&né konce Jsou otoénd
spojeny se vzpérami (14), na dolnim konci oto¥n& spojenymi nosnikem (5) pohyblivé elektrody
(6), prifemZ k pékdm (13) jsou v jejich st¥edni ¥dsti oto¥n& pripojens tdhla (17), kters
Jsou svym druhym koncem oto¥n¥ pipojena k hornimu nosnfku (1) portdlu lisu.

2. Pohybovy mechenismus podle bodu 1, vyzne¥ujfci se tim, %e vzpdry (14) jsou d&lend
a spojené objimkou (16) s prevym s levym zavitem.

3. Pohybov} mechanismus podle bodd | & 2, vyznedujici se tim, %e v pékéch (13) je pro
oto¥né pripojeni vzpéry (14) upravene soustavae otvord, pFiem? odpovidajiel otvory jsou
upreveny v blocich (15) pevnE& spojenych s nosnikem (5) pohyblivé elektrody (6).

4. Pohybovy mechenismus podle bodd 1, 2 & 3, vyznadujfci se tim, Ze ve st¥ednf ¥dsti

pédk (13) je upravene soustsve otvorl pro pripojeni téhel (17}, pPi¥em¥ odpovidajfc{ otvory
Jsou upreveny v blocich (18) pevnd spojenych s hornfm nosnfkem (1) portdlu lisu.

1 vykres
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