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DlSpOZItIV pentru comanda sensului de avans, la frezele umversale
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57) Rezumat‘ Inventla se retbra la un d_ispozitiv
electronic, destinat furnizarii a doua niveluri de
tensiune de polantatl opuse, pentru selectarea semna-
lului de rotatie’a motorului electric, de actionare a )
avansului mesei, la freze universale. El este alcatuit ~
din porti logice, care-lecodifica comenzile de la mane-
tele de selectare a avansului, pe trei axe, semnalele
fiind temporizate cu monostabile, la iesire aflandu-se
un circuit comparator analogic. Inventia prezmta vitezi
mare de actionare, fiabilitate sporita, gabarit si
consum de energie, scazute.
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Inventia se referd la un dispozitiv
electronic destinat comandarii sensului de
rotatie a motorului’ electric de actionare a
meAseiJIa freze universale.

in scopul actiondrii eletrice. a frezelor
universale sunt cunoscute instalatii elec-
trice bazate ‘pe implementarea logicii de
comand3d cu relee electromagnetice cu
piese in migcare. Aceste instalatii - au

vitezd micd de actionare, sigurantd sci-

zutd in functionare, durata de viafa
scurta, gabarit §i consum de cnergie‘mari.
Problema tehnici pe care o rezolva
inveniia estc realizarea unui dispozitiv
electronic capabil s3 implementeze logica
de comanda a sensului de avans la freze
universale in circuite integrate. ’
Dispozitivul pentru comanda sensului
de avans la freze universale elimini deza-
vantajele mentionate mai sus- prin -aceea
cd este alcatuit din doudsprezece porti

logice SI-NU cu doud intrari_si _gase porti
logice NU amplasate._la intrarile_dispoziti- .

vului, care primese semnale de la gase
contacte comutatoare, de la trei manete cu
doud pozitii, cu care s¢ selectesza sensql
de avans pe trei_axe, iesirile portilor de la
intrare se aplicd la grupuri formate din
patru porti SI-NU. cu trei intrdri, carc
decodifica semnalele de la manete, ‘sem-
nalele, in urma decodificarii, fiind apli-
cate la doud porti SI-NU cu cate opt
intrari, ale cdror iegiri sunt decodificate
fiecare cu cite doud porti SI-NU cu patru
intrari, o poarta SI-NU cu doud intrdri si
doui porti NU, tiind temporizate cu doud
monostabile, semnalele decodificate fiind
comparate cu un circuit comparator, care
furnizeaza doud nivele de tensiune dis-
tincte pentru selectarea sensului de rotatie
a motorului electric de avans.

Inventia permite prescrierea sensului
de rotatie a motorului electric de actio-
nare a mesei la freze universale.

Se di in continuarc un exemplu de
realizare a inventici, in legdturd cu figu-
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ra, care reprezinta schema electronicd a
dispozitivului de comandd a sensului de
avans. Dispozitivul, conform inventiei, este
alcatuit ca in figurd, din gase porti logice
SI-NU cu doud intrari 1...6, care primesc

_semnale de la gase contacte ale unor comu-

tatoare S1,...S6 de la trei manete cu doud
pozitii, pentru selectarea sensului de avans
pe trei axe. Portile 1,...6 sunt conditionate
cu un prim semnal de validare S7. Tot la

intrarea” dispozitivului sunt amplasate alte

sase porti SI-NU cu doud intrdri 7,...12, la’
care se aplicd iesirile porylor 1,..6 si cele-
laite contacte ale comutatoarelor S1....56
ale ciror semnale se inverseazd cu §as¢
porti NU 13,...18. lesirile portilor, mentio-
nate 7,...18, impartite in doud grupe cores-
punzitoare qomutatoarelor S1,...S3, respec-
tiv S4-S6, se aplici la sase porti SI-NU cu
trei intriri 19,..21, respectiv 22..24 ale
caror iesiri sunt decodificate cu doud porti
SI-NU cu trei intrdni 25, respectiv 26.

" lesirile porgilor 25, 26, 17 §i 18's¢"aplica la -

o poartd SI-NU cu opt (principial cu cinci) °
intrari 27, impreund cu un al doilea semnal
de validare S8. lesirile portilor 26, 13, 14 si

15 se aplicd la o poartd SI-NU cu opt

(principal-cu cinci) intrarf 28, impreuna cu
semnalul S8. legirile portilor 27, 28 sunt
inversate cu doud porti NU 29, 30. Sem-
nalul S7 este inversat cu o poartd NU 31.

Tesirile ‘porilor 29 si 31, impreund cu un

semnal S9 §i semnalul S7 se aplica, respec-
tiv 1a doud porti SI-NU cu patru intrari 32,
33 ale caror iesiri se aplicd la o poartd

-SI-NU cu doud- intrari 34. lesirile. portilor

30 si 31, cu un semnal S10 i cu semnalul
S7 se aplicd respectiv'la doud porti SI-NU
cu patru intrdri 35, 36 ale caror fesiri se
aplici la o poartd SI-NU cu doud intran
37. legirile portilor 34 si 37 se inverseazd
si se temporizeazd respectiv cu doud porti
38, 39 si doud monostabile 40, 41 pentru a
fi aplicate respectiv la portile 35, 36 si 32,
33. lesirile portilor 34, 37 sunt concctale
respectiv la intrarea inversoare, gi la intra-
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rea neinversoare a unui circuit comparator
realizat cu un amplificator operational V1,
prevazut cu trei rezistoare R1, R2, R3
montate in reactie pozitivd. La iesierea

)

amplificatorului se furnizeaza un semnal de
tensiune cu doud nivele distincte, de polari-
tate opusd Kl, K2, conform urmatoarelor
ecuatii logice de principiu:

KI =KO(R2), (52 57 36 +S52 57 S6 +38 57 S6)ST 53 55
K2 =ROXT), (SI 53 35+531 §3 35 +37 33 $5)32 59 36

Semnalul KO reprezintd semnal pentru
comanda franarii dinamice a motorulut
electric de curent continuu de actionare
mesei frezei.

Revendicare

Dispozitiv pentru comanda sensului de
avans la freze universale, caracterizat
prin aceea cd pentru furnizarea a doud
nivele de tensiuni de polaritate opusd,
prin decodificare cu logicd integrata a
semnalelor de la manetele de alegere a
sensului de avans, este alcdtuit din doua-
sprezece porti logice SI-NU cu doua
intrari (1,...12) si sase porii NU (13,...18),
la care sunt conectate contactele fixe a
sase comutatoare mentionate (S1,...56) ale
celor trei manete de alegere a sensului,
iegirile primei grupe de porti (7, 8,9) s
(13, 14, 15),corespunzitoarc primelor trei
comutatoare (S1-83), fiind decodificate cu
patru porti SI-NU cu trei intrani (19, 20,
21, 25), iar iesirile grupei a doua de porti
(10, 11, 12) si (16, 17, 18), corespunza-
toare ultimelor trei comutatoare (S4-S6),
sunt decodificate cu alte patru porti SI-NU
cu trei intrari (22, 23, 24, 26) iesirile por-
tilor NU din grupa a doua (16, 17, 18)
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impreund cu iesirea decodificatorului pri-
mei grupe (25) si invers (13, 14, 15, 26) se

.aplicd, respectiv, la doua poryi SI-NU cu

opt (principal cu cinci) intrari (27, 28),
impreund cu un semnal de validare (88)
iegirile portilor cu opt-intrari (27, 28) fiind
inversate, respectiv, cu doua porti NU (29,
30), care se conecteazd respectiv la doud
porti SI-NU cw patru intrari (33, 35), care
se conecteaza la doud porti SI-NU cu doud
intrari (34, 37) impreund cu alte doud
porti SI-NU cu patru intran (32) respectiv
(36), iesirile portilor cu doui intrdri (34 i
37) fiind inversate, respectiv, cu doud porti
NU (38, 39) si temporizate, - respectiv, cu
doud monostabile (40, 41) pentru a ti aduse
printr-o reactie de interconditionare, respec-
tiv la intrarile portilor cu patru intrari (35,
36 si 32, 33), iegirile portilor cu doua
intrari (34, 37) fiind conectate respectiv la

_intrarea inversoare i la intrarea-neinver-
" soare a unui ampliticator operational (VL),
in montaj de comparator, avand trei rezis-

tente (R1, R2, R3) in reactie pozitiva, la
jegirea operationalului (V1) furnizdndu-se
doui nivele de tensiune (K1, K2), de
polaritati opuse, pentru selectarea sensului
de avans.
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