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Ukind do pomiarw odlegloéci mi¢dzy dwoma
elementami ,

Przedmiotem wynalazku jest ukiad do pomiaru odleg-
loéci migdzy dwoma elementami, znajdujgcy zastosowa-

nie zwlaszcza przy badaniach analogowych przyrzadéw .

pomiarowych.

Znany z opis6w patentowych polskiego patentu
nr51274 i patentu tymczasowego nr 94360 ukiad do
pomiaru odchytki dlugosci lub szerokosci blachy od
wymiaru zaloZonego skiada si¢ z dw6ch kamer telewizyj-
nych przesuwanych we wzajemnie przeciwnych kierun-
kach za pomoca mechanizmu napgdowego i odbiornika
telewizyjnego, na ekranie ktérego obserwuje si¢ réwno-
cze$nie obrazy przesylane z obydwu kamer telewizyj-
nych.

Zasadnicze niedogodnosci tego ukiadu to konieczno$é
stosowania dwéch kamer telewizyjnych, konieczno$é
obslugi przez operatora oraz mozliwo$¢ jedynie pomiaru
odchylki dlugoéci lub szerokosci blachy od wymiaru
zaloZonego. .

Znany z polskiego opisu zgloszeniowego P. 197025
ukiad do automatycznej identyfikacji ruchomych obiek-
téw skiada si¢ ze znacznika identyfikacji zloZonego z
kombinacji czarnych i biatych paskéw, kamery telewizyj-
nej, wzmacniacza sygnatu, ukladu wydzielania impulséw

synchronizacji oraz zespolu elektronicznego analizujg- .

cego i kodujacego obraz telewizyjny oraz identyfikuja-
cego analizowany obraz na podstawie poréwnania z
zapisem w pamigci, przy czym zespél elektroniczny
skiada si¢ z generatora impulséw, licznika, trzech rejes-
tréw, dwéch komparatoréw, pamigci i ukiadu blokady.
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Zasadniczg niedogodnoscig tego ukladu jest niemozli-
wosé pomiaru odlegloéci migdzy dwoma clementami.

Istota wynalazku polega na opracowaniu ukiadu do
pomiaru odlgloéci migdzy dwoma elementami, w ktérym
wyjécie ukladu wydzielania dajace impulsy synchroniza-
cji pionowej jest, poprzez opéniajacy ukiad, polaczone z
wejéciem pierwszego przerzutnika RS i zarazem z wejé-
ciem drugiego przerzutnika RS, za$ wyjécic pierwszego
przerzutnika RS jest polaczone z wejéciem pierwszej logi-
cznej bramki, a wyjécie drugiego przerzutnika RS z wejé-
ciem drugiej logicznej bramki, natomiast wyjécie ukiadu
wydziclania dajace impulsy synchronizacji pionowej
polaczone jest z wejéciem picrwszej logicznej bramki i
drugiej logicznej bramki, za€ wyjécia obu tych bramek
polaczone sg trzecim przerzutnikiem RS i czwartym prze-
rzutnikiem RS. Pozostale wejécia trzecicgo i czwartego
przerzutnika s3 polaczone z wyjsciem ukiadu formowa-
nia sygnadéw analogowych, natomiast wyjécie trzeciego
przerzutnika RS polgczone jest z wejéciem trzecic) logi-
cznej bramki, a wyjécie czwartego przerzutnika RS z
wejsciem czwartej logicznej bramki, za$ pozostake wejscia
obu tych bramek polaczone s3 z wyjéciem gencratora
impulséw, a ich wyjscia z ukitadem wyniku. Dla umozli-
wienia pomiaréw bezwzgl¢dnych ukiad wyposaZony jest
w dodatkowy przerzutnik T, ktéry zegarowym wejéciem
jest polaczony z wyjéciem ukiadu formowania sygnatéw
analogowych, a kasujacym wejéciem polaczony jest z.
wyjéciem jednej z logicznych bramek polaczonej z wyjs-
ciem ukiadu wydziclania impulséw synchronizacji pozio-
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mej, przy czym wyjscie dodatkowego przerzutnika T jest
polaczone z dodatkowa logiczng bramka, ktérej drugie
wejscie jest polaczone z wyjéciem generatora impulséw, a
wyjscie jest polaczone z ukladem analizy wyniku. Dla
wyeliminowania wplywu zakldcen i zwigkszenia dokiad-
nosci pomiaru ukiad wyposazony jest w dzielniki impul-
séw usytuowane pomigdzy wyjsciem pierwszej logicznej
bramki i drugiej logicznej bramki a wejsciami wspdlpra-
cujacych z nimi przerzutnikéw RS oraz na wyjécia trze-
ciej i czwartej logicznej bramki, zaé w przypadku
stosowania dodatkowego przerzutnika T — na wyjsciu
dodatkowej logicznej bramki, wsp6iracujacej z tym prze-
“rzutnikiem i z generatorem impulséw.

Zasadniczj zaletg techniczno-uzytkowa wynikajaca ze
stosowania ukiadu wedlug wynalazku to mozliwos¢ pro-
wagizenia pomiaréw kontrolnych przy réznych odlegtos-
ciach od obicktu, cz¢sto doéé znacznych, co ma
szczeg6lne zhaczenie przy pomiarach odleglosci elemen-
téw w miejscach zagrozonych. Nastgpna zaletg jest to, iz
nadaje si¢ bardzo dobrze do badan kontrolnych przyrzg-
déw pomiarowych, zaréwno podczas ich produkcji i
eksploatacji. Dalsza zaleta jest to, 2e uklad niec wnosi
praktycznie wigkszego bledu dodatkowego niz biad
kamery telewizyjne;j.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przykia-
dach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia schemat blokowy pierwszego przykladowego
rozwigzania, a fig. 2 — schemat blokowy drugiego przy-
kiadowego rozwiazania. .

Przyklad 1. Uklad opisany w tym przykladzie
przeznaczony jest do oceny polozenia dwéch elementéw
wzgledem siebie, w przypadku wzajemnego pokrycia si¢
ich ze soba. Na wejsciu ukladu znajduje si¢ telewizyjna
kamera 1 obejmujaca swym polem widzenia elementy E1
i E2, kt6rych wzajemne polozenie ma by€ kontrolowane.
Wyjécie kamery 1 polaczone jest z wejsciem ukladu 2
wydzielania impuls6w synchronizacji i z wejéciem ukiadu
3 formowania sygnaléw analogowych. Wyjscie ukiadu 2
wydzielajace impulsy synchronizacji pionowej pofgczone
jest z opbzniajacym ukladem 4, ktérego jedno wyjscie
polaczone jest z wejciem pierwszego przerzutnika RS §,
a drugie wyjscie wysylajace impulsy op6Znione, jest polg-
czone z wejiciem drugiego przerzutnika RS 6. Wyjscia
pierwszego i drugiego przerzutnika § i 6 polaczone s3
odpowiednio z wejsciami pierwszej logicznej bramki 7i
drugiej logicznej bramki 8, za§ pozostale wejScia obu
logicznych bramek 7i 8 s3 polaczone z wyjéciem wydzie-
lajacym - impulsy synchronizacji poziomej ukiadu 2.
Wyjécia obu logicznych bramek 7 i 8 polaczone s3
poprzez dzielnik 9 impulséw z pozostalymi wejsciami
pierwszego przerzutnika RS 51 drugiego przerzutnika RS
'6 oraz s3 przylaczone odpowiednio do wejé trzeciego
przerzutnika RS 10 i czwartego przerzutnika RS 11, kt6-
rych drugie wejicia s3 polaczone z wyjsciem ukiadu 3
formowania sygnaléw analogowych. Wyjécie trzeciego
przerzutnika RS 10 jest polaczone z wejéciem trzeciej
logicznej bramki 12, a wyjécie czwartego przerzitniika RS
11 jest polaczone z wejsciem czwartej logicznej bramki
13, za$ pozostale wejscia obu logicznych bramek 12i 13

113908

4

przylaczone sa do wyjscia generatora 14impulséw. Wyjs-
cia trzeciej i czwartej bramki 12i 13 s3 poprzez dzielniki 9
impulséw polaczone z odr¢bnymi wejsciami cyfrowego

" komparatora 185.

Dzialanie tego ukladu jest nastgpujace. Telewizyjna
kamera 1 wysyla cigg impulséw zawierajacy impulsy syn-
chronizacji pionowej i poziomej oraz impulsy odpowia-
dajace widzianemu obrazowi, to jest polozeniu wzgledem
siebie dwoch elementéw El i E2. Impulsy synchronizacji
sq wydzielane i formowane w ukiadzie 2. Uformowane
impulsy synchronizacji pionowej op6Zniane sa w ukla-
dzie 4. Impulsy wyjsciowe -z op6iniajacego ukladu 4,
przesuni¢te wzglgdem siebie o okre§lony czas wyznaczajg
momenty czasowe, w ktorych okreslane s odcinki cza-
sowe migdzy impulsami synchronizacji a impulsami
odpowiadajagcymi polozeniu elementu El lub E2. W
ukiadach bramek 12 i 13 te odcinki czasowe s3 przetwa-
rzane na odpowiadajace im liczby impulséw, ktére sg
porébwnywane w komparatorze 18.

Przyktad II. Uklad opisany w tym przykladzie
przeznaczony jest do pomiaru odlegloéci pomigdzy
dwoma elementami E1 i E2. Uklad ten rézni si¢ od
ukiadu przedstawionego w przykladzie I tym, ze ma
dodatkowy przerzutnik T 16, ktéry wejsciem zegarowym
polaczony jest z wyjsciem ukladu 3 formowania impul-
s6w analogowych, a wyjéciem kasujacym — z wyjsciem
pierwszej logicznej bramki 7. Wyjscie przerzutnika T 16
polaczone jest z wejsciem dodatkowej logicznej bramki
17, drugim wejéciem przylgczonej do wyjscia generatora
14 impulséw, zas$ swoim wyjsciem polaczonej poprzez
dzielnik 9 impulséw z wejsciem licznika 18. Dzielniki
impulséw 9 polaczone z wyjsciami trzeciej i czwartej
bramki 12 i 13 s3 w tym ukladzie przylaczone do wejs¢
rewersyjnego licznika 19. Wyjscia obu licznikéw 18 i 19
potaczone sg z wejSciami ukladu 20 dzielenia.

Dzialanie ukiadu do pomiaru odlegloici elementéw

- E1, E2 wzgledem siebie jest podobne do dzialania ukiadu

jak w przykladzie I, z ta réimicg, ze dodatkowy przerzut-
nik T 16 i dodatkowa logiczna bramka 17 umozliwiajg
otrzymanie liczby impulséw proporcjonalnej do odleg-
toéci pomi¢dzy elementem E1i E2, a dodatkowy rewer-
syjny licznik 19 umozliwia otrzymanie liczby impulséw
proporcjonalnej do odleglosci pomigdzy elementami E1
a elementem EN stanowigcym punkt odniesienia. W
ukladzie 20 dziclenia, w wyniku podzielenia obu liczb
impulséwqprzez siebie, nastgpuje okreslenie odleglosci
mi¢dzy elementem E1 i E2 w jednostkach diugosci.

Zastrzezenia patentowe

1. Ukiad do pomiaru odleglosci migdzy dwoma ele-
mentami, wyposazony w przetwornik optyczny w postaci
kamery telewizyjnej wraz z ukladem wydzielania impul-
séw synchronizacji i ukiadem formowania sygnaléw ana-
logowych, elementy logiczne, generator impulséw i
arytometr na wyjéciu, zramienny tym, ze wyjscie ukiadu
(2) wydzielania dajace impulsy synchronizacji pionowej
jest poprzez opd#niajacy ukiad (4) potaczone z wejSciem
pierwszego przerzutnika RS (5) i zarazem z wejSciem
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drugiego przerzutnika RS (6), zas wyjscie pierwszego
przerzutnika RS (5) jest polaczone z wejsciem pierwszej
logicznej bramki (7), a wyjscie drugiego przerzutnika RS
(6) z wejéciem drugiej logicznej bramki (8), natomiast
wyjécie ukladu (2) wydzielania dajace impulsy synchroni-
zacji pionowej polgczone jest z wejsciem pierwszej logi-
cznej bramki (7) i drugiej logicznej bramki (8), zas wyjscia
obu tych bramek (7, 8) potaczone s3 z trzecim przerzutni-
kiem RS (10) i czwartym przerzutnikiem RS (11), ktérych
pozostale wejécia sg polgczone z wyjsciem ukladu (3)
formowania sygnatéw analogowych, natomiast wyjécie
trzecicgo przerzutnika RS (10) polaczone jest z wejéciem
trzeciej logicznej bramki (12), a wyjécie czwartego prze-
rzutnika RS (11) z wejSciem czwartej logicznej bramki
(13), za$ pozostale wejscia tych obu bramek (12, 13)
polaczone s3 z wyjsciem generatora (14) impulséw, a ich
wyjécia z ukfadem wyniku.

2. Uklad wedtug zastrz. 1, znamieany tym, 2 ma
dodatkowy przerzutnik T (16), ktéry zegarowym wejs-
ciem jest potaczony z wyjsciem ukladu (3) formowania
sygnaléw analogowych. a kasujagcym wejsciem jest pola-
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czony z wyjsciem jednej z logicznych bramek (7 lub 8)
polaczonej z wyjsciem ukiadu (2) wydzielania impulséw
synchronizacji poziomej, przy czym wyjécie dodatko-
wego przerzutnika T (16) jest potaczone z dodatkows
logiczna bramka (17), ktérej drugie wejscie jest polg-
czone z wyjéciem generatora (14) impulsdw, a wyjscie jest
polaczone z uktadem analizy wyniku.

3. Ukiad wedlug zastrz. |, znamienay tym, Ze pomig-
dzy wyjéciem pierwszej logicznej bramki (7) i drugiej
logicznej bramki (8) a wejsciami wspélpracujacymi z
nimi przerzutnikéw RS (8 i 6) oraz na wyjsciach trzeciej
logicznej bramki (12) i czwartej logicznej bramki (13)
wlaczone s dzielniki (9) impulséw.

4. Ukiad wedlug zastrz. 2, znamienay tym, 2¢ pomig-
dzy wyjéciem pierwszej logicznej bramki (7) i drugiej
logicznej bramki (8) a wejSciami wsp6lpracujacymi z
nimi przerzutnikéw (8 i 6) oraz na wyjsciach trzeciej
logicznej bramki (12), czwartej logicznej bramki 1y
dodatkowe;j logicznej bramki (17) wigczone sg dzielniki
(9) impulséw. .
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